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Définitions et avertissements

1 Définitions et avertissements

Personnes
qualifiées

DANGER

ATTENTION

AVERTISSEMENT

AVERTISSEMENT

IMPORTANT

NOTA

Au sens de la présente documentation et des avertissements figurant
sur le produit, les personnes qualifiées sont des personnes qui sont
familiarisées avec l'installation, le montage, la mise en service, le
fonctionnement et la maintenance du produit et qui disposent de plus
des qualifications requises pour leur activité, par exemple qui

+ sont formées ou informées et qui possédent I'habilitation,poun
mettre sous tension, hors tension, a la terre et pour baliser«des
appareils et circuits électriques, conformément aux’réglestde
sécurité en vigueur

+ sont formées ou informées pour I'entretien et I'utilisation des
dispositifs de sécurité, conformément aux régles desécurité en
vigueur

¢ ont suivi des cours de secourisme.

signifie que la non-application des mesures.de sécurité appropriées
entraine la mort, des blessures graves ou,des dommages matériels
importants.

signifie que la non-application des mesures de sécurité appropriées
peut entrainer laymort, deswblessures graves ou des dommages
matériels importants¢

signifie, lorsqu'il est accompagné d'un triangle de danger, que la non-
application,des mesures de sécurité appropriées peut entrainer des
blesSures,légeres.

signifie, lorsqu'il n'est pas accompagné d'un triangle de danger, que la
non-application des mesures de sécurité appropriées peut entrainer un
dommage matériel.

signifie que, si les remarques correspondantes ne sont pas prises en
compte, cela peut conduire & un résultat ou a un état non souhaité.

Au sens de la présente documentation, la mention "NOTA" met en
valeur une information importante relative au produit ou a la partie de la
documentation traitée.
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ATTENTION

NOTA

Le fonctionnement d'appareils électriques implique nécessairement la
présence de tensions dangereuses sur certaines de leurs parties.

Le non-respect des consignes de sécurité peut donc conduire a des
blessures graves ou a des dommages matériels importants.

Seul les personnes disposant d'une qualification adéquate sont
habilitées a intervenir sur ce type d'appareil.

Ces personnes doivent étre parfaitement familiarisées avec Jes
consignes de sécurité et les opérations d'entretien telles que déctites
dans cette documentation.

Le fonctionnement correct et sir de cet appareil supposeun transport
approprié, un stockage, un montage et une installation dans les régles
ainsi qu'une utilisation et une maintenance soigneuses.

Pour des raisons de clarté, cette documentatien ne contient pas toutes
les informations de détails concernant chaque variante du produit et ne
peut prendre en considération I'engemble des possibilités de montage,
de fonctionnement ou de maintenancer

Si de plus amples informations'sontsouhaitées ou s'il survient des
problémes qui ne sont pas traités suffisamment en détail dans cette
documentation, vous pouvezous adresser a I'agence SIEMENS la
plus proche afin d'obtenir €S renseignements voulus.

Nous soulignons en outfe gue le contenu de cette documentation ne
fait pas partie d'ungaecord, d'une promesse ou d'une situation juridique
antérieurs ou endvigueur ; ce document n'a pas non plus pour objet d'y
apporter amendement. Toutes les obligations de SIEMENS découlent
du contrat de vente, qui précise entre autres l'intégralité des clauses de
garantie exclusivement applicables. La présente documentation ne
saura ni étendre, nirrestreindre les clauses de garantie contractuelles.

1-2
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ATTENTION Composants sensibles aux décharges €électrostatiques (ESD)

Le convertisseur comporte des composants sensibles aux décharges
électrostatiques. Ces composants risquent trés vite une détérioration

s'ils sont manipulés sans précaution. Si vous étes appelé a manipuler
des cartes électroniques, veuillez suivre les conseils suivants :

Ne toucher les cartes électroniques qu’en cas d'absolue nécessité.

Avant de toucher une carte, I'opérateur doit immédiatementauparavant
éliminer I'électricité statique accumulée dans son corps.

Les cartes ne doivent pas entrer en contact avec des matetiaux
hautement isolants tels que des feuilles en matiére plastique, des sous-
mains isolants, des vétements en fibre synthétique.

Ne déposer les cartes que sur des supports conducteurs.

Ne conserver et expédier les cartes et compg@sants que dans des
emballages conducteurs (par exemple : boftes en matiere plastique
métallisée, boites métalliques).

Si 'emballage n'est pas conducteurpenvelopper les cartes d'un
matériau conducteur (par exemple, mousse conductrice ou feuille
d’aluminium a usage domestiglie),avant de les mettre dans leur
emballage.

Les mesures de protection afprendre lors de la manipulation de cartes
ou de composants sensiblesiaux décharges électrostatiques sont
récapitulées sur les figurésjsuivantes :

¢ a = plancher conductegr
+ b = table antiStatique
+ C = chaussures‘antistatiques
+ d = blouse_ antistatique
+ e = bracelef/antistatique
¢ f=rae€ordement a la terre de I'armoire
d
f f
1 L
= c a —
Position assise Position debout Position alternée assise/debout
Fig. 1-1 Mesures de protection contre les décharges électrostatiques

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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Définitions et avertissements 03.2005

Consignes de sécurité et d'emploi relatives

aux variateurs de vitesse
(conformes a la directive Basse Tension 73/23/CEE)

1. Généralités 4. Installation
Selon leur degré de protection, les convertisseurs d'en- L'installation et le refroidissement des appareils doivent
tralnement peuvent comporter, pendant leur fonctionne- répondre aux prescriptions de la documeéhtation fournie
ment, des parties nues sous tension, éventuellement en avec le produit.
mouvement ou tournantes, ainsi que des surfaces chau- Les convertisseurs d'entrainement deivent étre’ protégés
des. contre toute contrainte inadmissible. En particuier, il ne doit

L'enlévement non admis de recouvrements préscrits, y avoir déformation de piéces et/gu maodification des dis-
I'usage non conforme a la destination, une installation  tances d'isolement des composants lgrs dir'transport et de

défectueuse ou une manoeuvre erronée peuvent entrai- la manutention. Il doit étre évitédde toucher les composants
ner des dangers de dommages corporels et matériels electronlque.s et pieces de §0ma€t- N
graves. Les convertisseurs d'entrain€ément comportent des piéces

sensibles aux contraintesgélectrostatiques et facilement en-
dommageables par un, maniement inadéquat. Les compo-
sants électriques ne doivent pas étre endommagés ou dé-
truits mécaniquemeéenti(le “éas échéant, risques pour la

Pour informations complémentaires, consulter la docu-
mentation.

Tous travaux relatifs au transport, a linstallation, a la
mise en service et & la maintenance doivent étre exécu- santé!)
tées par du personnel qualifié et habilité (voir CEI 5 R ) d + élec

60364 ou CENELEC HD 384 ou DIN VDE 0100 et CEI - RAcCOraCURL c'\gguue

60664 ou DIN VDEO110, ainsi que les prescriptions de Lorsque des travaux sont effectués sur le convertisseur
prévention d'accidents nationales). d'entrainément Sous tension, les prescriptions pour la pré-

ventjon d'accidents nationales doivent étre respectées (par
exemple BGVJA2).

L'installatien .&lectrique doit étre exécutée en conformité
avec, les prescriptions applicables (par exemple sections
des cenducteurs, protection par coupe-circuit a fusibles,
raceordement du conducteur de protection). Des rensei-

Au sens des présentes instructions de sécurité fonda-
mentales, on entend par personnel qualifié des person-
nes compétentes en matiére d'installation, de montage,
de mise en service et de fonctionnement du produit et
possédant les qualifications correspondant a leurs acti-

vites. ghements plus détaillés figurent dans la documentation.

2. Utilisation conforme & la destination Llesgindications concernant une installation satisfaisant aux
Les convertisseurs d'entrainement sont des composants exigences de compatibilité électromagnétique, tels que
destinés a étre incorporés dans des installations ou“ma- blindage, mise a la terre, présence de filtres et pose adé-
chines électriques. quate des cables et conducteurs) figurent dans la docu-

En cas d'incorporation dans une machine, leupmise®en mentation qui accompagne les convertisseurs d'entraine-
service (Clest-a-dire leur mise en fonglionnement  Ment. Ces indications doivent étre respectées dans tous les

conformément a leur destination) est interditetafit qie la  €as, méme lorsque le convertisseur d'entrainement porte le

conformité de la machine avec les disposftions desfa Di- ~ Marquage CE. Le respect des valeurs limites imposées par
rective 98/37/CE (directive sur les machines) n'a pas ét¢ & legislation sur la CEM reléve de la responsabilit¢ du
vérifiée; respecter la norme EN 60024 constructeur de l'installation ou de la machine.

Leur mise en service (c'est-a-dire, [Eur mise en fonction-  6- Exploitation

nement conformément & leus, destination) n'est admise ~ Les installations dans lesquelles sont incorporés des
que si les dipositions de la Diregtive sur la compatibilité convertisseurs d'entrainement doivent étre equipées des
électromagnétique (89/336/GEE) sohifespectées. dispositifs de protection et de surveillance supplémentaires
Les convertisseurs d'entrdinemefit répondent aux exi-  Prévus par les prescriptions de sécurité applicables, telles
gences de la Directive Basse/ Tension 73/23/CEE que la loi sur le matériel technique, les prescriptions pour la

Les normes harmoniséeslde la série EN 50178 / DIN prévention d'accidents, etc. Des modifications des
VDE 0160 en connexiod avec la norme EN 60439-1 / convertisseurs d'entrainement au moyen du logiciel de

DIN VDE 0660 patic 500:ef EN 60146 / VDE 0558 leur ~ commande sont admises. _ - _
sont applicales. Apreés la séparation du convertisseur de l'alimentation, les

L racfBristi techni t les indications relati parties actives de l'appareil et les raccordements de puis-
es carag@riSUgFies fgehniques et les indications relatl- sance sous tension ne doivent pas étre touchés immédia-
ves aux conditionsdde raccordement selon la plaque

) e - - ) . tement, en raison de condensateurs éventuellement char-
§|gnalet|que’et laydocumentation doivent obligatoirement gés. Respecter a cet effet les étiquettes d'avertissement
etre respectees. apposées sur les convertisseurs d'entrainement.

3. Transport, stockage Pendant le fonctionnement, tous les portes et recouvre-
Les indications relatives au transport, au stockage et au ments doivent étre maintenus fermés.
maniement correct doivent étre respectées. 7. Entretien et maintenance

kes conditions climatiques selon la EN 50178 doivent | a documentation du constructeur doit étre prise en consi-
étre respectées. dération.

CONSERVER CES INSTRUCTIONS DE SECURITE !

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Description

2 Description

Domaine
d'application

L'onduleur est un appareil électronique de puissance pour l'alimentatian
de moteurs triphasés hautement dynamiques dans la gamme de
puissance de 0,75 kW a 37 kW.

L'onduleur peut étre alimenté a partir d'un réseau a courant continu dé
tension comprise entre 510 V et 650 V.

A partir de la tension continue du circuit intermédiaire, #enduleur
génére, par le procédé de la modulation de largeur d'impulsions (MLI),
un systéme triphasé de fréquence variable entre 0 Hz'et/400 Hz.

La commande de l'onduleur est assurée par une électronigue de
régulation interne constituée par un micro-processeufet un processeur
numérique de signal (DSP) dont les fonctions sontdéfinies dans le
logiciel du variateur.

L'opérateur peut intervenir a partir du panneaw,de commande PMU, du
pupitre opérateur OP1S ou encore par lintermédiaire du bornier ou
d'un bus de communication. A cet gffet,"I'dppareil dispose de plusieurs
interfaces et de trois emplacementsipouvant recevoir des cartes
optionnelles.

Au niveau du moteur, il est pessible d'Utiliser comme capteur un
résolveur, un codeur optique Siaus-casinus, un générateur d'impulsions
ou un codeur multitour.

Bornier
Cartes
optionnelles Electréniquede régulation F =

H— PMU

H Interface série

C/L+ o * L o u2m
| : Départ
~{ —i—o V2/T2 yers
D/L-© I_ ——o W2/T3 moteur
Fusible du circuit Circuit
intermédiaire interm Onduleur :
....................................................................... E

Fig. 2-1 Schéma de principe de I'onduleur

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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03.2005 Transport, entreposage, déballage

3 Transport, entreposage, déballage O

Les convertisseurs et leurs constituants sont emballés en usine en 0
conformité avec la commande. Une plaquette d'emballage est apposée

a l'extérieur sur I'emballage. Respectez les indications sur I'emballage
concernant le transport, le stockage et la manutention selon les regles,

de l'art.

Transport En cours de transport, il faut éviter les trépidations et | c@lents.
Si vous constatez des dégats dus au transport, inform&
immédiatement votre transporteur.

Entreposage Les convertisseurs et leurs composants doivent étre @ 0sés dans

des locaux propres et secs. La gamme de tempéra issible est
de -25 °C (-13 °F) a +70 °C (158 °F). La variati or de

température ne doit pas dépasser 30 K.

ensateurs du circuit
apitre “Formation”.

AVERTISSEMENT Si la durée de stockage dépasse 2 ans, |
intermédiaire devront subir une formati

C

et'de carton ondulé. Il peut étre
ns locales pour les

e de complétude de I'envoi,

il et de ses constituants, on peut
ise en service.

Déballage L'emballage se compose de ¢
éliminé en se conformant au
cartonnages. Aprées déballag
vérification de I'état intact
entreprendre le montage

L 4

N
S

Q
o
&

L 4
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Premiére mise en service

Déballage et contréle
des appareils

v

Montage de l'appareil et
mise en place des
cartes optionnelles non
installées

v

Au besoin, formation
des condensateurs du
circuit intermédiaire

v

Raccordement du
conducteur PE,
des cables et barres de
puissance et, le
cas échéant, de I'alim.
externe 24V

v

Raccordement des
cables de commande,
de communication, de

capteur et moteur

Premiére mise en service

Apres le déballage, vérifiez si l'appareil est intact. Seuls
des appareils intacts sont autorisés a étre mis en
service. Vérifiez par ailleurs si I'appareil est au complet,
s'il est équipé des cartes optionnelles voulues et si
l'option technologique est validée (si commandée).

Ajoutez les cartes optionnelles qui ne seraient pas
encore installées. Montez ensuite I'appareil en
respectant les impératifs du lieu d'installation et les
regles de CEM.

Si le circuit intermédiaire est resté plus de deuxans a
I'état hors tension, il faut procéder a la formation des
condensateurs du circuit intermédiaire.

voir chapitre
"Transport,

entreposage,
déballage”

veir chapitre
"Mentage"
etlnstallation
selon les regles
de CEM"

voir chapitre
"Formation"

Raccordez les cables de puissanceenéemmencant par

le conducteur de protection ainsi-gue‘les barres du

circuit intermédiaire et l'arrivégexterne 24 V. Respectez

les régles de compatibilité électromagnétique. A cette
étape, ne raccordez pas ghcore les cables de
commande, de communication, de capteur ni de moteu
(exception : cableg/ersiOP1S¢Si le paramétrage se fait
par un pupitre QP1S),

voir chapitre
"Raccordement"
et "Installation
selon les regles

' decCeEMm"

Raccordez lessgables,de commande, de communication,

du capteur ét dU meteur en respectant les regles de
compatibilite électromagnétique.

ATTENTION YAvant de raccorder ou de débrancher les
cables de commande et de capteur,
I'appareil doit étre mis hors tension
(alimentation de I'électronique 24 V et
tension du circuit intermédiaire / du
réseau)!
La non-observation de cette mesure peut
causer un endommagement du capteur.
Un capteur défectueux peut occasioner
des mouvements de rotation incontrolés

voir chapitre
"Raccordement”
et "Installation
selon les regles
de CEM"

Appliquer la tension
d'alim. externe 24 V

v

Apres avoir vérifié le cablage et le serrage des bornes,

appliquez la tension externe 24 V. Apres établissement
de la tension d'alimentation de I'électronique, I'appareil

proceéde a son initialisation. Cette opération peut durer

guelques secondes. Suite a quoi, I'état de I'appareil est
signalé sur l'afficheur du PMU.

Siemens AG

6SE7087-7KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES
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Si nécessaire,
réinitialiser le
paramétrage pour
rétablir le réglage usine

v

Paramétrage par
téléchargement ou par
blocs de paramétres

v

Test fonctionnel

Si, a la suite de l'initialisation, le PMU n'affiche pas I'état
°005 ou si l'appareil a été paramétré antérieurement, il
est conseillé de réinitialiser le paramétrage pour rétablir
le réglage usine.

voir chapitre

"Paramétrage” 0

L 4

voir chapitre

Apres une nouvelle vérification du variateur et du
cablage, appliquez la tension réseau et exécutez leest
fonctionnel avec votre paramétrage.

v

ATTENTION

Il faut s'assurer que la mis S
tension n'entraine pas de fis our
les personnes et les Ilal .l est
recommandé de n'acc a

machine opératri
fonctionnel a

Poursuite de la mise en service et du paramé
e

nction du cas

d'application ¢

L 4

N
>
$

Q
o
&

L 4
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S Montage

51 Montage de I'appareil

ATTENTION La sdreté de fonctionnement du convertisseur ne sera assurée que sile
montage et la mise en service ont été effectués par du personnel
qualifié, conformément aux observations et avertissements{des
présentes Instructions de service.

Respecter tout particulierement les prescriptions géngrales et
nationales d'établissement et de sécurité pour le travail/sur des
installations a courant fort (par ex. VDE, NF, UL) aifAsi que celles
relatives a I'emploi correct de I'outillage et a l'utilisation des
équipements individuels de protection.

Le non-respect de ces mesures peut conduire,a la mort, a des
blessures graves ou des dommages matériels importants.

Espacements Monter I'appareil de maniére que lesteonnexions pour le circuit
intermédiaire se trouvent a la face supefieure et le départ vers le
moteur a la face inférieure.

Les appareils doivent étre montés de fagcon jointive.

Pour assurer un refroidissement suffisant, il faut ménager a la face
supérieure et a la face inférietke un espacement d'au moins 100 mm
par rapport aux éléments quiysont susceptibles d'entraver la circulation
de l'air de refroidissement.

Lors de l'implantation/en armoire, la ventilation de I'armoire doit étre
concgue en fonctiomde la puissance dissipée. Vous trouverez les
indications correspondantes aux caractéristiques techniques.

Exigences + Corps étrangers

concernant le lieu Les appareils doivent étre protégés contre la pénétration de corps

d'installation étrangers, car ceux-ci peuvent compromettre le fonctionnement et la
Sécurité.

+ Poussieres, gaz, vapeurs
Lelocal d'installation doit étre sec et exempt de poussiéres. L'air
d'arrivée ne doit pas contenir de poussieres conductrices de
I'electricité ni de gaz ou de vapeurs susceptibles de compromettre le
bon fonctionnement. Le cas échéant, on installera des filtres
appropriés ou I'on prendra d'autres mesures qui s'imposent.

¢ Air de refroidissement
Les appareils ne peuvent fonctionner que dans un climat
d'environnement correspondant a la classe 3K3 selon CEl 721-3-3.
Si la température de l'air de refroidissement dépasse 45 °C
(113 °F), et si l'altitude d'installation est supérieure a 1000 m, il
faudra réduire la puissance.

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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\ Surface de fixation

Lﬁ
100 mm
-

Air de refroi-

dissement \L\L

.
\@
QO

Fig. 5-1 Distance minimale p oidissement

mment contre la surface de fixation.

ille au moyen de deux ou quatre vis M5.

100 mm

Montage Ces appareils sont appliqu
La fixation s'effectue sel

Surface de fixation och
visfM5

«——260 mm——» /

V

5m@

414 mm

fe—360 mm ——>|

10 0
_'t 22,5 mm | [33,75mm | [45mm
45 mm 67,5 mm 90 mm

0,55 kW 1,5/2,2 kW 4,0 kw
Vue de face (sans capot frontal)

Fig. 5-2 Encombrement, boitiers de largeur jusqu'a 90 mm

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Encoches
Surface de fixation pour vis M5
fe——260 mm ——>»
— : @)
IS
N :
"""" ] &
e L 4
E EE
g 38
[ I
' ‘ 0 " 22,5 mm
Ja/h“/ = (e
135 180 mm
«——220 mm—» -
55/75/1 15 - 37 kW
Vue de coté face
Fig. 5-3 Encombrement, boitiers,de largeur 85 mm et 180 mm
L 2 \< ’
L 4
Siemens AG  6SE7087-7KP50
5-3

SIMOVERT MASTERDRIVES Instructions de service



Montage 03.2005

5.2 Montage des cartes optionnelles

DANGER En raison des condensateurs du circuit intermédiaire, des tensions
dangereuses subsistent jusqu'a 5 min. apres coupure de l'alimentation:
En conséquence, l'intervention sur l'appareil ou sur les bornes du circuit
intermédiaire n'est admise qu'aprés avoir attendu le temps nécessaire.

5.2.1 Montage des cartes optionnelles pour boitiers de largeur jusqu'a
90 mm

Isoler I'appareil du
réseau

DANGER Isolez I'unité d'alimentation ou le convertisseur indisect de la source
d'énergie et mettez I'appareil hors tensiongDebranchez I'alimentation
24 V pour I'électronique. Détachez tousfles/céables.

Démonter I'appareil  Procédez comme suit pour démonter, I'appareil :
¢ Ouvrez les bornes des barres‘dwcircuit intermédiaire.

+ Retirez les vis assuraptla fixation de I'appareil sur la surface de
montage.

+ Tirez l'appareilfvers le bas jusqu'a dégager complétement les barres
du circuit intekmédiaire.

Dégagez I‘appareil vers l'avant.
Posez l'appareifen le couchant sur son cété gauche.

Ouvrir l'appareil + Défaitesllesidetix vis de fixation du panneau latéral de droite. Ces
vis desfixationsse trouvent respectivement a la face supérieure dans
kangle arriere de droite et a la face inférieure ou, au milieu du coté
droit,devtappareil.

+_4lne faut pas dévisser complétement les deux vis de fixation ; le
panneau comporte des encoches qui permettent de le pivoter
[orsque les vis sont desserrées.

+ Déposez le panneau latéral de droite. A cet effet, pivotez le
panneau vers l'avant, puis dégagez-le du guidage au niveau de
I'aréte de la face avant.

Retirer I'obturateur + Retirez de la face avant 'obturateur de I'emplacement voulu.

d’emplacement Pour ce faire, il faut trancher avec précaution au moyen d'un

couteau a lame mince les quatre points de liaison entre I'obturateur
et la face avant.

6SE7087-7KP50 Siemens AG
5-4 Instructions de service SIMOVERT MASTERDRIVES
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Vis de fixation du

S
777777707 &
) L panneau latéral
77777077
il
7772772722727,
EEEL] L 4
Fl™

S1
]
Etiquettes de
repérage des cartes
7 optionnelles

<
e
S
2
|m|

EEELTEEITTTT

=3
=
S
@
o

=

Fig. 5-4 Disposition de

= o
o
@
]
5 g
»ﬂ © L
oM
= Empl. B
5
©
()
S
< 4
Empl. C ‘
brl
E‘ _lal_li
4
AN
Fig. 5-5 Dépose du panneau latéral de droite
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Monter la carte Engagez la carte optionnelle par l'arriere dans l'ouverture de la face

optionnelle avant (D), jusqu'a ce que le connecteur male 64 points sur la carte
mere et le connecteur femelle 64 points de la carte optionnelle se
trouvent I'un en face de l'autre.

Enfichez la carte optionnelle par la droite sur le connecteur méale 64
points de la carte mere (@) (direction d'observation a I'état monté).

Fixez la carte optionnelle au moyen des deux vis sur les colonnettes ¢
situées vers l'avant de la carte optionnelle (®).

[] 7
L %
[0 ()
‘ g § s
S Q@7 2A_A S
Empl. 4 * 8 g
[ ©
1] 0 w ] w
”
Ln Q@ AALL N
Fig. 5-6 Montage de la carte @
Réassembler et Refermez le panneau latér me de l'appareil :
remettre en place ¢ Engagez le pannea I'de droite par le haut dans le guidage du
'appareil coté droit a l'av.
¢ Rabattez le latéral vers l'arriere.

¢ Fixez le pann atéral au moyen des deux vis de fixation.
Remettez en place)l'appareil :

il de l'avant a sa place initiale de maniere qu'il se
us des barres du circuit intermédiaire.

. Bep ssez l'appareil vers le haut jusgqu'a ce que les barres du
i édiaire soient complétement engagées dans le
itif de connexion.

m I'appareil sur la surface de montage au moyen des deux vis
ixation.

¢ Verrouillez les barres du circuit intermédiaire.
¢ Rebranchez tous les conducteurs que vous avez détachés

auparavant.
¢ Vérifiez les connexions et le serrage de tous les conducteurs et du

blindage.

Repérag lafcarte ¢ Pour repérer la carte optionnelle, apposez I'étiquette d'identification
optionnelle a I'emplacement prévu sur la face avant de l'appareil.

¢ Apres la remise sous tension, vous pouvez enregistrer les cartes
* optionnelles dans le logiciel de I'appareil et entamer la mise en
service.

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Montage

5.2.2 Montage des cartes optionnelles pour boitiers de largeur 135 mm
et 180 mm

Isoler I'appareil du
réseau

DANGER

NOTA

Ouvrir l'appareil

Retirer I'obturateur
d'emplacement

Retirer une carte
optionnelle

Monter la carte
optionnelle

Isolez l'unité d'alimentation ou le convertisseur indirect de la source
d'énergie et mettez I'appareil hors tension. Débranchez I'alimentation
24 V pour I'électronique. Détachez tous les cébles.

Les cartes optionnelles seront montées lorsque la ‘Partieyptissance est
en place.

+ Défaites les deux vis de fixation sur la faceavant, en partie
supérieure de l'appareil. Il ne faut pas déwisser complétement les vis
de fixation ; le panneau comporte des encoches qui permettent de
le dégager lorsque les vis sont desserréees.

+ Dégagez avec précaution laface avant du boitier en la basculant
Iégérement (env. 30 °) vegs J'avant.

¢ Sur la partie puissance, ouvrez le levier de verrouillage du céble plat
qui établit la liaison avec¥électroniqgue de commande.
Détachez la face avant gn la‘retirant vers l'avant.
Retirez de la fagesavant I'abturateur de I'emplacement voulu.

Pour ce fairefl faut trancher avec précaution au moyen d'un
couteau adameimince les quatre points de liaison entre I'obturateur
et la face avant,ouwetirer les obturateurs existants.

¢ Dévissez{d'aberdd'environ un tour les deux vis de fixation de la
carte optionnelle.

+ Desserrezqun peu la liaison entre le connecteur systéme et la carte
€lectronigue pour éviter que des efforts mécaniques ne s'exercent
sur [avearte optionnelle.

# Retirer complétement les vis de fixation de la carte optionnelle que
l'enypourra ensuite retirer.

¢ 'Engagez la carte optionnelle par l'arriére dans 'ouverture de la face
avant (), jusqu'a ce que les connecteurs males et femelles 64
points se trouvent I'un en face de l'autre.

¢ Mettez en contact la carte optionnelle avec le connecteur méale 64
points (@).

+ Fixez la carte optionnelle au moyen des deux vis sur les colonnettes
situées vers l'avant de la carte optionnelle (®).

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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Réassembler
I'appareil

Brancher I'appareil

Repérage de la carte
optionnelle

Empl. C

@/\A

Empl. C O

"

Fig. 5-7 Montage de la carte optionnelle 0

*

Présentez la face avant en position incli d'env. 30° et accrochez
par un mouvement de bas en haut I hexde la tble de guidage
inférieure dans la réglette de la parti nce.

Enfichez le connecteur méle du
femelle de la partie puissal
Basculez avec précautio nt vers le haut pour lui faire
réintégrer le bottier. Veill e que les t6les de guidage du coté
droit de la face avant (en‘regardant de l'avant) s'engagent bien dans
les encoches du boiti

Solidarisez la face boitier de la partie puissance au moyen

des deux vis tio
Rebranche s conducteurs que vous avez détachés
auparavar'\<

laison sur le connecteur
le levier de verrouillage.

Vérifiez | ions et le serrage de tous les conducteurs et du
blindage

Pour s€pér carte optionnelle, apposez I'étiquette d'identification
& l'emplacement prévu sur la face avant de I'appareil.

emise sous tension, vous pouvez enregistrer les cartes

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Installation dans les regles de la CEM

6 Installation dans les regles de la CEM

Vous trouverez ci-apres quelques informations et directives de base qui
vous permettront de respecter plus facilement les regles de
compatibilité électromagnétique et les dispositions de la directive
européenne correspondante.

*

Veillez a établir une bonne liaison électrique entre le boitier du
variateur/onduleur et sa surface de fixation. Il est recommande
d'utiliser comme surfaces de fixation des surfaces metalliques (ex.
téles d'acier galvanisé). Si la surface de fixation est’iSelante (par
suite d'un revétement de peinture par exemple), intefposez des
rondelles de contact ou des rondelles crantées:

Tous les éléments métalliques de I'armoire deiventi€tre
interconnectés par des liaisons bonnes cofductriees de I'électricité
et avec de grandes surfaces de contact:

Le cas échéant, interposez des rondelles deycontact ou des
rondelles crantées.

Reliez les portes des armoires au ¢hassis par des tresses de masse
aussi courtes que possible.

Il faut utiliser des cables blindés pour la liaison entre onduleur et
moteur.

Le blindage du cable allant au moteur doit étre raccordé a la borne
de blindage de I'onduleur etypar une grande surface de contact avec
la plaque de montage du meteur. Si la boite a bornes du moteur est
en matiere isolante, il faut'utiliser des tresses additionnelles de mise
ala terre.

Le blindageydu ¢able de raccordement du moteur ne devra pas étre
interrompu_parwne-self de sortie, un fusible ou un contacteur.

Utilisez exclusivement des cables blindés pour les signaux.
Regroupez les conducteurs de signaux par groupes de signaux.
Ne faites pas cheminer cote a cdte sans les blinder respectivement
des conducteurs de signaux TOR et des conducteurs de signaux
analogigues. Si ces conducteurs font partie d'un méme cable de
signaux, les différents signaux doivent étre blindés mutuellement.

Séparez les cables d'énergie et les cables de sighaux (espacement
minimal 20 cm). Prévoyez un cloisonnement en tdle entre cébles de
signaux et cables d'énergie. Les tbles de cloisonnement seront
mises a la terre.

Reliez a la terre les deux extrémités des conducteurs de réserve
pour obtenir un effet de blindage supplémentaire.

Faites cheminer les conducteurs le plus pres possible de tbles
mises a la terre, ceci a pour effet de réduire le couplage de signaux
perturbateurs.

Evitez les surlongueurs de cables. Elles se traduisent par des
capacités et inductances de couplage supplémentaires dont on peut
parfaitement se passer.

Utilisez des cables avec blindage tressé. Leur effet de blindage est
cing fois meilleur que celui des cables avec blindage en feuillard.

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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AVERTISSEMENT

NOTA

¢ Les bobines de contacteurs qui sont alimentées a partir du méme
réseau que I'onduleur ou qui sont installées a proximité de
I'onduleur doivent étre munies de limiteurs de surtension (par ex.
circuits RC, varistances).

Vous trouverez de plus amples informations au chapitre 3 "Guide pou
une installation des entrainements conforme aux regles de CEM" du
compendium. Le compendium se trouve sur le CD-ROM joint et peut
étre commandé en version papier (n° de référence : 6SE7087-7QX7(ﬂ.

Il s'agit d'un produit a disponibilité restreinte selon CEI
convient pas au branchement sur le réseau public safis
additionnelles.

-3, qui ne
es

inements a vitesse
6.3.2.3 b), les systémes
ivent respecter les

e la norme précitée).
niques ne permettent pas
s limites.

Aux termes de la norme de produit CEM pour e
variable EN 61800-3:1996 + A11:2000 chap
d'entrainement (PDS = Power Drive Sys
valeurs limites (selon les tableaux
Dans certaines applications, des ra
au systeme d'entrainement d
Ces applications sont :

+ réseaux IT dans des systg

+ |a ou l'effet de filtre ne et pas d'obtenir le comportement
dynamique requis.

Le présent nota co

(fonctionnement

r particulierement I'option L20

e on mis a la terre).

6-2
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7 Raccordement

DANGER Les convertisseurs SIMOVERT MASTERDRIVES mettent en ceuvre O
des tensions élevées.
Toutes les opérations de raccordement doivent se faire obligatoirement
a |'état hors tension ! 4
Tous les travaux sur cet appareil seront réalisés obligatoir ar du
personnel qualifié !
La non-observation de cet avertissement peut entrainer | , des

blessures graves ou d'importants dommages matériels.

En raison des condensateurs du circuit intermédiai nsions
dangereuses subsistent jusqu'a 5 min. aprés coupur I'alimentation.
En conséquence, l'intervention sur l'appareil ou s bornes du circuit
intermédiaire n'est admise qu'aprés avoir atten temps nécessaire.
Méme moteur a l'arrét, les bornes de p t de commande

Ui
peuvent étre sous tension.
irc termédiaire, il faut

Avec une alimentation centralisée
s'assurer d'une séparation de sécuri les onduleurs et la tension
de circuit intermédiaire !

Les interventions sur des co isseurs ouverts exigent une extréme
prudence en raison de la ptésen ossible de piéces sous tension.

Il incombe a l'utilisateur ctler le montage et le raccordement de

tous les appareils, en ¢ € avec les regles techniques en usage

dans le pays ain ve églementation nationale applicable. A ce
Cl

plus particulierement : le dimensionnement des
a mise a la terre, la mise hors tension, l'isolement
s surintensités.

Siemens AG 6SE7087-7KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES Instructions de service 7-1



Raccordement

06.2005

ZITL7777777,
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Alim. 24 Vcc externe, E* 100
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circuit interm.

Empl. C

Téle pour blindage
du cable moteur

|
tique sur boitier de largeur jusqu'a 90 mm
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Ji

Barres du
circuit interm. X3 £ 7 ,l || PE3
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(option) X533 L/////7,
[ARRRAN
1 'S
PMU—| (8]
Alim. 24 Vcc externe, i

RS485 (USS) X100

Résistance de terminaison ——
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Fig. 7-2 N

pour largeur de boitier 135 mm
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7.1 Connexions de puissance

O

ATTENTION Conducteur de protection
Le conducteur de protection doit étre connecté tant du c6té réseau qu

du coté moteur.

En raison des courants de fuite a travers les condensateurs L 2
d'antiparasitage, il faut, conformément a EN 50178 :
&.’ou

e que le conducteur PE ait une section nominale de

e brancher deux conducteurs PE si les conducteurs ont une
section inférieure & 10 mmZ2. Chacun des conducteu doit avoir
la méme section qu'un conducteur de phase.

NOTA En cas de bon contact électrique entre le canver
montage, la section du conducteur de protec
celle du conducteur de phase. La fonctign

eur et la surface de
eut étre prise égale a
eldeuxieme conducteur PE

>
R
.Q(b
<
O
&

L 4
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7.1.1

Borne de terre

X3 - Barres
du circuit

intermédiaire

X2 - Bornier moteur

(@)

----J@

BHEH

ZM CA ZNad

Connexions de puissance pour boitiers de largeur jusqu'a 90 mm

A la face supérieure de I'appareil, derriere la connexion des barres du
circuit intermédiaire X3, se trouve une borne de terre sous la forme
d'un goujon fileté M4,

Il sert au raccordement d'un conducteur de terre dans le cas d'un
montage isolé.

Les barres du circuit intermédiaire assurent 'acheminement de
I'énergie a l'onduleur.

Barre Désignation Signification Plage
3 PE3 Conduct. protection
2 D/L- Tension Cl - 510/~ 650 Vce
1 C/L+ Tension Cl + 510 - 650 Vcc

Section possible : barre “cuivre électrolytique@tame™3x10 mm,
arrondies selon DIN 46433

A I'état monté, la barre 1 se trouve a l'avant.

Tableau 7-1 Barres du circuit intermédiaireja courant/continu

Le bornier de départ vers le moteur,se trouve a la face inférieure de
l'appareil.

Borne Signification Plage
PE2 Conduct. protection
U2 Phase U2 /g triph. 0V - 480 V
V2 Phase v2 /T2 triph.0V - 480 V
w2 Phase' W2 /T3 triph. 0V - 480 V

Section poss$ible 94 mm? (AWG 10), ame cablée

A I'état montéyla heme PE2 se trouve a l'avant.

Tableauw 7-2 Bornier moteur

Afin d'assurer un maintien sr du bornier moteur, il faut le fixer au
boitieFpar des vis.

Les cables de raccordement des moteurs doivent étre dimensionnés en
conformité avec la norme VDE 298 partie 2.

Apres la fixation du bornier, le blindage du cable de raccordement du
moteur doit étre connecté par une grande surface de contact a la tole
de connexion du blindage.

7-6
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7.1.2 Connexions de puissance pour boitiers de largeur 135 mm et
180 mm
X3 - Barres Les barres du circuit intermédiaire assurent 'acheminement de
du circuit I'énergie a l'onduleur.

intermédiaire

X2 - Bornier moteur
<18,5 kW

relfuz []we

%,

X2 — Bornier moteur
> 22 kW

Barre Désignation Signification Plage
3 PE3 Conduct. protection
2 D/L- Tension Cl - 510 A650sVcc
1 C/L+ Tension CI + 510,- 6504/cc

Section possible : barre “cuivre électrolytique étamé” 3x20. mm,
arrondies selon DIN 46433

A I'état monté, la barre 1 se trouve a l'avant.

Tableau 7-3 Barres du circuit intermédiaire a courant contin

Le bornier de départ vers le moteur se trouve,a la face inférieure de
I'appareil.

Borne Signification Plage
PE Conduct. protection
u2/T1 Phase U2 /1 triph. 0-480V
V2 /T2 Phase V2,/ T2 triph. 0-480V
W2 /T3 Phase/W2 /T3 triph. 0-480V

Section possible 4
Largeur de boitier 135 mm : 10 mm2 (AWG 8), ame cablée
Largeur de boitier 180 mm : 16 mm2 (AWG 6), ame cablée

En regardant de J-avantila borne PE se trouve a gauche.

Tableau 7-4 Bornier moteur

Le bernierde départ vers le moteur se trouve a la face inférieure de
I'appareil.

Borne Signification Plage
D Conduct. protection

Uu2/T1 Phase U2/ T1 triph. 0 V - 480 V

V2/T2 Phase V2 /T2 triph. 0V - 480V

W2/T3 Phase W2 /T3 triph. 0 V - 480 V
Section possible :
Section maximale : 50 mmz? (AWG 1/0),
Section maximale : 10 mm?2 (AWG 6)

Les bornes PE se trouvent en bas a droite sur la tole de connexion du blindage.

Tableau 7-5 Bornier moteur

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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commande ¢ alimentation 24 Vcc externe, bus USS (RS485)
+ interface série pour PC ou OP1S
+ bornier de commande.

7.2 Connexions de commande
Connexions de En version de base, lI'appareil comporte les connexions suivantes : OO

L 4

ATTENTION Avant de raccorder ou de débrancher des cébles de c G;e i de
capteur, I'appareil doit étre mis hors tension (alimentation
I'électronique 24 V et tension du réseau).
La non-observation de cette mesure peut causer ug,.en magement
du capteur. Un capteur défectueux peut occasi@ déplacements

incontrélés de I‘axe.

ircuits raccordés aux
ux conditions de la
\'50178 (circuit TBTP = Tres

ATTENTION L'alimentation externe 24 V ainsi que tous le
connexions de commande doiven isfal
séparation de sécurité des circuits s
Basse Tension de Protection):

AVERTISSEMENT La tension d'alimentation e e 24 V doit étre protégée avec un

disjoncteur pour empéch nesurcharge des circuits et composants
en cas de défaut dans lfappateil, par ex. court.circuit dans I'électronique

de commande, 0

as dierreur de cablage.

Protection —F ﬁ sjoncteur 6 A, caract. de déclenchement C,

Siemens 55X2

(cablage, va
convertisse

plément joint & I'unité d'alimentation ou au
ect et Fig. 7-4).

Q
o
&

L 4

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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3ph
380 -480V
1.1
|../\. U W
Alimentation 0

TBTP + F1
24V = .
cc® I
- -X9 5 11
-X100
33 -
Electronique
34 commande
hd
Onduleur 1.1
Electronique Onduleur 1.2
commande
Onduleur 1.3
Onduleur 2.1

Configuration multi-axe avec unité d'alimentation et onduleurs

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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. |2av 33@0 Commutateur de s1 ON
2)|(|tr2.m2e4 \Y% ] S N P24 termin. du bus USS OFF
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L ST o RS485N
PE = 35
Interface série ! LS RS485P — ™D
USS (RS485) o RS485N [ > RxD| [%1]
36L—| EN_RS232
X101 Régulateur A
ol i | P2 [‘] En Rsags|  MICTO- RoZ21C L
Alimentation —< contrbéleur o
auxiliaire —
2l mm M24 2o
o
3 ™ |
._8—4 ‘> [N\ < Out % %
Out In »|In 0:2 ni
Entrées et »-B* > 4 SHe—> < Out
sorties TOR »In
bidirectionnelles B . 5 S < Ionut
6 <
_8_4_ > @ <> > > IOnut
Sorties 4 entrées/sorties TOR bidirectionnelles
7
—— o
Entrées TOR <::|'>
e
Entrées
9 >
Entrée analog. S X103
10| i N <> Empl.A
11 &{_< <:::> Empl. B
Sortie analog. -
o 2| gl <> empl.C

Fig. 7-5 Vqul connectigue standard

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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X100 - Alimentation  Ce bornier a quatre bornes sert au raccordement de la tension d'ali-
externe 24 Vcc, bus  mentation externe 24 V (alimentation a partir de I'unité d'alimentation
USS ou d'un convertisseur indirect) ainsi qu'au raccordement d'un bus USS.

Les bornes du bus USS sont raccordées a I'électronique de comman
ainsi qu'au connecteur femelle Sub-D 9 points de l'interface série X10

La résistance de terminaison du bus peut étre mise en et hors circuit au
moyen du commutateur S1. Sur la position du bas, la terminaison du.

bus est désactivée.
@e Si

Le bouclage du bus sur la résistance de terminaison egst n
I'appareil se trouve a une extrémité du bus USS.

Borne Désignation Signification Plage
33 +24 V (in) Alimentation 24 20-30 Vcc
[o] [==iR :
o ii == 34 oV Potentiel de réféfence oV
(e | | 35 ||
CEREN=1=] 35 RS485P (USS) Bus U RS485
36 RS485N (USS) Bus U RS485

Section possible : 2,5 mm2 (AWG 12)

A I'état monté, la borne 33 se trouve en hau

Tableau 7-6  Alimentation externe USS
&

L'appareil consomme envir r I'alimentation 24 V. Si I'appareil
est configuré avec des carte ionnelles, la consommation atteint au

maximum 1,6 A.

ATTENTION L'interface RS48! étre desservie soit au travers de —X100 ou de

Siemens AG 6SE7087-7KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES Instructions de service 7-11
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X101 - Bornier de
commande

ATTENTION

0N OO~ WON =

Le bornier de commande porte les connexions suivantes:
+ 4 entrées et sorties TOR combinées

* & & o

entrées

2 entrées TOR supplémentaires
1 entrée analogique

1 sortie analogique

alimentation auxiliaire 24 V (max. 60 mA, seulement sortie!) pour les

Si les entrées TOR sont alimentées par une source degensief externe
24V, celle-ci doit étre référée a la masse X101.2. L'alimentatién
externe 24 V ne doit en aucun cas étre reliée a la bornex101.1

(P24 AUX).

Bornier Désignation

Signification

Plage

1 P24 AUX Alimentation auxiliaire 24 Vce / 60 mA
2 M24 AUX Potentiel de reférenee oV
aveclihductance

3 DIO1 Entrée/sortie OR 1 24V,10 mA /20 mA

4 DIO2 Entrée/sortie TOR 2 24V, 10 mA /20 mA

5 DIO3 Entrée/sartie TOR 3 24V, 10 mA /20 mA

6 DIO4 Entrée/sortie TOR 4 24V,10 mA /20 mA

7 DI5 Entrée TOR 5 24V, 10 mA

8 DI6 Entrée TOR 6 24V, 10 mA

9 Al- Entrée analogique — 11 bits + signe
Entrée différentielle :

10 Al+ Entrée analogique + +10 V/Ri=40kQ

11 AQ Sortie analogique 8 bits + signe

+10V/5mA
12 M AO Masse sortie analog.

Section'possible : 0,14 mm2 & 1,5 mm?2 (AWG 16)

Adrétatimonté, la borne 1 se trouve en haut.

Tableau 7-7

Bornier de commande

7-12
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Raccordement

X103 - Interface

Le connecteur femelle Sub-D 9 points peut servir au raccordement soit

série d'un pupitre opérateur OP1S ou d'un PC avec interface RS232 ou
RS485.
Dans le cas du PC, il existe différents cables de liaison pour les
différents protocoles de transmission.
Le connecteur Sub-D 9 points est raccordé de fagon interne au bus
USS, de sorte qu'un échange de données avec d'autres stations
connectées au bus USS est possible.
Cette interface sert aussi au chargement du logiciel.
Ct. Désignation Signification
1 RS232 ID Commutat. sur protocole RS232 a I'état bas
r? 2 RS232 RxD Données de récept. via RS23 RS232
9 //5 3 RS485 P Données via interface RS RS485
o
\8 0o 4 Boot Signal pour charger le actif a I'état bas
o 8 5 M5 AUX Potentiel de référence de oV
% 6 P5V +5 V, max. 200 mA
® O M1 7 RS232 TxD Données d'é \‘ RS232
~—— "
8 RS485 N Donné RS485
9 M_RS232/485
Tableau 7-8 Interface série K
L 4 \< ’
L 4
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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X533 - Option Arrét
sar

DANGER

NOTA

Avec l'option Arrét sdr, un relais de sécurité peut couper la commande
de la partie puissance. On a ainsi I'assurance que le variateur ne peut
en aucun cas générer un champ tournant dans le moteur raccordé.

Méme si I'électronique de commande délivre des ordres de marche, la
partie puissance ne peut pas mettre en mouvement le moteur.

La fonction "Arrét sar" est un "dispositif de coupure pour éviter les
redémarrages imprévus" au sens de la norme EN 60204-1, chapitre 5.4
et satisfait aux exigences de la catégorie de sécurité 3 selon_ EN 954-1
si le montage externe est réalisé en conséquence.

La fonction "Arrét sar" n'établit pas de séparation galvanique,entre le
moteur et la partie puissance ! Les bornes du moteurfrestent portées a
une tension dangereuse.

L'option "Arrét sGr" n'est pas en mesure d'assurer I'arrét rapide d'un
moteur en rotation, car en supprimant les impulsions,de commande, le
moteur sera uniquement freiné par la charge attelée.

Lorsque la fonction "Arrét sir" est activégfle moteur ne peut plus
développer de couple. Lorsque les axes motetirs sont soumis a des
forces externes ou en cas de systemes, deitransmission non auto-
bloquants (par ex. axes suspendus), il fatt prévoir des dispositifs de
retenue, par exemple des freins:

Un risque résiduel subsiste enieas diapparition simultanée de deux
défauts dans la partie puissance."Bans ce cas, I'entrainement peut
effectuer un petit mouvementidalignement angulaire (moteurs
asynchrones : dans le domaine de la rémanence, max. 1 pas
d'encoche, ce qui garespond a une rotation de 5 a 15°).

Les produits déesits 1€iont été développés pour assumer des fonctions
de sécurité epstant'que partie intégrante d'une installation ou d'une
machine. Enreglelgénérale, un systéme de sécurité complet comprend
encore desrcaptetirs, des unités de traitement, des appareils de signali-
sation etldes Concepts pour une coupure en toute sécurité. |l incombe
au cofstrueteur de l'installation ou de la machine d'assurer le
fonctionnement d'ensemble correct. Siemens AG, ses succursales et
§€s patticipations (désignés dans la suite par Siemens) ne sont pas en
mesure de garantir toutes les propriétés d'une installation compléte ou
d'uhe machine qui n'a pas été congue par Siemens.

Siemens dégage également toute responsabilité pour les recommanda-
tions qui pourraient étre déduites explicitement ou implicitement de la
description donnée. Ladite description ne peut pas non plus étre
invoquée pour en déduire des droits & la garantie ou des responsabi-
lités dépassant le cadre des conditions générales de livraison Siemens.

7-14
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X533

A w N

L'option "Arrét sar" se compose d'un relais de sécurité, d'un bornier
pour la commande du relais et d'un contact de signalisation.

Borne  Désignation Signification Plage

1 contact 1 sign. retour "Arrét sar" 20V -30Vcc

2 contact 2 sign. retour "Arrét sOr" 1A

3 entrée de cde résistance nominale 20V -30Vcc
"Arrét sar" de la bobine fréq. de eommut.
>823Q + 10% a20°C max. . 6/min

4 P24 DC Tension d'alimentation 24 cc/
"Arrét sar" 30 mA

Section possible : 1,5 mm2 (AWG 16)

Tableau 7-9  Affectation des bornes pour I'option "Arrét sar"

La bobine du relais de sécurité est reliégfpasune de ses bornes a la
masse de I'électronique mise a la tetre.'Sida bobine est alimentée par
une alimentation externe 24 V, le palel¥moins doit étre relié au potentiel
de terre. L'alimentation externg,24 V doit'satisfaire aux exigences des
circuits TBTP selon EN 50178 (DIN"VRE 0160).

A la livraison, les bornes 3 et 4'sont'pontées. Pour utiliser la fonction
"ARRET SUR?", il faut supprimer c&fontage et raccorder a ces bornes
une commande externe peur lactivation de la fonction.

Si le relais de sécurité est alimenté par I'alimentation interne X533:4,
l'alimentation extefnei24 Vhaux bornes X9:1/2 doit fournir au moins

22 V afin d'assurer I'aftraction fiable du relais de sécurité (chute de
tension interne).

Bornier
- X533

Oo» |

Or
[OR N
O w |-

Alimentation ‘
optocoupleur /
FO

Siemens AG

6SE7087-7KP50
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Arrét
urgence

Pour la charge indiquée (30 V cc /1 A), les contacts de signalisation en
retour du relais de sécurité ont une endurance électrique d'au moins
100 000 cycles de manceuvres. L'endurance mécanique est d'environ
10 millions de cycles de manceuvres. Le relais de sécurité est un
constituant important pour la sécurité et la disponibilité de la machine.
En cas de dysfonctionnement, il faut par conséquent remplacer la carte
avec le relais de sécurité. Dans ce cas, la carte doit étre retournée pour
réparation ou échange. Pour détecter un dysfonctionnement, il faut ¢

spécifiés dans les réglements des organismes chargé

procéder régulierement a des tests fonctionnels. Les interv@mt
e
du travail (en Allemagne BGV Al 8§39, alinéa 3). Le test t

curité

ioAnel
sera donc effectué en fonction des conditions d'utilis au
moins une fois par an ainsi qu'apres la premiére mis et aprés

chaque modification et remise en état. 0

P24

Y12

Y21

&

L 4

Demande libération ] L
disposiif de protection S2 ]
) @

K2 7 Réseau

LLL
e

%ARRS ——»l
Y5 n=o —+
| carte de

I ey SIMOVERT

| ARR MASTERDRIVES
LT

-K2

U2 v2 [W2

Fig. 7-6

X: entrée TOR, a relier avec ARR3
par ex. X101.8 -->P558 =21
Y: sortie TOR, a relier avec signalisation
"valeur de comparaison atteinte”
par ex. X101.6 --> P654 = 120; P796 = 0 (val. de comparaison)

Exemple d'utilisation de la fonction "Arrét sGr" avec bloc logique de
sécurité pour la surveillance d'un dispositif de protection mobile de la
catégorie de sécurité 3 selon EN 954-1

7-16
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$

Tous les cables externes intervenant dans la sécurité doivent étre
posés, par exemple en caniveau, de maniére a éviter tout court-circuit a
la terre et entre conducteurs. Il faut respecter les exigences de la
norme EN 60204-1, chap. 14 concernant le cablage.

Sur le montage de la Fig. 7-6 le systeme d'interverrouillage ne libére |
dispositif de protection mobile qu'aprés l'arrét de I'entrainement. On
peut éventuellement se passer de cet interverrouillage, si I'évaluation
de risque de la machine le permet. Dans ce cas, le contact NF du
dispositif de protection est raccordé directement aux borne tY12
et I'électroaimant Y1 est supprimé.

L'entrée TOR X se voit appliquer l'ordre "ARR3" inver
que pour 24 V le convertisseur fait décroitre la vites
jusgu'a zéro en suivant la rampe de descente par
TORY, le convertisseur signale la vitesse nulle et ¢
relais K2.

A l'arrét, le relais de sécurité dans le convertiss st coupé et la
tension de 24 V reste appliquée a la bobine ontacteur principal K1
: retour. En cas de

c'est-a-dire
oteur

Par la sortie
ande ainsi le

ne ferment pas et le bloc logique de'draite coupe le contacteur principal
K1 par l'intermédiaire des con orisés 47/48 apres écoulement

de la temporisation. \

>
N
O

O
Q>®

L 4
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7.3

Conducteur de
protection

ATTENTION

Cable moteur

7.4

ATTENTION

IMPORTANT

Sections des conducteurs

Si l'appareil est fixé avec un bon contact électrique sur une surface de
montage mise a la terre, la section du conducteur de protection peut
étre prise égale a celle des conducteurs de phases.

Pour les appareils jusqu’a 90mm de largeur, il faut raccorder en cas
de montage isolé, un second conducteur de protection (méme.section
gue les conducteurs de phase) a la prise de terre (tige filetee"M4’sur le
dessus de I'appareil a coté du bornier de réseau).

Cables et sections, voir catalogue Motion Control SIMGVERT
MASTERDRIVES MC ou CEI 60 204-1: 1997/1998.

Combinaisons d'appareils

Pour la réalisation simple d'entrainements’multiaxes, il est possible
d'alimenter un ou plusieurs anduleurs®@ompact PLUS (DC-AC) a partir
du circuit intermédiaire de tensien coptinue du convertisseur indirect
Compact PLUS (AC-AC).

La puissance d'entrainementitotale des onduleurs ne doit pas excéder
la puissance d'entrainement du convertisseur indirect, en prenant un
facteur de simultanéité de 0,8.

C'est ainsi"qu'unsConvertisseur indirect de puissance 5,5 kW tolére le
raceordementia un jeu de barres CC commun d'un onduleur de 4 kW et
d'un_ autre'de’l,5 kW.

I'es, constituants coté réseau sont choisis en fonction de la puissance
totale"de tous les convertisseurs indirects et onduleurs. Dans le cas
d'une configuration multiaxe avec un convertisseur indirect de 5,5 kW,
un onduleur de 4 kW et un deuxieme onduleur de 1,5 kW, les
constituants coté réseau doivent étre dimensionnés pour une
puissance de 11 kW. Si la puissance totale ne correspond pas
exactement & la puissance d'un convertisseur indirect, les constituants
cOté réseau seront dimensionnés pour la puissance de convertisseur
immédiatement supérieure.

Si plus de deux onduleurs sont raccordés au jeu de barres CC d'un
convertisseur indirect, il faut prévoir pour ces onduleurs une source
d'alimentation externe 24 V cc. Un convertisseur indirect en boitier de
45 mm n'admet sur sa sortie 24 V qu'un seul onduleur additionnel.

7-18
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8 Parameétrage

Le paramétrage des convertisseurs de la gamme SIMOVERT
MASTERDRIVES est possible de différentes maniéres. Le panneau de
commande intégré PMU (Parameterization Unit) permet de réaliser le
paramétrage avec les moyens de bord, sans qu'il soit nécessaire de
recourir a du matériel supplémentaire.

Chaque convertisseur est fourni avec le logiciel d'application
DriveMonitor et une vaste documentation électronique suRCD4ROM.
En installant ce logiciel sur un PC, le paramétrage dusonyvertisseur
peut s'effectuer a partir de l'interface série du PC. LelJogiciet'met &
disposition d'importantes aides au paramétrage ainsi,gutune méthode
de mise en service guidée.

Deux autres moyens de paramétrage s'offrent®@yl utiliSateur : soit par le

pupitre opérateur OP1S, soit depuis un systeme d‘automatisation
connecté sur un bus de terrain (par ex. Profibus),

NOTA A partir du firmware V2.0 (pour appateils,Performance 2), les
parametres FCOM peuvent adSsiétreymodifiés dans I'état
"Fonctionnement" du convertisseur,(voir aussi dans la liste de
parameétres "Modifiable dansX).“€ontrairement au firmware V1.x qui
n‘autorisait une modification’des paramétres FCOM que dans I'état
"Prét au fonctionnement’sdu conyertisseur, sur les appareils
Performance 2 avec firmwarew2.0 ou supérieure, les modifications de
structure sont aussi pessibles en cours de fonctionnement.

ATTENTION Une modificationtinvolontaire des paramétres FCOM dans ['état
"Fonctionnement.. drconvertisseur peut provoquer un mouvement
intempestif deg axes.

8.1 MenUs=de parameétres

Afin de structurer les jeux de parameétres contenus dans les appareils,
les paramétres appartenant a un méme ensemble fonctionnel sont
regroupés dans des menus. Un menu représente par conséquent une
sélection de parameétres de l'appareil.

Il est possible qu'un paramétre appartienne a plusieurs menus.
L'appartenance des parametres aux différents menus est précisée
dans la liste des parameétres. L'affectation s'effectue par l'intermédiaire
des numéros attribués aux différents menus.

Siemens AG 6SE7087-7KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES Instructions de service 8-1
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Niveau menu 1
Sélection par
P60 Sélect. menu

— | Param. utilisateur — | Paramétres généraux | | SST1/SST2
— | Bornes | | Coupleur au bs |
— ’ Communication ‘
P60 Menu de param. —
| Mots de cde et d'état | 3
| |
| | -

Niveau menu 2 Niveau menu 3
(seul. sur OP1S) (seul. sur OP1S)

Canal de consigne

- - — Moteur/codeur
I Réglages fixes
L | Régulation/Bloc amor Q_ | Asserv. position |
| Paramétrage
rapide L | Régulation vitesse |
— - - I Régulation courant |
Configuration —
== des cartes o | Commande U/f |

Bloc d'amorcage

Réglage entrain.

gnostic Défauts/Alarmes

L Download

Message/Signalis.

bt | Upread/Acces libre

Fonctions

Trace

Définition
partie puissance

Synchronisme

Blocs libres ‘

Positionnement

| |
| |
| |
Libérations | — | Positionneur simple |
| |
| |
| |

| Technologie | —_—— Réglage/MDI

P——

L'accés aux menus sur
fond grisé peut étre
protégé par inscription
d'un mot de passe
dans P359

P358 Clé P359 Serrure

Fig. 8-1 Menus de paramétres

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Niveaux de menus

Les menus de paramétres sont a plusieurs niveaux. Le premier niveau

contient les menus principaux. lls sont actifs pour toutes les sources
d'entrée de paramétres (PMU, OP1S, DriveMonitor, coupleurs de bus

de terrain).

La sélection des menus principaux s'effectue dans le paramétre P60
"Sélect. menus".

Exemple :
P060 =0
P060 =1
P060 =8

menu "parametres utilisateur" sélectionné
"menu de parameétres" sélectionné

menu "définition partie puissance" sélectionné

Les niveaux de menus 2 et 3 permettent d'affiner la stru€turation du jeu
de parametres. lIs sont utilisables lors du paramétrage 'des appareils
avec le pupitre opérateur OP1S.

Menus principaux

P060

Menus

Descript\‘

0

Parameétres utilisateur

menu librement configurable,

1

Menu de paramétres

contient le jeu de paramettes complet

est structuré en sous-niveaux lors de I'utilisation du pupitre
opérateur OP1S

Réglages fixes

sert & une réinitialisation‘des paramétres aux valeurs réglées en
usine ou aux valeurs réglées par I'utilisateur

Paramétrage rapide

sert au paramétrageyrapide avec blocs de parameétres

la sélection de’ce mienu fait passer I'appareil dans I'état 5
"réglage‘entrainement"

Configuration des
cartes

sertia la’configuration des cartes optionnelles

la‘sélection de ce menu fait passer I'appareil dans I'état 4
“eenfiguration des cartes"

Réglage entrainement

sert alintroduction de fagon détaillée des paramétres
importants pour le moteur, le codeur et la régulation

la sélection de ce menu fait passer I'appareil dans I'état 5
"réglage entrainement"

Download

sert au chargement de paramétres a partir d'un OP1S, d'un PC
ou d'un automate

la sélection de ce menu fait passer I'appareil dans |'état 21
"download"

Upredd/ac¢ces libre

contient le jeu complet de parameétres et sert a l'acces libre a
tous les parameétres sans restriction par d'autres menus

permet le chargement / la lecture de tous les parametres depuis
un OP1S, un PC ou un automate

Définition partie
puissance

sert a la définition de la partie puissance (nécessaire
uniqguement pour les appareils de forme Compact et
encastrables)

la sélection de ce menu fait passer I'appareil dans I'état 0
"définition partie puissance"

Tableau 8-1

Menus principaux

Siemens AG
SIMOVERT MASTERDRIVES
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Parametres En régle générale, les paramétres sont associés de facon fixe aux

utilisateur menus. Le menu "parameétres utilisateur" est cependant un cas spécial.
L'affectation des paramétres a ce menu n'est pas immuable, mais peut
étre modifiée. Vous avez ainsi la possibilité de regrouper dans ce me
les paramétres importants pour votre application et de procéder ainsi
une structuration adaptée a vos besoins. La sélection des parametres
utilisateur s'opére par P360 (Sélec. param.utilisateur).

Clé et serrure Pour empécher le paramétrage intempestif des appareils et pour

L 4
protéger votre savoir-faire contenu dans le paramétrage, v@vez
d

restreindre l'acces aux parametres et définir vos propr
passe. Vous utiliserez a cet effet les parametres :

¢ P358clé et
¢ P359 serrure.

6SE7087-7KP50 Siemens AG
8-4 Instructions de service SIMOVERT MASTERDRIVES
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8.2

Entrée des parametres depuis le PMU

Le panneau de commande PMU (Parameterization Unit) sert au
paramétrage, a la commande et a la surveillance des variateurs et
onduleurs directement au pied de I'appareil. Il fait partie de I'appareil en

version de base. Il comporte une visualisation a quatre positions et trois

touches.

e

Touche d'incr.
Touche de décr. —|
Touche commut. —

2
-
7
IZMN

Fig. 8-2

Visualisation de :

état du convertisseur

.
]

-~
~ o

alarmes et défauts

2
2l
3
|

n
™ -

numéros de parametres

el
(W
[l
230
oo !
23,
e
g S
IR
3!
col!
m=

indices de parametres

valeurs de parametres

Panneau de commande PMU

oo o
[y
E~

-

d'incrémentation

Touche Signification &lction
P Touche de e commutation entre‘le numéro, l'indice et la valeur du
commutation paramétre dafig,l'ordre chronologique indiqué (I'ordre est
donné au reléchement de la touche)
e en cas de'sighalisation d'un défaut : acquittement du défaut
Touche Augnientation de'la valeur affichée :

appui‘bref : augmentation d'un incrément

appui prolongé : augmentation continue de la valeur

\VA4 Touche de Diminution de la valeur affichée :
décrémentation e {appui bref : diminution d'un incrément
e |Jappui prolongé : diminution continue de la valeur
Maintenir la, e au niveau du numéro de paramétre : alternance entre le
Pl+|/\ . ) : NP R

touche,P enfencée numéro du dernier parameétre sélectionné et la visualisation

et appuyer,suria d'état (r000)

t‘?_UCh? , e au niveau signalisation de défaut : commutation sur le niveau

d'incfemerifation des numéros de parametres

e au niveau de la valeur de paramétre : décalage de I'affichage
d'une position vers la droite si la valeur du parametre n'est pas
représentable par 4 chiffres (le chiffre de gauche clignote pour
signaler la présence d'autres chiffres situés plus a gauche)
P |+ v Maintenir la e au niveau du numéro de parametre : retour direct a la

touche P enfoncée visualisation d'état (r000)

etappuyersurla |, 4 niveau de la valeur de paramétre : décalage de I'affichage

touche de d'une position vers la gauche si la valeur du paramétre n'est

décrémentation pas représentable par 4 chiffres (le chiffre de droite clignote
pour signaler la présence d'autres chiffres situés plus a droite)

Tableau 8-2  Eléments de commande sur le PMU
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Touche de Etant donné que le panneau PMU dispose d'une visualisation limitée a
commutation : quatre positions (chiffres), il n'est pas possible d'afficher en méme
(touche P) temps les trois éléments descriptifs d'un paramétre
¢ numéro du parametre, < )
¢ indice du paramétre (si le paramétre est indexé) et

+ valeur du parameétre.

Il faut par conséquent commuter entre ces éléments descriptifs. Cette?
commutation s'effectue au moyen de la touche P. Aprés séle€tion du
niveau voulu (numéro, indice ou valeur), on peut faire é ol%ment
affiché au moyen des touches d'incrémentation et de dé tion.

La touche P permet de commuter :
e du numéro de parametre sur

lindice [P]
e de l'indice sur la valeur du
paramétre Indi Valeur du
e de la valeur sur le numéro du pa N___ A parametre
paramétre El
Si le paramétre n'est pas indexé,
passe directement du numéro a |
valeur du paramétre. \
NOTA Si vous modifiez la vale &\ramétre, la modification prend en
général immédiatemen en va autrement pour les paramétres a

confirmer (repér un risque ‘ *’ dans la liste des paramétres)
dont la modific prend effet qu'aprés commutation de la valeur

du parameétr r umero.
Les modificati arametres effectuées au PMU sont toujours

sauvegardées I'EEPROM apreés actionnement de la touche de
commutation.

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Exemple L'exemple suivant montre les opérations a effectuer sur le PMU pour
réinitialiser les paramétres sur leur réglage usine.

Régler P053 sur 0002 et donner l'autorisation de paramétrage pour le PMU

[Pl y A[a] s A [a] s APy

| P053 [| 0000 [| 0001 [| 0002 [| P053 | L 4

Sélectionner P060

[ eos2 ZI%'N o0 | 0(}®
S

Régler PO60 sur 0002 et sélectionner le menu "Réglages fixes"

2 IE N 2 IZ' N 2 IE b
| P060 || 1 || 2 || PO
Sélectionner P970

A IZ' K\

P060 | ... | P970 |
i @aramétres

Régler P970 sur 0000 et lancer la réiniti

| P970 [| 1 |

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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8.3 Entrée des parametres depuis 'OP1S

N° de référence

NOTA

Le pupitre opérateur OP1S est un terminal optionnel de
saisie/visualisation permettant de procéder au paramétrage et a la mise
en service des convertisseurs. Le paramétrage s'effectue de fagon
confortable grace a I'affichage en clair sur la visualisation.

L'OP1S dispose d'une mémoire non volatile et est en mesure de
stocker de facon permanente des jeux complets de paraméttes. Il
convient par conséquent a l'archivage de jeux de parameétres.4f€s jeux
de parameétres doivent auparavant étre lus sur le convertisseur
(Upread). Dans l'autre sens, des jeux de parametres emmemoire
peuvent étre transférés sur d'autres convertisseurs (Bownload =
téléchargement).

La communication entre 'OP1S et le convertisseur s'effectue par une
interface série (RS485) au moyen du protocole,USS»Dans cette
communication, 'OP1S assure le réle de maitre."les convertisseurs
raccordés fonctionnent en esclaves.

L'OP1S accepte les vitesses de transmissionide 9,6 kbd et 19,2 kbd. ||
peut communiquer avec 32 esclavesi@adresses 0 a 31). Il peut s'utiliser
tant dans une liaison point-a-point (par €x. pour le premier
paramétrage) que dans une topolegie en bus.

On peut choisir parmi 5 langues (allemand, anglais, espagnol, francais,
italien) pour I'affichage en cldir. 'a,sélection s'opére par le parametre
correspondant de I'esclave Sélectionné.

Matériel N° de référence
OP1S 6SE7090-0XX84-2FK0
Céble de raccordement3m 6SX7010-0AB03
Céable de racgordement 5 m 6SX7010-0AB05
Adaptateurpouf mantage sur porte d'armoire, [6SX7010-0AA00

5 m de cable inglus

Lesvaleurs de réglage des paramétres pour les convertisseurs
faceordés a I'OP1S figurent dans la documentation respective des
copvertisseurs (Compendium).

8-8
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8.2 A 25U [5]5] . .
$ 186 688 +r-min Visu. LCD (4 lignes x 16 caract.)
# 186, B8R tr-min
Fonctionn. \
Connecteur méle
LED rouge O Fault SUS-D 9 points .
LED verte O Run au dos
Touche d'inversion
—\ ouche d'inversio
Touche L )
marche | P 1IVAN Touche d'incrémentation
Touche arrét 0 A4 Touche de décrémentation
Touche de commutation du niyea
Touche Jog || 7 || 81] 9 de conduite 6
a-coups
IZ‘ 5 6 0 a9 : pavé numériqu
1 2 3
0 || +/- ||Reset Touche R
Touche de
Fig. 8-3

Pupitre opérateur OK

Y ]
i
f
g un 22272722V
0 =g
L] [+
-
12 ][z EE
o k= EF A
OP1S Cable de liaj "
2
Coté OP Coté appareil : ||
Conn. femelle S 9 points Conn. male SUB-D 9 points V4
1m1
Fig. 8-4 Exemple d'OP1S raccordé directement a une unité de forme Compact
PLUS
NOTA @ Dans une telle configuration, l'unité d'alimentation Compact Plus sert
uniquement a la fixation mécanique de 'OP1S et a la transmission du
bus aux onduleurs connectés en chainage. L'unité d'alimentation n'a
pas de fonction esclave.
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Touche

Signification

Fonction

Touche marche

mise en marche du variateur (libération de la commande
du moteur). La fonction doit étre validée par le paramétre
P554.

Touche arrét

mise a l'arrét du variateur en ARR1, ARR2 ou ARR3
suivant le paramétrage. La fonction doit étre validée par
les paramétres P554 a P560.

Jog

Touche d'a-coups

commande par a-coups avec la consigne d:a®€oups 1
(opérationnelle uniqguement & I'état prét.a
I'enclenchement). La fonction doit étre validée par
paramétrage.

Touche d'inversion

inversion du sens de rotation du moteuf La fonction doit
étre validée par les parametres P5%1 etiP572.

Touche de
commutation

sélection des niveaux de menu‘et,commutation entre
numéro, indice et valeur degparameétre dans l'ordre
indiqué. Le niveau courantest sighalé par la position du
curseur sur la visualisatien L€ (I'ordre est donné au
relachement de la touche)

validation de I'entrée.d'un;admbre au pavé numérique

Reset

Touche reset

abandon des,niveaux dwmenu

en présence d'ane sighalisation de défaut : acquit. du
défaut. Lafanctiomdoit étre validée par le paramétre
P565.

Touche
d'incrémenation

Augmentation, de la valeur affichée :
appui pref:*augmentation d'un incrément
appui prolongé : augmentation continue de la valeur

Si le potentiomeétre motorisé est actif : augmentation de la
consigne. La fonction doit étre validée par le paramétre
P573

Touche de
décrémentation

Diminution de la valeur affichée :
appui bref : diminution d'un incrément
appui prolongé : diminution continue de la valeur

si le potentiométre motorisé est actif : diminution de la
consigne. La fonction doit étre validée par le parametre
P574

+- Tiouchelde signe changement de signe pour I'entrée de valeurs négatives
0 9 Pavé numérique entrée de valeurs numériques
a
Tableau 8-3  Eléments de commande de I'OP1S
NOTA Si vous modifiez la valeur d'un parameétre, cette modification ne prend

effet qu'aprés actionnement de la touche de commutation (P).

Les modifications de paramétres effectuées au moyen de I'OP1S sont
toujours sauvegardées dans 'lEEPROM aprés actionnement de la
touche de commutation (P).

8-10
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Il existe aussi une visualisation de paramétres sans numéros de
parameétres, par exemple lors du paramétrage rapide ou lorsqu'on

sélectionne les réglages fixes. Dans ce cas, le paramétrage s'effectue
en passant par différents sous-menus.

Exemple d'une telle démarche pour la réinitialisation des parameétres.

2X
A [Pl N A [Y] s
0.0 A 0V 00|MotionControl Sélection menu
# 0.00 min-1||*Sélection menu

*Param. utilis.
Menu param. .
Régl. fixes...

* 0.00 min-1

OP: Upread
Prét encl.

OP: Download

Sélection réglages fixes

[Pl

Régl. fixes

z@y

Régl. fixes

*Sél. régl.usine
Réglage usine

*Sél. régl.usine
#Réglage usine

Réglage usine
#Réglage usine
*Pas régl. usine

Sélection réglage usine

attendre

IEN 2

Réglage usine
#Réglage usine
*pas régl. usine

NOTA

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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8.4 Paramétrage avec DriveMonitor

NOTA

Vous trouverez des informations détaillées sur DriveMonitor dans
I'aide en ligne (bouton t@ | ou touche F1).

8.4.1 Installation et liaison

8.4.1.1 Installation

8.4.1.2 Liaison

Interface RS232

Les variateurs MASTERDRIVES sont livrés avec umE€D-"Rom conte-
nant l'outil de conduite (DriveMonitor) qui peut étre installé
automatiquement depuis le CD-Rom. Si l'optieayNotification d'insertion
automatique" est activée sur votre PC pour4de lecteur de CD-Rom,
I'insertion du CD-Rom lance automatiquementun guide-opérateur pour
l'installation de DriveMonitor. Si ce n'estipas lescas, il faut démarrer le
fichier "Autoplay.exe" dans le répertoire racine du CD-Rom.

Il y a deux moyens de relier UMPC a un variateur SIMOVERT
MASTERDRIVES via l'intefface USS. Les variateurs SIMOVERT
MASTERDRIVES¢€omportent une interface RS232 et une RS485.

L'interface sérigystandard des PC est du type RS232. Cette interface ne
convient pas au fohctionnement sur bus et est donc prévue que pour
desservir un‘seulvariateur SIMOVERT MASTERDRIVES.

—=\ = X300:
/5 10N A 5 1 n.c. (not connected)
'90 O ® | (Compact PLUS: RS232 Id)
1~ 454 o' Og 2R (Rs232)

l
s i I
ol | N, | : @°| 3 Rx+/Tx+ (RS485)
Iz, O —— Lo o 71 4
1O 2 ! L >< 7 : ® | 5Masse
% ; i v 3 i’ 6| 6+5V (OP1S)
. 7 TxD (RS232)
l\ OJ k /l 8 Rx-ITx- (RS485)
T - - 9 Masse
Connecteur fem. Coté variateur
COMXx sur PC -X300 (Compact PLUS -X103)
Connecteur méale SUB-D 9 pts
Fig. 8-5 Cable de liaison entre port COM(1-4) du PC et X300 sur SIMOVERT
MASTERDRIVES
IMPORTANT DriveMonitor ne doit pas accéder via le connecteur Sub-D X300 si
l'interface SST1 couplée en parallele est utilisée a d'autres fins, par ex.
pour la mise en réseau avec un SIMATIC comme maitre.
6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Interface RS485 L'interface RS485 convient a I'exploitation multipoint et donc au
fonctionnement sur bus. Un tel bus permet de coupler 31 variateurs
SIMOVERT MASTERDRIVES & un PC. Cété PC il faut soit une
interface RS485 soit un convertisseur d'interface RS232 «» RS485.
COoté variateur, une interface RS485 est intégrée dans le port -X300
(Compact PLUS -X103). Cable : voir brochage du connecteur -X300 et

documentation du convertisseur d'interface.
4

8.4.2 Etablissement de la liaison DriveMonitor — variateur \%
8.4.2.1 Configuration de l'interface USS @

L'interface peut étre configurée en passant par le menw,Outils >
Paramétres ONLINE.

Ed DriveMon

Fichier affichage RN E M\

== ONLINE. .

Siemens AG 6SE7087-7KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES Instructions de service 8-13
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On a les possibilités de réglage suivantes (Fehler! Verweisquelle
konnte nicht gefunden werden.) :
¢ Onglet "Type de bus", choix possibles :

USS (connexion via interface série)

Profibus DP (seulement si DriveMonitor fonctionne sous Drive ES).

¢ Onglet "Interface"
On peut sélectionner dans cette boite de dialogue l'interface COM.
du PC (COM1 a COM4) et la vitesse de transmission.

NOTA Il faut régler la méme vitesse de transmission que Kﬁ‘a;trée

(P701) sur le SIMOVERT MASTERDRIVES
(réglage usine 9600 Bauds).

Autres réglages possibles : mode de fonctionn bus
RS485 ; pour le réglage, voir la description du convertisseur

d'interface RS232/RS485

¢ Onglet "Etendu"
Nombre de répétitions du contrat et délai dponse ; en présence
de défauts fréquents de communicatio eut améliorer la
situation en augmentant les valeurs auts.

?l =7 Drive ES USSParam Z| <= Drive ES USSParam

«= Drive ES USSParam

Tupe de bus ] Interface] Elendu] Typedebus Interface ] Etendu I Type de bus I Interface  Etendu I
£ Interface; Bépétitions de contrat: [3.7000]
i d
o 9800 [~ Délai de répoise (1/100 sy |40 {20.300)
Timeout contrat [z 40 (1.0 ..9349)
Arnuler Annuler | Aide | Ok | Arruler Aide

Fig. 8- nfiguration de l'interface

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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8.4.2.2 Lancement de I'exploration du bus USS

DriveMonitor démarre avec une fenétre d'entrailnement vide. L'option O
du menu "USS-Connexion ONLINE..." permet d'explorer le bus USS 3
la recharche des appareils connectés:

E3 DriveMon
S Affichage  Outils

Aide

Mowveau

v, CTRL4O

Exporter
Irnporkter

Converkir

Jewx de paramétres édités en dernier

Quitker

Fig. 8-8

NOTA Le menu "USS-Connexion ‘est valable qu'a partir de la
version 5.2.

Type variateur | W ersion | Duwerie
MDMP 016

n
Annuler

i

uvrir immédiatement en ligne e premier entrathement trouvé

hercher entrainerment

Mombre de I2
Adresze 10 llllll

Fig. 8-9 Recherche de variateurs en ligne

La recherche dans le bus USS s'effectue uniquement avec la vitesse
4 de transmission réglée. La vitesse de transmission peut étre modifiée
sous "Outils -> Paramétres en ligne", voir chapitre 8.4.2.1.

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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8.4.2.3

Créer un jeu de parametres

%

Fichier 2 Nouveau =2... permet de créer un nouvel entrainement a
paramétrer (voir Fig. 8-10). Le systéme génére un fichier de
chargement (*.dnl comme download), dans lequel sont rangés les
caractéristiques du variateur (type, version de variateur). Le fichier
download peut étre créé soit sur la base d'un jeu de paramétres vide,
soit sur la base du réglage usine. L 4

ERT
Fy= Affichage  Outils

Aide

Nouveau
Cvrir, . CTRL+O
Connexion OMLIME. ..

Exporker 3

Irnporker

Converkir

Jeux de paramétres édités en dernier

Quitker

GENEre Un noUveau jeu de paraméet

Fig. 8-10 Création d'un nou

Basé sur réglage usine

du réglage
Jeu de param :
+ Pour étal iste personnalisée des paramétres utilisés
On peut aussi ndre un jeu de paramétres existant et y modifier les

parametres. effet, appeler le fichier de chargement correspondant
avee Fichier 2 Nouveau. Vous pouvez alors ouvrir un des quatre

inements avec "Jeux de parameétres édités en dernier".

derni
% d'un nouvel entrainement ouvre la fenétre "Propriétés de
ainement” (Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden
e

.), dans laquelle il faut renseigner les champs suivants :

Qians la zone de liste déroulante "Type variateur" on choisira le type
@ de variateur (par ex. MASTERDRIVES MC). Seul un des variateurs

proposés peut étre sélectionné.

+ Dans la zone de liste déroulante "Version variateur" on choisira la
version du logiciel installée sur le variateur. Les bases de données
pour des versions de logiciel ne figurant pas dans la liste (nouvelles)
peuvent étre générées au lancement du paramétrage en ligne.

.

L'adresse de I'entrailnement sur le bus n'est a préciser que pour le
fonctionnement en ligne (commutation par le bouton Online/Offline).

8-16
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NOTA

NOTA

L'adresse de bus indiquée doit correspondre a celle paramétrée sur le
variateur SIMOVERT MASTERDRIVES (P700). O

bus a I'entralnement.

Le bouton "Annuler la mise en réseau" n'affecte aucune adresse sur O

Le champ "Nombre de PZD" n'a pas de signification pour le ¢
paramétrage des MASTERDRIVES et devrait rester réglé %
Vi

En cas de modification de la valeur, il faut s'assurer qu
réglée dans le programme concorde toujours avec la u

parametre P703 du variateur.

Proprietés de l'entrainement

Type varnateur

Drésignation MOKP

YWersion varateur

1
& MC P2 [Perfomance 2]

Type techrnologie J

Adrezze bus 1] Annuler la mise en rézeau |

Mombre de m |2

Annuler |

Créer un fichier; Propriétés de I'entrainement

Fig!

@s confirmation des propriétés de I'entrainement avec OK, il faut

Q>®

ore indiquer le nom et le lieu d'enregistrement du fichier download a
générer.

Siemens AG

6SE7087-7KP50
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8.4.3

8.4.3.1

Paramétrage

Constitution des listes de parameétres, paramétrage via DriveMonitor

Le paramétrage par le biais de la liste de paramétres correspond dan
son principe au paramétrage depuis le panneau PMU (voir chapitre 6
"Etapes du paramétrage"). La liste de paramétres offre les avantages

suivants : L 4

+ Visibilité simultanée d'un grand nombre de parametres

+ Affichage en clair des noms des paramétres, numeé ice, texte
d'indice, des valeurs, des binecteurs et connecteur,

+ Lors d'une modification d'un parametre : affichage d eurs

limites ou des valeurs possibles

La liste des paramétres présente la structur

Colonne | Intitulé

Fonction

1 N° P Numéro du parametre. Le numéro ne peu ifié par l'utilisateur que
dans le menu Free parameterization
Nom Nom du parameétre comme indiq e des parametres
Ind Indice d'un paramétre indexé. standard on ne voit que
l'indice 1 ; pour voir les autres iquer sur le symbole [+], I'affichage
s'étend alors a tous les indice etre
4 Texte d'indice | Signification de l'indice de re
Valeur de Valeur momentanée du . Modification possible en double-cliquant
parametre sur la valeur ou e < ant puis en actionnant la touche d'entrée
6 Dim Grandeur physi arametre s'il en a une
L 4 \< ’
L 4
6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Les boutons Offline, RAM Online, Online (EEPROM) (Fig. 8-12 [1])
permettent de basculer entre les différents modes. Le passage dans le
mode online s'accompagne d'une identification du variateur. Si les
propriétés configurées ne correspondent pas a celles du variateur rée
(type de variateur, version du logiciel), il apparait un message d'alarm

Si ce contrble révele une version de logiciel inconnue, on a la

possibilité de générer la base de données correspondante (cette

procédure dure quelques minutes).

E DriveMon - [MASTERDRIVES MC (Adr,

: 0): MASTERDRIVES MC_tmp]

%3 Fichier Affichage Drive Navigator FParaMetres Conduite Diagnostic Outls Fengtre  Aide
BlDE &S S|(e kR %0 Be 8s
E S d E
il el - LY
B Identification du variateur Al Liste de paramétres cnmpléte ~
+ 'ﬁ Drive Mavigator —=
= @ vue d'ensemble des paramétres N* p. Mom Texte dindice Valeur de
Bl Paramétres utilisateur r00 Etat variateur 0 Ertrée réf MLFB
—-(B] Menu de paramétres o0z Mesure vitesse 1}
B parametres généraux ron3 U de zortie an
B Bornes 04 I de sortie na
+- (B Communication 006 1 circuit interm 1]
2 B Mot de commande/d'étal roo? Couple 0.0
B canalde consigne ons Charge moteur 1]
1 @ Param. moteurfcapteur 1003 Temp. motewr 0
+-[E] R.&gulationbloc amorcac rg::g ES?‘__’%E:{DWB”' g
B commande séquentislle r . -
B Foncti 013 JP-F achu a -
DJHC ons _ ﬂ ool ]
B Déblocages JDD1 i
] +
B Blocs ibres o |om B0 Binecteu fix 0
+-[B Technalogie L+ 0Mm 0
Ryt lom g
e i i )
[ [E]erRRET | [0.00 tvaratewr 8]  JOFFLINE
Appuyez sur F1 pour obtenir de ['aide I
L 4
Figb enétre d'entrainement/Liste des paramétres
&tre d'entrainement DriveMonitor possede une arborescence
pour la navigation (Fig. 8-12 [2]). L'affichage de cette arborescence
t étre désélectionné dans le menu Affichage-Sélection des
\Qparamétres.
L 4
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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La fenétre d'entrailnement contient tous les éléments pour le
parameétrage ainsi que pour la conduite du variateur raccordé. La barre
inférieure affiche I'état de la liaison avec le variateur :

Liaison et variateur ok 0

Liaison ok, variateur en défaut

L 4
Liaison ok, variateur en alarme

Le variateur est paramétré en mode offline %
Pas de liaison possible avec le variateur (param ossible

2 JOl=Ig Tl

uniguement en mode offline).

NOTA Si la liaison avec le variateur ne peut pas étresé n raison de
I'absence physique du variateur ou de sa liaison, hest possible d'opter
pour un paramétrage hors ligne (offline). ur cela passer en
mode "offline", dans lequel on pourra alor ité le jeu de paramétres.

Ceci permet de créer un fichier Do d pté au cas d'application,
gue I'on pourra charger ultérieurem e variateur.

N
RS
R
.Q(b
<
O
&

L 4

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Drive Navigator Il permet d'accéder rapidement aux divers fonctions de DriveMonitor.
Réglages pour Drive Navigator sous Outils -> Options (Fig. 8-14):

B3 DriveMon - [MASTERDRIVES MC Plus. {Adr.: 0) : (RAM)] SEx

91 Fichier Affichage Drive Mavigator Paramétres Conduite Diagnostic ©utils Fenftre  Aide =

| 2 |F=fa ¥E Bl B5/5 ks

||

egeg ke ® .
Drive Navigator 2~
e 2, Mize en service guidée
a i "\
N
I,
Fonctions basic
& Anoés direct 4 la liste de & Transfert du fichier de
parameétres — paramétres sur le vanatewn
Az
Diagrostic général = Sauvegarder les paramétres
n —’5 dentrainement dans un
H q fichizr
NPT Az
ndues
5 -y Charger l'application Mize en sa_rvice guidée
Lo standard Technologie E01
) .
et
e Masques mar
U i Dnsiti(
toE i
w
E [Régl entrain.  [0.00 |0.00 Etat varia au variateur 0K Adesze bus | 0 M
Appuyez sur F1 pour obtenir de ['aide

Fig. 8-13

Options

Barres
+ Petites icines

on [présélection liste de paramétres) " Grandes icénes

Election fenétre entrainement Afficher la fenétre de remarque
neant £ Oui
+ Liste de paramétres compléte " Man

" Pararnétrage libre

Fenétre de zélection de paramétres Activer interface de I'outil
{* Sauveqgarder les demiers réglages &+ Oui
7 Tous les répertoires ouverts " Mon

Annuler

Fig. 8-14 Ecran du menu des options
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Barre d'outils de Drive Navigator

Diagnostic généraQ

OO

L 4

Mise en service guidée

Acces direct a la liste de p

Y

@ paramétres

d'entra nt'dans un fichier

o

_ 2 XN
PR tﬂ nsfert du fichier de parameétres sur le
a

teur

Charger l'application standard

Mise en service guidée Technologie FO1

Masques de commande du positionneur
simple
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8.4.3.2 General diagnostics

La commande de menu Diagnostic 2 General diagnostics ouvre la vue
d'ensemble de diagnostic représentée ci-dessous. On y voit les
alarmes et défauts en présence et leur historique. Les alarmes et
défauts sont affichés par leur numéro et leur texte en clair.

General Diagnostics

| Alarmes actives | Lerauts achts
M | Teste dalaime | Infar... | M* Texte du défaut
2 Alarme démamage SIMOLINE 153 La commancde mancue

18 Adaptation du capteur
19 Données de captewr protocole séne
23 Température mateur

| Historigue des défauts

| W* | Teste du défaut Heure du defaut
2 1583 Lacommance mancue 0000 00000071 7
3 2 Défaut précharge 0000:0000:0017
Heures fonct. |‘|?‘ d |1 h |‘I 7 3 1 circuit int 541 Y]
Firmwareversion 2200 | de zorti 159 A
Tpz calcul ibre 27 i Couple 797G x
Tempér.carvert. 23 T Te a 35 C
Charge convert. EB % %ﬁ 2000 R
Diagnostic &tendu
Fig. 8-15 ral'diagnostics
Le bouton ¢ étendu permet d'accéder a d'autres fenétres de
diagnosti
Diagnostic Atendu
Diagnostic gragphigque
Diagnostic de bus Fonction de tragage
2 Référence croisée W iom Référence croisée
) hinecteurs . connecteurs
L 4
~Abbrechen
Fig. 8-16 Diagnostic étendu
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8.5 Réinitialisation des paramétres sur le réglage usine

convertisseur. Les convertisseurs sont livrés dans cet état.

La réinitialisation des paramétres permet de rétablir a tout moment ce
état initial qui correspond au réglage usine et ainsi d'annuler toutes les
modifications de parameétres effectuées depuis la livraison. S

PO53 = 6 Autorisation de paramétrage @
6 : autorisation de modification des parametres par é-
¢ diaire du panneau PMU et de l'interface Ssm et PC)
P0O60 =2 Sélection du menu "Réglages fixes" 0
P366 = ? Sélection du réglage usine désiré
0 : standard

Le réglage usine est un état initial défini de tous les parametres d'un O
O

Nota: Ce paramétre a ét e ine et ne doit
étre modifié qu'en casyexeeptionnel.
P970=0 Lanc;gmept d'e la réiniti es parametres
0 : réinitialisation des metres

1: pas de modificationfde ametres

Le convertisseur exécute
la réinitialisation des
parametres puis quitte les

"réglages fixes". a
Fig. 8-17 \uivre pour la réinitialisation des parameétres

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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8.6

Download avec
OP1S

Parameétrage par téléchargement (Download)

Le pupitre opérateur OP1S permet de lire des jeux de paramétres dans
un convertisseur (Upread) et de les mémoriser. Ces jeux de
parametres peuvent alors étre chargés (Download) sur d'autres
convertisseurs. Une des applications de la fonction Download avec
I'OP1S est par conséquent le paramétrage de variateurs de rechange
lors d'interventions de maintenance.

Le Download avec I'OP1S présuppose que le convertisseuf sesffouve a
I'état de livraison. Les paramétres de définition de la partie puissance
ne sont donc pas transmis.

(Voir chapitre "Paramétrage détaillé, définition de la partie‘puissance").
Le code confidentiel de libération des fonctions technologiques
optionnelles n'est pas non plus écrasé par Download:

La fonction “OP: Download” permet de transférer Suide convertisseur
raccordé le jeu de paramétres mémorisé surll'OP2S. En partant du
menu de base, les touches d'incrémentation ou,de décrémentation
permettent de sélectionner la fonction “@P;Dewnload” que I'on active
ensuite par la touche “P”.

A [P] s

MotionControl Download
*Sélection menu *1909199702

OP: Upread MASTERDRIVESTMC
#OP: Download PLUS

Exemple de sélectiont d'activatien‘de la fonction "Download"

A présent, il faut'sglectionner au moyen des touches d'incrémentation /
décrémentation’un des jeux de parametres mémorisés sur 'OP1S
(affichage dans'laldeuxieme ligne). Valider la sélection au moyen de
“P". A présent,‘on peut appeler l'identificateur d'esclave au moyen des
touches'd'incrementation/décrémentation. L'identificateur d'esclave
contientguelques données caractéristiques du convertisseur telles que
la_puissance assignée, le n° de référence, la version du logiciel, etc.
Lactionpement de la touche “P” démarre I'opération de chargement
“Download”. Durant cette opération, 'OP1S affiche le parameétre en
cours d'écriture.

ZIEN 7||E|>|

Download Download MotionControl 00
*1909199701 *1909199701 Download
MASTERDRIVES MC MASTERDRIVES MC Pxxx

PLUS PLUS

Exemple de confirmation d'identificateur et de lancement de I'opération "Download"

L'opération peut étre interrompue a tout moment par la touche “Reset”.
Lorsque l'opération de chargement est terminée, on obtient le message
“Download ok” suivi du retour au menu de base.

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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8.7

IMPORTANT

Si, aprés sélection du jeu de paramétres que vous désirez charger par
“Download”, l'identificateur de la version du logiciel mémorisée ne
coincide pas avec la version actuelle du logiciel du convertisseur, il
apparait un message de défaut. Ce message subsiste pendant environ
2 secondes, suite a quoi il apparait une question vous demandant si
I'opération Download doit étre interrompue.

ZIEN 7I|E|N 7|>|

Download Download Défaut: MotionCon£rel 00
*1909199701 *1909199701 identif. Annul . Downdoad?
MASTERDRIVES MC MASTERDRIVES MC différents #oui
PLUS PLUS non

Oui: L'opération “Download” est interrompue.
Non: L'opération “Download” est poursuivie.

Paramétrage au moyen de blocs de pasamétres

Les convertisseurs renferment desiblecs de parametres prédéfinis
regroupés sous des aspects fonctionnels., Vous pouvez combiner ces
blocs de paramétres et ainsi adapter vetre convertisseur a l'application
envisagée en passant par umynombre restreint d'étapes de
paramétrage. Il n'est pas nécessaire d'avoir des connaissances
détaillées sur la totalité du jeu de paramétres du convertisseur.

On dispose de blocs de garametres pour les groupes fonctionnels
suivants :

1. Moteurs

2. Capteur de,moteur

3. Types de régulations

4. Sources gde gonsignes et d'ordres

Le paramétrage consiste a sélectionner un bloc de paramétres dans
chague groupe fonctionnel et de démarrer ensuite le paramétrage
rapidey Les,parameétres sont réinitialisés sur le réglage usine, puis les
parametres du convertisseur nécessaires selon votre choix sont réglés
pourdonner la fonction de régulation souhaitée. Les parameétres
necessaires au réglage fin de la structure de régulation sont repris
automatiguement dans le menu utilisateur.

Sil'on a déja procédé a des modifications de parameétres sur le
convertisseur, il est recommandé, avant d'exécuter le “paramétrage
rapide”, de réinitialiser les parametres sur le réglage usine.

8-26

6SE7087-7KP50 Siemens AG
Instructions de service  SIMOVERT MASTERDRIVES



03.2005 Paramétrage
P060 =3 Sélection du menu "Paramétrage rapide"
v
PO71 = 2 Entrée de latension de raccordement en V
Conv. indirects : valeur efficace de la tension alternative
¢ Onduleurs : tension du circuit intermédiaire
PO95 = 7 Entrée du type de moteur
) 0: aucun moteur raccordé
P0O95 =1 2 5 1: servomoteur synchrone 1FT6/1FK6
2: servomoteur asynchrone 1PH7(=1PAG)}/ ITRL6Y 1PH4
5: moteur-couple 1FW3
P096 = ? Entrée du numéro de code pour le moteuRdFK6/1FT6
(liste voir chap. 8.8)
PO97 = 7 Entrée du numéro de code pour le moteur
1PH7(=1PA6)-, 1PH4-, 1PL6 (liste,voiRchap. 8.8)
v
P09 = 2 Entrée du numéro de codeyour.le/moteur
1FW3 (liste voir chap. 8.8)
 / v
P130 = ? Sélection du capteur moteur
0: identification autgmatique’de capteur
0,1,2 385,86, 4 1: résolveur bipolaire
! 2: résolveur avec nobre de paires de pdles du moteur
3: codeur @ptigue (2048 traits
4: codeur multitour 2048 traits
5: géné. diimpulsions 1024 traits
7: Codeur, sans voie C/D 2048 traits (version >=V1.30)
Avegjle cadeur sans voie C/D, la position initiale absolue
niest pas’définie. Ce codeur ne peut étre utilisé qu'avec
des'machines asynchrones. La position est corrigée par le
biais d'un éventuel top zéro.
Meteurs asynchrones 1PA6, 1PL6, 1PH4 et 1PH7 avec
codeur :
En regle générale, ces moteurs sont livrés avec un codeur
ERN1381 sans voie C/D.
v
Sélection du codeur multitour
a’el 1: EQN1325 (2048 traits)
2: ECN1313 (2048 traits)
6: EnDat
7: EQI1325 (32 traits)
8: EQN1125 (Sté. Heidenhain) EnDat
v 9: ECN1113 (Sté. Heidenhain) EnDat
367 = 2 Sélection du type de régulation
0: commande U/f

2: régulation de couple
3: régulation de vitesse

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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P368 = ?

Sélection de la source de consigne/d'ordre
: non utilisé

P368 = 4|7, 8
0,1,2,3

\
pP700.1="7

: Entrée analogique et bornier

: Consignes fixes et bornier

: Potentiomeétre motorisé et bornier

UsSS

: non utilisé

: PROFIBUS (CBP2)

: OP1S et consignes fixes via interface SST1

: OP1S et potentiométre motorisé via interfacéySSTL

ONODUAWNRO

Entrée de I'adresse sur bus USS

v

PO18.1="7

Entrée de I'adresse PROFIBUS

v v

P370=1

Lancement du paramétrage rapide
0: pas de modification des paramétres

1: modification des paramettes,conformément a la
combinaison choisie de bloes de paramétres
Nota :
Le lancement est suivi'aberd d'une réinitialisation
automatique avec P366 =04 ensuite le paramétrage
correspondant est effectué.

P060 =0

Retour au menu ufilisateur

Diagrammes
fonctionnels des
blocs de parametres

Fig. 8-18 Margehe a suivre pour le paramétrage avec blocs de parameétres

L'organigramme, estisuivi des diagrammes fonctionnels pour les blocs
de parametrescontenus dans le logiciel des convertisseurs. On trouve
sur les premieres’pages :

+ la source de consignes et d'ordres
¢ les'serties analogiques et les paramétres d'affichage, et
+, lextype de régulation et de commande.

Il est possible ainsi de composer des diagrammes fonctionnels
correspondant exactemeent a la combinaison choisie de source
consigne/ordre et du type de commande/régulation. Vous obtenez ainsi
une vue d'ensemble de la fonctionnalité paramétrée pour le
convertisseur ainsi que l'affectation nécessaire des bornes.

Les paramétres de fonction et d'observation représentés sur les
diagrammes fonctionnels sont repris automatiquement dans le menu
utilisateur ou ils peuvent étre visualisés et modifiés.

Les numéros de paramétres du menu utilisateur sont inscrits dans
P360.
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Source gie consigne / ordres :
Bornier et

entrée analogique

.
-X101/1 o P24
A4

-X101/2 & M24

[] .
-X101/3 A 1= Fonctl‘onn.
\'4 «

-X101/4 ® 0 = Défaut
e} <

1
-X101/5 8 0 = Alarme
O <

-X101/6 ® 1= Libér. OND

] _ )
-X101/7 A Front 0-1 —;Acqun

Entrée différentielle
+-10V

Al+
-X101/9 6—

Al-
-X101/100——
(]

L4
-X101/8 A 1=Marche 0= Arrétl
L4

[ ]
[ ]
Facteur Al
P630
Offset Al
10V ... +10V P631

correspond a
-100 % ... +100 %

Type de regulation|:

Régulation
de vitesse
—>| r003 Tension de sortie
—>| r004 Courant de sortie
Vitesse
de réf. Norm.
P353

—Pl r006 Tension de circ. interm. @
rég

. . ul.n Tnrégul. n
Vlsucﬁ\lmf ose P235.1 P240.1  (p,
ro41. -
(= consigne T T C(lim. 1)
vitesse) P263.1
’ \ \ I , Régul. —p <| E
courant Moteur
/1 s (Mge
r 1 i 1
C(lim. 2)
Temps Jem P264.1
montée P462.1 ‘desc.
) Capteu
Sortie analogique Acteur AO Lissage AO moteur
+-10V P643.1 P642.1
: T
]
X101/11 HAA | | VisuKvitesse
.l l/_ ” 1041.2
-X101/12 Q_ — (=mesure vitesse )

Type de capteu
Résolveur

Caractéristiques du résolveur a raccorder
- bipol

Caractéristiques de la simulation de G :
- 1024 impulsions / tour

. SBR1/2 N
g _X410/90 5 voie A+ sin + S | -xa14/3

EF  _x41001 & voie A sin - o o[ xa14i4 x
26 _-xa109 Avoie Bt cos+ o o[ -xa14/6

2 § -X410/93 o voie B- cos- o o | -X414/7

% s -X410/94 é top zéro + excitation | o o [ -x414/9

23 -X410/95 Atop 2ér0 - Moo | & | -X414/11
o : =

Connexion du
blindage

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Source de consigne / ordres : .
Bornier et consignes fixes (CFx)

-X101/1

O

P24

-X101/2 @

M24

[ ]
-X101/3 &
W

1 = Fonctionn.
<4

[ ]
-X101/4

v
-X101/5

0 = Défaut
<4

CFxbit0

O
-X101/6 ¢

CFx bit 1

]
-X101/7 o

v
-X101/8 o
A

»>
Front 0-1 :‘Acquit.

1 =Marche 0 =Arrétl

Type de régulation

Régulation
de cou ple —>| r003 Tension de sortie
—>| r004 Courant de sortie
Couple —>| r006 Tension de circ. interm.
de réf. Norm.
P354

Visu K couple
r039.1
(=consigne de
couple)

CFx C(lim. 1)
P263.1

ey

Régul.

Sortie analogique
+/-10 V
]

-x101/11 (B-AA_|

1

CFx C(lim.
P264.

S,

Facteur AO
P643.1

Surveillance
de vitesse

courant

ki

1

n(max,sens +) n(max,sens -)

P452

Lissage AO
P642.1

o2

.1 P453.1

Visu K couple

r039.2

(=Mesure

couple)

-

S T .

Visu K vitesse

]
1
-X101/12 Q— r041.2
. (=mesure vitesse)
Typedecapenr: @y W 4 X
Geénérate
Le raccord énérateur d'impulsions ceccsecces
est documen uctions de la carte SBP :SBP M -X400/60 5
(réf. de comman 87-7NX84-2FA0) .
. -X400/61
: Voie A+ ¥ -X401/68
Caractéristiques du Gl a raccorder : M Voie A- & -X401/70
. - codeur HTL (15 V) [] i
- 1024 incr. . Top zer6+ -X401/72
- pas de piste de controle Yeccssscses
Connexion
du blindage
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Source de consigne / ordres :
Bornier et potentiometre motorisé

-X101/1 8 P24

[
-X101/2 & M24

]
-X101/3 o 1 = Fonctionn. Tmont. pot.mot. Tdesc. pot.mot.
M ¢ P431 P432 @
-X101/4 o 0= Défaut T T Pot.mot(max)
¢ P421
D—/
——
D—/
L

A i
-X101/5 o 1 =lIncr. pot. motorisé
Q »

-X101/6 rl\ 1 = Décr. pgt. motorisé

-X101/7 & Front0-1 =>Acquit. Po

-X101/8 I 1 = Marche 0 = Arrétl Config. pot.mot y
M ” P425
. 00x0 = ... sanssauvegal pres Arrét
. 00x1 = ... sauvegarder apres Arrét

Type de régulation :
Commande
U/f —>| r003 Tension de sortie

—>| r004 Courant de sortie

\(/’i;ersésfe }_’ Norm. —>| r006 Tension de circ. interm.
P353

act.tension 1
P327

( Mostgur

I
L

N3
/1 T

n(max,st -
1T 1 P453,
Temps montée Temps desc.

P462.1 P464.1
L 4

Caract.fréq. 1 moteur
\ P326
Sortie analogique Lissage AO

+/-10 V Offse Facteur AO P642.1

. P643.1 1

8 AA ——
-X101/11 22— A K Visu K fréquence
: » r043.2
J=mesure fréquence)

[ ]
-X101/12 QL D

X pg43.1
100 %

Type de capteur :
sans capt

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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Source de consigne / ordres :

uss g . 55
_ _ £ 855£% 8 5 E
<1> Les parametres d'interface P700 bis P704 G s S B 2 £ 2 2
restent inchangés si le paramétre P370 est 88 § g ® a @ 562
mis a 1 via SST1 (par ex.. DriveMonitor). £ o g 6 8 N D 2 w « «w E 082
> 28 > 20 9 g EEFE o5 8
025 c 3550 eecscego
25 ¢c 9 £ 8 o w S 5 =
5 2 E 5 ° 3 ESoaN 52T
$22EZSBERETLELEC 55
x 38838 388ca<c<885a
LITT TPl T] ¢
<1> 15
Mot état 1
-X100/35, rsassp | PEW:A
Q> |PzD2 ————— [ PKW | e++-[ PKW | [ Motdomn.1 | [ Motdon
. ) Emission €
M Vit. trans :
-X100/360 RS485N 9.6 KB Réception .A onsigne
) — > ceee
| ; Timeout [ Prw PKW | [ Motdonn.1 | Mg
. té]égr:o: Mot cde 1
. néant 15 Y
. propositon: [0 [0Jo[1]1]1]oo] 1 HEANR
L5594 8¢ 9 2835
sEflsbes dges
S8 8 L S S o =
¢ g8 38 £ 9 9 @ [}
=1 A 5 < 2 5
ERS 2 . = o
B @ 2 S )
38 s 8 =
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Source de consigne et d'ordres :

PROFIBUS lére CB

03.2005
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Aaﬁimvmm meboususs (C zrred] [(TTTTTTTTIITTITITITI]
IEGE B 23825385588 8888¢%
. XS IW253583E5232 ¢
— ] . pRgENBERoEEg TSR
ymsod suss's =S S55002=22858,35s°50
: $53222883 382833
: $E3TTTESI8seg%E
— . [CRa] Se3055¢& 03
THq dnod-e's . s 2 g & 232588
= is REE°
] @ @ S <
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Paramétrage

8.8 Listes des moteurs répertoriés
Moteurs synchrones
1FK6 / 1FK7/
1FT6/ 1FS6
NOTA 1FK7xxx HD (High Dynamic, P096=82-92) sont des nouveaux moteurs
triphasés basés sur la série 1FK6.
Les caractéristiques des moteurs 1FK7xxx HD (High Dynamic)
correspondent par conséquent a celles des moteurs 1FKB6xxX,
Valeur de | N° de référence Vitesse Couple W Nbre de
P096 du moteur (MLFB) nominale Cn [Nm] ] paires de
Np [tr/min] pbéles
. |
1 1FK6032-6AK7 6000 0,8 1,5 3
2 1FK6040-6AK7 6000 0,8 1,75 3
3 1FK6042-6AF7 3000 2,6 2,4 3
4 1FK6060-6AF7 3000 4,0 3,1 3
5 1FK6063-6AF7 3000 6,0 4,7 3
6 1FK6080-6AF7 3000 6,8 5,2 3
7 1FK6083-6AF7 3000 10,5 7,7 3
8 1FK6100-8AF7 3000 12,0 8,4 4
9 1FK6101-8AF7 3000 15,5 10,8 4
10 1FK6103-8AF7 3000 16,5 11,8 4
11 1FT6031-4AK7 6000 0,75 1,2 2
12 1FT6034-1AKZ.-3A
1FT6034-4AK7_, 6000 1,4 2,1
13 1FT6041-4AF70, 3000 2,15 1,7
14 1FT6041-4AK7 6000 1,7 2,4 2
15 1FT6044:1AF7_-3A
1FT6044-4AF7_ 3000 4,3 29
16 1FR6044-4AK7_ 6000 3,0 4,1
17 1FT6061-6AC7_ 2000 3,7 1,9 3
18 TFT6061-1AF7_-3A
1FT6061-6AF7_ 3000 3,5 2,6 3
19 1FT6061-6AH7_ 4500 2,9 3,4 3
20 1FT6061-6AK7_ 6000 2,1 31 3
21 1FT6062-6AC7_ 2000 52 2,6 3
22 1FT6062-1AF7_-3A
1FT6062-6AF7_ 3000 4,7 3,4 3
23 1FT6062-1AH7_
1FT6062-6AH7_ 4500 3,6 3,9 3
24 1FT6062-6AK7_ 6000 2,1 3,2 3
25 1FT6064-6AC7_ 2000 8,0 3,8
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Valeur de [ N° de référence Vitesse Couple Courant | Nbre de
P096 du moteur (MLFB) nominale Cn [Nm] In [A] paires de
Np [tr/min] poles
26 1FT6064-1AF7_-3A
1FT6064-6AF7_ 3000 7,0 4,9 3
27 1FT6064-6AH7_ 4500 4,8 55 3
1FT6064-1AH71
28 1FT6064-6AK7_ 6000 21 35 3
29 1FT6081-8AC7_ 2000 7,5 A1 4
30 1FT6081-8AF7_ 3000 6,9 5,6 4
31 1FT6081-8AH7_ 4500 5,8 78 4
32 1FT6081-8AK7_ 6000 4,6 7,7 4
33 1FT6082-8AC7_ 2000 11,4 6,6 4
34 1FT6082-1AF7_-1A
1FT6082-8AF7_ 3000 10,3 8,7 4
35 1FT6082-1AH7_
1FT6082-8AH7_ 4500 8.5 11,0
36 1FT6082-8AK7_ 6000, 55 9,1
37 1FT6084-8AC7_ 2000 16,9 8,3
38 1FT6084-1AF7_-1A
1FT6084-8AF7_ 3000 14,7 11,0
39 1FT6084-8AH7_ 4500 10,5 12,5
1FT6084-1AH71
40 1FT6084-8AK7_ 6000 6,5 9,2 4
1FT6084-1AK71
41 1FT6084-8SC7" 2000 23,5 12,5 4
42 1FT6084-8SE7_ 3000 22,0 17,0 4
43 1FT6084-8SH7. 4500 20,0 24,5 4
44 1FT6084-8SK7) 6000 17,0 25,5 4
45 1FT6086-8ACT_ 2000 22,5 10,9 4
46 1FT6086-1AF7_-1A
1RI6086-8AF7_ 3000 18,5 13,0
47 1F§6086-8AH7_ 4500 12,0 12,6
1FT6086-1AH71
48 1FT6086-8SC7_ 2000 33,0 17,5 4
49 1FT6086-8SF7_ 3000 31,0 24,5 4
50 1FT6086-8SH7_ 4500 27,0 31,5 4
51 1FT6086-8SK7_ 6000 22,0 29,0 4
52 1FT6102-8AB7_ 1500 24,5 8,4 4
53 1FT6102-1AC7_-1A
1FT6102-8AC7_ 2000 23,0 11,0
54 1FT6102-8AF7_ 3000 19,5 13,2
55 1FT6102-8AH7_ 4500 12,0 12,0

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Valeur de [ N° de référence Vitesse Couple Courant | Nbre de
P096 du moteur (MLFB) nominale Cn [Nm] In [A] paires de
Np [tr/min] poles
56 1FT6105-8AB7_ 1500 41,0 14,5 4
57 1FT6105-1AC7_-1A
1FT6105-8AC7_ 2000 38,0 17,6 4
58 1FT6105-8AF7_ 3000 31,0 22,5 4
59 1FT6105-8SB7_ 1500 59,0 21,7 4
60 1FT6105-8SC7_ 2000 56,0 28,0 4
61 1FT6105-8SF7_ 3000 50,0 85,0 4
62 1FT6108-8AB7_ 1500 61,0 20,5 4
63 1FT6108-8AC7_ 2000 55,0 24,5 4
64 1FT6108-8SB7_ 1500 83,0 31,0 4
65 1FT6108-8SC7_ 2000 800 40,0 4
66 1FT6132-6AB7_ 1500 62,0 19,0 3
67 1FT6132-6AC7_ 2000 55,0 23,0 3
68 1FT6132-6AF7_ 3000 36,0 23,0 3
69 1FT6132-6SB7_ 1500 102,0 36,0 3
70 1FT6132-6SC7_ 2000 98,0 46,0 3
71 1FT6132-6SF7_ 3000 90,0 62,0 3
72 1FT6134-6AB7_ 1500 75,0 24,0 3
73 1FT6134-6AC7_ 2000 65,0 27,0 3
74 1FT6134-6SB7_. 1500 130,0 45,0 3
75 1FT6134-6SC79 2000 125,0 57,0 3
76 1FT6134-6SE/M™ 3000 110,0 72,0 3
77 1FT6136-6AB7/4 1500 88,0 27,0 3
78 1FT6136-6AC% 2000 74,0 30,0 3
79 1FT6236-6SB7_ 1500 160,0 55,0 3
80 1FT16136-68SC7_ 2000 150,0 72,0 3
81 1RI6108-8SF7_ 3000 70,0 53,0 4
High Dynamic
82 WFK6033-7AK71 6000 0,9 1,5 3
1FK7033-7AK71
83 1FK6043-7AK71 6000 2,0 4.4 3
1FK7043-7AK71
84 1FK6043-7AH71 4500 2,6 4,0 3
1FK7043-7AH71
85 1FK6044-7AF71 3000 3,5 4,0 3
1FK7044-7AF71
86 1FK6044-7AH71 4500 3,0 49 3
1FK7044-7AH71
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Valeur de [ N° de référence Vitesse Couple Courant | Nbre de
P096 du moteur (MLFB) nominale Cn [Nm] In [A] paires de
Np [tr/min] poles
87 1FK6061-7AF71 3000 54 5,3 3
1FK7061-7AF71
88 1FK6061-7AH71 4500 4,3 5,9 3
1FK7061-7AH71
89 1FK6064-7AF71 3000 8,0 7,5 3
1FK7064-7AF71
90 1FK6064-7AH71 4500 5,0 7,0 3
1FK7064-7AH71
91 1FK6082-7AF71 3000 8,0 6,7 4
1FK7082-7AF71
92 1FK6085-7AF71 3000 6,5 7,0 4
1FK7085-7AF71
Refroidissement & eau
100 1FT6132-6WB7 1500 150,0 58,0 3
101 1FT6132-6WD7 2500 13550 82,0 3
102 1FT6134-6WB7 1500 185,0 67,0 3
103 1FT6134-6WD7 2500 185,0 115,0 3
104 + 105 | réservés pour utilisation future
106 1FT6138-6WB7 1500 290,0 112,0 3
107 1FT6138-6WD7 2500 275,0 162,0 3
108 1FT6163-8WB7 1500 450,0 160,0 4
109 1FT6163-8WDJ 2500 450,0 240,0 4
110 1FT6168-8WB7 1500 690,0 221,0 4
111 1FT6168-8WC7 2000 550,0 250,0 4
112 & 119 | pour utilisation future
120 1FT6062-6WF7 3000 10,1 7,5 3
121 1FT6062:6 WH7 4500 10,0 11,0 3
122 1FT6062-6WK7 6000 9,8 15,2 3
123 1FT6064-6WF7 3000 16,1 11,4 3
124 1FI6064-6WH7 4500 16,0 18,5 3
125 1FT6064-6WK7 6000 15,8 27,0 3
126 1FT6082-8WC7 2000 22,1 13,6 4
12% 1FT6082-8WF7 3000 21,6 19,1 4
128 1FT6082-8WH7 4500 20,8 28,4 4
129 1FT6082-8WK7 6000 20,0 32,6 4
130 1FT6084-8WF7 3000 35,0 27,0 4
131 1FT6084-8WH7 4500 35,0 39,0 4
132 1FT6084-8WK7 6000 34,0 51,0 4
133 1FT6086-8WF7 3000 46,0 37,0 4
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Valeur de [ N° de référence Vitesse Couple Courant | Nbre de
P096 du moteur (MLFB) nominale Cn [Nm] In [A] paires de
Np [tr/min] poles
134 1FT6086-8WH7 4500 45,0 53,0 4
135 1FT6086-8WK7 6000 44,0 58,0 4
136 1FT6105-8WC7 2000 82,0 60,0 4
137 1FT6105-8WF7 3000 78,0 82,0 4
138 1FT6108-8WB7 1500 116,0 43,0 4
139 1FT6108-8WC7 2000 115,0 57,0 4
140 1FT6108-8WF7 3000 109,0 81,0 4
141 & 149 | pour utilisation future
Autres types
150 1FT6108-8AF7 3000 37,0 25,0 4
151 1FT6105-8SH7 4500 40,0 41,0 4
152 1FT6136-6SF7 3000 1450 104,0 3
153 1FT6021-6AK7 6000 0;3 11 3
154 1FT6024-6AK7 6000 0,5 0,9 3
155 1FT6163-8SB7 1500 385,0 136,0 4
156 1FT6163-8SD7 2500 340,0 185,0 4
157 1FT6168-8SB7 1500 540,0 174,0 4
158 a 159 | réserves pour utilisation future
Compact
160 1FK7022-5AK71 6000 0,6 14 3
161 1FK7032-5AK71 6000 0,75 1,4 3
162 1FK7040-5AK71 6000 1,1 1,7 4
163 1FK7042-5AF71 3000 2,6 1,9 4
164 1FK7042-5AK71 6000 1,5 2,4 4
165 1FK#060-5AF71 3000 47 3,7 4
166 1FK7060-5AH71 4500 3,7 4,1 4
167 1FKZ063-5AF71 3000 7,3 5,6 4
168 1FK7063-5AH71 4500 3,0 3,8 4
169 IFK7080-5AF71 3000 6,2 4.4 4
170 1FK7080-5AH71 4500 4.5 4,7 4
Tl 1FK7083-5AF71 3000 10,5 7,4 4
1i2 1FK7083-5AH71 4500 3,0 3,6 4
173 1FK7100-5AF71 3000 12,0 8,0 4
174 1FK7101-5AF71 3000 15,5 10,5 4
175 1FK7103-5AF71 3000 14,0 12,0 4
176 1FK7042-5AH71 4500 2,2 2,2 4
177 a 199 | pour utilisation future
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Moteurs-couple

1FW3

Valeur de [ N° de référence Vitesse Couple Courant | Nbre de
P096 du moteur (MLFB) nominale Cn [Nm] In [A] paires de
Np [tr/min] poles
Antidéflagrants
200 1FS6074-6AC71 2000 7,2 3,4 3
201 1FS6074-6AF71 3000 6,3 4.4 3
202 1FS6074-6AH71 4500 4,5 5,0 3
203 1FS6074-6AK71 6000 1,9 3,2 3
204 1FS6096-8AC71 2000 20,0 9,8 4
205 1FS6096-6AF71 3000 17,0 12,0 4
206 1FS6096-8AH71 4500 11,0 11,5 4
207 1FS6115-8AB73 1500 37,0 13,0 4
208 1FS6115-8AC73 2000 34,0 16,0 4
209 1FS6115-8AF73 3000 28,0 20,0 4
210 1FS6134-6AB73 1500 68,0 22,0 3
211 1FS6134-8AC73 2000 59,0 24,0 3
212 1FS6134-8AF73 3000 34,0 22,0 3
213 4 253 | pour utilisation future
Tableau 8-4  Liste de moteurs 1FK6 /"TEK¥ / 1FT6 / 1FS6
Valeur de | N° de référe Vitesse Vitesse Courant | Nbre de
P099 du moteur (ML nominale nominale In [A] [ paires de
Nnp [tr/min] Np [tr/min] pbles
1 1FW3201 250 300,0 20,0 14
2 1FW3202 250 500,0 33,0 14
3 1FW3203 250 750,0 51,0 14
4 1FW3204 250 1000,0 65,0 14
5 TFRW3206 250 1500,0 100,0 14
6 1RW3208 250 2000,0 135,0 14
729 pour utilisation future
10 1FW3281 200 2500,0 147,0 17
11 1FW3283 200 3500,0 200,0 17
12 1FW3285 200 5000,0 295,0 17
13 1FW3288 200 7000,0 435,0 17
14 &4 253 | pour utilisation future

Tableau 8-5

Liste de moteurs 1FW3
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Moteurs Pour les moteurs 1PH7, 1PH4 et 1PL6, le variateur contient les
asynchrones caractéristiques calculées actuelles. Il se peut qu'elles s'écartent

1PH7/1PL6/ 1PH4

Iégerement de celles inscrites sur la plague signalétique. On utilisera

toujours les caractéristiques enregistrées dans le variateur. Le courant
magnétisant est déterminé par le paramétrage automatique.

NOTA 1PH7xxx est la nouvelle désignation des moteurs 1PA6xxx. C'est
pourquoi il y a coincidence entre les caractéristiques des modéles
respectifs 1PH7xxx et 1PABXXX.

Valeur N° de référence Vitesse | N. paires | Courant| Tension C V'Fréquence
de P097 | du moteur (MLFB) | nominale [ de péles | I [A] Uy [V] Cnl fn [HZ]
Np [tr/min] Zp \

1 1PH7101-2_F 1750 2 9,7 398 235 60,0
2 1PH7103-2_D 1150 2 9,7 391 35,7 40,6
3 1PH7103-2_F 1750 2 12,8 398 34,1 61,0
4 1PH7103-2_G 2300 2 16,3 388 311 78,8
5 1PH7105-2_F 1750 2 17,2 398 43,7 60,0
6 1PH7107-2_D 1150 2 174% 360 59,8 40,3
7 1PH7107-2_F 1750 2 21,7 381 54,6 60,3
8 1PH7131-2_F 1750 2 23,7 398 70,9 59,7
9 1PH7133-2_D 1150 2 24,5 381 112,1 39,7
10 1PH7133-2_F 1750 2 38,1 398 95,5 59,7
11 1PH7133-2_G 2300 2 42.4 398 93,4 78,0
12 1PH7135-2_F 1750 2 40,1 398 117,3 59,5
13 1PH7137-2_D 1150 2 40,6 367 161,9 39,6
14 1PH7137-2_F 1750 2 53,1 357 136,4 59,5
15 1PH7137-2_G 2300 2 54,1 398 120,4 77,8
16 1PH7163-2_B 400 2 28,2 274 226,8 14,3
17 1PH7163-2_D 1150 2 52,2 364 207,6 39,2
18 1PH7163-2 0k 1750 2 69,1 364 185,5 59,2
19 1PH7163-246 2300 2 77,9 374 157,8 77,4
20 1PH7167-2_B 400 2 35,6 294 310,4 14,3
21 1PH7467-2_D 1150 2 66,4 357 257,4 39,1
22 IRH7167-20F 1750 2 75,3 398 223,7 59,2
23 1PH7184-2_B 400 2 51,0 271 390 14,2
24 1PHZ184-2_ D 1150 2 89,0 383 366 39,2
25 1IPH7184-2_F 1750 2 120,0 388 327 59,0
26 1PH7184-2_L 2900 2 158,0 395 265 97,4
27 1PH7186-2_B 400 2 67,0 268 505 14,0
28 1PH7186-2_D 1150 2 116,0 390 482 39,1
29 1PH7186-2_F 1750 2 169,0 385 465 59,0
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Valeur N° de référence Vitesse | N. paires | Courant| Tension Couple Fréquence
de P097 | du moteur (MLFB) nominqle de péles | In[A] Un [V] Cn [Nm] fn [HZ] ‘
Np [tr/min] Z, -]
30 1PH7186-2_L 2900 2 206,0 385 333 97,3
31 1PH7224-2_B 400 2 88,0 268 725 14,0
32 1PH7224-2_D 1150 2 160,0 385 670 38,9
33 1PH7224-2_U 1750 2 203,0 395 600 58,9
34 1PH7224-2_L 2900 2 274,0 395 490 97,3
35 1PH7226-2_B 400 2 114,0 264 935 14,0
36 1PH7226-2_D 1150 2 197,0 390 870 38,9
37 1PH7226-2_F 1750 2 254,0 395 73¢ 58,9
38 1PH7226-2_L 2900 2 348,0 390 610 97,2
39 1PH7228-2_B 400 2 136,0 272 1145 13,9
40 1PH7228-2_D 1150 2 238,0 390 1070 38,9
41 1PH7228-2_F 1750 2 342,0 395 975 58,8
42 1PH7228-2_L 2900 2 402,0 395 708 97,2
43 1PL6184-4 B 400 2 69;0 300 585 14,4
44 1PL6184-4 D 1150 2 121,0 400 540 39,4
45 1PL6184-4 F 1750 2 1660 400 486 59,3
46 1PL6184-4_L 2900 2 209,0 400 372 97,6
47 1PL6186-4_B 400 2 90,0 290 752 14,3
48 1PL6186-4 D 1150 2 158,0 400 706 39,4
49 1PL6186-4_F 1750 2 231,0 400 682 59,3
50 1PL6186-4 L 2900 2 280,0 390 494 97,5
51 1PL6224-4 B 400 2 117,0 300 1074 14,2
52 1PL6224-4 D 1150 2 218,0 400 997 39,1
53 1PL6224-4 F 1750 2 292,0 400 900 59,2
54 1PL6224-4_L 2900 2 365,0 400 675 97,5
55 1PL6226-4_1B 400 2 145,0 305 1361 14,0
56 1PL6226-4_D 1150 2 275,0 400 1287 39,2
57 1PL6226-4_F 1750 2 350,0 400 1091 59,1
58 1PL6226:4 | 2900 2 470,0 400 889 97,4
59 1RL6228-4/B 400 2 181,0 305 1719 14,0
60 1PL6228-4_D 1150 2 334,0 400 1578 39,2
61 1PL6228-4 F 1750 2 470,0 400 1446 59,0
62 1PL6228-4_L 2900 2 530,0 400 988 97,3
63 1PH4103-4_F 1500 2 20,2 350 48 52,9
64 1PH4105-4_F 1500 2 27,3 350 70 53,1
65 1PH4107-4_F 1500 2 34,9 350 89 52,8
66 1PH4133-4_F 1500 2 34,1 350 95 51,9
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Valeur N° de référence Vitesse | N. paires | Courant| Tension Couple Fréquence
de P097 | du moteur (MLFB) | nominale | de p6les | In [A] Un [V] Cn [Nm] fn [HZ] ‘

Np [tr/min] Z, -]
67 1PH4135-4_F 1500 2 51,2 350 140 51,6
68 1PH4137-4 F 1500 2 60,5 350 172 51,6
69 1PH4163-4_F 1500 2 86,3 350 236 50,9
70 1PH4167-4_F 1500 2 103,3 350 293 51,0
71 1PH4168-4_F 1500 2 113,0 350 331 51,0
72 1PH7107-2_G 2300 2 24,8 398 50 78,6
73 1PH7167-2_G 2000 2 88,8 350 196 67,4
74 a 99 | réservés pour utilisation future
100 1PL6284-..D. 1150 2 | 4180 | 400 2325 38,9
101 a ; . tilisation fut
253 reserves pour utiisation ruture
Tableau 8-6  Liste de moteurs 1PH7 / 1PL6 / 1PH4
Pour plus d'informations sur lageenception’des moteurs et sur leur
disponibilité, priére de se référeriau catalogue DA65.3 "Servomoteurs
synchrones et asynchrones pour SIMOVERT MASTERDRIVES".
Les données rangées sousde numéro de moteur décrivent un point de
fonctionnement du moteurgl e“ehapitre 3 "Servomoteurs asynchrones”
du catalogue DA65.3 donnentdeux points de fonctionnement pour
l'alimentation par MASTERDRIVES MC. Les points de fonctionnement
sont calculés paur une tension réseau de 400 V et 480 V a l'entrée du
convertisseursstatique.
Les données rangées dans la régulation correspondent & une tension
réseau de 480 Vjcar pour quelques rares moteurs le courant assigné
du moteur estlegerement plus petit en ce point de fonctionnement.
Le pointréel de passage en défluxage est toujours P293 "fréquence de
transitionyLafréquence de transition en défluxage P293 est calculée
automatiquement pour une tension réseau de 400 V.
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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8.9 Identification du moteur

L'identification automatique du moteur est disponible a partir de la
version V1.30. Pour les moteurs Siemens (P095 =1 ou 2), on
sélectionne d'abord le type de moteur dans P096 ou P097. Pour les
moteurs non listés (P095 = 3 ou 4), il faut entrer les caractéristiques
relevées sur la plaque signalétique et le nombre de paires de pdles,
puis appeler le paramétrage automatique par P115 = 1. En quittant
I'état "MES entrainement” par PO60 = 1, le variateur se retrg@iVe dans
I'état "Prét a I'enclenchement” (r001 = 009).

Régler ensuite P115 = 2 pour sélectionner l'identification dwynioteur. Le
variateur doit alors étre mis en marche dans les 30 sgcondes qui
suivent pour que la mesure puisse étre effectuée. L'alarme A078 est
émise durant ces 30 secondes.

ATTENTION L'arbre du moteur peut faire un mouvement durantlasmesure. Les
cables du moteur sont traversés par du courant. Upe tension est
appliquée aux bornes de sortie du variateur etddonc aussi aux bornes
du moteur, qui peut présenter un danger en €as de contact direct sans
élément de protection.

DANGER Il faut s'assurer que la mise sous tension du variateur n'‘engendre
pas de risques pour les persennesyet I'équipement.

Si les 30 secondes s'écoulent Sans que I'on démarre la mesure ou si
I'on interrompt lagnesure par'un ordre ARRET, la signalisation de
défaut F114 est‘@mise. Durant la mesure, le variateur est a |'état
"Identification‘du mateur - Mesures a l'arrét en cours” (r001 = 18). la
mesure est quittégyautomatiquement a la fin, et le variateur retourne a
I'état "prét ad’enclenchement” (r001 = 009).

Suivant la tallle dy moteur (constante de temps rotorique), la durée de
mesure ja deg2 a 10 minutes.

En made‘tégulation de courant (P290 = 0), il est vivement conseillé
d'effectues |'identification automatique du moteur lors de la mise en
service de l'entrainement.

8.10 Parametrage complet

Pour utiliser dans leur intégralité toutes les fonctionnalités du
convertisseur (onduleur ou convertisseur indirect), il faut procéder au
paramétrage en s'appuyant sur la documentation “Compendium”. Ce
Compendium renferme toutes les indications nécessaires, les
diagrammes fonctionnels ainsi que les listes completes de paramétres,
de binecteurs et de connecteurs.

Langue N° de référence Compendium
Allemand 6SE7080-0QX70
Anglais 6SE7087-6QX70
Francais 6SE7087-7QX70
Espagnol 6SE7087-8QX70
Italien 6SE7087-2QX70

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Maintenance

9 Maintenance

DANGER

Les convertisseurs SIMOVERT MASTERDRIVES mettent en oeuvre
des tensions élevées.

Toutes les interventions sur cet appareil sont a effectuer en conformité
avec les dispositions et réglementations nationales en matiére
électrique.

Les interventions de maintenance et de dépannage ne‘doivent étre
effectuées que par des personnes qualifiées, a I'état hors tension de
l'appareil.

Seules les piéces de rechange agréées par le constructeur pourront
étre utilisées.

La fréquence préconisée pour les opérations de maintenance ainsi que
les instructions pour les réparations et remplacements de pieces
devront impérativement étre respectées.

En raison des condensateurs du circuit intermédiaire, des tensions
dangereuses subsistent jusqu'a 5 fiin. apres coupure de l'alimentation.
En conséquence, l'intervention sur ["appareilou sur les bornes du circuit
intermédiaire n'est admise qu'apreés avoir attendu le temps nécessaire.
Méme moteur a l'arrét, les barnes,de puissance et de commande de
I'appareil peuvent se trouver Sous tension.

9.1 Remplacement dugéntilateur

A la base du éenvetrtisseur se trouve un ventilateur assurant le
refroidissement deyla partie puissance.

Le ventilatedr estialimenté en 24 V et mis en marche et a l'arrét par une
commande, €lectronique en fonction de la température du dissipateur
thermique (radiateur).

Le ventilateur'est concu pour une durée de fonctionnement de L1g >
35,000 heures a température ambiante de T = 45 °C. Il doit étre
remplacé a temps, afin de ne pas compromettre la disponibilité du
convertisseur.

Ceti peut exiger de démonter le convertisseur.

Siemens AG 6SE7087-7KP50

SIMOVERT MASTERDRIVES
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9.11

Démontage

Montage

ATTENTION

9.1.2

Démontage

Montage

ATTENTION

9.1.3

Démontage

Montage

ATTENTION

Remplacement du ventilateur sur appareils de largeur 45 mm

¢

Apres retrait du connecteur détrompé X20 et démontage des deux
vis du couvercle, le ventilateur peut étre dévissé et le connecteur
peut étre débranché.

Montez le nouveau ventilateur en procédant dans l'ordre inverse des
opérations de démontage. Veillez a ce que la fleche donnant le sens
de circulation de l'air pointe vers l'intérieur du convertisseurs

Il est impératif de respecter la polarité de raccordement dusentilateur.
En cas d'interversion de polarité, le ventilateur ne mafchepas'!

Remplacement du ventilateur sur appareils @édargeur 90 mm

L

Apres retrait du connecteur détrompémX20 etidémontage des deux
vis du couvercle, le ventilateur peut étre’démonté en chassant les
éléments internes des rivets & emmancher et le connecteur peut
étre débranché. Les rivets sont réutilisables.

Montez le nouveau ventilateur en‘procédant dans l'ordre inverse des
opérations de démontage. Veilléz a ce que la fleche donnant le sens
de circulation de I'air peintewers l'intérieur du convertisseur

Il est impératif de respecter la polarité de raccordement du ventilateur.
En cas d'interversion de polarité, le ventilateur ne marche pas !

Remplacement du yentilateur sur les boitiers de largeur 135 mm

¢

Le ventilateur peut étre démonté aprés avoir défait les quatre vis de
fixationweu apres avoiir chassé les parties intérieures des rivets. Les
fivets'sent réutilisables.

Débranchez les conducteurs électriques du ventilateur.

Montez le nouveau ventilateur en procédant dans l'ordre inverse des
opérations de démontage.

Veillez a ce que la fleche donnant le sens de circulation de l'air
pointe vers l'intérieur du convertisseur.

Il est impératif de respecter la polarité de raccordement du ventilateur.
En cas d'interversion de polarité, le ventilateur ne marche pas !

9-2
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9.14 Remplacement du ventilateur sur les boitiers de largeur 180 mm

A la base du lI'onduleur se trouvent deux ventilateurs, un aérateur pour
le refroidissement de I'électronique de commande et un ventilateur
assurant le refroidissement de la partie puissance.

Aérateur *

Ventilateur .

Ouvrir le convertisseur :

o Défaites les deux vis de fixation sur la face avant, en partie
supérieure de l'appareil. Il ne faut pas dévisser complétement les
vis de fixation ; le panneau comporte des encoches gui
permettent de le dégager lorsque les vis sont desserrees.

e Dégagez avec précaution la face avant du boitieren lazbasculant
Iégérement (env. 30 °) vers l'avant.

e Sur la partie puissance, ouvrez le levier de verrouillage du cable
plat qui établit la liaison avec I'électronique,de commande.

e Déposez la face avant.

Débranchez la connexion du ventilateur sur la partie puissance.

Défaites les quatre vis de fixation oufChasser les parties intérieures
des rivets de fixation du ventilatéur, et déposez ce dernier. Les
rivets sont réutilisables.

Montez le nouveau ventilatétifen ptocedant dans I'ordre inverse des
opérations de démontage \eillez a ce que la fleche donnant le sens
de circulation de I'air pointevers l'intérieur du convertisseur.

Défaites les quatre vis deyfixation ou chasser les parties intérieures
des rivets de fixation'dd ventilateur, et déposez ce dernier. Les
rivets sont régtilisables.

Débranchez lesy¢onducteurs électriques du ventilateur.

Montez le nouveaUventilateur en procédant dans l'ordre inverse des
opérations de,demontage.

Veillez a'ce que la fleche donnant le sens de circulation de l'air
pointé vers l'intérieur du convertisseur.

ATTENTION || estimpératif de respecter la polarité de raccordement du ventilateur.
Enycas d'interversion de polarité, le ventilateur ne marche pas !

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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10 Formation

AVERTISSEMENT

Si I'onduleur est resté hors tension pendant plus de deux ans, il faut
procéder a une nouvelle formation des condensateurs du circuit
intermédiaire. Si I'on ne prend pas cette précaution, l'appareil peut subir
des dommages lors de la remise sous tension.

Structure du numéro
de série

Si la mise en service a lieu dans les deux ans suivant la fabrication, la
formation des condensateurs du circuit intermédiaire n'est pas requise.
La date de fabrication peut étre déduite du numéro de sériey

(Exemple : F2SD123456)

Position Exemple Signification

l1a2 F2 lieu de fabrication
3 2003
2004
2005
2006

janvier a,septembre

Q-
(o]

octobre
novembre

O zZ 0 Fr|lcHwnw o

décembre

5a10 nemtsignificatif pour la formation

Dans I'exemple : lappareil aeté fabriqué en décembre 2004

La formation cofisiste’a alimenter le circuit intermédiaire par un
redresseur suivi d'un.filtre RC (résistance série, condensateur
paralléle).

De la sorte, les/condensateurs du circuit intermédiaire sont chargés
sous une tension/définie et avec un courant limité pour rétablir les
conditions internes nécessaires a leur bon fonctionnement.

triph. 400 V
oLl OoL2 OL3J)PE

l, /' 4'
15 mmz. .........................
Bornier
moteur
g P E _ E u2/m1
5 ciev i L _| fvaim2
E P 'I E W2/T3
D/L-
:  Circuit Onduleur
PE3 interm. PE2
Omrmrmmmemr = T T
Fig. 10-1 Montage de formation
Siemens AG 6SE7087-7KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES Instructions de service 10-1
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Composants pour le e 1 interrupteur a fusibles tripolaire 400 V/ 10 A

;?)?rgg?:nde ¢ 3lampes a incandescence 230 V / 100 W

(proposition) + div. petit matériel tel que douilles, cables 1,5 mm2, etc. O

DANGER

Marche a suivre :

En raison des condensateurs du circuit intermédiaire, des tensions
dangereuses subsistent jusqu'a 5 min. apres coupure de I'aIimentatiog
En conséquence, l'intervention sur I'appareil ou sur les bornes du circuit
intermédiaire n'est admise qu'aprés avoir attendu le temps i

21
& en années
1 1 1 | -

et la barre médiane (C/L+ et D/L-) du jeu de b u circuit
intermédiaire.

+ Lorsque le variateur est déposé, relie a la terre. A I'état monté,
les variateurs sont mis a la terre par e liaison PE3.

¢ Aucun ordre d'enclenchement oit transmis au
convertisseur (depuis le clavier ou via le bornier).

+ Au cours de la formation, le incandescence doivent s'assombrir
jusqu'a s'éteindre. Siles |
y a un défaut dans I'appa

+ Avant de réaliser la formation des condensate @it
intermédiaire, il faut déposer le variateur ou dém r la barre avant

A Formation
" en heures

Durée hors tension

Q.lo-z Temps de formation en fonction de la durée pendant laquelle I'onduleur

est resté hors tension

10-2

6SE7087-7KP50 Siemens AG
Instructions de service SIMOVERT MASTERDRIVES



06.2005

Caractéristiques techniques

11

Caractéristiques techniques

Directive Basse Tension EN 50178

73/23/CEE et 93/68/CEE

Directive CEM 89/336/CEE EN 61800-3

Directive Machines EN 60204-1

89/392/CEE

Homologations UL: E 145 153
CSA: LR 21927

cULus: E 214113 (= 22 kW)

Mode de refroidissement

Refroidissement par air, par ventilateur incorporé

Température admise de l'air
ambiant/air de refroidissement
e enservice

e au stockage
e au transport

0°Ca+45°C(32°Fall3°F)
(jusqu'a 50° C, voir figure "Courbes de déclassement*)
-25° C 4 +55° C (-13° F 4 131° F)
-25° C 4 +70° C (-13° F 4 158° F)

Altitude d'installation

<1000 m (charge admissible £00 %)
> 1000 m a 4000 m
(Courant admissible : vair figure "Courbes de déclassement”)

Humidité admissible

Humidité relative £95%, Hau transport et au stockage

Conditions d‘environnement
selon DIN CEI 721-3-3

< 85% en service (sans condensation)
Climat : 3K3
Substances chimiquement actives:  3C1

Degré de pollution

Degré de pollution'2 selon“CEIl 664-1 (DIN VDE 0110/P. 1),
condensation,non*admise en service

Catégorie de surtension

Catégorieflll selon CEI'664-1 (DIN VDE 0110/P. 2)

Degré de protection

IP20 EN'60529

Classe de protection

Classe TyselomEN 536 (DIN VDE 0106/P. 1)

Protection contre contacts directs

EN 60204-1"et DIN VDE 0106 /P. 100 (BGV A2)

Antiparasitage radioélectrique
e standard
e options

Selon EN 62800-3
Pas d'antiparasitage radioélectrique
Eiltre d'antiparasitage pour classe Al selon EN 55011

Immunité aux perturbations

Domaine industriel selon EN 61800-3

Peinture

Pour intérieur

Siemens AG 6SE7087-7KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES

Instructions de service
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Résistance mécanique
- Vibrations

Amplitude constante
e de I'élongation

e de l'accélération

Au transport:

e de I'élongation

e de l'accélération
- Chocs

- Chutes par renversement

En utilisation stationnaire :

Selon DIN CEI 68-2-6

0,15 mm dans la gamme de fréquence 10 Hz & 58 Hz
pour boitier de largeur < 90 mm

0,075 mm dans la gamme de fréquence 10 Hz a 58 Hz
pour boitier de largeur > 135 mm

19,6 m/s? dans la gamme de fréquence > 58 Hz a 500 Hz
pour boitier de largeur < 90 mm

9,8 m/s?2 dans la gamme de fréquence > 58 Hz a 500 H
pour boitier de largeur > 135 mm %

3,5 mm dans la gamme de fréquence 5 Hz a 9 Hz \

9,8 m/s2 dans la gamme de fréquence > 9 Hz a5
Selon 68-2-27 / 08.89
30 g, 16 ms choc semi-sinusoidal

sur une surface plane et sur un angle

O

L 4

Tableau 11-1 Caractéristiques générales

Selon DIN CEI 68-2-31/ 04.84 0

11-2
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Désignation

Valeur

Numéro de réf. 6SE70...| 12-0TP_0 | 14-0TP_0 | 16-0TP_0 | 21-0TP_ 0 | 21-3TP_0
Tension assignée V]

e entrée continue 510 (- 15 %) a 650 (+ 10 %)

e sortie triph. 0 a tension d'entrée assignée x 0,64
Fréguence assignée [Hz]

e entrée

e sortie 0...400

Courant assigné [A]

e entrée 2,5 5,0 75 12,5 15,7
e sortie 2,0 4.0 6,1 10,2 13,2
Puissance assignée du mot. [kW] 0,75 15 2,2 4,0 55
Alimentation auxiliaire I\ cc 24 (20 - 30)

Consomm. max. circuits aux. [A]

¢ conf. standard sous 20 V 0,8
e conf. maximale sous 20 V 15
Fréguence de modulation fp [kHz] 2,54 10,0

Les fréquences de découpage <5 kHz et>8 kHz ne sont possibles
gu'avec les convertisseurs Performanee-II (60SE70_ _-_TP70)

Classe de charge Il selon EN 60 146-1-1

(N 0

Crt. de charge de base [A] 0,91 x courantassigné de sortie
Temps de cycle de surcharge [s] 300
Courant de surcharge *) [A] 1,6 Xcourant assigné de sortie
Durée de la surcharge [s] 30

Charge additionnelle de courte dur

ée

N

Crt courte durée (fp =5 kHz) [A]

3Xcourant assigné de sortie

Crt de courte durée (fp = 10 kHz)[A

2,1 x'courant assigné de sortie

Cycle de charge courte durée [s] 1

Durée de la charge courte durée[n 250

Dissipation, refroidissement

Rendement 1 (régime nom.)

Puiss. dissipée (fp = 10 kHz) [kW] 0,066 0,086 0,116 0,156 0,240
Débit d'air de refroid. [m3/s] 0,002 0,009 0,009 0,018 0,018
Pertes de charge Ap [Paj} 10 20 20 15 15
Niveau sonore, taille, dimensifpw

Niveau sonore [dB(A)) 18 40 40 37 37
Dimensions [Mm]

e Largeur 45 67,5 67,5 90 135
e Hauteur 360 360 360 360 360
* Profondeur 260 260 260 260 260
Poids env. [ko] 3 4 4 5 9,1

*) Une surcharge de 1,6x en défluxage a pour effet de réduire la qualité du
couple en raison de I'ondulation & 300 Hz.

Tableau 11-2 Caractéristiques techniques de I'onduleur (partie 1)

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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Désignation Valeur

Numéro de réf. 6SE70...| 21-8TP_0 | 22-6TP_0 | 23-4TP_0 | 23-8TP 0 |
Tension assignée V]

e entrée continue 510 (- 15 %) a 650 (+ 10 %)

e sortie triph. 0 a tension d'entrée assignée x 0,64
Fréguence assignée [Hz]

e entrée

e sortie 0 ... 400

Courant assigné [A]

e entrée 20,8 30,4 40,5 44,6

e sortie 17,5 25,5 34,0 37,5
Puissance assignée du mot. [kW] 7.5 11,0 15,0 18,5
Alimentation auxiliaire I\ cc 24 (20 - 30)

Consomm. max. circuits aux. [A]

e conf. standard sous 20 V 0,8 0,8

e conf. maximale sous 20 V 2,1 2.4
Fréguence de modulation fp [kHz] 2,54 10,0

Les fréquences de découpage <5 kHz et>8 kHz ne sont possibles
gu'avec les convertisseurs Performanee-II (60SE70_ _-_TP70)

Classe de charge Il selon EN 60 146-1-1 w'

Crt. de charge de base [A] 0,91 x courantassigné de sortie
Temps de cycle de surcharge [s] 300

Courant de surcharge *) [A] 1,6 Xcourant assigné de sortie
Durée de la surcharge [s] 30

Charge additionnelle de courte durée A\

Crt de courte durée (fp = 5 kHz)[A] 3Xcourant assigné de sortie
Crt de courte durée (fp = 10 kHz)[A 2,1 x'courant assigné de sortie
Cycle de charge courte durée [s] 1

Durée de la charge courte durée[n 250

Dissipation, refroidissement

Rendement 1 (régime nom.)

Puiss. dissipée (fp = 10 kHz) [kW] 0;300 0,410 0,550 0,660
Débit d'air de refroid. [m3/s] 0,041 0,041 0,061 0,061
Pertes de charge Ap [Paj 30 30 30 30
Niveau sonore, taille, dimensifpw

Niveau sonore [dB(A)) 48 48 59 59
Dimensions [Mm]

e Largeur 135 135 180 180
e Hauteur 360 360 360 360
* Profondeur 260 260 260 260
Poids env. [ka] 9,2 9,3 13,8 14,0

*) Une surcharge de 1,6x en défluxage a pour effet de réduire la qualité du
couple en raison de I'ondulation & 300 Hz.

Tableau 11-3 Caractéristiques techniques de I'onduleur (partie 2)

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Désignation Valeur

Numéro de réf. 6SE70...| 24-7TP_0 | 26-0TP_0 | 27-2TP 0 | |
Tension assignée V]

e entrée continue 510 (- 15 %) a 650 (+ 10 %)

e sortie triph. 0 a tension d'entrée assignée x 0,64
Fréguence assignée [Hz]

e entrée ---

e sortie 0...400

Courant assigné [A]

e entrée 55,9 70,2 85,7

e sortie 47,0 59,0 72,0

Puissance assignée du mot. [kW] 22,0 30,0 37,0

Alimentation auxiliaire I\ cc 24 (20 - 30)

Consomm. max. circuits aux. [A]

e conf. standard sous 20 V 1,3 1,7

e conf. maximale sous 20 V 1,8 2.4

Fréquence de modulation fp [kHz]

2,5 & 10 kHz (voir figure "Courbes de déclassement”)

Les fréquences de découpage <5 kHz et>8 kHz ne sont possibles
gu'avec les convertisseurs Perfgrmanee-Il (60SE70_ _- TP70)

Classe de charge Il selon EN 60 146-1-1

(N ¥

Crt. de charge de base [A] 0,91 x courant assigné de sortie
Temps de cycle de surcharge [s] 300
Courant de surcharge *) [A] 1,6 %courant assigné de sortie
Durée de la surcharge [s] 30
Dissipation, refroidissement .
Rendement n (régime nom.)
Puiss. dissipée (fp = 6 kHz) [kW] 0,58 0/65 0,85
Débit d'air de refroid. [m3/s] 0,041 0,061 0,061
Pertes de charge Ap [Pa] 30 30 30
Niveau sonore, taille, dimensions, poids ‘
Niveau sonore [dB(A)] 48 59 59
Dimensions [mm]
e Largeur 180 180 180
e Hauteur 360 360 360
o Profondeur 260 260 260
Poids env. {ka] 14,1 14,5 14,7

*)QUne Surcharge de 1,6x en défluxage a pour effet de réduire la qualité du

couple en raison de I'ondulation a 300 Hz.

Tableau 11-4 Caractéristiques techniques de I'onduleur (partie 3)

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Courbes de Tension assignée de sortie adm. en %
déclassement selon VDE 0110 /CEI 664-1
0 (inutile pour UL / CSA)

75

50

Altitude d'installation en m

Courant assigné admissible en %

0 1000 2000 3000 4000 &
—_— »

100
Facteur
90 réduct. K1
1,0
80
0,9
70 0,845
0,8
60
0 1000 2000
Altit
Courant assigné admissi 9
100 Temp Facteur
[°C] réduct. K,
75 50 0,879
45 1,0
50 40 1,125
35 1,25 *
30 1,375*

25
L 4
25 15~
0 0 20 30 40 >50 * Voir nota
\ Temp. air de refr. en °C ci-aprés

Déclassement pour convertisseurs > 22 kW
Courant assigné admissible en %

100 ) Fréq. Facteur
découpage] reqyct. K
N\ kHz 8

75 6 1,00

7 0,95

8 0,90
50

9 0,85

. 10 0,80
0

2 4 6 8 10 12 14 16 18
Fréqg. découpage

Fig. 11-1 Courbes de déclassement

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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La réduction du courant assigné admissible aux altitudes supérieures a
1000 m peut étre calculée par la formule suivante pour des
températures ambiantes inférieures a 40 °C :

Réduction totale = Réductiona|titude X RédUCtiontemp_ ambiante
K=Kj xK»o O
NOTA Le facteur de réduction totale ne doit pas pouvoir prendre une valeur

supérieure a 1!
Exemple : Altitude : 3000 m K7 =0,845 %
Température ambiante : 35 °C Ko =1,25 \
— Facteur de réduction totale = 0,845 x 1,25 = 1,05 @
Plaque signalétique i
SIEMENS
MASTERDRIVES MC
DC/AC DRIVE Désignation

g

= BSETON-8TRED

Bestellnummer: 6SE7021-8TP50-Z

Model number;  Z=G91+C43 Liste des options
lllllﬂill!!ll

Année de fabric.

Fabrik- Nr. . )
Serial no. Mois de fabric.
Eingang/Input (Vin)
Auanamfom (Vi ... 480 V 0-400Hz

Dauerstrom/cont
Spitzenstrom/| 52,5 A (0,25s)

mcmvea LR219827

E146163 c €

1528922 10
0 1?.5%”6850‘& o

@Flg 11-2 Exemple de plaque signalétique (valable pour convertisseurs <22 kW)

\ LISTED
Erz. smmn@ @

e

Date de fabric La date de fabrication peut étre déduite de la codification suivante :
Caract. Année de fabrication : Caract. Mois de fabrication
S 2004 1a9 janvier a septembre
T 2005 (0] octobre
L 4 u 2006 N novembre
\% 2007 D décembre

Tableau 11-5 Codification de I'année et du mois de fabrication

Siemens AG 6SE7087-7KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES Instructions de service 11-7
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Codification des

options O
Option Signification Option Signification

SBP: traitement géné. CBP2: PROFIBUS (sync de cycle poss.
d'impulsions G91 Slot A
Ci11 Slot A G92 Slot B *
C12 Slot B G93 Slot C
C13 Slot C CBC: bus CAN

SBR1 : traite_ment de résolveur G21 Slot A %
sans simulation de Gl G22 Slot
c23 Slot C G23 Slot'C
SBR2 : traitement de résolveur n
I

EB1: carte d'exte
avec simulation de Gl G61
C33 Slot C G62

ot
SBM2: traitement codeur et G63 tc
codeur absolu EB2: c d nsion 2
C41 Slot A G71 Slot A
C42 Slot B G72 Slot B
C43 Slot C G73 Slot C
SLB: SIMOLINK K80 “Arrét sOr”

G41 Slot A iciel Technologie
G42 Slot B
G43 Slot C

Tableau 11-6  Codification

N
S

L 4

N
&
&

L 4

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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12

12.1

Défauts et alarmes

Défauts

Généralité concernant les défauts

On obtient pour chaque défaut les informations suivantes :

Liste de texte de défaut

Parameétres r947 N° du défaut
ro49 Valeur de défaut
ros1
P952 Nombre de défauts
r782

Heure d'apparition du défaut

Si une signalisation de défaut n’est pas acquittée avantla coupure de
la tension d’alimentation de I'électronique, elle.se feprésente lors de la
remise sous tension ultérieure. Le convertisseur fig peut pas étre mis
en fonctionnement sans avoir acquitté auparavant cette signalisation.

N°

Défaut

Remgdes W, -

FOO1

Signal en retour
Contact.princ.

Le temps enveloppe de la signalisation en
retour du contacteur principal (P600) est
écoulé.

a\Vérifier la signalisation en retour du
contacteumprincipal

- Supprimer la signalisation en retour du CP
(P591.B'=0)

- Augmenter le temps enveloppe (P600)

F002

Défaut précharge

Le temps enveloppe de la précharge est
écoulé : la tension du circuit intermédiairén’a
pas atteint sa valeur de consigne en l'e§pace
de 3s.

<\€ontrdler la tension d'entrée (CA ou CC)
- Comparer la valeur dans P070 et la réf.
MLFB du convertisseur

FO06

Surtension Cl

Une tension de circuit intermédiairg trop
élevée a provoqué un déclenchement. La:
valeur nominale du seuil de'coupure estqle
819 V. Par suite des tolerances/sur les
composants, la coupure peut se produire entre
803 et 835 V.

La valeur de défaut contient laitension du
circuit intermédiaire(a |'appauition du défaut
(normalisation 0x7FFH correspond & 1000 V)

Contrdler la tension réseau (conv. indirect) ou
la tension continue d'entrée (onduleur).
Comparer sa valeur avec P071 (U raccord.
conv)

F0O08

Sous-tension Cl

La tension de circuit intermédiaire est tombée
en dessaus de'sa valeur de seuil de 76 %.

La valeur(de defaut contient la tension du
circuit intermédiaire a l'apparition du défaut
(normalisation,0x7FFF correspond & 1000 V)

- Controler la tension réseau (conv. indirect)
ou la tension continue d'entrée (onduleur).
Comparer sa valeur avec P071 (U raccord.
conv)

- Contrdler le redresseur d'entrée (conv.
indirect)

- Controler le circuit intermédiaire

FO11

Surintensité

I, s'estsproduit un déclenchement par
suriptensité.
Le seuil de déclenchement a été dépassé.

La phase qui a été le siége de la surintensité
est donnée par la valeur de défaut (voir P949)
en codage sur bits.

Phase U --> Bit 0 = 1--> valeur de défaut = 1
Phase V --> Bit 1 = 1--> valeur de défaut = 2
Phase W--> Bit 2 = 1--> valeur de défaut = 4

Si plusieurs phases sont simultanément le
siége d'une surintensité, la valeur de défaut
est alors la somme des valeurs de défaut des
phases concernées.

- Vérifier s'il y a un court-circuit ou un défaut
de terre en sortie du convertisseur

- Vérifier si la machine entrainée n'est pas
surchargée

- Vérifier la coincidence entre moteur et
convertisseur

- Vérifier si les contraintes dynamiques ne
sont pas trop élevées
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Défauts et alarmes

03.2005

N°

Défaut

Remeédes

FO15

Moteur bloqué

Le moteur est bloqué/surchargé (régulation de
courant) ou a décroché (caractéristique U/f) :

charge statique trop élevée

Le défaut n'est généré qu'aprés écoulement
du temps paramétré dans P805.

Le binecteur B0156 est mis a 1, de méme que
le bit 28 du mot de commande 2 r553.

La détection du blocage du moteur dépend de
P792 (écart consigne-mesure) et de P794.
P806 permet de restreindre la détection "a
l'arrét" (P806 = 1, uniquement en régulation de
courant) ou de la désactiver complétement
(P806 = 2).

En régulation de courant, ce défaut est
conditionné par l'atteinte de la limite de couple
(B0234).

La détection est désactivée sur I'entrainement
asservi.

En commande U/, le régulateur I(max) doit
&tre actif.

- Réduire la charge

- Desserrer le frein

- Augmenter les limites de courant

- Augmenter le temps de blocage dans P805
- Augmenter le seuil d'écart consigne-mesure
dans P792

- Augmenter les limites de couple ou la
consigne de couple

- Vérifier le raccordement des phases du
moteur de méme que l'ordre et la
correspondance des phases

uniguement pour caractéristique W/
- allonger le temps de moentée®
- vérifier le réglage deda caracteristique

FO17
ARRET SUR

uniqu. Compact PLUS

ARRET SUR en service ou défaillance de
I'alimentation 24 V en service (uniqguement{sur
Compact PLUS)

Paentage,en place pour ARRET SUR ?
Signal en retour ARRET SUR raccordé ?
Sur‘Compact PLUS, vérifier I'alimentation 24 V

F020

Surchauffe moteur

Le seuil d'échauffement du moteur est
dépassé.

ro49 = 1 seuil de température. moteur/dépassé

r949 = 2 court-circuit surdigne de'la sonde de
température du moteur ousonde défectueuse

r949 = 4 rupture de fil surligne de la sonde de
température du motedrou sonde défectueuse

- Seuil de température réglable dans P381 !

- P131 = 0 -> désactivation de la signalisation
de défaut

- Contrdle du moteur (charge, ventilation etc.,.)

- La température momentanée du moteur peut
étre observée dans r009 (températ. moteur).

- Vérifier la sonde : rupture de fil, court-circuit!

F021

12t moteur

La valeur limite paramgtrée pour la
surveillance deda valeuri2t du moteur
(P384.002) a été dépassée.

Vérifier : constante de temps thermique du
moteur P383 Mot.Tmp.T1 ou la limite de
charge 12t du moteur P384.002

La surveillance de la valeur 12t du moteur est
activée automatiquement si P383 >=100s
(=réglage usine) et P381 est réglé > 220°C. La
surveillance peut étre désactivée en donnant a
P383 une valeur <100s.

F023

Surchauffe onduleur

Ld tempgrature limite de I'onduleur a été
dépassée.

a témpé€rature a l'instant du défaut est
memorisée dans la valeur de défaut r949.

- Mesurer la température de l'air d'arrivée et
ambiant (tenir compte de la température
ambiante minimale et maximale !)

- Pour Théta > 45 °C (Compact PLUS) ou
> 40 °C, tenir compte des courbes de
déclassement

- Vérifier si le ventilateur marche

- Vérifier si les entrées et sorties d'air ne sont
pas bouchées

- Pour le convertisseurs > 22 kW,
l'acquittement n'est possible qu'aprésl minute
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Défauts et alarmes

N° Défaut Remédes

F025 Version Compact Plus : UCE disjoncteur - Vérifier s'il y a court-circuit en sortie du
supérieur convertisseur

UCE disj.

supérieur/UCE Phase
L1

Version encastrable : UCE Phase L1

- Pour la forme Compact, controler
l'interrupteur pour "ARRET SUR"

F026

UCE disj. inférieur/lUCE
Phase L2

Version Compact Plus : UCE disjoncteur
inférieur

Version encastrable : UCE Phase L2

- Vérifier s'il y a court-circuit en sortie du
convertisseur

- Pour la forme Compact, controler @
l'interrupteur pour "ARRET SUR!

F027 Convertisseurs indirects Compact Plus : - Vérifier s'il y a court-circuit eft' sortie,du
Défaut résistance pulsée convertisseur

Défaut

résist.pulsée/UCE Version encastrable : UCE Phase L3 - Pour la forme Compa uleurs et sur

Phase L3 les versions encastra option "ARRET
SUR", controler l'inter ur "ARRET
SUR"

F029 Il s'est produit un défaut dans la saisie de la Remédier au défaut la saisie de mesure.

Saisie mesure

uniqu. Compact PLUS

mesure;

- (r949 = 1) compensation d'offset dans la
phase L1 impossible

- (r949 = 2) compensation d'offset dans la
phase L3 impossible

- (r949 = 3) compensation d'offset dans les
phases L1 et L3 impossible

- (r949=65) compensation auto des entre
analogiques impossible

Remédier
(valve claguée)

s la partie puissance

Remé u ut sur la CU

F035

Défaut externe 1

L'entrée externe paramétrable de défa a
été activée

FO036

Défaut externe 2

- Vérifier s'il y a un défaut externe

- Vérifier si la ligne de la sortie TOR
concernée est coupée

- P575 (S. /défaut.ext.1)

FO038

Coupure tension a la
mémoris. des
parametres

- Vérifier s'il y a un défaut externe

- Vérifier si la ligne de la sortie TOR
concernée est coupée

- P576 (S. /défaut.ext.2)

L'entrée externe paramét e défaut 2 a
été activée

Il s'est produit Une coupure de courant durant
une requéte de parameétrage.

N

F040

Défaut interne
commande ség.

Entrer & nouveau le parametre. Le numéro du
parameétre introduit de maniére incorrecte est
codé dans la valeur de défaut r949.

Mau étal fonctionnement

Remplacer la carte de régulation (CUMC) ou
le convertisseur (Compact PLUS).

FO41

Erreur EEPRO
F042

Dépassement che

g)duit une erreur au moment de la

orisation de valeurs dans 'lEEPROM.

Remplacer la carte CU (-A10) ou remplacer le
variateur (forme Compact PLUS)

temps de calcul disponible dans la tranche
e temps a été dépassé.

- Diminuer la fréquence de
modulation/d'échantillonnage

de temps Au moins 10 défaillances des tranches T2, T3, | - Allonger la période de calcul de certains
T4 ou T5 (voir aussi parametres r829.2 a blocs (tranche de temps a périodicité plus
r829.5) longue)
'S - Les fonctions technologiques Synchronisme
(U953.33) et Positionnement (U953.32) ne
doivent en aucun cas étre libérées en méme
temps.
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Défauts et alarmes

03.2005

N°

Défaut

Remeédes

F043

Couplage DSP

Le couplage avec le processeur de signaux
interne est perturbé.

- Diminuer la fréquence de modulation/de
découpage (cause éventuelle: dépassement
du temps de calcul)

- Si l'erreur se représente, remplacer la car
le convertisseur

La fréquence P340 ne devrait pas étre
supérieure a 7,5 kHz (pour DSP 60MHz) ou
6 kHz (pour DSP 40MHz). Pour des valeurs,
plus élevées, il faut vérifier les indices 12 a 19
dans le paramétre d'observati . Celui-ci
doit toujours afficher un p alcul libre
des tranches de temps D i 3
Un dépassement de temp

F044

Erreur gestionnaire
FCOM

Il s'est produit une erreur lors du cablage des
binecteurs et connecteurs.

F045

Défaut hardw. sur
cartes optionnelles

Remede : fréquence de
modulation/ e (P340)
Valeur de défau 9:

au cablage de connecteurs

nsion puis remettre sous tension
ine et reparamétrer
cer la carte

mémoire de couplage pleine

one de couplage entre les 2 processeurs
pleine. Il n‘est pas possible de transmettre
'autres connecteurs.

- Réduction des connecteurs couplés entre les
deux processeurs.

L'interface entre les deux processeurs est la
régulation de position/ traitement de consigne,
c.-a-d. que pour réduire les connecteurs, il faut
supprimer les connexions inutiles qui
aboutissent ou partent du traitement de la
consigne, du régulateur de position, du
régulateur de vitesse, de l'interface de couple
et du régulateur de courant (valeur 0).

Il s'est produit uh défa ardware lors de

l'acces a‘ne C

N

- Remplacer la carte CU (forme Compact,
encastrable)

- Remplacer le convertisseur (Compact PLUS)

- Vérifier la liaison entre chassis et cartes
optionnelles

- Remplacer les cartes optionnelles

duit une erreur lors du transfert de
rametres dans la RAM a double acces.

Si l'erreur se représente, remplacer la carte /
le convertisseur
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03.2005 Défauts et alarmes
N° Défaut Remédes
FO51 - Amplitude de signal du résolveur ou du Valeur de défaut r949:

Défaut de capteur

codeur optique inférieure au seuil de tolérance
- Défaut d'alimentation de codeur optique ou
de codeur multitour

- si capteurs multitours (SSI/Endat),
perturbation de la liaison de transmission série

N
.Q(b

S
&

Position des dizaines et des unités
09 = pas de signal du résolveur (voie sin/cos

20 = position erronée : lors du passage a I'état
"fonctionnement" I'alarme A18 était présente:
(remeéde voir 29)

21 = voie A/B en sous-tension : racine de
(A"2+B”2) < 0.01 Volt (remede voir 29) ¢

22 =voie A/B en surtension : racine de
(Ar2+B"2) > 1.45 Volt

(remeéde voir 29)

25 = position initiale du e tique non
décelée (voie C/D manqu

- Vérifier le cable du upé /
arraché)?

- Le bon type de cap a-t-il été paramétré?
- Le cable utilis ur le\capteur est-il le bon ?
Les codeur: iq codeurs multitours

i b

ifférents !

ouper/rétablir la tension ou passer en
églage entrainement puis revenir pour
réinitialiser la position initiale !!!

29 = voie A/B en sous-tension : au passage
par zéro d'une voie, l'autre voie avait une
valeur absolue inférieure & 0.025 Volt

- Vérifier le cable du capteur (coupé /
arraché)?

- Blindage du cable de capteur connecté ?

- Capteur défectueux ?

- Remplacer la SBR/SBM

- Remplacer le convertisseur ou la carte de
base

- Le cable utilisé pour le capteur est-il le bon ?
Les codeurs optiques et codeurs multitours
exigent des cables différents !

II' Couper/rétablir la tension ou passer en
Réglage entrainement puis revenir pour
réinitialiser la position initiale !!

Multitour (SSI/EnDat):

30: Erreur de protocole CRC/Parity Check
(EnDat)

31: Timeout protocole (EnDat)

32: Niveau de repos erroné Ligne de données
(SSU/EnDat)

33: Timeout d'initialisation

- Vérifier le paramétrage (P149)

- Vérifier le cable du capteur (coupé /
arraché)?

- Blindage du cable de capteur connecté ?
- Capteur défectueux ?

- Remplacer la SBR/SBM

- Remplacer le convertisseur ou la carte de
base

Siemens AG
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Défauts et alarmes

03.2005

N°

Défaut

Remeédes

F053

Erreur de param.
requéte suite

Aprés la modification de parametres, il s'est
produit une erreur lors du calcul des
parameétres dépendants.

F054

Erreur d'initialisation
carte de capteur

Il s'est produit une erreur a l'initialisation
carte pour capteur.

N
.Q(b

S
&

34: Adresse erronée (seulement EnDat)

- L'écriture ou la lecture de parameétres a
échoué, vérifier I'adresse et le code MRS
(P149)

40: Alarme éclairage capteur EnDat

. Alarme amplitude de signal capteur En
: Alarme valeur de position capteur EnDat
: Alarme surtension capteur EnDat

: Alarme sous-tension capteur EnDat 4
: Alarme surintensité capteur EnDat

: Alarme déafut batterie ¢ Dat

. Alarme défaut groupé ca| at

. Protocole SSI défect VQigP143)

Position des centaine
Oxx: capteur moteur

Position des m
1xxx: dépa
EnDat
2xxx: Te

rtir de V1.50)
réguence capteur

grature capteur EnDat
lumiéere capteur EnDat
atterie capteur EnDat

eur de défaut r949:

: Code de carte erroné

: TSY non compatible

3: SBP non compatible

4: SBR non compatible

5: SBM non compatible (a partir de V2.0,
seule la carte SBM2 est supportée ; voir aussi
r826 diagr. fonct. 517)

6: SBM Timeout initialisation

7: Carte en double

: TSY carte en double
: SBR carte en double
: SBM carte en triple
: SBP carte en triple

: SBR carte dans mauvais slot
: SBM carte dans mauvais slot
: SBP carte dans mauvais slot

: SBR carte manquante
: SBM carte manquante
: SBP carte manquante

: trois cartes pour capteurs ou
deux cartes pour capteurs mais
aucune dans le slot C

60: défaut interne

Défaillance de
télégramme SIMOLINK

L 4

La communication sur I'anneau SIMOLINK est
perturbée.

- Contrdler I'anneau optique

- Vérifier si une SLB de I'anneau optique est
hors tension

- Vérifier si une SLB de I'anneau optique est
défectueuse

- Vérifier P741 (SLB Timeout tlg)
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03.2005 Défauts et alarmes
N° Défaut Remédes
FO058 Il s'est produit une erreur lors du traitement de | pas de remede

Erreur de param.
requéte de
paramétrage

la requéte de paramétrage.

F059

Erreur de param. aprés
régl.usine/init

Il s'est produit une erreur durant la phase
d'initialisation lors du calcul d'un parametre.

La valeur de défaut r949 contient le numéro
du parametre incohérent. Corriger ce
parameétre (TOUS les indices) puis couper et
remettre sous tension. Il se peut que plusigurs
parameétres soient concernés,
répéter |'opération.

FO60

Réf. MLFB manque au
chargement de
l'amorce

Ce messsage est émis lorsque le parametre
P0O70 est a zéro apres avoir quitté la
réinitialisation.

Apres acquittement du défau
MLFB correcte (partie pul
réinitialisation)

ce

FO61

Paramétrage erroné

Un des paramétres entrés au moment du
réglage de I'entrainement (par ex. P107
fréquence moteur, P108 vitesse moteur, P340

n odé dans la
ar ex. capteur
ns dans le cas d'un

Le parameétre inco
valeur de défaut de r
moteur = géné.

fréquence de modulation) est hors tolérances | moteur CC corriger le parameétre
(fonction du type de régulation).

F063 La fonction technologique Synchronisme ou - Désactiv synchronisme ou le
Positionnement a été activée sans autorisation | positi e

Code confidentiel (code confidentiel PIN) - Entrer | confidentiel (U2977)

manque

ons technologiques sont affectées
ches de temps et que la technologie

entiel, il apparaitra la signalisation de
nostic FO63. Le défaut ne peut étre
pprimé qu'en entrant d'abord le code
confidentiel correct dans U977.01 et U977.02
et en coupant et rétablissant ensuite
I'alimentation ou alors en sortant les fonctions
technologiques des tranches de temps (régler
U953.32 = 20 et U953.33 = 20).

F065

Défaillance de
télégramme SST

Sur une interface SST (
aucun télégramme n'a, éte
délai imparti (timeout t

>
N

ramm

Valeur de défaut r949:

1 =interface 1 (SST1)
2 =interface 2 (SST2)

Veérifier la liaison PMU -X300, ou X103 / 27,28
(forme Compact, encastrable)

Vérifier la liaison CU -X103, ou X100/35,36
(forme Compact PLUS)

- Vérifier "SST/SCB Timeout tlg"
P704.01 (SST1) ou P704.02 (SST2)

FO70

Erreur d'initialisation
SCB

It une erreur lors de l'initialisation
SCB

Il §'est
d car

Valeur de défaut r949:

1: Code de carte erroné

2: Carte SCB non compatible

5: Erreur dans données de configuration
(vérifier le paramétrage)

6: Time out d'initialisation

7: Carte SCB en double

10: Défaut de canal

Siemens AG

6SE7087-7KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES

Instructions de service

12-7



Défauts et alarmes

03.2005

N°

Défaut

Remeédes

FO72

Erreur d'initialisation
EB

Il s'est produit une erreur lors de l'initialisation
de la carte EB

Valeur de défaut r949:

2: ler EB1 non compatible
3: 2e EB1 non compatible

4: ler EB2 non compatible
5: 2e EB2 non compatible
21: EB1 en trois exemplaires
22: EB2 en trois exemplaires

110: Défaut ler EB1 (entrée analogique) 4
120: Défaut 2e EB1 (entrée analogique)
210: Défaut ler EB2 (entrée ogique)
220: Défaut 2e EB2 (entrée

FO73
Entrée analog.1 escl.1

sauf Compact PLUS

Courant < 4 mA sur entrée analogique 1,
esclave 1

Vérifier la liaison entre so
SCI1 (esclave 1) -X428;

FO74
Entrée analog.2 escl.1

sauf Compact PLUS

Courant < 4 mA sur entrée analogique 2,
esclave 1

FO75
Entrée analog.3 escl.1

sauf Compact PLUS

Courant < 4 mA sur entrée analogique 3,
esclave 1

FO76
Entrée analog.1 escl.2

sauf Compact PLUS

Courant < 4 mA sur entrée analogique 1,
esclave 2

Vérifi iais
SCll/(es

entre source de signaux et
) -X428:10, 11.

r la liaison entre source de signaux et
esclave 2) -X428:4, 5.

FO77
Entrée analog.2 escl.2

sauf Compact PLUS

Courant < 4 mA sur entrée analogi ,
esclave 2

Veérifier la liaison entre source de signaux et
SCI1 (esclave 2) -X428:7,8.

FO78
Entrée analog.3 escl.2

sauf Compact PLUS

Courant < 4 mA sur entré
esclave 2

ogique 3,

Vérifier la liaison entre source de signaux et
SCI1 (esclave 2) -X428:10, 11.

FO79

Défaillance de
télégramme SCB

sauf Compact PLUS

- Vérifier la liaison vers SCB1(2)
- Vérifier P704.03 (SST/SCB timeout tlg.)
- Remplacer la carte SCB1 (2)

- Remplacer la carte CU (-A10)

FO080

Erreur d'initialisation
TB/CB

lisation de la carte reliée a
RAM a double acceés.

Er
l'interfa

Valeur de défaut r949:

1: Code de carte erroné

2: Carte TB/CB non compatible

3: Carte CB non compatible

5: Erreur dans données de configuration
6: Time out d'initialisation

7: Carte TB/CB en double

10: Défaut de canal

Vérifier I'enfichage de la carte T300 / CB,
vérifier 'alimentation PSU,

vérifier les cartes CU / CB / technologiques et
vérifier les parametres d'initialisation de CB :

- P918.01 CB adresse bus,

- P711.01 a P721.01 parametres 1 a 11 de CB
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03.2005 Défauts et alarmes
N° Défaut Remédes
F081 Le compteur de signe de vie de la carte Valeur de défaut r949:

Compteur signe de vie
carte optionn.

optionnelle n'est plus traité.

0: TB/CB compteur de signe de vie
1: SCB compteur de signe de vie
2: CB suppl. compteur de signe de vie

- Acquitter le défaut (ceci s'accompagne d'u
Reset automatique)

- Si le défaut se représente, remplacer la carte
(voir Valeur de défaut). @

- Remplacer ADB

- Vérifier la liaison entre le ch
cartes optionnelles (LB
éventuellement le fond d

F082

Défaillance de

La TB ou CB n'a pas regu de nouvelles
données process en I'espace du délai de
réception de télégrammes.

Valeur de défaut r949:
1=TB/CB
2 = CB supplémentai

télégramme TB/CB
- Vérifier la liaison ve CB
- Vérifier P7, imeout tlg)
- Remplac CBouTB
F085 Il s'est produit une erreur a l'initialisation de la | Valeu r949:
carte CB. : e erroné

Erreur d'initialisation
CB compl.

dans données de configuration
e out d'initialisation
: e TB/CB en double

; Défaut de canal

érifier I'enfichage de la carte T300/ CB et
vérifier les parametres d'initialisation de CB :

- P918.02 CB adresse bus,

- P711.02 a P721.02 parametres 1 & 11 de CB

F087

Erreur d'initialisation
SIMOLINK

Il s'est produit une erreur ela

carte SLB.

- Remplacer la CU (-A10) ou remplacer le
variateur (forme Compact PLUS)

- Remplacer la SLB

F099

Enreg.carac.frottement

F109

Sign. R(r)

L'enregistrement de la ca
frottement a été inte 0

&

S
X

La valeur de défaut dans r949 donne une
explication plus précise de la cause (codée

sur bits):

Bit  Signification Val. affichée
0 Limite de vitesse pos. 1
1 Limite de vitesse nég. 2
2 Déblocages manquent : 4

sens rot., onduleur, régulateur

3 Connexions régulateur de vitesse 8
4 Interruption de I'annulation de 16

I'ordre d'enregistrement
5 Commutation illicite de jeu de param. 32
6 Timeout 64
7 Erreur de mesure 128

sistance du rotor déterminée par la

re en courant continu s'écarte de trop de
aleur calculée par le paramétrage
automatique a partir du glissement nominal.

- Mauvaise valeur pour la vitesse nominale ou
la fréquence nominale

- Mauvais nombre de paires de poles

Siemens AG

6SE7087-7KP50
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Défauts et alarmes
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N° Défaut Remedes
F111 Un défaut est apparu lors de l'identification du | - Répéter la mesure
moteur.
Sign. DSP - pour r949=1 vérifier les cables allant au
r949=1 Le courant ne peut pas s'établir lors de | moteur
I'application d'impulsions de tension
- pour r949=2 éviter la charge mécanique d
r949=2 (uniq. pour P115=4) L'écart entre moteur durant la mesure ; si le défaut apparait
mesure et consigne de vitesse durant la immédiatement aprés le lancement de
mesure est trop grande l'identification du moteur, vérifier les cablesyde
capteur et du moteur
r949=3 (unig. pour P115=4) Le courant
magnétisant déterminé est trop grand. - pour r949=3 vérifier le es
relevées sur la plague sig tiq rapport
r949=121 La résistance statorique P121 n'est | Unom / Inom ne concor astavec la valeur
pas déterminée correctement d'inductance calculée
r949=124 La constante de temps du rotor
P124 prend la valeur 0 ms 0
r949=347 La tension de déchet P347 n'est pas
déterminée correctement
F112 Il s'est produit une erreur durant la mesure des | - Répéter esur
inductances et inductances de fuite du moteur
Sign. X(L)
F114 Par suite du dépassement du délai de mise en ntification du moteur a l'arrét" par
marche ou d'un ordre d'/ARRET durant la on de fonction = 2. L'ordre de
Message ARRET mesure, le convertisseur a interrompu arche doit étre donné dans les 20 s
automatiquement la mesure automatique t 'affichage du message d'alarme A078
annulé la sélection dans P115 Sélection de re a l'arrét.
fonction.
pprimer 'ordre ARRET et relancer la
esure.
F116 voir documentation de la carte tech I voir documentation de la carte TB

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

F117

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de ar chnologique

>

voir documentation de la carte TB

F118

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de'la carte technologique

voir documentation de la carte TB

F119

Défaut sur carte
technologique

sauf CompactiPL

voir doc ntation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB

F120

Défaut sur
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB

F121 'S

Défaut sur carte
ogique

Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB
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Défauts et alarmes

N°

Défaut

Remeédes

F122

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB

F123

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB

F124

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

L 4
voir documentation de la &! TEQ

F125

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

F126

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

F127

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

F128

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documenta de la carte TB

N

tation de la carte TB

ir documentation de la carte TB

voir documentation de la

N

voir documentation de la carte TB

F129

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentati e te technologique
L 4 \< ,

F130

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS
F131

Défaut sur garte
technolo e

sauf Compact

voir documentation de la carte TB

voir mentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB

documentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB

F132 voir documentation de la carte technologique | voir documentation de la carte TB
Défaut sur carte
teehnologique
mpact PLUS
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Défauts et alarmes

03.2005

N°

Défaut

Remeédes

F133

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB

F134

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB

F135

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

L 4
voir documentation de la &! TEQ

F136

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

F137

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

F138

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documenta de la carte TB

N

tation de la carte TB

ir documentation de la carte TB

F139

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la

N

voir documentation de la carte TB

F140

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentati e te technologique
L 4 \< ,

voir documentation de la carte TB

F141

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS
F142

Défaut sur garte
technolo e

sauf Compact

voir mentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB

documentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB

F143

Défaut sur cg”(e
teehnologique

mpact PLUS

voir documentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB
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Défauts et alarmes

N°

Défaut

Remeédes

F144

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB

F145

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

voir documentation de la carte TB

F146

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

L 4
voir documentation de la &‘ TEQ

F147

Défaut sur carte
technologique

sauf Compact PLUS

voir documentation de la carte technologique

F148

Défaut 1 blocs
fonctionnels

Un signal actif est appliqué au binecteur U061

-

F149

Défaut 2 blocs
fonctionnels

Un signal actif est appliqué au binecteur

Q.

voir documenta de la carte TB

se du défaut, voir diagr.
10

r la cause du défaut, voir diagr.
tionnel 710

F150

Défaut 3 blocs
fonctionnels

Un signal actif est appliqué au bine

Q.

F151

Défaut 4 blocs
fonctionnels

Vérifier la cause du défaut, voir diagr.
fonctionnel 710

Un signal actif est applig

Q.

F152

Signe vie invalide x fois

Vérifier la cause du défaut, voir diagr.
fonctionnel 710

e de vie s'est
€ nombre convenu

Le bloc de surveilla
mis a I'état de défa

F153

Défaillance signe de
vie Interface outil

Rechercher les causes du défaut, voir
diagramme fonctionnel 170

‘outil, aucun signe de
de la part de l'interface

F244
Coup.param. int.

uniqu. Compact PLU

F255

Exécuter depuis l'interface d'outil des contrats
d'écriture cycliques avec une période
inférieure au temps d'enveloppe, le signe de
vie devant étre incrémenté de 1 a chaque
contrat d'écriture.

Comparer la version du logiciel du bloc
d'amorc¢age et du logiciel de conduite en ce
qui concerne les parametres de transmission.

Si le défaut se représente, remplacer le
variateur.

st produit une erreur dans 'EEPROM.

Couper le convertisseur et le remettre sous
tension.

Erreur dans''EPROM Si le défaut se représente, remplacer la carte
CU (-A10) ou remplacer le variateur (forme
Compact PLUS).
Tableau 12-1 Numéros de défauts, causes et remédes
L 4
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Défauts et alarmes

03.2005

12.2

Alarmes

Les alarmes sont signalées sur la visualisation d'état du panneau PMU
par I'affichage périodique d‘un A (= Alarme) suivi d’'un numéro a trois
chiffres. Cette signalisation d’alarme ne peut pas étre acquittée. Elle
disparait d’elle-méme lorsque sa cause a été supprimée. Il peut y avoir
présence simultanée de plusieurs signalisations d’'alarme ; dans ce cas,
elles sont affichées successivement.

Sur le pupitre opérateur OP1S, la signalisation d’alarme est affi€hée

dans la derniére ligne de la visualisation d‘état. Sa présence est
signalée en plus par le clignotement d‘une LED rouge {woir thstructions

de service OP1S).

N° d‘alarme

Cause

Remedes

A001

Dépassement tranche
de temps

La charge de calcul est trop élevée

a) au moins 3 défaillances des tranches T6 ou
T7 (voir aussi paramétre r829.6 ou r829.7)

b) au moins 3 défaillances des tranches T2,
T3, T4 ou T5 (voir aussi paramétres r829.2 a
r829.5)

- Diminuer la fréguenceéyde modulation/de
découpage

- Allonger Ja période de calcul de certains
blocs (tranche de temps a périodicité plus
longuegfparametre U950 et suivants)

A002

Alarme démarrage

Le démarrage de I'anneau SIMOLINK ne
fonctionne pas.

~Cantrolefsi I'anneau optique ne présente
pas, de'discontinuité
=\ etifier si une SLB de I'anneau optique est

SIMOLINK hors‘tension
=\/érifier si une SLB de I'anneau optique est
défectueuse

A003 Malgré la synchronisation, I'entrainemeéntn'est | SIMOLINK (SLB):

Entrainement non

pas synchrone.
Causes possibles :

- Vérifier r748 1002 et i003 = compteur pour
erreur CRC et timeout

synchrone - mauvaise communication (perte fréguente de | - Vérifier la liaison optique.
télégrammes) - Vérifier P751 pour le dispatcher (le
- long temps de cycle dedous (pour des temps | connecteur 260 doit étre cablé); vérifier P753
de cycle de bus longs ou pourfune pour le transceiver (le connecteur SIMOLINK
synchronisation de tranches detemps a correspondant K70xx doit étre cablé)
longue période, la synchronisation peut durer
jusqu'a 1 & 2 minutegf)
- cablage incorrect du compteur horaire
(seulement si P754 > RP746// TO)
A004 Alarme Démarrage 2¢,SEB - Vérifier I'absence de coupure sur I'anneau

Alarme Démarrage 2e
SLB

optique

- Vérifier si toutes les SLB sur I'anneau sont
sous tension

- Vérifier si aucune des SLB sur I'anneau n'est
défectueuse

A005

Couplage plein

L'éleetronigue de régulation du
MASTERDRIVES MC se compose de deux
migroprogesseurs. On ne dispose que d'un
nombrelimité de canaux de couplage pour
I'eéchange de données entre les deux
progesseurs.

["alarme signale que, bien que tous les
canaux de couplage entre les deux
processeurs soient occupés, l'on a tenté de
cabler un autre connecteur qui exige un canal
de couplage.

Néant

A014

Alarme Simulation
active

La tension de circuit intermédiaire est
différente de 0 alors que le mode simulation
est sélectionné (P372 = 1).

- Régler P372a0

- Diminuer la tension intermédiaire (isoler le
convertisseur du réseau)

12-14

Instructions de service

6SE7087-7KP50 Siemens AG
SIMOVERT MASTERDRIVES




03.2005 Défauts et alarmes
N° d‘alarme Cause Remédes
A015 L'entrée d'alarme externe paramétrable 1 a Vérifier

Alarme externe 1

été activée.

- si la ligne a I'entrée TOR concernée est
coupée

- le paramétre P588 (S. /alarme.ext.1)

A016

Alarme externe 2

L'entrée d'alarme externe paramétrable 2 a
été activée.

Vérifier

- sila ligne a I'entrée TOR concernée est 4
coupée

- le paramétre P589 (S. 4alar!

A017

Alarme ARRET SUR
active

Détection d'un ARRET SUR dans les modes
PRET

Cause/remedes, voir FO

A018

Adaptation du capteur

Amplitude du signal du résolveur/codeur
optique dans la zone critique

A019

Données de capteur
protocole série

Pour les codeurs multitours (SSI/Endat) :
perturbation de la liaison par protocole

ie

Cause/remeédes, v 0

En regle génér il faut réinitialiser la position
initiale => c /r r la tension ou passer
ment et requitter !!!

le cas d'un capteur sans voie C/D, il faut
en conséquence le parametre P130.

tocole série du codeur multitour erroné
use/remedes, voir FO51

En regle générale, il faut réinitialiser la position
initiale => couper/rétablir la tension ou passer
en Réglage entrainement et requitter !!!

A020

Adaptation capteur
externe

L'amplitude du signal d'u
trouve dans la zone critigu

Cause/remedes, voir FO51

En regle générale, il faut réinitialiser la position
initiale => couper/rétablir la tension ou passer
en Réglage entrainement et requitter !!!

A021 Un défaut est appar urside I'échange Protocole série du codeur multitour externe
par protocole série ave, deur rotatif erroné. Cause/remédes, voir FO51
Caractérist. du codeur | externe (codeur o] at multitour).
multitour externe En regle générale, il faut réinitialiser la position
erronées @ initiale => couper/rétablir la tension ou passer
en Réglage entrainement et requitter !!!
A022 Le seuil de dé hement d'une alarme a été | - Mesurer la température de I'air d'arrivée et

Température onduleur

O

ambiant

- Pour Théta > 45 °C (Compact PLUS) ou
> 40 °C, tenir compte des courbes de
déclassement

- Vérifier si le ventilateur marche

- Vérifier si les entrées et sorties d'air ne sont
pas bouchées

A023

Température

Le seuil paramétrable (P380) de
déclenchement d'une alarme a été dépassé.

Contréle du moteur (charge, ventilation, etc..).
Relever la température momentanée dans
r009 Températ.mot.

A025

12t convertis&ur

Si I'état de charge momentané persiste, il se
produira une surcharge thermique du
convertisseur.

Le convertisseur abaissera la limite de courant
(P129).

- Réduire la charge du convertisseur

- Vérifier r010 (charge convert.)

Siemens AG
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N° d‘alarme

Cause

Remeédes

A028

Compteur de

La position d'un capteur (capteur moteur ou
capteur externe) a été incorrecte pendant un
ou plusieurs cycles de scrutation).

A titre d'essai, on peut provoquer le défaut en
réglant P847=2, afin d'obtenir des informations
plus détaillées au niveau de la valeur de

diagnostic Ceci peut étre di aux perturbations défaut r949.
électromagnétiques ou a un faux-contact. De plus, on peut observer tous les indices
dans r849 pour identifier le compteur de
A partir d'une certaine fréquence des défauts, | diagnostic qui compte des défauts.
la défaut F51 est signalé avec la valeur de Si I'on désire masquer I'alarme A28 pour cette
défaut correspondante. source de défaut, on donnera a l'indice
correspondant de P848 la valeur 1.
A029 Le seuil paramétrable pour la surveillance de | Le cycle de charge du moteurfest dépassé !
la valeur 12t du moteur a été dépasseé.
12t - moteur Vérifier les parameétres:
P382 Refroid. moteur
P383 Temp.Mot.T1
P384 Lim.charge Mot
A032 Un débordement s'est produit lors de Répéter I'enregistrement.avec de petites

Dépassement PRBS

I'enregistrement avec le générateur de bruit
PRBS

amplitudes

A033

La vitesse maximale positive ou négative a été
dépassée.

- Augmenter la viteésse maximale concernée

Survitesse - Dimip@ienla chiarge génératrice (voir diagr.
fonct{480)
A034 Bit 8 du mot d'état 1 r552 du canal de Vérifierf:

Ecart consigne/mesure

consigne. La différence en valeur absolue
entre consigne et mesure de fréquence est
supérieure a la valeur paramétrée et le temps
enveloppe de régulation est écoulé.

- Sijle couple demandé est trop grand.
- si le‘'moteur a été choisi trop petit.

Augmenter les valeurs de P792 Diff csg-mes
adm ou P794 Tempo csg-mes

A036

Signal en retour
"frein encore serré"

La signalisation en retour de freinagessignale
I'état “frein encore serré"

Vérifier le signal en retour du frein (voir diagr.
fonct. 470)

A037

Signal en retour
"frein encore desserré"

La signalisation en retouf de freinage signale
I'état "frein encore desserret

Vérifier le signal en retour du frein (voir diagr.
fonct. 470)

A042

Mot. décr/blog

Le moteur a décroché oulest blogué.

L'apparition de cette alarme ne peut pas étre
influencée par P805 "temps de
décrochage/blocage" mais par P794
"temporisation,d'écart consigne-mesure".

Veérifier :
- si le moteur est bloqué..

- si le moteur a décroché.

A049
pas d'esclave

sauf Compact PLUS

Dans le cas deSiE/S série (SCB1 avec SCI1/2)
il n'ypa pasidesclave raccordé ou la FO est
coupgejou lesiesclaves sont hors tension.

P690 SCI config. Al
- Vérifier les esclaves.

- Vérifier les lignes.

AO050

Esclave erroné

Dans le cas des E/S série, les esclaves exigés
par le'paramétrage (numéro ou type
d'esclave) ne sont pas présents. On a
paramétré des entrées ou sorties analogiques

Vérifier les paramétres P693 (sorties
analogiques), P698 (sorties TOR).
Vérifier la connexion des connecteurs
K4101...K4103, K4201...K4203 (entrées

sauf Compact PLUS ou TOR physiquement inexistantes.. analogiques) et binecteurs B4100...B4115,
B4120...B4135, B4200...B4215,
B4220...B4235 (entrées TOR).

A051 On a choisi pour la liaison Peer-to-Peer une Adapter les vitesses de transmission (P701

Peer Vit. transm.

sauf Compagt PLUS

vitesse de transmission trop grande ou des
vitesses différentes.

SST/SCB vit. transm) des cartes SCB qui
communiquent entre elles.

AQ52
Peer bng. PZD

saup Compact PLUS

On a choisi pour la liaison Peer-to-Peer une
trop grande longueur de PZD (>5).

Diminuer le nombre de mots P703 SST/SCB
Nbre PZD
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N° d‘alarme Cause Remédes

A053 Dans la liaison Peer-to-Peer, il y a Adapter le nombre de mots de I'émetteur et du
incompatibilité entre les longueurs PZD de récepteur P703 SST/SCB Nbre PZD

Peer Lng diff. I'émetteur et du récepteur.

sauf Compact PLUS

AO057 Cette alarme se présente si une carte Remplacer la configuration (logiciel) de la
technologique est déclarée et présente mais carte technologique.

Param. TB ne répond pas dans les 6 s aux requétes de

sauf Compact PLUS

paramétrage du PMU via SST1 ou SST2.

A061

Alarme 1 Blocs
fonctionnels

Un signal actif est appliqué au binecteur U065

).

Vérifier la cause de l'alarme (yoir diagr. fonct.
710)

A062

Alarme 2 Blocs
fonctionnels

Un signal actif est appliqué au binecteur U066

).

Vérifier la cause de |'alarme(voir diagr. fonct.
710)

A063

Alarme 3 Blocs
fonctionnels

Un signal actif est appliqué au binecteur U067

).

Vérifier la cause‘de,|'alarme (voir diagr. fonct.
710)

A064

Alarme 4 Blocs
fonctionnels

Un signal actif est appliqué au binecteur U068

).

Vérifieflaleauselde I'alarme (voir diagr. fonct.
710)

A072

Enreg. caract.frott.

L'enregistrement automatique de la
caractéristique de frottement a été
sélectionnée, mais I'entrainement n'est pasen
core en marche.

Nota : si I'ordre marche n'est pas donné‘dans
les 30 s, I'enregistrement automatiqueyde la
caractéristique de frottement sera jintefrompu
avec signalisation de défaut£099.

Mettre f@convertisseur en marche (état
eenvert. "fonctionnement” °014)

A073

Interr. enreg.frott

L'enregistrement automatigue deila
caractéristique de frottemient a &té interrompu
(ordre ARRET ou défaut).

Nota :

Si le variateur n'est pas femis €n marche dans
les 5 s, I'enregistrement autematique de la
caractéristique degfrottement sera interrompu
avec signalisation de defaut F099

Eliminer la cause du défaut éventuel.
Remettre le convertisseur en marche.

A074

Carc.frott. incompl.

Enregistrémentincomplet de la caractéristique
de frottementy

Par suite de deblecages manquants ou de
limitations,kenregistrement complet de la
caracteristiqueyde frottement dans les deux
sensade ratation n'est pas possible.

Débloquer les deux sens de rotation.

Régler les limitations de vitesse dans les deux
sens de rotation de maniére que le point de
fonctionnement puisse venir sur tous les
points de la caractéristique.

A075

Ecart Ls,Rr

Il iy a uneforte dispersion des valeurs
mesurées de l'inductance de fuite ou de la
fésistance du rotor.

Si certaines valeurs s'écartent fortement de la
valeur moyenne, elles ne sont pas prises en
compte dans le calcul (pour RI) ou la valeur du
paramétrage automatique reste conservée
(pour Ls).

Un contrdle de plausibilité des résultats n'est
nécessaire que pour les entrainements devant
répondre a des exigences séveres en termes
de précision de couple ou de vitesse.

A078

Mesure a l'arrét

L'enclenchement du convertisseur lance la
mesure a l'arrét. Au cours de cette mesure, le
moteur peut se repositionner plusieurs fois sur
différentes positions.

Si la mesure a l'arrét peut étre effectuée sans
danger :

- mettre le convertisseur sous tension

Siemens AG
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N° d‘alarme Cause Remeédes

A081 La description suivante se rapporte a la 1ére Nouvelle configuration nécessaire.
CBP. Pour d'autres CB ou pour la carte

Alarme CB technologique, voir le voir manuel de la carte
CB.

La combinaison d'octets dd'identification
émise par le maitre DP dans le télégramme de
configuration ne coincide pas avec les

combinaisons permises (voir aussi ¢
Compendium, chap. 8, tableau 8.2-12).
Effet :
la liaison avec le maitre PROFIBUS n'est pas
établie.
A082 La description suivante se rapporte a la 1ére Nouvelle configuration
CBP. Pour d'autres CB ou pour la carte
Alarme CB technologique, voir le voir manuel de la carte
CB.

Le télégramme de configuration du maitre DP

ne permet pas d'établir un type valide de PPO.
Effet :

la liaison avec le maitre PROFIBUS n'est pas

établie.

A083 La description suivante se rapporte a la 1ére Voir ifistr, de service de la carte CB
CBP. Pour d'autres CB ou pour la carte
Alarme CB technologique, voir le manuel de la carte CB.

On ne regoit pas de données utiles du mal
DP, ou alors des données utiles invalides (pa
ex, mot de commande complet STW1 =

Effet :

les données process ne sont pas tran ces
dans la RAM a double acces. Si P7
est différent de zéro, ceci déclenc
signalisation de défaut F082

A084 La description suivante sef@a re Voir instructions de service de la carte CB

a carte

Alarme CB technologique, voir le mal la carte CB.

L'échange de télégramm aitre DP et
CBP est interrompu . rupture de céble,
connecteur de bus deb ¢ ou maitre DP
hors tension).

Effet :

Si P722 (R695) est différent de zéro, ceci
déclenche lassi isation de défaut F082.

A085 La descri ivante se rapporte a la 1ére Voir instructions de service de la carte CB
CB ou pour la carte
voir le manuel de la carte CB.

Alarme CB tech

L. P me geneére pas cette alarme.

A086 Ladescription suivante se rapporte a la 1ére Voir instructions de service de la carte CB
r d'autres CB ou pour la carte
ologique, voir le manuel de la carte CB.

Alarme CB

aillance du compteur de signe de vie sur le
variateur de base.Ce compteur n'est plus
incrémenté. La communication entre CBP et
carte de base est perturbée.
A087 La description suivante se rapporte a la 1ére Voir instructions de service de la carte CB
CBP. Pour d'autres CB ou pour la carte

Alarme CB technologique, voir le manuel de la carte CB.

Erreur dans le logiciel de gestion DPS de la
CBP.

voir manuel de la carte CB Voir manuel utilisateur de la carte CB

L 4
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A089 voir manuel de la carte CB Voir manuel utilisateur de la carte CB
L'alarme de la 2éme carte CB

Alarme CB correspond a A81 de la 1ére carte CB.

A090 voir manuel de la carte CB Voir manuel utilisateur de la carte CB
L'alarme de la 2éme carte CB

Alarme CB correspond a A82 de la 1ére carte CB.

A091 voir manuel de la carte CB Voir manuel utilisateur de la carte CB
L'alarme de la 2éme carte CB

Alarme CB correspond a A83 de la 1ére carte CB. 2

A092 voir manuel de la carte CB Voir manuel utilisateur de la carte, CB
L'alarme de la 2éme carte CB

Alarme CB correspond & A84 de la 1ére carte CB.

A093 voir manuel de la carte CB Voir manuel utilisateur de rt
L'alarme de la 2éme carte CB

Alarme CB correspond a A85 de la 1ére carte CB.

A094 voir manuel de la carte CB
L'alarme de la 2éme carte CB

Alarme CB correspond a A86 de la 1ére carte CB.

A095 Alarme de la 2éme carte CB. Correspond a Voir manuel utili ur de la carte CB
A87 de la léere carte CB

Alarme CB
Voir instruction de la carte CB

A096 voir manuel de la carte CB
L'alarme de la 2éme carte CB

Alarme CB correspond a A88 de la 1ére carte CB.

A097 voir manuel de la carte technologique

Alarme TB 1

sauf Compact PLUS

A098
Alarme TB 1

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

A099
Alarme TB 1

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte te|

ir manuel utilisateur de la carte TB

Voir manuel utilisateur de la carte TB

Alarme TB 1

sauf Compact P

sauf Compact

A100 voir manuel de la c ologique Voir manuel utilisateur de la carte TB
Alarme TB 1

sauf Compact PLUS 4

Al101 Voir man e technologique Voir manuel utilisateur de la carte TB
Alarme TB 1

sauf Compact PLUS

A102 voir manuel de la carte technologique Voir manuel utilisateur de la carte TB

voir manuel de la carte technologique

Voir manuel utilisateur de la carte TB

A104

Alarme TB 1%

aufiCompact PLUS

voir manuel de la carte technologique

Voir manuel utilisateur de la carte TB
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A105 voir manuel de la carte technologique Voir manuel utilisateur de la carte TB
Alarme TB 1

sauf Compact PLUS

Al106
Alarme TB 1

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

Voir manuel utilisateur de la carte TB

A107
Alarme TB 1

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

Voir manuel utilisateur de la e

A108
Alarme TB 1

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

A109
Alarme TB 1

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

utili r de la carte TB

Voir man

A110
Alarme TB 1

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

utilisateur de la carte TB

Al11
Alarme TB 1

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

Al12
Alarme TB 1

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte te

oy

A113
Alarme TB 2

sauf Compact PLUS

ir manuel utilisateur de la carte TB

Voir manuel utilisateur de la carte TB

Al14
Alarme TB 2

sauf Compact PLUS

Voir manuel utilisateur de la carte TB

voir manuel de la ¢ nologique
2 4
voir manu a technologique

Voir manuel utilisateur de la carte TB

Al115
Alarme TB 2

sauf Compact

sauf Compact

voir mantiel de la carte technologique

Voir manuel utilisateur de la carte TB

Ir manuel de la carte technologique

Voir manuel utilisateur de la carte TB

All7
Alarme TB 2

saufiCompact PLUS

voir manuel de la carte technologique

Voir manuel utilisateur de la carte TB
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N° d‘alarme Cause Remeédes
A118 voir manuel de la carte technologique Voir manuel utilisateur de la carte TB
Alarme TB 2

sauf Compact PLUS

Al19
Alarme TB 2

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

Voir manuel utilisateur de la carte TB

A120
Alarme TB 2

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

Voir manuel utilisateur de la e

A121
Alarme TB 2

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

Al122
Alarme TB 2

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

A123
Alarme TB 2

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

Al124
Alarme TB 2

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte technologique

Al125
Alarme TB 2

sauf Compact PLUS

voir manuel de la carte te

oy

A126
Alarme TB 2

sauf Compact PLUS

Voir manuel utili r de la carte TB

utilisateur de la carte TB

ir manuel utilisateur de la carte TB

Voir manuel utilisateur de la carte TB

Al127
Alarme TB 2

sauf Compact PLUS

Voir manuel utilisateur de la carte TB

voir manuel de la ¢ nologique
2 4
voir manu a technologique

Voir manuel utilisateur de la carte TB

A128
Alarme TB 2

sauf Compact

machine 1 =

voir mantiel de la carte technologique

Voir manuel utilisateur de la carte TB

Effet:

La commande de I'axe est empéchée; le

régulateur de position est désactivé.

paramétre machine 1 (type capteur de
éplacement/type d'axe) est 0 (axe inexistant)

Pour pouvoir piloter I'axe, le paramétre
machine 1 doit étre renseigné avec une valeur
valide.
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N° d‘alarme

Cause

Remeédes

A130

Conditions de
fonctionnement non
remplies

La signalisation en retour "En service [IOP]" a
manqué au moment de donner l'ordre de
déplacement. Les causes suivantes ont
empéché la signalisation en retour "En
service" (bit d'état 2, cf. diag. fonct. 200) :

- signaux de commande ARR1 [OFF1], ARR2
[OFF2], ARR3 [OFF3] et/ou libération
régulateur [ENC] ne sont pas activés.

- les signaux en retour ARR2 [OFF2] et/ou
ARR3 [OFF3] ne sont pas activés.

- il y a présence d'un défaut [FAULT].

Effet:
L'ordre de déplacement n'est pas exécuté.

- Transmettre les signaux de commande
ARRL1 [OFF1], ARR2 [OFF2], ARR3 [OFF3] et
de déblocage du régulateur [ENC].

- Si les signaux en retour ARR2 [OFF2] et/au
ARR3 [OFF3] font défaut, vérifier le
positionnement des bits du mot de commande
1 (diagr. fonct. 180 MASTERDRIVES).

- Analyser le numéro de défaut en présence
[FAULT_NO], supprimer le défaut puis effacer
le défaut par le signal dggcommande
Acquittement défaut [ACKYF].

Nota:

Pour revenir a I'état "En service [IOP]", il faut
désactiver le signallARRL[OFF1] puis le
réactiver.

A131

ARR1 manque

Le signal de commande ARR1 [OFF1] a été
annulé en cours de traitement d'un ordre de
déplacement.

Effet :

L'entrailnement est mis a l'arrét en suivant la
rampe (param. machine 43: temps de
descente sur défaut). Ensuite les impulsions
sont bloquées.

Vérifier 'activation,du signal de commande
ARR1 [OFFjmpar lefprogramme utilisateur.

A132

ARR2 manque

- Le signal de commande ARR2 [OFF2] a été
annulé en cours de traitement d'un ordre,de
déplacement.

- Le signal de retour ARR2 [OFF2] a été
annulé en cours de traitement d'un okdre de
déplacement.

Effet:

Les impulsions sont immédiatement
supprimées. Le moteur s‘afrété par
ralentissement naturel‘sans freinage.

= Vetifier I'activation du signal de commande
ARR2 [OFF2] par le programme utilisateur.

2SI le signaux en retour ARR2 [OFF2] fait
défaut, vérifier le positionnement des bits du
mot de commande 1 (diagr. fonct. 180
MASTERDRIVES).

Nota:

Pour revenir & I'état "En service [IOP]", il faut
désactiver le signal ARR1 [OFF1] puis le
réactiver.

A133

ARR3 manque

- Le signal de commande ’ARR3[OFF3] a été
annulé en cours de traitémentid'un ordre de
déplacement.

- Le signal de rgtour ARR3 [OFF3] a été
annulé enycours,de traitement d'un ordre de
déplacement:

Effet :
Le moteur estfreiné a la limite de courant.
Ensuite es, impulsions sont bloquées

- Vérifier I'activation du signal de commande
ARR3 [OFF3] par le programme utilisateur.

- Si le signaux en retour ARR3 [OFF3] fait
défaut, vérifier le positionnement des bits du
mot de commande 1 (diagr. fonct. 180
MASTERDRIVES).

Nota:

Pour revenir & I'état "En service [IOP]", il faut
désactiver le signal ARR1 [OFF1] puis le
réactiver.

Al134

Libération régulateur
ENC manque

Lesignal de commande Libération du
régulatetr [ENC] a été annulé en cours de
traitement d'un ordre de déplacement (bit de
commande 3, "libération onduleur"; cf.
diagr.fonct. 180).

Effet:

Les impulsions sont immédiatement
supprimées. Le moteur s'arréte par
ralentissement naturel, sans freinage.

Veérifier I'activation du signal de commande de
libération du régulateur [ENC] par le
programme utilisateur.

A135

Mesure de position
incorrecte

Mesure de position incorrecte en provenance
de I'acquisition de position (B0070 / BO071)

- Vérifier le cablage de BO070 et BO071,

- Vérifier le capteur de position et la carte de
traitement,

- Vérifier le cable du capteur.
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Cause

Remeédes

A136

Param. machine 1

Le paramétre machine 1 (type capteur de
déplacement/type d'axe) a été modifié.

Si le parameétre machine 1 a été modifié, il faut
activer le signal de commande Reset
technologie [RST] ou couper et rétablir la

modifié - RESET Effet: tension d'alimentation du MASTERDRIVE
nécessaire La transmission d'ordres de déplacement est

empéchée.
A137 Plusieurs axes ont la méme affectation Il faut définir clairement I'affectation de tous

Correspondance des
axes erronée

(param. machine 2) (seulement M7, sans objet
en cas d'utilisation de I'option technologique
Fo1).

Effet:
La transmission d'ordres de déplacement est
empéchée.

les axes d'un FM M7. |l n'est pas permis de
déclarer par exemple deux axes en tant 4
qu'axe X.

A138

Corespondance
erronée des axes
Avance par rouleaux

Pour le type d'axe Axe avec capteur
incrémental ou absolu (param. machine 1 =1
ou 2), le bloc de déplacement contient un
numéro d'axe qui a été défini comme avance
par rouleaux (seulement M7, sans objet en
cas d'utilisation de I'option technologique FO1).

Le bloc de déplacement pour le type d'axe
Avance par rouleaux (param. machine 1 = 3)
contient :

- aucun numéro d'axe (X, Y, Z)
- un numéro d'axe erroné

Effet:
Le traitement du programme de déplaceme
est empéché ou interrompu.

- Type d'axe 1 ou 2: |
ne doit pas comporte
comme dispositif
(seulement M7)

déplacement

- Type d'ax a loc de déplacement
doit renfermer le éro d'axe du dispositif
d'avance ouleaux.

A140

Ecart de trainage a
l'arrét

A l'arrét, I'écart de trailnage maximal a I
été dépassé.

- la valeur entrée pour la surveilla gcart

de trainage a l'arrét est erronée (

machine 14)

- la fenétre d'arrét précis . machine 17)
est plus grande que lavaleu rée pour la
surveillance de I'écart de trainage’a l'arrét

(param. machine 14

- l'axe a quitté s i us l'action
d'efforts mécaniques

L 4
Effet:

de position est désactivé et
iné en‘suivant la rampe de
éfaut (param. machine 43).

érification et correction des paramétres
achine concernés,

- Optimisation du régulateur de
vitesse/courant,

- Remédier au probleme d'ordre mécanique.
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Al41

Ecart de trainage en
marche

L'écart de trainage maximal en marche a été
dépassé en cours de déplacement.

- La valeur entrée pour la surveillance de
I'écart de trainage en marche est erronée
(param. machine 15)

- La mécanique ne peut pas suivre le
régulateur de position.

- Valeur réelle de position invalide

- Optimisation erronée du régulateur de
position ou du régulateur de vitesse

- La mécanique manque de mobilité ou est
bloquée

Effet:

L'asservissement de position est désactivé et
I'axe est freiné en suivant la rampe de
descente sur défaut (param. machine 43)

- Vérification et correction des paramétres
machine concernés,

- Vérifier la valeur réelle de position (en
régulation de vitesse), le régulateur de
position, la carte de capteur et le cable de
liaison au capteur

- Optimisation du régulateur de position ouge
vitesse,

- Remédier au problém@nique

\}‘D

Al142

Position atteinte - time
out

La “fenétre d'arrét précis - position atteinte" n'a

pas été atteinte en l'espace du "temps alloué
pour position atteinte".

- fenétre d'arrét précis - position atteinte
(param. machine 17) trop petite

- temps enveloppe - position atteinte (pal
machine 16) trop court

- régulateur de position ou de vitesse,no
optimisé

- causes mécaniques

Effet:

L'asservissement de désactivé

Al145

Blocage de mesure
illicite - axe arrété

rrection des parametres
rnés,

n du régulateur de position ou de

édier au probléme d'ordre mécanique

L'entrée TOR ayant la fo cage

Al46

Sens de déplacement
illicite

L'activation de I'entrée TOR "blocage mesure"

mesure" a été mise 3 Cl d'avance par | n'est autorisée que lorsque l'axe est arrété.
rouleaux.

Effet:

L'axe estarrétéen suivant la rampe de

décélératio ion "blocage mesure"

n'est pas .

Le positionnement a été interrompu. A la Avant de poursuivre, déplacer I'axe en amont

d'interruption, le dispositif
d'a uleaux aurait dd repartir en
pour atteindre la position de
programmée. Ceci a cependant
ché par le parameétre machine 37
portement apres interruption).

épassement de la position de destination
lors d'une interruption du positionnement peut
avoir plusieurs causes :
- ralentissement naturel du moteur

- On s'est déplacé sciemment dans le mode
réglage.

Effet:
Le déplacement de |'axe est empéché..

de la position de destination en mode réglage.
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A148

Temporisation = 0

La valeur de freinage courante est 0, par ex.
pour raison de non mémorisation en RAM ou
d'erreur dans le firmware technologique.

Effet:

L'asservissement de position est désactivé et
le moteur est freiné en suivant la rampe de
descente sur défaut (param. machine 43).

Ce défaut ne devrait pas se présenter. |l sert
de frein d'urgence au logiciel technologique.
Remplacer le hardware (M7; MCT).

A149

Erreur interne du firmware technologique.

Ce défaut ne devrait pas se présenter. Il sgyt
de frein d'urgence au logiciel technologique.

Association d'un axe
asservi d'un autre axe
pilote

Parcours restant Effet:

négatif L'asservissement de position est désactivé et
le moteur est freiné en suivant la rampe de
descente sur défaut (param. machine 43).

A150 Le programme de déplacement sélectionné

contient un axe asservi qui est déja utilisé par
un autre axe pilote (seulement M7, non
significatif pour la fonction technologique FO1).

Exemple :

Le programme de déplacement 1, démarré
dans l'axe X, contient des blocs de
déplacement pour les axes X et Y. Le
programme de déplacement 2, démarré dans
I'axe Z, contient des blocs de déplacement
pour les axes Z et Y. Ce dernier programme
est refusé avec l'alarme 150 car l'axe Y est
déja utilisé par le programme de déplace

1.

Effet:
Le traitement du programme de dépla
est empéché ou interrompu.

Al151

Mode axe asservi

s étre utilisé

Un méme axe asservi
i grammes de

simultanément par pl
déplacement.

L'axe asservi requis par I'axe pilot
trouve pas en mode "asservi(se
non significatif pour la fon

L'axe asservi doit étre mis en mode "asservi".

Présence d'un défaut
dans l'axe asseri

g

me (seulement M7, non significatif
la fonction technologique FO1).

t:
Le traitement du programme de déplacement
est empéché ou interrompu, l'axe est mis a
I'arrét en suivant la rampe de décélération.

illicite FO1).
Effet:
Le traitement du programme,de déplacement
est empéché ou integfompu, I'axe est mis a
I'arrét en suivant la ﬁa eydécélération.
Al152 Durant le déplacement, le mode "asservi" a L'axe asservi doit rester en mode "asservi".
été désélectio ans 1'axe asservi
Passage au mode de (seulemth M7, .non significatif pour la fonction
I'axe asservi technologi
Effet:
Let e programme de déplacement
est_ empéehé,ou interrompu, I'axe est mis a
l'afrét e ant la rampe de décélération.
A153 L'axe asservi requis par I'axe pilote est I'objet | Le programme de déplacement ne peut étre

exécuté que si tous les axes qui y
interviennent sont sans défaut. Pour effacer
cette alarme, il faut effacer auparavant les
alarmes dans les axes asservis.

¢
&
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A154

Mode poursuite actif
dans l'axe asservi

Le signal de commande Poursuite [FUM] est
présent dans l'axe asservi requis par l'axe
pilote. Un axe asservi en mode poursuite ne
peut pas étre déplacé par I'axe pilote
(seulement M7, non significatif pour la fonction
technologique FO1).

Effet:

Le traitement du programme de déplacement
est empéché ou interrompu, I'axe est mis a
I'arrét en suivant la rampe de décélération.

Désactiver le mode poursuite dans l'axe
asservi.

A155

RESET actif dans l'axe
asservi

Le signal de commande Reset [RST] est
présent dans l'axe asservi requis par l'axe
pilote. Un axe asservi en cours de
réinitialisation ne peut pas étre utilisé par I'axe
pilote (seulement M7, non significatif pour la
fonction technologique F01).

Effet:

Le traitement du programme de déplacement
est empéché ou interrompu, l'axe est mis a
I'arrét en suivant la rampe de décélération.

Supprimer le signal de cemmande Reset
[RST] dans I'axe asservi.

A156

Type d'axe (PM 1)
illicite pour l'axe
asservi

On a démarré un programme de déplacement
contenant un axe asservi du type Avance par

rouleaux (seulement M7, non significatif pour

la fonction technologique FO1).

L'alarme est sortie sur |'axe pilote et attire
I'attention sur un type d'axe illicite pour I'axe
asservi.

Effet:

Le traitement du programme de déplacement
est empéché ou interrompu, I'axe gst miga
I'arrét en suivant la rampe de_déceélération.

Les axeSidu type avance a rouleaux ne
peuvent étrentilisés que dans des
programmes de déplacement en propre.

A160

Niveau de vitesse

La valeur de vitesse introddite pour le rapport
sélectionné [F_S] (rapport’l ou/2) en mode
réglage est nulle.

Entrer une valeur de vitesse admissible pour
le rapport 1 et/ou le rapport 2. Les valeurs
admissibles sont comprises entre 0,01

Réglage = 0 [1000*UL/min] et la vitesse de déplacement -
Effet: au maximum (parametre machine 23).
Le déplacement de |i@xelest empéché.

Al161 La valeur de vitesse introduite pour la prise de | Entrer une valeur de vitesse admissible pour

Vitesse de prise de
référence = 0

référence (param.maching 7) est nulle.

Effet:
Le déplacement deslaxe est empéché.

la vitesse de prise de référence. Les valeurs
admissibles sont comprises entre 0,01
[1000*UL/min] et la vitesse de déplacement -
au maximum (parametre machine 23).

A162

Vitesse réduite
d'accostage du point
deréf.=0

La valeur(de vitesse introduite pour la vitesse
réduite, d'aecostage du point de référence
(params,machine 6) est nulle.

Effet:
Le\déplacement de I'axe est suspendu ou
empéché.

Entrer une valeur de vitesse admissible pour
la vitesse réduite d'accostage du point de
référence. Les valeurs admissibles sont
comprises entre 0,01 et 1000 [1000*UL/min].

A165

Numéro illicitghpour
bloc de déplacement
MDI

I£e numéro de bloc de déplacement MDI
[MDI_NO] indiqué sous les signaux de
€0mmande est supérieur a 11.

Effet:
Le déplacement de |'axe est empéché.

Entrer un numéro de bloc MDI valide
[MDI_NO] entre 0 et 10.

A166

Position MDI
inexistante

En mode MDI, le signal de commande Start
[STA] a été donné sans transmettre
auparavant une valeur de position au bloc de
déplacement MDI.

Effet:
Le déplacement de l'axe est empéché.

Respecter |'ordre de transmission des
données et de démarrage de l'axe.
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A167

Vitesse MDI inexistante

En mode MDI, le signal de commande Start
[STA] a été donné sans transmettre
auparavant une valeur de vitesse au bloc de
déplacement MDI.

Effet:
Le déplacement de |'axe est empéché.

Respecter |'ordre de transmission des
données et de démarrage de l'axe.

A168

MDI au vol avec G91
illicite

La fonction "MDI au vol" a été entrée dans le
bloc de déplacement MDI en tant que 1ére
fonction G = G91 (cotation relative).

Effet:
Le déplacement de |'axe est empéché ou
arrété en suivant la rampe de décélération.

La fonction MDI au vol ne tolére comme 1ére
fonction G que G90 (cotation absolue). 4

A169

Condition de
lancement de MDI au
vol non remplie

-Signal de commande "Réinitialiser axe" [RST]
activé

-Signal de commande "Poursuite” [FUM]
activé

Effet:
La fonction "MDI au vol" n'est pas exécutée.

Renseigner correcte t ighaux de

commande.

A170

Bloc de déplacement
en mode bloc/bloc
inexistant

En mode bloc par bloc, un bloc de
déplacement a été démarré bien qu'aucun
n'ait encore été transféré.

Effet:
Le traitement du bloc de déplacement est
empéché.

Al72

Le numéro de programme de déplaceme
indiqué sous [PROG_NO] pour le mode

Transfé ; de déplacement.

nsférer le programme de déplacement a la
nction technologique

-Présélectionner le bon numéro de programme
de déplacement.

Numéro de programme | automatique ne se trouve pas en mém de
de déplacement la fonction technologique.
inexistant
Effet:
Le traitement du program épl ent
est empéché.
A173 Le numéro de programm placement

Numéro de programme
de déplacement illicite

indiqué sous [PROG_| 0 mode

automatique est illicite.

Effet:

Les numéros de programme de déplacement
admissibles sont compris entre 1 et 200.

Al74

Numéro de prog. de
déplacement modifié

Le traitement du_progr de déplacement
est empéché.

Le numére de programme de déplacement
[PROG_N e ifié durant le traitement

déplacement .

Le numéro de programme de déplacement ne
doit pas étre maodifié en cours de traitement du
programme de déplacement.

en marche Effet
Le u programme de déplacement
e mpu et les axes sont arrétés en
S| rampe de décélération.
Al175 e déplacement décodé ne se termine | Corriger le bloc de déplacement
ar l'identification de bloc suite "0".
Fin de bloc de Le dernier bloc suite doit contenir
déplacementfion requéte "sortie mesure - empl. défaut I'identification de bloc suite "0".
programmé écodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc de
déplacement dans lequel le décodeur de bloc
a constaté l'erreur.
Effet:
P Le traitement du programme de déplacement
est empéché ou interrompu. Les axes en
mouvement sont arrétés en suivant la rampe
de décélération.
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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A177

No. de prog. de
déplacement Rech.bloc
inexistant

Le numéro de programme principal de
déplacement (niveau 0) transmis par la
fonction Recherche de bloc avec calcul
n'existe pas.

Effet:
Le traitement du programme de déplacement
est empéché.

Entrer un numéro de programme principal
existant.

Al178

No. de prog. de
déplacement Rech.
bloc illicite

- Le numéro de programme principal de
déplacement (niveau 0) transmis par la
fonction Recherche de bloc avec calcul est
différent du numéro de programme de
déplacement sélectionné.

- Aucun point d'interruption n'est connu pour la
fonction "Recherche de bloc avec calcul
automatique” (il ne se produit pas
d'interruption du programme).

- Le point d'interruption mémorisé pour la
fonction "Recherche de bloc avec calcul
automatique" est celui d'un autre programme
de déplacement.

Effet:
Le traitement du programme de déplacement
est empéché.

Pour la fonction Recherche de bloc avec
calcul, il faut entrer comme numéro de
programme principal de déplaéemeat le
numéro du programme de déplacement
sélectionné [PROG_NO].

A179

No. prog.déplac.
Rech.bloc niveau 1/2
inexistant

Le numéro de sous-programme transmis avec
la fonction Recherche de bloc avec calcul pour
le niveau 1 ou le niveau 2 n'existe pas.

Effet:
Le traitement du programme de déplacement
est empéché.

Pounla fonction Recherche de bloc avec
calcul; il faut entrer comme numéro de sous-
pregramme pour le niveau 1 ou 2 un numéro
de programme de déplacement existant.

A180

No. prog.déplac.
Rech.bloc niveau 1 <>
contrat

Le numéro de sous-programme transfmis avec
la fonction Recherche de bloc avec caleul pour
le niveau 1 est différent de celui'dans le bloc
de déplacement.

Effet:
Le traitement du progfamme de déplacement
est empéché.

Pour la fonction Recherche de bloc avec
calcul, il faut entrer comme numéro de sous-
programme pour le niveau 1 le numéro de
sous-programme indiqué dans le bloc de
déplacement.

Al181

No. prog.déplac.
Rech.bloc niveau 2 <>
contrat

Le numéro de sous-pr@gramme transmis avec
la fonction Recherche,de"bloc avec calcul pour
le niveaug2 est'différent de celui dans le bloc
de déplacemient.

Effet:
Le traitementidu programme de déplacement
est empechés

Pour la fonction Recherche de bloc avec
calcul, il faut entrer comme numéro de sous-
programme pour le niveau 2 le numéro de
sous-programme indiqué dans le bloc de
déplacement.

A183

No. prog.déplac.
Rech.bloc niveau 0
inexistant

Le numéro de programme principal de
deéplacement (niveau 0) transmis par la
fenctien”Recherche de bloc avec calcul
n'existe pas dans le programme principal.

Effet:
Le traitement du programme de déplacement
est empéché.

Pour la fonction Recherche de bloc avec
calcul, il faut entrer comme numéro de bloc de
déplacement du programme principal un
numéro de bloc existant.

A184

No.prog.déplac.
Rech.bloc niveau 0 pas
appel de SP

Le numéro de bloc de déplacement pour
programme principal (niveau 0) transmis par la
fonction Recherche de bloc avec calcul ne
contient pas d'appel de sous-programme pour
le niveau 1 de sous-programme.

Effet:
Le traitement du programme de déplacement
est empéché.

Pour la fonction Recherche de bloc avec
calcul, il faut entrer comme numéro de bloc de
déplacement du programme principal (niveau
0) un numéro de bloc de déplacement
contenant un appel de sous-programme, si
une Recherche de bloc avec calcul doit étre
effectuée au niveau de sous-programme 1.

12-28

Instructions de service

6SE7087-7KP50 Siemens AG
SIMOVERT MASTERDRIVES




03.2005 Défauts et alarmes
N° d‘alarme Cause Remeédes
A185 Le numéro de bloc de déplacement pour le Pour la fonction Recherche de bloc avec

No. prog.déplac.
Rech.bloc niveau 1
inexistant

niveau 1 de sous-programme n'existe pas
dans le sous-programme.

Effet:
Le traitement du programme de déplacement
est empéché.

calcul, il faut entrer comme numéro de bloc de
déplacement pour le niveau de sous-
programme 1 un numéro de bloc de
déplacement existant dans ce sous-
programme.

A186

No.prog.déplac.

Rech.bloc niveau 1 pas

Le numéro de bloc de déplacement pour le
niveau 1 de sous-programme ne contient pas
d'appel de sous-programme pour le niveau 2
de sous-programme.

Pour la fonction Recherche de bloc avec
calcul, il faut entrer comme numéro de blogyde
déplacement pour le niveau de sous-
programme 1 un numéro de bloc de

appel de SP déplacement contenantan appel’de sous-
Effet: programme, si une Recherche degbloc avec
Le traitement du programme de déplacement | calcul doit étre effectuéezau niveau de sous-
est empéché. programme 2.

A187 Le numéro de bloc de déplacement pour le Pour la fonction Recherche debloc avec

No. prog.déplac.
Rech.bloc niveau 2
inexistant

niveau 2 de sous-programme n'existe pas
dans le sous-programme.

Effet:
Le traitement du programme de déplacement
est empéché.

calcul, il faut entrerleemmegnuméro de bloc de
déplacement pour le niveau de sous-
programme 2 un‘huméro de bloc de
déplacementexistantidans ce sous-
programme.

A188

Nbre boucles rest.
Rech.bloc niveau 1/2
illicite

Le nombre de boucles restantes transmis par
la fonction Recherche de bloc avec calcul pour
le niveau 1 ou 2 de sous-programme est
supérieur au nombre de boucles programmé.

Effet:
Le traitement du programme de déplacement
est empéché.

Pour laffanctioniRecherche de bloc avec
calcul, il faut'entrer comme nombre résiduel
de botclés une valeur entre 0 et le nombre
programmeé de boucles - 1.

A190

Entrée TOR non
programmeée

Le bloc de déplacement lu contient la fofetion
"mesure au vol" ou “forcage au vol de Vvaleur
réelle" bien qu'aucune entrée TOR (param:
machine 45) n'ait été programmée/pour cette
fonction.

Effet:

Le traitement du programme,de déplacement
est empéché ou interrompu, l'axe est mis a
I'arrét en suivant la rampe‘de decélération.

Rrogrammer I'entrée en fonction de la fonction
désirée.

A191

Entrée TOR non
actionnée

Bien que la fonction Z€hangement de bloc
externe" soit programmeée, l'entrée TOR n'a
pas été activée pour déclencher le
changement defbloc externe.

Effet:

Le traitenmient duyprogramme de déplacement
est suspendu, I'axe est mis a l'arrét en suivant
la rampe de‘décélération.

- Programmation correcte

- Vérifier la commande de l'entrée TOR

A195

Fin de course logiciel
négatif - accosté

- Aceestage du fin de course logiciel négatif

- Valeur incorrecte pour le fin de course
legicielinegatif (param. machine 12)

- La position programmée est inférieure a la
€oordonnée du fin de course logiciel négatif

- La coordonnée du point de référence (param.
machine 3) est inférieure a celle du fin de
course logiciel négatif

- La mesure fournie par le capteur est
incorrecte

Effet:
L'axe est arrété en suivant la rampe de
décélération.

- Vérifier les paramétres machine et le
programme de déplacement

- Vérifier la mesure fournie par le capteur
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A196

Fin de course logiciel
positif - accosté

- Accostage du fin de course logiciel positif

- Valeur incorrecte pour le fin de course
logiciel positif (param. machine 13)

- La position programmée est supérieure a la
coordonnée du fin de course logiciel positif

- La coordonnée du point de référence (param.
machine 3) est supérieure a celle du fin de
course logiciel positif

- Mesure fournie par le capteur incorrecte
Effet:

L'axe est arrété en suivant la rampe de
décélération.

- Vérifier les paramétres machine et le
programme de déplacement

- Vérifier la mesure fournie par le capteur

A200

Position inexistante en
mode automatique

Aucune position n'a été programmée dans le
bloc de déplacement pour la variante Avance
par rouleaux bien que le numéro d'axe de
l'avance par rouleaux soit indiqué.

Effet:

Le traitement du programme de déplacement
est empéché ou interrompu, I'axe est mis a
I'arrét en suivant la rampe de décélération.

Dans le cas de la variante Avance par
rouleaux, chaqueybloc de déplacement doit
renfermer lesqauméroidaxe et la valeur de
position.

A201

Vitesse inexistante en
mode automatique

Le bloc de déplacement décodé exige
l'indication d'une vitesse tangentielle ou d'dne
vitesse d'axe.

Effet:

Le traitement du programme de déplacément
est empéché ou interrompu, I'axe estimis a
l'arrét en suivant la rampe de décélération.

Dans leyeas d'une interpolation avec vitesse
tangentielle (GO1) la vitesse tangentielle doit
étre“spécifiée sous F. Dans le cas du
chainage avec vitesse d'axe (G77), les
vitesses d'axes doivent étre entrées sous FX,
FY, etc. Dans le cas de I'avance par rouleaux
avec vitesse d'axe (GO01) la vitesse doit étre
indiquée sous F.

A202

Axe inconnu

Un axe inexistant a été détecté dans e bloc de
déplacement décodé. Il faut'utiliser le pafam.
machine 2 (affectation daxe) paur attribuer a
chaque axe un nom logiquey(X,'Y, Z, A, B, C).
Seuls ces noms logiques,sontielérés dans le
bloc de déplacement. En Situation normale,
cette erreur ne peut pasise présenter, vu que
les noms logiques des axesisont controlés des
la saisie des blocs de deplacement..

Exception; Le paramétre machine 2
(affectation @iaxeest'modifié aprés coup.

La requéte)'Sortie'mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme et du bloc de déplacement au
niyeau desquels I'erreur a été constatée.

Effet:

Ike traitement du programme de déplacement
est)empéché ou interrompu, I'axe est mis a
l'afrét en suivant la rampe de décélération.

Corriger le bloc de déplacement.

A203

1ére fonction,@illicite!

Le bloc de déplacement lu contient une
premiére fonction G illicite.

La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc de
déplacement au niveau desquels le décodeur
de bloc a constaté I'erreur.

Effet:
Le déplacement de I'axe est empéché ou
arrété en suivant la rampe de décélération.

- Mode MDI: comme 1ére fonction G seuls
sont admis G90 (cotation absolue) et G91
(cotation relative). Pour avance par rouleaux,
seul G91 est admis.

- Mode automatique/bloc par bloc: entrer une
1ére fonction G valide selon le tableau (voir
manuel de programmation)
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A204

2éme fonction G illicite

Le bloc de déplacement lu contient une
deuxiéme fonction G illicite.

La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc de
déplacement au niveau desquels le décodeur
de bloc a constaté I'erreur.

- Mode MDI: comme 2éme fonction G seuls
sont admis G30 a G39 (correction
d'accélération).

- Mode automatique/bloc par bloc: entrer u
2éme fonction G valide selon le tableau (voi
manuel de programmation)

Effet: ¢
Le déplacement de |'axe est empéché ou
arrété en suivant la rampe de décélération.

A205 Le bloc de déplacement lu contient une - Mode MDI: une 3eme fonetion st pas

3eme fonction G illicite

troisieme fonction G illicite.

La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc de
déplacement au niveau desquels le décodeur
de bloc a constaté I'erreur.

Effet:
Le déplacement de |'axe est empéché ou
arrété en suivant la rampe de décélération.

admise.

oloc: entrer une

- Mode automatique/blo
i le tableau (voir

3eme fonction G v
manuel de program

A206

4eme fonction G illicite

Le bloc de déplacement lu contient une
quatrieme fonction G illicite.

La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc
déplacement au niveau desquels le décgtle
de bloc a constaté l'erreur.

Effet:

A208

Numéro D illicite

onction G valide selon le tableau (voir
uel de programmation)

Le bloc de déplacement
numéro D supérieur a

A210

Interpolation de 3 axes
illicite

&

Corriger le bloc de déplacement.

Effet: ¢

Ne I'axe est empéché ou
arr ivant la rampe de décélération.
Leb cement décodé contient une
int e 3 axes ou plus.

"sortie mesure - empl. défaut

' permet de lire le numéro du
amme de déplacement et du bloc de
acement au niveau desquels le décodeur
bloc a constaté I'erreur.

Effet:

Le traitement du programme de déplacement
est empéché ou interrompu, I'axe est arrété en
suivant la rampe de décélération.

Corriger le bloc de déplacement. Seule une
interpolation 2D est admise.
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A211

Plus petite course G68
et G91 simultanée
illicite

La fonction G88 (distance la plus courte pour
un axe rotatif) a été constatée dans le bloc de
déplacement décodé bien que G91 (cotation
relative) soit active.

Exemple: N10 G91 G68 X20.000

La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc de
déplacement au niveau desquels le décodeur
de bloc a constaté I'erreur.

Effet:

Le traitement du programme de déplacement
est empéché ou interrompu, I'axe est arrété en
suivant la rampe de décélération.

Corriger le bloc de déplacement.

La fonction G68 ne peut étre programmée q
conjointement avec G90 (cotation absolue)

A212

Fonction spéciale et
combinaison d'axes
illicite

Un autre axe a été programmé dans un bloc
de déplacement a la suite d'une fonction
spéciale (seulement M7).

Exemple :

N10 G50 X100 F1000
N15 G90 Y200 faux
N15 G90 X200 -correct

La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc
déplacement au niveau desquels le déc r
de bloc a constaté I'erreur.

Effet:
Le traitement du programme de dép

A213

Numéro D multiple
illicite

Corriger le program
utilisé dans le b
fonction spégi

dans le blo¢ de

éplacement. L'axe
lacement avec

ssi étre programmé
acement suivant.

Exemple :
N1 G41 D3 D5.

_ é empl. défaut

elle numéro du
ent et du bloc de

déplaceme desquels le décodeur
de bloc a€onstaté I'erreur.

Corriger le bloc de déplacement.

Le trait u programme de déplacement
estempé ou interrompu, l'axe est arrété en
suivant larampe de décélération.

Q>®
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A214 Le bloc de déplacement décodé contient Corriger le bloc de déplacement.
plusieurs fonctions G du groupe du

Comportement comportement d'accélération qui s'excluent

d'accélération multiple
illicite

mutuellement (G30 & G39).

Exemple :
N1 G34 G35

La requéte "Sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire les numéros de
programme de déplacement et de bloc de
déplacement au niveau desquels le décodeur
de bloc de déplacement a constaté I'erreur.

Effet :

L'exécution du programme de déplacement
est suspendue ou arrétée, l'axe est arrété
suivant la rampe de décélération.

A215

Fonctions spéciales
multiples illicites

Le bloc de déplacement décodé contient
plusieurs fonctions G du groupe des fonctions
spéciales qui s'excluent mutuellement (G87,
G88, G89, G50, G51).

Exemple :
N1 G88 G50

La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc
déplacement au niveau desquels le déc r
de bloc a constaté I'erreur.

Effet:
Le traitement du programme de dép

A216

Comport. de transition
de bloc multiple illicite

Corriger le bIoc@ement.

comportement au chal
s'excluent mutuellement
G67).

Exemple :
N1 G64 G66 X1.00

La requég‘ r re - empl. défaut
décodeur{fpe de lire le numéro du
progral de lacement et du bloc de

niveau desquels le décodeur
até l'erreur.

00.00

Corriger le bloc de déplacement.
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A217 Le bloc de déplacement décodé contient Corriger le bloc de déplacement.
plusieurs fois le méme axe.
Programmation d'axe
multiple illicite Exemple :
N1 G90 GO01 X100.000 X200.000 F100.00
La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc de ¢

déplacement au niveau desquels le décodeur
de bloc a constaté l'erreur.

Effet:

Le traitement du programme de déplacement
est empéché ou interrompu, I'axe est mis a
l'arrét en suivant la rampe de décélération.

A218

Condition de
déplacement multiple
illicite

Le bloc de déplacement décodé contient
plusieurs fonctions G du groupe des
conditions de déplacement qui s'excluent
mutuellement (G0O0/G01/G76/G77).

Exemple :
N1 GO1 (interpolation linéaire) G77 (chainage)
X10 F100.

La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc de
déplacement au niveau desquels le décadeu
de bloc a constaté I'erreur.

Effet:
Le traitement du programme de dép

A219

Cotation multiple illicite

%
>

Corriger le bloc$

Exemple :
N1 G90 G91.

ent et du bloc de
desquels le décodeur

Corriger le bloc de déplacement.
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A220

Sélection DO multiple
illicite

Le bloc de déplacement décodé contient
plusieurs fonctions G du groupe des
décalages d'origine qui s'excluent
mutuellement (G53 bis G59).

Exemple :
N1 G54 G58

La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc de
déplacement au niveau desquels le décodeur
de bloc a constaté I'erreur.

Effet:

Le traitement du programme de déplacement
est empéché ou interrompu, I'axe est mis a
l'arrét en suivant la rampe de décélération.

Corriger le bloc de déplacement.

A221

Sélection CO multiple
illicite

Le bloc de déplacement décodé contient
plusieurs fonctions G du groupe de sélection
de correcteurs d'outil qui s'excluent
mutuellement (G43/G44).

Exemple :
N1 G43 G44 D2

La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc
déplacement au niveau desquels le déc r
de bloc a constaté I'erreur.

Effet:
Le traitement du programme de dép

A223

No. de sous-
programme inexistant

Corriger le bIoc@ement.

programme
ouve pas en

Effet:
Le traitement du de déplacement

, I'axe est mis a

A224

Profondeur
d'imbrication des sous-
prog. illicite

Corriger le bloc de déplacement.

l'arrét ensuival e de décélération.
La profond tion admissible des
SOUS-pro Na été dépassée. Appel
récursi ous-programmes.

ramme de déplacement et du bloc de
ent au niveau desquels le décodeur
oc a constaté l'erreur.

t:
Le traitement du programme de déplacement
est empéché ou interrompu, I'axe est mis a
I'arrét en suivant la rampe de décélération.

Corriger le programme de déplacement..

La profondeur d'imbrication admise pour les
sous-programmes est de 2 niveaux de sous-

programmes.

¢
&
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N° d‘alarme

Cause

Remeédes

A225

Sélection de
surveillance de
collision illicite

Le bloc de déplacement décodé contient a la
fois la sélection et la désélection de la
surveillance de collision (G96/G97).

Exemple :
N1 G96 G97 X100

La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc de
déplacement au niveau desquels le décodeur
de bloc a constaté I'erreur.

Effet:

Le traitement du programme de déplacement
est empéché ou interrompu, I'axe est mis a
I'arrét en suivant la rampe de décélération.

Corriger le bloc de déplacement

A227

Violation du fin de
course logiciel négatif

La fonction d'anticipation du décodeur détecte
un dépassement du fin de course négatif. Voir
aussi le message de défaut "A195: accostage
du fin de course négatif".

La requéte "sortie mesure - empl. défaut
décodeur" permet de lire le numéro du
programme de déplacement et du bloc de
déplacement au niveau desquels le décodeur
de bloc a constaté I'erreur.

Effet:

Le traitement du programme de déplace t
est empéché ou interrompu, l'axe est mi
I'arrét en suivant la rampe de décéléral

Corriger le program
Vérifier les par

A228

Violation du fin de
course logiciel positif

La fonction d'anticipation du décode
un dépassement du fin de course |
aussi le message de défaut "
du fin de course positif".

La requéte "sortie mesur
décodeur" permet de e
programme de déplacem
déplacement au niv S|
de bloc a constaté lferri

s le décodeur

A241

Affectation de table de
déplacement modifiée

A242

Table de la
1invalide

ent

Corriger le programme de déplacement..
Vérifier les paramétres machine.

Effet:

Le traiter@nt programme de déplacement

est empéc mpu, I'axe est mis a

l'arrét en a rampe de décélération.

La mis orrespondance de 1 table de Retransférer la table de déplacement.
dép ec 2 tables de déplacement ou

inv t.a été modifiée. Nota:

de déplacement ne peuvent pas
traitées.

Une table de déplacement ne peut étre
retransférée que si elle n'est pas sélectionnée.
Si le nouveau transfert de la table de
déplacement se fait correctement, 'alarme
disparait d'elle-méme.

able de déplacement 1 n'a pas été
retransférée ou réinitialisée correctement.

Effet:
La table de déplacement 1 ne peut pas étre
traitée.

Retransférer la table de déplacement 1.

Nota:

La table de déplacement 1 ne peut étre
retransférée que si elle n'est pas sélectionnée.
Si le transfert de la table de déplacement 1 se
fait correctement, I'alarme disparait d'elle-
méme.
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N° d‘alarme

Cause

Remeédes

A243

Table de déplacement
2 invalide

La table de déplacement 2 n'a pas été
retransférée ou réinitialisée correctement.

Effet:
La table de déplacement 2 ne peut pas étre
traitée.

Retransférer la table de déplacement 2.

Nota:

La table de déplacement 2 ne peut étre
retransférée que si elle n'est pas sélection
Si le transfert de la table de déplacement 2
fait correctement, I'alarme disparait d'elle-
méme.

A244

Table déplac. 3 non
valide

La table de déplacement 3 n'a pas été

transférée correctement ou a été réinitialisée.

Effet :
La table de déplacement 3 ne peut pas étre
traitée.

Retransférer la table de déplacement 3. 4

Nota :

La table de déplaceme
retransférée que lorsqu'e
sélectionnée. Apres tral rt
table de déplacement8; I
d'elle-méme.

e disparait

A245

Table déplac. 4 non
valide

La table de déplacement 4 n'a pas été

transférée correctement ou a été réinitialisée.

Effet :
La table de déplacement 4 ne peut pas étre
traitée.

A246

Table déplac. 5 non
valide

La table de déplacement 5 n'a pas été

transférée correctement ou a été réinitialisée.

Effet :
La table de déplacement 5 ne peut pas &
traitée.

Retransférer la tal e cement 4.
Nota :

La table de t 4 ne peut étre
retransféré gu'elle n'est pas

pres transfert correct de la
ent 4, 'alarme disparait

férée que lorsqu'elle n'est pas
ectionnée. Aprés transfert correct de la
able de déplacement 5, l'alarme disparait
d'elle-méme.

A247

Table déplac. 6 non
valide

Effet :
La table de déplaceme
traitée.

Retransférer la table de déplacement 6.

Nota :

La table de déplacement 6 ne peut étre
retransférée que lorsgu'elle n'est pas
sélectionnée. Apres transfert correct de la
table de déplacement 6, I'alarme disparait
d'elle-méme.

A248

Table déplac. 7 non
valide

A249

Table déplac. 8 non
valide

La table de déplace n'alpas été Retransférer la table de déplacement 7.
transférée correcteme 8té réinitialisée.
Nota :
Effet : La table de déplacement 7 ne peut étre
La table de déplacement 7 ne peut pas étre retransférée que lorsqu'elle n'est pas
traitée. sélectionnée. Apres transfert correct de la
\ table de déplacement 7, I'alarme disparait
d'elle-méme.
Lat de acement 8 n'a pas été Retransférer la table de déplacement 8.

e déplacement 8 ne peut pas étre

ectement ou a été réinitialisée.

Nota :

La table de déplacement 8 ne peut étre
retransférée que lorsqu'elle n'est pas
sélectionnée. Apres transfert correct de la
table de déplacement 8, I'alarme disparait
d'elle-méme.

Tableau 12-2 Numeéros d'alarmes, causes et remedes
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12.3

Erreurs fatales (FF)

Les erreurs fatales sont des défauts matériels et des erreurs logicielles
graves, qui interdisent le fonctionnement normal du convertisseur. Elles
ne sont affichées que sur le panneau PMU sous la forme "FF<N°>". En
actionnant une touche quelconque du PMU, on déclenche alors un

redémarrage a froid du logiciel.

N°

Défaut

Remeédes

FFO1

Débord. tranche temps

On a détecté dans les tranches de temps a
priorité haute un dépassement de tranche de
temps auquel on ne peut pas remédier.

Au moins 40 défaillances des tranches T2, T3,
T4 ou T5 (voir aussi paramétres r829.2 a
r829.5)

>
- Diminuer la fréquence de dééoupage (P340)

- Remplacer la carte CU

FFO3

Erreur accés carte

Des défauts graves se sont produits lors de
l'acces aux cartes optionnelles externes (CB,
TB, SCB, TSY ..)

- Remplacer la carte Gl ou remplacer le
variateur (formel€ompact PLUS)

- Remplacerlefond de panier LBA

optionnelle
- Remplacerila carte optionnelle
FFO4 Il s'est produit une erreur au moment du test - Remplacer la‘¢arte CU ou remplacer le
de la RAM. variateur/forme Compact PLUS)
RAM
FFO5 Il s'est produit une erreur au moment du test -Remplacer la carte CU ou remplacer le

Erreur EPROM

de 'EPROM.

variateup(forme Compact PLUS)

FFO6 Débordement de la pile. PourVC : augmenter le temps de cycle (P357)
Pour MC : diminuer la fréquence de

Débord. pile découpage (P340)
- Remplacer la carte CU ou remplacer le
variateur (forme Compact PLUS)

FFO7 Dépassement bas de la pile - Remplacer la carte CU ou remplacer le

Dépassement bas de
la pile

variateur (forme Compact PLUS)

- Remplacer le firmware

FFO8

Code opération indéfini

Une instruction de processeurnon valable
aurait da étre exécutée

- Remplacer la carte CU ou remplacer le
variateur (forme Compact PLUS)

- Remplacer le firmware

FFO09

Erreur de protection

Format illégal pour unefinstruction de
processeur protégée

- Remplacer la carte CU ou remplacer le
variateur (forme Compact PLUS)

- Remplacer le firmware

FF10

Adresse opérande mot
invalide

Accés a up, mot sufine adresse impaire

- Remplacer la carte CU ou remplacer le
variateur (forme Compact PLUS)

- Remplacer le firmware

FF11

Acceés invalide a une
instruction

Instructiomde,saut a une adresse impaire

- Remplacer la carte CU ou remplacer le
variateur (forme Compact PLUS)

- Remplacer le firmware

FF13 I'ést apparu un conflit de version entre le - Remplacer le firmware

M . iR firmware et le hardware. - Remplacer la carte CU ou remplacer le
IoSiL(j:\ilglse Versioigg variateur (forme Compact PLUS)

FF14 Défaut fatal inattendu Remplacer la carte

Traitement'défaut fatal

(en cours de traitement des défauts fatals, il
est apparu un code d'erreur inconnu
jusqu'alors)

FF15
CSTACK_OVERFLOW

Débordement de pile (pile du compilateur C)

Remplacer la carte

FF16
Défaut NMI
sauf Compact PLUS

NMI

- Remplacer le firmware
- Remplacer la CU ou le variateur (forme
Compact PLUS)

Tableau 12-3  Erreurs fatales
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13 Compatibilité environnementale
Aspects Le nombre d’éléments a été fortement réduit grace a I'utilisation de

environnementaux
dans le
développement

Piéces en matiére
plastique utilisées

Aspects
environnementaux
dans la fabrication

Aspects
environnementaux
dans la récupération

composants intégrés a grande échelle et a la structure modulaire de
toute la gamme de convertisseurs. Ceci se traduit par une
consommation d'énergie réduite a la production.

Une attention particuliere a été protée a la réduction du volume, de la
masse et de la diversité des piéces métalliques et en matieregplastique.

ABS : Platine de support PMU, loge Siemens

PC/ABS: Capot frontal MC-Large

PAG : Volet frontal MC, bornes de“taccordement,
entretoises, roue de ventilateur

PA6.6 : Couvre-bornes du gircuiintermédiaire, bornes
traversantes, borniefyblocs de jonction

Pocan (PBT) : Obturateurs d'émplaeement de carte
optionnelle

PP : Volet du panneauy PMU

PBTP : Carter'de ventilateur

Hostaphan (Makrofol)  Plaque,isolante

Formex :

NOMEX : Papienisolant

FRA4: Cartes a circuit imprimé

Les matériaux anti-pfopagateurs de la flamme contenant des
halogenes ontété remplacés par des matériaux anti-propagateurs de la
flamme exempts de,substances nocives.

La compatibilité' environnementale a été un critére important dans le
choix dessdeurnisseurs.

Le trahsporisdes piéces d'achat et sous-traitées s'effectue en grande
majarité dans des emballages réutilisés. Le matériau d'emballage en
80i estyrecyclable ; il se compose essentiellement de cartonnages.

A l'exeeption des flasques latéraux en téle zinguée a chaud, on a
renoncé a des revétements de surface.

L'es cartes électroniques sont équipées d’ASIC et de composants
montés en surface (CMS).

La production n’est pas génératrice d’effluents polluants.

Grace aux assemblages vissés et clipsés facilement démontables,
I'appareil peut étre démantelé aisément en composants mécaniques
recyclables.

Les pieces en matiéres plastiques sont identifiées par un marquage
conforme a la norme DIN et portent le symbole de recyclage.

En fin de vie, I'appareil doit étre recyclé conformément aux
prescriptions nationales en vigueur.

Siemens AG 6SE7087-7KP50

SIMOVERT MASTERDRIVES

Instructions de service 13-1






06.2005 Contents
Contents
1 DEFINITIONS AND WARNINGS .....oooiiiiiiiieiie e e 19
L 4
2 DESCRIPTION ...ttt % o 2-1
3 TRANSPORT, STORAGE, UNPACKING........cccoverreierreene & ......... 3-1
4 FIRST START-UP ..o 0 ................... 4-1
5 INSTALLATION ..o Q .......................... 5-1
51 Installing the units ... @ ................................. 5-1
5.2 Installing the optional boards...............@ .. Bl 5-4
5.2.1 Installing optional boards on units wi t0o90 MM e, 5-4
5.2.2 Installing optional boards on units wit| idthrof 135 mm and 180 mm......... 5-7
6 INSTALLATION IN CONFOR ITH EMC REGULATIONS............... 6-1
7 CONNECTING-UP ...4.....
7.1 Power connections .. \ .......................................................................... 7-5
7.1.1 Power connections for with a width up t0 90 MM ..o, 7-6
7.1.2 Power connectiops*o s with a width of 135 mm and 180 mm .................. 7-7
¢
7.2 CoNtrol CONNECHONSIHL ....... ..ot e e e e e e e e e s e senereeees 7-8
7.3 Conduc& =SECHOMNS ..ottt 7-18
7.4 Comk@s OF UNIES ..ttt et ees 7-18
8 \@ETERIZATION ..................................................................................... 8-1
8.1 @rameter INENIUS ..ottt ettt s s e st et etes et et e s e eeneeeeenens 8-1
8.2 Parameter input via the PMU..........ccooiiiiii e 8-5
8.3 Parameter input via the OPLS ... 8-8
Siemens AG  6SE7087-7KP50

SIMOVERT MASTERDRIVES  Operating Instructions 0-1



Contents 06.2005

8.4 Parameter input With DAVEMONITOF .........ccoviuiiiiiiiiiee e 8-12

84.1 Installation and CONNECHION ..........cooviiiiiiiiiieiiieieeeeeee et ee e reraaaees 8-12

8411 INSTANATION ... a e e 8-12

8.4.1.2 (©0] o] =T ox 1 o] o F SRR 8-

8.4.2 Establishing the connection between DriveMonitor and the device................ 8-

8.4.2.1 Setting the USS INterface .........cooiiuiiiiiiiiiie e

8.4.2.2 Starting the USS BUS SCAN.......coiviiiiiiiieiieec e

8.4.2.3 Creating @ Parameter SEL.......uuuiiiiie i e

8.4.3 Parameterization............ueiiiieiieiiiie e

8.4.3.1 Structure of the parameter lists, parameterization with DriveM

8.4.3.2 General diagnostics

8.5 Parameter reset to factory Setting ......cccccccoevecvvveeeeeeeee e,

8.6 Parameterizing by download ...........ccccccceveeeii e,

8.7 Parameterizing with parameter modules..................

8.8 MOLOF lIStS.....veeieiiiiiee e

8.9 Motor identification..........ccocvvveeiiiine i s

8.10 Complete parameterization...............

9 MAINTENANCE .......coccvvveiinnnn,

9.1 Replacing the fan.............

9.1.1 Replacing the fan in uni

9.1.2 Replacing the fan in unit 090 MM WIE......eeviiiieeeee e 9-2

9.1.3 Replacing the fan in UMQ M WIAE ..o 9-2

9.1.4 Replacing the fan in% 180 MM WIdE...eeeeeveeeeiiiiiieeeee e 9-3

10 FORMING ,O ................................................................................... 10-1

11 TECHNN&TA ........................................................................................ 11-1

12 F D ALARMS ...ttt 12-1

12.1 K ............................................................................................................ 12-1

12.2 ALBITNS e e e 12-13

12.3 (= L= U= 4 o ) £ () TSRS 12-36

1 ENVIRONMENTAL FRIENDLINESS ..ottt 13-1
6SE7087-7KP50 Siemens AG

0-2 Operating Instructions ~ SIMOVERT MASTERDRIVES



03.2005

Definitions and Warnings

1 Definitions and Warnings

Qualified personnel

DANGER

WARNING

CAUTION

CAUTION

NOTICE

NOTE

For the purpose of this documentation and the product warning labels|
a "Qualified person" is someone who is familiar with the installation,
mounting, start-up, operation and maintenance of the product. He or
she must have the following qualifications:

+ Trained or authorized to energize, de-energize, ground and tag
circuits and equipment in accordance with established safety
procedures.

¢ Trained or authorized in the proper care and use of protective
equipment in accordance with established safety pracedures.

¢ Trained in rendering first aid.

indicates an imminently hazardous situationywhich, if not avoided, will
result in death, serious injury and considérable damage to property.

indicates a potentially hazardous'situation which, if not avoided, could
result in death, serious injury and considerable damage to property.

used with the safety alert symbol indicates a potentially hazardous
situation which if not avoided, may result in minor or moderate injury.

used without safety alert symbol indicates a potentially hazardous
situation which, if not avoided, may result in property damage.

NOTICE used without the safety alert symbol indicates a potential
situation which, if not avoided, may result in an undesirable result or
state.

For the purpose of this documentation, "Note" indicates important
information about the product or about the respective part of the
documentation which is essential to highlight.
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WARNING

NOTE

Hazardous voltages are present in this electrical equipment during
operation. O
Non-observance of the warnings can thus result in severe personal
injury or property damage.

Only qualified personnel should work on or around the equipment

This personnel must be thoroughly familiar with all warning and ¢
maintenance procedures contained in this documentation.

The successful and safe operation of this equipment i ent on
correct transport, proper storage and installation as well a ul

operation and maintenance.

connection with installation, operation or maintenance.

Should further information be desired of's particular problems
arise which are not covered suffici o] purchaser's purposes,

the matter should be referred to the IEMENS sales office.

The contents of this documenta
any prior or existing agreeme&'
contract contains the entire gbligati

contained in the contract
SIEMENS AG. Any sta
warranties or modi

This documentation does not purport to cover Qon all types of
the product, nor to provide for every possib@gency to be metin

not become part of or modify
itment or relationship. The sales
of SIEMENS AG. The warranty
n the parties is the sole warranty of
ontained herein do not create new

1-2
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CAUTION Components which can be destroyed by electrostatic discharge (ESD)

The board contains components which can be destroyed by
electrostatic discharge. These components can be easily destroyed if
not carefully handled. If you have to handle electronic boards, please
observe the following:

Electronic boards should only be touched when absolutely necessary.

The human body must be electrically discharged before toughing an
electronic board.

Boards must not come into contact with highly insulating materials - e.g.
plastic parts, insulated desktops, articles of clothing manufactured from
man-made fibers.

Boards must only be placed on conductive surfaces.

Boards and components should only be storgd“and transported in
conductive packaging (e.g. metalized plasti€ boxes’or metal
containers).

If the packing material is not condugtive; the boards must be wrapped
with a conductive packaging material, €yg. conductive foam rubber or
household aluminium foil.

The necessary ESD protective/measures are clearly shown again in the
following diagram:

¢ a = Conductive floor surface

¢ b=ESD table
¢ c=ESD shoes
¢ d=ESD overall
¢ e =ESD chain
+ f= Cubicle"ground connection
d
f f
L L
= c a =
Sitting Standing Standing / Sitting
Fig. 1-1 ESD protective measures
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Safety and Operating Instructions
for Drive Converters

(in conformity with the low-voltage directive 73/23/EEC)

1. General

In operation, drive converters, depending on their degree
of protection, may have live, uninsulated, and possibly
also moving or rotating parts, as well as hot surfaces.

In case of inadmissible removal of the required covers, of
improper use, wrong installation or maloperation, there is
the danger of serious personal injury and damage to
property.

For further information, see documentation.

All operations serving transport, installation and
commissioninng as well as maintenance are to be
carried out by skilled technical personnel (Observe
IEC 60364 or CENELEC HD 384 or DIN VDE 0100 and
IEC 60664 or DIN VDEO0110 and national accident
prevention rules!).

For the purposes of these basic safety instructions,
"skilled technical personnel" means persons who are
familiar with the installation, mounting, commissioning
and operation of the product and have the qualifications
needed for the performance of their functions.

2. Intended use

Drive converters are components designed for inclusion
in electrical installations or machinery.

In case of installation in machinery, commissioning0f the
drive converter (i.e. the starting of normal operatien) is
prohibited until the machinery has been provedyto
conform to the provisions of the directive 98I87/EG
(Machinery Safety Directive - MSD). Accountgis todbe
taken of EN 60204.

Commissioning (i.e. the starting of normal opertion) is
admissible only where conformity with the EMGC, directive
(89/336/EEC) has been establisheds

The drive converters meet the requirements of the low-
voltage directive 73/23/EEC.

They are subject to the harmonizedystandards of the
series EN 50178 / DIN VDE “0%60 in “conjunction with
EN 60439-1 / DIN VDE 0660 part 500 and EN 60146 /
VDE 0558.

The technical data as wélljas information concerning the
supply conditions shall beftaken from the rating plate and
from the documentationfandshall be strictly observed.

3. Transpoxt, storage

The instruction$” for tfansport, storage and proper use
shall be complied with.

The climatic conditions shall be in conformity with EN
50178.

4. Installation

The installation and cooling of the appliances,shall be in
accordance with the specifications infthegpertinent
documentation.

The drive converters shall be protected against
excessive strains. In particular, nogecomponents must be
bent or isolating distances altered/in \the course of
transportation or handling. No centact shall be made with
electronic components and contacts:

Drive  converters  contain“@yelectrostatic  sensitive
components which aré liable “to damage through
improper use. Electfic components must not be
mechanically damaged "o, destroyed (potential health
risks).

5. Electrical €ennection

When workingyondlive drive converters, the applicable
national'aecidentyprevention rules (e.g. BGV A2) must be
compliedith.

The <electricaly installation shall be carried out in
accordanceyWwith the relevant requirements (e.g. cross-
sectional areas of conductors, fusing, PE connection).
Fon further information, see documentation.

Imstructions for the installation in accordance with EMC
reguirements, like screening, earthing, location of filters
and wiring, are contained in the drive converter
documentation. They must always be complied with, also
for drive converters bearing a CE marking. Observance
of the limit values required by EMC law is the
responsibility of the manufacturer of the installation or
machine.

6. Operation

Installations which include drive converters shall be
equipped with additional control and protective devices in
accordance with the relevant applicable safety
requirements, e.g. Act respecting technical equipment,
accident prevention rules etc. Changes to the drive
converters by means of the operating software are
admissible.

After disconnection of the drive converter from the
voltage supply, live appliance parts and power terminals
must not be touched immediately because of possibly
energized capacitors. In this respect, the corresponding
signs and markings on the drive converter must be
respected.

During operation, all covers and doors shall be kept
closed.

7. Maintenance and servicing

The manufacturer's documentation shall be followed.
Keep these safety instructions in a safe place!
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2 Description O

Range of application The inverter is a power electronics component for feeding highly s ’
dynamic three-phase drives in the output range from 0.75 kW to 37 kW.

The unit can be operated from a DC system with voltages from 510 V to
650 V. S

The inverter enables a three-phase system with a variable %
link

frequency between 0 Hz and 400 Hz to be generated
voltage with the pulse width modulation method (PWM).

The unit is controlled by the internal closed-loop contfol

which consists of a microprocessor and a digital signal
(DSP). The functions are provided by the unit s%
C

The unit can be operated via the PMU operat panel, the user-
friendly OP1S operator control panel, the terfninalstrip or via the bus
system. For this purpose, the unit has a nu of interfaces and three
slots for the use of optional boards.

Resolvers, encoders, pulse encod
used as encoders on the motor.

d iturn encoders can be

Terminal stri
Optional [ Terminal strip | ' : PMU
boards Control electroni Sl Serial
interface

C/L+ Oommb %T [ M
| v2/T2 Motor
: : terminals
D/L- O
: DC link \ DC

o W2/T3

fuse link Inverter
e R T T — \ ................................... .0 PE2
e trersassssrrenanns R H
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3 Transport, Storage, Unpacking O

The units and components are packed in the manufacturing plant 0
corresponding to that specified when ordered. A packing label is

located on the outside of the packaging. Please observe the

instructions on the packaging for transport, storage and professional 4

handling.
Transport Vibrations and jolts must be avoided during transport. h@
damaged, you must inform your shipping company immediate
Storage The units and components must be stored in clean, dfy roe

Temperatures between -25 °C (-13 °F) and +70 °C (1568 °F) are
permissible. Temperature fluctuations must not be ethan 30 K per
hour.

CAUTION If the storage period of two years is excee
formed. See Section "Forming".

nit must be newly

Unpacking The packaging comprises board an ted paper. It can be
disposed of corresponding to riate local regulations for the

disposal of board products. it components can be installed
and commissioned after they e n unpacked and checked to
le

ensure that everything is c% d that they are not damaged.

>
N
O
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First Start-up

4

Unpack and check the
units

v

Mount the unit and
install optional boards
which have not yet
been fitted

\

Form the DC link
capacitors, if necessary

v

Connect the protective
conductor, the power
cables or buses and, if
present, the ext. 24 V

supply

v

Connect the control
cables, communication
cables, encoder cables

and motor cables

First Start-up

After removing the packaging, check that the unit is
intact and undamaged. Only intact units may be started
up. Please also check that the unit is complete, that the
correct optional boards are fitted, and that the
technology option has been released, if ordered.

Retrofit any optional boards which have not yet been
installed, if necessary. Then install the units taking into
account the requirements at the point of installation and
the EMC instructions.

If the DC link of the unit was de-energized for more than
two years, you have to newly form the DC link capacitors

Please connect, starting with thegprotective conductor,
the power cables or DC link buses‘and the external 24 V
supply. Pay attention to EMC instructions when laying
the cables. Please do not at this stageyconnect any
control, communication, encoder and motor cables
(exception: cable for conpécting Up an OP1S, if
parameterization is to be effected via the OP1S).

Please connegt theyi€maining control, communication,
encoder and moter cables. Pay attention to the EMC
instructions when laying the cables.

WARNING

A

Theldevice must be disconnected from
itssvoltage supplies (24 V DC electronics
supply and DC link / mains voltage)
before the control and encoder leads are
connected or disconnected!

Failure to observe this advice can result in
encoder defects, which may in turn cause
uncontrolled axis movements.

Power up'the extemal

After checking that the cabling has been correctly
connected and that it sits properly, power up the external
24 V supply. After the electronics power supply has been

See section
"Transport,
Storage,
Unpacking"

See section
"|nstallation”
andinstallation
infConformance
with EMC
Regulations"

See section
"Forming"

See section
"Connecting-up"
and
"Installation in
Conformance
with EMC
Regulations"

See section
"Connecting-up"
and "Installation
in Conformance

with EMC

Regulations"

24V supply started, the unit initializes itself. The action can take
several seconds. The drive status is subsequently shown
v on the PMU.
Siemens AG ~ 6SE7087-7KP50
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First Start-up 03.2005

If the PMU does not show status °005 after completion

of the unit initialization, or if the unit has already been See section
parameterized before, you should carry out a parameter "Parameterization”
reset to factory setting.

If necessary, carry out
parameter reset to
factory setting

\

Parameterizing by See section
download or with " - ..’
Parameterization
parameter modules

' N

After checking the unit and the cabling once more, powe
up the line voltage and perform a function test accordi
to your parameterization.

WARNING It must be ensured that no da
persons and equipment can o
energizing the power and
recommended not to driven
machine until the fun
been successfull

Function test

Further start-up and parameterization a
your specific requireme

N
S

L 4

Q
o
&

L 4
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5 Installation
5.1 Installing the units
WARNING Safe converter operation requires that the equipment is mounted and

commissioned by qualified personnel taking into account the warning
information provided in these Operating Instructions.

The general and domestic installation and safety regulations féFwork
on electrical power equipment (e.g. VDE, UL) must bg'observed as well
as the professional handling of tools and the use of personal protective
equipment.

Death, severe bodily injury or significant material"damage could result if
these instructions are not followed.

Clearances When you install the equipment, make sure,thatthe DC link connection
is at the top and the motor connection ig at/theybottom.

The devices must be mounted side'byysidein close physical contact.

In order to ensure an adequatgpsupplyyof €ooling air, a clearance of
100 mm must be left at the top ofithe"anit and at the bottom of the unit
respectively to components which may considerably affect the flow of
cooling air.

When mounting in cabinets, the,cabinet cooling must be designed
according to the power [0ss. Blease refer to the Technical Data in this

regard.
Requirements at the ¢ Foreign particles
point of installation The units mustbe protected against the ingress of foreign particles
as otherwise their finction and operational safety cannot be
ensured,

¢ Dust, gases, vapors
Equipmengrooms must be dry and dust-free. Ambient and cooling
aimust not contain any electrically conductive gases, vapors and
dustwhich could diminish the functionality. If necessary, filters
should be used or other corrective measures taken.

¢ Cogling air
T he units must only be operated in an ambient climate in
accordance with DIN IEC 721-3-3 Class 3K3. For cooling air
temperatures of more than 45 °C (113 °F) and installation altitudes
higher than 1000 m, derating is required.

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Mounting
surface

Cooling ai \l‘ll_

100 mm
-

Installation The unit is mounted directl a nting surface. Fixing is by means
of two or four M5 screws

Fig. 5-1 Minimum clearances @

for screws M5

225 mm 33.75 mm 1 45 mm
"145 mm " 675 mm " [90 mm
@ 0.55 KW 1.5/2.2 KW 4.0 KW
\ Side view Front view (without front cover)
Fig. 5-2 Dimension drawings for housings up to 90 mm wide

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Cutouts
Mounting surface for M5 screws
le—— 260 mm——»]
v
i O
IS
N :
........ — [Te)
N
L 4
g 38
I < <
\—1/ ‘
I I
M o8
135 180 mm
220 mm —» ~
5.5/7.5/ 1WkwW 15 - 37 kW
Side view iew
Fig. 5-3 Dimension drawings 1@ mm and 180 mm wide
L 4 \< ’
4
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Installation 03.2005

5.2 Installing the optional boards

DANGER The unit has hazardous voltage levels up to 5 minutes after it has beep
powered down due to the DC link capacitors. The unit or the DC link
terminals must not be worked on until at least after this delay time.

5.2.1 Installing optional boards on units with a width up to 90 mm

Disconnect unit
from power supply

DANGER

Dismantling the unit

Opening the unit

Removinggthess|ot
cover

Disconnect the rectifier unit or the converter fromythe power supply and
switch OFF the unit. Remove the 24V powersupply for the electronics.
Take off all connecting leads.

Dismantle the unit as follows:

<

Open the terminals of the.DGylink"bus module.

Remove the fixing screwsiyby means of which the unit is fixed to the
mounting surface.

Pull the unit down,untilthe DC link bus module is completely
exposed.

Pull the unit outowards you.

Lay the unit onyits feft side.

Unscrew/the two fixing screws of the right-hand side wall. The fixing
screws areflocated at the top of the unit at the rear right-hand
cornér, and at the bottom of the unit in the middle of the right-hand
Side wall.

You de,not have to remove the two fixing screws completely, as the
wall of the unit is provided with a cutout to enable you to swing out
the,cover once the screws have been loosened.

Open the right-hand side wall. To open it, swing the right-hand side
wall towards you and pull it upwards out of the guide on the front
edge.

Remove the cover of the selected slot on the front panel.

+ To do so, you must carefully cut through the four connecting points

of the cover on the front panel with a thin knife.

5-4
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Fixing screw for side
cover

Designation plates

1 for the optional
= 7 boards

ﬂ 3

=3
=
1)
2
@

EEEETTEITTTH

=

5600
!naaaa S
8

=

Fig. 5-4 Position of th%ws on the right-hand side wall

U
PBI
L 4
Slot A
g
o <
L |© &
&
< Slot B
(2]
ke]
o
-cclc © 7
= “: 1]
(2]
2
Slot C
ot
K‘ _rsLli
* n
////’/'///// //J]//
Fig. 5-5 Removing the right-hand side wall

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Installing the Push the optional board from behind into the opening on the front cover
optional board (D) until the position of the 64-pole system connector on the main
board corresponds with the position of the socket.

Insert the optional board from the right onto the 64-pole system
connector on the main board (@). The view shows the installed state.

Screw the optional board tight at the fastening points in the front section
of the optional board (®).

N L 4
% Slot B %
o
e — —
g @ A d ‘_g
Slot C \ 5 Slot C -
] & 11 @ &
@f @
Lﬂ ® 'y 4
Fig. 5-6 Installing the optional board
Assembling and Close the right-hand side w he“unit as follows
mounting the unit ¢ Insert the right-hand sid&wall from above into the guide on the front

right-hand side.
¢ Swing back the_side
tight'again by means of the two fixing screws.
WS:

Mount the unigas
¢ Insert the unitinto

mounting position from the front underneath

the DCIi dule.
¢ Liftth i ards until the DC link bus module is completely in its
origimal position again.
Qmit tight to the mounting surface with the fixing screws.
terl the DC bus module.
e-eonnect all previously removed connecting cables.

. ck all connecting cables and the shield to make sure they sit
roperly and are in the correct position.

Designating the ¢ To designate the optional board, insert the relevant designation
plate into the envisaged position on the front of the unit.

optional bo
% + After powering up the voltage, you can log on the optional boards in

the software of the unit and commence start-up.

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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5.2.2 Installing optional boards on units with a width of 135 mm and
180 mm

Disconnect unit
from power supply

DANGER Disconnect the rectifier unit or the converter from the power supply and
switch OFF the unit. Remove the 24V power supply for the electronics.
Take off all connecting leads.

NOTE Optional boards are mounted when the power sectien iswalready
installed.
Opening the unit ¢ Loosen the 2 fixing screws on the front of'the unit at the top. There

is no need to remove the screws completely, Since cutouts are
provided in the housing to permitthe’frontito come away after the
screws have been loosened.

+ Carefully swing the upper figatssection forwards (approx. 30 °) away
from the housing.

+ At the power section, open the,locking lever of the ribbon cable that
connects up with the coftrol electronics.

+ Take off the front of the mit By moving it forwards.
Removing the slot ¢ Remove the covenofthe selected slot on the front panel.

cover ¢ To do so, yod must carefully cut through the four connecting points
of the cover, onthe front panel with a thin knife or remove the
existing blind“eaps:

Removing the + Undo theftwpteptional board screws by about one turn each.

optional board Loosen,thel connection between the system connector and the
board so as to prevent any mechanical tension arising when the
screwsyare fully unscrewed.

¢ Jake out the optional board screws and remove the board.

Mounting the ¢, Insert the optional board from the behind the broken-out slot cover
optional board (@) until the position of the 64-pole system connector on the
electronic board corresponds with the position of the socket.

4 Insert the option board into the 64-pole system connector on the
electronic board (®).

+ Screw the optional board tight at the fastening points in the front
section of the optional board with the two screws (®).

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Slot C

Fig. 5-7 Installing the optional board 0

Assembling and
mounting the unit

Connecting up the
unit

Designating the
optional board

Slot C

L 4

®/'\A

&
>

below - into the strip on the power s

Insert the connection cable plug
close the locking lever.

Carefully return the front
the guide plates on the ri
front) enter the housing

Screw the front of th

Keep the front of the unit tilted about ap@ely 30 ° forwards
and insert the cutout of the lower gui approaching from
he"power section socket and

to the housing. Make sure that
ide of the front (viewed from the

jou emoved connecting cables.

fixing screws.
Re-connect all'p

Check all connegting cables and the shield to make sure they sit
properly andiare iiythe correct position.

To desig \ptional board, insert the relevant designation

plate int isaged position on the front of the unit.

Aftergpo up the voltage, you can log on the optional boards in
of the unit and commence start-up.

5-8
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Installation in Conformance with EMC Regulations

6 Installation in Conformance with EMC
Regulations

The following contains a summary of general information and
guidelines which will make it easier for you to comply with EMC and CE
regulations.

L2

Ensure that there is a conductive connection between the holising of
the converters or inverters and the mounting surface:§the use of
mounting surfaces with good conducting propertiesq«(e.g."galvanized
steel plate) is recommended. If the mounting surface/isiinsulated
(e.g. by paint), use contact washers or serratedywashers.

All of the metal cabinet parts must be connegted threugh the largest
possible surface area and must provide goed cenductivity.
If necessary, use contact washers or sepfatedWwashers.

Connect the cabinet doors to the cabinet frame using grounding
strips which must be kept as short ag passible.

You must use shielded cables toymaketh€ connection between the
inverter and the motor.

The shield of the motor supplypcableymust be connected to the
shield connection of the inyerterand to the motor mounting panel
through the largest possible stiface area. If the motor terminal box
is made of plastic, youmust,use additional earthing litz wires.

The motor cable shigld must not be interrupted by output reactors,
fuses or contactors,

All signal cables must be shielded. Separate the signal cables
according te,sighal groups.

Do not route cables’with digital signals unshielded next to cables
with analog signals. If you use a common signal cable for both, the
individuaPsignals must be shielded from each other.

Power cables must be routed separately away from signal cables (at
least 20.cm apart). Provide partitions between signal cables and
powencables. The partitions must be grounded.

Connect the reserve cables/conductors to ground at both ends to
achieve an additional shielding effect.

Lay the cables close to grounded plates as this will reduce the
injection of undesired signals.

Eliminate any unnecessary cable lengths because these will
produce additional coupling capacitances and inductances.

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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Installation in Conformance with EMC Regulations 03.2005

¢ Use cables with braided shields. Cables with foil shields have a
shielding effect which is worse by a factor of five.

+ Contactor operating coils that are connected to the same supply
network as the inverter or that are located in close proximity of the
inverter must be connected to overvoltage limiters (e.g. RC circuits,
varistors).

Further information is contained in the chapter 3 "Instructions for ¢

Design of Drives in Conformance with EMC Regulations" of

Compendium. The Compendium can be found on the attache and

can also be ordered as a hard copy (Order No.: 6SE7

CAUTION This product has limited availability in accordance
and is not suitable for operation on public suppl
implementation of supplementary measures.

NOTE In line with the EMC product standard f
EN 61800-3:1996 + A11:2000 Ch
Power Drive Systems) have to com
accordance with Table 11 an
standard).
For technical reasons there n
not possible for PDS to co w

e-speed drives

b) drive systems (PDS =
e limit values (in

of the above-mentioned

ber of applications in which it is
hese limit values.

limited on a of filter effects.

This note mus ularly observed for option L20 (operation on
non-grounde, ks).

Such applications are:
¢ IT networks in comp@ems
. ApplicationQ the'necessary dynamic operational behavior is

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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7 Connecting-up O

DANGER SIMOVERT MASTERDRIVES units are operated at high voltages.
The equipment must be in a no-voltage condition (disconnected from
the supply) before any work is carried out!

Only professionally trained, qualified personnel must work on or with ¢
the units.

Death, severe bodily injury or significant property dam\%ncur if

these warning instructions are not observed.

Hazardous voltages are still present in the unit up to s after it
has been powered down due to the DC link capaciters. s, the
appropriate delay time must be observed beforgwor on the unit or
on the DC link terminals.

The power terminals and control terminals still'be live even when
the motor is stationary.

If the DC link voltage is supplied centrally, nverters must be
reliably isolated from the DC link v e!

uld be observed that live
) can be touched (shock

When working on an opened
components (at hazardous volt
hazard).

The user is responsible tha%e units are installed and connected-up
according to recognized atiens in that particular country as well as
other regionally valid re @ s. Cable dimensioning, fusing,

Ol )

grounding, shut and overcurrent protection should be
0

>
\\\O

O
<<>Q’

L 4
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227777222777,
7777777777772
2077707000077
| Jf=!
. X3 DC link
Safe STOP (optional) X533 ——£&z777777272727227, A - busbars
¢

BBEAH

PMU 2] %
Bl 7]
External DC24 V supply, j b Fx100 |
RS485 (USS) X100~ [trA
S1
Bus terminating resistor (USS) S1—— = &
Slot A

Terminal strip X101 ———»

R 5[]
||

@
[¢]

RS232 / RS485 (USS) X103 ——— Slot C

x
0000
o0o0000)[ &

Motor connection X2

O

_ _ Shield
Shield connection for — || connections for
control cables motor cable

6SE7087-7KP50 Siemens AG
7-2 Operating Instructions ~ SIMOVERT MASTERDRIVES



06.2005 Connecting-up

RS232/RS485 (USS) X103 ——

DC link bus module X3 £ 7 ,l || PE3
Safe STOP (option) X533 = i
L/
IRRNRRY
i L 4
PMU—r| &
External DC24 V supply, i
RS485 (USS) X100 PEEaA
S1
Bus terminating —
resistor (USS) S1
(Il
X101 B
Terminal strip X101 —-g
LI
L

O
l

Motor connection X2 ——»

Fig. 7-2 verview of units 135 mm wide
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Ji

DC link bus module X3 / / 7| I PE3
f [ -
Safe STOP (option) X533 S I\,
YL Ll
(RERRRRIARANRY

INNNNRRIARRNNY
EEEL
@l

PMU —
[Pl &

L 4
DC24 V supply, \
RS485 (USS) X100 FEEA @
S1
Bus terminating u
B D

resistor (USS) S1

[
|

x
=
1<)
=4
w

Terminal strip X101 ——

Slot B

O
|

X
B2
(=
@
O

RS232/RS485 (USS) X103 ———

Motor connection X2 ———»
Fig. 7-3 CN verview of units 180 mm wide

Slot C

0000
00000

O
|
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7.1 Power connections
WARNING Q

Protective conductor

The protective conductor must be connected up both on the mains sid
and on the motor side.

On account of leakage current through the interference-suppression 4
capacitors the following must be observed as per EN 5017

e A minimum cross-section of 10 mm2 Cu must be u

o If supply connections with cross-sections less than are
used, two protective conductors have to be conn he

cross-section of each of the protective conductors'c ponds to
the cross-section of an outer conductor. é

NOTE If the unit is mounted on a grounded mounti urface via a conductive
connection, the protective conductor crg§s section can be the same as

that of the phase conductor. The fuhcti e second protective
conductor is afforded by the groun ing surface.

Q‘D

N
>
$

L 4

Q
o
&

L 4
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7.1.1 Power connections for units with a width up to 90 mm
Protective On top of the unit behind the DC link connection X3 is an extra
conductor protective conductor connection in the form of a threaded M4 bolt.
It is used for connecting a protective conductor for units in isolated
connection.
X3 - DClink bus The DC link bus module serves to supply the unit with electrical energy.
module . . :
Bar Designation Meaning Range
3 PE3 Protective conductor connection
2 D/L- DC link voltage - DC’510 - 650 V
1 C/L+ DC link voltage + DC 510 - 650V

Connectable cross-section: "Electro-plated copperi 3xd10 mm, rounded
off according to DIN 46433

Bar 1 is at the front when installed.

Table 7-1 DC link busbars
X2 — Motor The motor connection is locatéd\atithe lower section of the unit.
connection - 3
Terminal Meaning Range

[—?_' % ﬁ PE2 Protective conduetor connection

1 | B S u2 PhaSe U2,/ T1 3ACOV-480V

1 EIE V2 Rhase V2/ T2 3ACOV-480V

] S w2 Phase W2 / T3 3ACOV-480V

Connectable créss-segtion: 4 mm? (AWG 10), stranded

Terminal PE2 isfat the front when installed.

Table 7-2 Metor connection

Thefconnector must be firmly screwed onto the housing to provide a
reliable motor connection.

Jhesmetor cables must be dimensioned in accordance with VDE 298,
Part 2.

After installation of the connector, the shield of the motor cable must be
fixed to the shield plate through a large surface area.

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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7.1.2 Power connections for units with a width of 135 mm and 180 mm
X3 - DClink bus The DC link bus module serves to supply the unit with electrical energy.
module ) - )
Bar Designation Meaning Range
3 PE3 Protective conductor connection
2 D/L- DC link voltage - DC 510 - 650 V
1 C/L+ DC link voltage + DC 520 - 650 V

Connectable cross-section: "Electro-plated copper" 3x20 mmgfrounded
off according to DIN 46433

Bar 1 is at the front when installed.

Table 7-3 DC link busbars
X2 — Motor The motor connection is to a terminal block at theysbottom of the unit.
connection - -
<18.5 kW Terminal Meaning Range
PE Protective conductor cénnection
Uu2/T1 Phase U2/ T1 3ACO0V-480V
V2 /T2 Phase V2UI2 3ACO0V-480V
@ @ @ @ W2/T3 Phase W2,/ T3 3ACO0V-480V
Connectable cross-section:
Housing width 135 mm: #10,mm?2 (AWG 8), stranded
Housing width 180 mm:, 16 mmz2 (AWG 6), stranded
Viewed from the front, Terminal PEis at the left.
Table 7-4 Metor connection
X2 — Motor The moterconnection is to a terminal block at the bottom of the unit.
connection = 22 kW . .
Teerminal Meaning Range
@ Protective conductor connection
Uu2/T1 Phase U2/ T1 3ACO0V-480V
V2/T2 Phase V2 /T2 3ACO0V-480V
%)% % W2 /T3 Phase W2 / T3 3AC OV - 480 V
@ Connectable cross-section:
(® Maximum cross-section: 50 mm?2 (AWG 1/0),
D D Q Minimum cross-section: 10 mm?2 (AWG 6)

PE terminal is at the bottom right of the shield plate.

Table 7-5 Motor connection

Siemens AG ~ 6SE7087-7KP50
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7.2

Standard
connections

WARNING

WARNING

CAUTION

Control connections

connections:
+ external 24V supply, USS bus connection (RS485)
¢ serial interface for PC or OP1S

The basic version of the unit is provided with the following control OO

+ control terminal strip. L4
The device must be disconnected from its voltage suppli DC
electronics supply and mains voltage) before the co ncoder

leads are connected or disconnected!

Failure to observe this advice can result in encoder cts, which may
in turn cause uncontrolled axis movements.

acted to the control
ty separation as

stipulated in EN 50178 (PELV circui ective Extra Low Voltage).

The external 24 V supplydnustibe protected by an m.c.b. in order to
prevent the overloadingfof d conductors / components in the

event of a device ( short circuit in the control electronics or
a wiring fault).
Fuse —F1,F2 x , tripping characteristic C,

Siemens 55X2 1 .
(For wiring inf fon, see supplementary sheet supplied with rectifier
r

unit or conve nd Fig. 7-4).

L 4

Q
o
&

L 4
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3AC
380-480V
N
|../\. N W
PELV power
supply F1
DC = 3
24V — @
= -X9 2 |1
-X100 % : |
"e ”
electronics 1
34Y t
Il
® I
Control 1l
1 O I
Inverter 1.2
Inverter 1.3
Inverter 2.1
L 4
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Switch for ON +5V
External 24 V _|}24V 33 R I — B P24 USS bus connection S1 OFF
supply o 31 = 36V S
®__I\N\ ry GND|
pE L 17 RS485N
Serial USS = ) 35 LS RS485P M TxD
interface (RS485) RS485N I:.:’ l RxD |_|>1
94 -
36 ® LlJ EN_RS232
X101 Controller i I
— - RS232 1d
Lo w2 en sy MICTO BOOT &
Aux. powr N controller 5
supply 2 — M24
S o ]2
[N |
3 3|8
»—B—t > S-He—> «—Out 0|0 |9
Out In »In B
3 2| 1
Two-way ._W > 4 OHe—> < (I)nut
digital inputs »>
and outputs Z . 5 SHe—r < (I)nut
6 <
—B—d— — > e - - IOnut
Outputs , 4 two-waydigital inputs/outputs
—" S < : >
Digital inputs 8
L
Inputs A
9
Analog input ® X103
ulg <:'> Slot B
Analog output
12| o] <:> Slot C
Fig. 7-5 Overvi the ard connections
’\

N
&
&

L 4
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X100 - external The 4-pole terminal strip serves to connect the external 24 V DC power
DC24 V supply, supply (supply from the supply unit or an AC/AC converter) and for
USS bus connecting a USS bus.

9-pole Sub-D socket of the serial interface X103.

The bus terminating resistor can be switched in via switch S1 as
required. In the lower position, the bus termination is switched off. ¢

The termination has to be switched in whenever the unit is loeated at
one end of the USS bus.

The USS bus connection is linked to the control electronics and the < )

Terminal Designation Significance
33 +24 V (in) 24V DC power suppl
- 34 ov Reference potentia

o[o[]]
0000

ooog

35 RS485P (USS) USS bus conne RS485
36 RS485N (USS) USS bus ¢

Connectable cross-section: 2.5 mmz (A

Terminal 33 is at the top when installed.

Table 7-6 External 24 V supply, USS b

The unit draws a current of
optional boards are plugge

e 24 V power supply. When

NOTICE The RS485 interface ¢ rated either via —X100 or —X103.

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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X101 - Control The following connections are provided on the control terminal strip:
terminal strip ¢ 4 combined digital inputs and outputs

2 additional digital inputs

1 analog input

1 analog output

24 V auxiliary voltage supply (max. 60 mA, output only!) for the
inputs.

* & & o

CAUTION If the digital inputs are supplied from an external 24 V supply, this must
be referenced to frame X101.2. Terminal X101.1 (P24 AUX) may not

be connected with the 24V supply.

Terminal Designation Meaning Range

1 P24 AUX Aux. voltage stipply DC 24V /60 mA
1 2 M24 AUX Referencepotential ov
2 choked
3 3 DIO1 DigitahinpUt/output 1 24V, 10 mA /20 mA
4 4 DIO2 Digital input/output 2 24V,10 mA /20 mA
2 5 DIO3 Digital input/output 3 24V, 10 mA /20 mA
7 6 DIO4 Digital input/output 4 24V, 10 mA /20 mA
8 7 DI5 Digital input 5 24V, 10 mA
1% 8 Di6 Digital input 6 24V, 10 mA
11 9 Al— Analog input — 11 bit + sign
12 differential input:
10 Al+ Analog input + +10V/Ri=40kQ
11 AO Analog output 8 bit + sign
+10V/5mA
12 M AO Ground analog output

Connectable cross-section: 0.14 mmz2 to 1.5 mmz2 (AWG 16)

Terminal 1 is at the top when installed.

Table 7-7 Control terminal strip

6SE7087-7KP50 Siemens AG
7-12 Operating Instructions ~ SIMOVERT MASTERDRIVES



06.2005 Connecting-up

X103 - Serial It is possible to connect either an OP1S or a PC with RS232 or RS485
interface serial interface via the 9-pole SUB D socket. There are different
connecting cables for the PC for the various transmission protocols.

The 9-pole SUB D socket is internally coupled with the USS bus, thus
enabling data exchange with other nodes linked via the USS bus.

This interface is also used for loading software.

Pin  Designation Meaning Range 4

1 RS232 ID Changeover to RS232 protocol
—\ 2 RS232 RxD Receive data via RS232
9 %/5 3 RS485 P Data via RS485 interface
o 0o 4 Boot Control signal for software upd
8 8 5 M5 AUX Reference potential to P ov
% 6 P5V 5V aux. voltage su +5 V, max. 200 mA
° O |1 7 RS232 TxD Transmit data via RS232
~——
8 RS485 N Data via RS48 RS485
9 M_RS232/485 Digital g

Table 7-8 Serial interface

1))
R
.(,(b
&

O
&

L 4
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X533 - Safe stop
option

DANGER

NOTE

Using the "safe stop" option, it is possible to interrupt the gating signals
to the power section by means of a safety relay. This ensures that the
unit will definitely not generate a rotating field in the connected motor.

Even if the control electronics generates trigger commands, the power
section cannot move the motor.

The "safe stop" function is a "device for the prevention of unexpected
starting" in accordance with EN 60204-1, Section 5.4, and meets the
requirements of Safety Category 3 to EN 954-1 by virtue of appropriate
external protective circuitry.

The "safe stop" function does not electrically isolate the moter from the
power section, i.e. the motor terminals are still at hazardous voltage
when the function is active!

The safe stop option is not suitable for bringing a rotating motor to a
quick halt as by de-energizing the trigger signals, thegmotor is only
braked by the connected load.

The motor cannot produce a torque,when the,"safe stop" function is
activated. Where external forces are appliedsto the drive axes or with
drives that are not self-arresting (e.g.\ertical axes), additional holding
devices, e.g. brakes, are required.

A residual risk cannot be precluded'in the case of two simultaneous
errors in the power section. In thiskease, the drive can be aligned by a
small angle of rotation (asynchronous motors: Max. 1 slot pitch in the
remanence range, corresponding to about 5° to 15°).

The products.desctibed here have been developed to perform safety-
related functionstas part of a complete system or machine. A complete,
safety-related’system generally includes sensors, evaluation units,
signaling devigés jand strategies for safe shutdown. The manufacturer
of an instalfationsor machine is responsible for providing an appropriate
ovefall safety system. Siemens AG, its regional offices and associated
companiesreferred to as "Siemens" below) cannot guarantee all the
characteristics of a complete installation or machine that has not been
designed by Siemens.

Siemens shall not be liable for recommendations that are made or
implied as a result of the following description. No new warranty or
liability claims over and above those stated in the Siemens general
delivery conditions can be inferred from the following description.

7-14
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The safe stop option comprises the safety relay and the connecting
terminals for relay triggering and a checkback contact.

X5133 Terminal Designation Meaning Range
2 1 Contact 1 Checkback "safe stop" DC 20V -30 V.
j 2 Contact 2 Checkback "safe stop" 1A
3 Control input  Rated resistance of field coil DC 20V -30V
"safe stop" >823Q = 10% at20°C  max. operating
frequency@6/min
4 P24 DC Supply voltage "safe stop" DCa24'V /
30 mA

Connectable cross-section: 1.5 mm2 (AWG 16)

Table 7-9 Terminal assignment for the "safe stop" option

The field coil of the safety relay is connecied atyone end to the
grounded electronics frame. When the field ceil is supplied via an
external 24 V supply, its negative pole must be connected to ground
potential. The external 24 V supply musticomply with the requirements
for PELV circuits to EN 501784DIN,VDE 0160).

In the shipped state, a jumpenis inSerted between terminals 3 and 4.
The jumper must be removed befere the "SAFE STOP" function can be
used and an external controlfor selecting the function connected.

If the safety relay is suppliedwia‘the internal supply at X533:4, the
external 24 V supplygmust'deliver at least 22 V at terminal X9:1/2 to
ensure that the relay picks tp reliably (internal voltage drop).

Terminal strip
- X533 :

O~
O

O w -
O |-

Optocoupler / *
fibre optics
supply

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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The checkback contacts of the safety relay are capable of at least

100,000 switching cycles at the specified load (30 V DC/ 1 A). The

mechanical service life is about 10° switching cycles. The safety relay is

an important component in ensuring reliability and availability of the

machine. For this reason, the pcb with the safety relay must be

replaced in the case of malfunction. In this case, the unit must be

returned for repair or replaced. Function checks must be carried out at

regular intervals, which must be defined in compliance with Employer

Liability Insurance Regulation BGV Al 8§39, para. 3. Accordifngl

function checks must be performed as required by the#& service
a
0

conditions, but at least once a year and additionally after titi
commissioning and any modification and/or mainten

P24 ]

Request protective |4 _______|
device enable o, ]

Emerg.
stop

(O

Mains
Main switch  -Q1 I—L %/%
Al EYll Y12 |Y21)Y22 13 23 |31 47 57
N IR ' ] Il
LT
3TK2828
Y Y
AY33AY34 PE A2 14 24 |32 48 58
K1

SIMOVERT
-K2

MASTERDRIVES
M .
X: Binary input, connect to OFF3

e.g. X101.8 -->P558=21
Y: Binary output, connect to "Comparison value
reached"

\ e.g.X101.6 -->P654 = 120; P796 = 0 (comparison value)
Fig. 7-6 Sample application of "safe stop" function with contactor safety
combination for monitoring a moving protective device in Safety Category

3to EN 954-1

u2va [w2

% L
* S ) - | “ﬁ‘
:! I—Cu control -

i board
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All external cables relevant to the safety function are protected, e.g.
installed in cable ducts, to preclude the possibility of short circuits.
Cables must be installed in compliance with the requirements of
EN 60204-1, Section 14.

In the circuit shown in Fig. 7-6, the tumbler does not release the movi
protective device until the drive has stopped. It may be possible to omit
the tumbler if the risk assessment of the machine deems this to be
safe. In this case, the NC contact of the protective device is connecteﬁ
directly to terminals Y11 and Y12 and electromagnet Y1 is .

Binary input X is negated with signal "OFF3", i.e. at 24 erter
decelerates the motor to zero speed along the parameteri
deceleration ramp. The converter signals zero speedivi ry output

Y, thus energizing relay K2.
Once the motor has stopped, the safety relay in@erter is opened
iadhe

and the coil of main contactor K1 remains at checkback
contact. If contacts in the safety relay are stickin e checkback
contacts do not close and the safety combination on the right
deenergizes main contactor K1 via del cts 47/48 when the
set delay period expires.

Siemens AG  6SE7087-7KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES  Operating Instructions 7-17



Connecting-up

06.2005

7.3

Protective
conductor

WARNING

Motor cable

7.4

WARNING

NOTICE

Conductor cross-sections

If the unit is mounted conductively on a grounded mounting surface, the
cross section of the protective conductor can be the same as that of the
phase conductor.

In the case of insulated installation on units up to 90 mm wide, a
second protective conductor (with the same cross section as'the, line
conductor) must be connected to ground (M4 threadedioltsson the top
of the unit next to the mains terminal).

For cross-sections and leads, see catalog Motion Control SIMOVERT
MASTERDRIVES MC or IEC 60 204-1: 1997/1998:

Combinations of units

For simple configuration of multi-akis drives, one or several Compact
PLUS DC/AC inverters can be fed from the DC link of the Compact
PLUS AC/AC converters.

The total drive poweref thegdnverters must not exceed the drive power
of the convertef, A simultaneity factor of 0.8 applies here.

For example; a'4 kW inverter and a 1.5 kW inverter can be connected
to a conyerter,With a drive power of 5.5 kW by a common DC bus.

The line-side components are rated according to the total power of all
converters and inverters. In the case of a multi-axis drive from one
5.5%\W, converter, one 4 kW inverter and one 1.5 kW inverter, the line-
sidé components must be rated for an 11 kW converter. If the total
power does not exactly equal that of one converter, then the line-side
components must be dimensioned according to the next-higher
converter power.

If more than two inverters are connected to the DC bus of a converter,
an external DC 24 V supply must be provided for these inverters. Only
one further inverter can be connected to the 24 V voltage output in the
case of a converter with a housing width of 45 mm.

7-18
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8 Parameterization

It is possible to parameterize the units of the SIMOVERT
MASTERDRIVES series by various methods of parameter input. Every
unit can be set via the dedicated parameterizing unit (PMU) without the
need to use additional components.

Each unit is supplied with the user software DriveMonitor and
comprehensive electronic documentation on a CD. In the case of
installation on a standard PC the units can be parameterized via'the
serial interface of the PC. The software provides extepSive parameter
aids and a prompted start-up function.

The unit can be further parameterized by entering pasameters with the
OP1S manual operator panel and via a controllérat the'field bus level
(e.g. Profibus).

NOTE In firmware V.20 (for performance 2 units) BIC® parameters can also
be changed in the "Run" drive status¥(see\also parameter list
"Changeable in"). In contrast to firmwarell.x in which BICO
parameters could only be changeduin,the "Ready" drive status,
structural changes can also begmade on performance 2 units with
firmware V2.0 during runningsoperation.

WARNING Unintentional axis movements‘may occur as a result of undesired
changes to BICQfparameters in the "Run" drive status.

8.1 Parametes,menus

Parameters with related functions are compiled in menus for structuring
theWparameter set stored in the units. A menu thus represents a
selection out of the entire supply of parameters of the unit.

ItsiS possible for one parameter to belong to several menus. The
parameter list indicates which individual menus a parameter belongs to.
Assignment is effected via the menu number allocated to each menu.
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Menu level 1
Select via
P60 Menu Select

Menu level 2
(only on OP1S)

Menu level 3
(only on OP1S)

User parameters

P60

Parameter menu

Fixed settings

Quick
parameterization

Board
configuration

Drive setting

Download

Upread/free access

Power section
definition

General parameters

Terminals

Communication

Control and status words

Setpoint channel

Motor/encoder

Control/gating unit

Sequen

Releases

Free blocks

Technology

P358 Key

PU——

SCom1/SCom2

o | Field bus interfaces.J

Sl INK

Position control

Speed control

VI/f open-loop control

| Current control |

Gating unit

Faults/alarms

e | Messages/displays

Trace

Synchronism

Positioning

Basic positioner |

| Setting up/MDI

P359 Lock

Parameter menus

By entering a password in P359,
access to the menus in the gray

shaded area can be prohibited to
unauthorized persons

8-2
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Menu levels

Main menus

The parameter menus have several menu levels. The first level
contains the main menus. These are effective for all sources of
parameter inputs (PMU, OP1S, DriveMonitor, field bus interfaces).

The main menus are selected in parameter P60 Menu Selection.

Examples:

P060 =0 "User parameters" menu selected

P0O60 =1 "Parameter menu" selected

P060 =8 "Power section definition" menu selected

Menu levels 2 and 3 enable the parameter set to be moreyextensively
structured. They are used for parameterizing the unitsgwith the OP1S
operator control panel.

P060 Men

u Descriptig s

0 User parameters e Freely configurable menu

1 Parameter menu e Contains complete parameter set

e More extensive strueture ofithe¥functions achieved by using
an OP1S operator control"panel

Fixed settings e Used to perform a'parameter reset to a factory or user setting

Quick

parameterization

e Used for quick parameterization with parameter modules
e When selecfed;the tnit switches to status 5 "Drive setting”

4 Board configuration e Usedddrconfiguring the optional boards

o \When selected, the unit switches to status 4 "Board
configuration"

5 Drive setting

e Usedyfor detailed parameterization of important motor,
enceder and control data

o * When selected, the unit switches to status 5 "Drive setting"

6 Download

¢ ‘Used to download parameters from an OP1S, a PC or an
automation unit

® When selected, the unit switches to status 21 "Download"

7 Upread/free access e Contains the complete parameter set and is used for free

access to all parameters without being restricted by further
menus

e Enables all parameters to be upread/upload by an OP1S, PC
or automation unit

8 Power,section e Used to define the power section (only necessary for units of

définition

the Compact and chassis type)

¢ When selected, the unit switches to status 0 "Power section
definition”

Table 8-1 Main menus
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User parameters

Lock and key

In principle, parameters are firmly assigned to the menus. However, the
"User parameters" menu has a special status. Parameters assigned to
this menu are not fixed, but can be changed. You are thus able to put
together the parameters required for your application in this menu an
structure them according to your needs. The user parameters can be
selected via P360 (Select UserParam).

In order to prevent undesired parameterization of the units and to
protect your know-how stored in the parameterization, it is po e to
restrict access to the parameters by defining your own with
the parameters:

¢ P358 key and

>
N
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8.2 Parameter input via the PMU
The PMU parameterizing unit enables parameterization, operator
control and visualization of the converters and inverters directly on th
unit itself. It is an integral part of the basic units. It has a four-digit
seven-segment display and several keys.
Seven segment display for: @
/ drive statuses
S
l/__/l I/__// //__// //__// Alarms and faults 035
Parameter numbers - B B U O E E E
Raise k — — -
e key AN PECE Do LBEE
Lower key —f—— o
Toggle key ——— P Parameter indices ' L—’, ',_-’, ;
Parameter values 5 U B B
Fig. 8-2 PMU parameterizing unit
Key Significance
Toggle ke
P 99 y
A Raise key
\VA4 Lower key
press = single-step decrease
o g press = rapid decrease
P |+ A Hold toggle% o /' If parameter number level is active: For jumping back and forth
and press r. between the last selected parameter number and the
key operating display (r000)
\ o |If fault display is active: For switching over to parameter
number level
o |If parameter value level is active: For shifting the displayed
value one digit to the right if parameter value cannot be
displayed with 4 figures (left-hand figure flashes if there are
any further invisible figures to the left)
P Hold toggle key e |If parameter number level is active: For jumping directly to the
nd press lower operating display (r000)
key o If parameter value level is active: For shifting the displayed
value one digit to the left if parameter value cannot be
P displayed with 4 figures (right-hand figure flashes if there are
any further invisible figures to the right)
Table 8-2 Operator control elements on the PMU
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Toggle key As the PMU only has a four-digit seven-segment display, the 3

(P key) descriptive elements of a parameter
¢ Parameter number, O
& Parameter index (if the parameter is indexed) and < )
& Parameter value

cannot be displayed at the same time. For this reason, you have to
switch between the individual descriptive elements by depressing the®
toggle key. After the desired level has been selected, adjus@can

be made using the raise key or the lower key.
With the toggle key, you can change Parame xr

over:

e from the parameter number to the IE‘ IE‘
parameter index
o from the parameter index to the P ;
parameter value Parame arameter
index value

o from the parameter value to the

parameter number E
If the parameter is not indexed, you
can jump directly from the parameter
number to the parameter value.

NOTE If you change the value of
effective immediately. It i

er, this change generally becomes
the case of acknowledgement

meter list by an asterisk * *’) that the
tive until you change over from the

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Example The following example shows the individual operator control steps to be
carried out on the PMU for a parameter reset to factory setting.

Set P053 to 0002 and grant parameter access via PMU

zIEIN ZIZIN ZIZIN 7||E|N

| P053 [| 0000 [| 0001 [| 0002 [| P053 | L 4

Select P060

[ =os3 ZI%'N os0 | 0(}®
S

Set P0O60 to 0002 and select "Fixed settings" menu

A IE N 2 IZ' N 2 IE N
| P060 [| 1 [| 2 [| PO,
Select P970
» (] {\'

| P060 | . | P970 |

Set P970 to 0000 and start parameter re @

[Py 2 [V APl
| P970 || 1 | °005

3
Q
&

L 4
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8.3

Order numbers

Parameter input via the OP1S

The operator control panel (OP1S) is an optional input/output device
which can be used for parameterizing and starting up the units. Plain-
text displays greatly facilitate parameterization.

The OP1S has a non-volatile memory and can permanently store
complete sets of parameters. It can therefore be used for archiving sets
of parameters. The parameter sets must be read out (upread),from the
units first. Stored parameter sets can also be transferred (downléaded)
to other units.

The OP1S and the unit to be operated communicate withyeach other via
a serial interface (RS485) using the USS protocol. Ddring
communication, the OP1S assumes the function ofithe ‘master whereas
the connected units function as slaves.

The OP1S can be operated at baud rates of 9 kBdsand 19.2 kBd, and
is capable of communicating with up to 32 slaves (addresses 0 to 31). It
can therefore be used both in a point-to-peint ik (e.g. during initial
parameterization) and within a bus configuration.

The plain-text displays can be shown‘in onesof five different languages
(German, English, Spanish, French, ltaliap). The language is chosen by
selecting the relevant parameterforitheislave in question.

Components Order Number

OP1S 6SE7090-0XX84-2FK0
Connecting cable 3 6SX7010-0AB03
Connecting cable,m 6SX7010-0AB05
Adapter for installationtin cabinet door incl. 5 m cable [6SX7010-0AA00

NOTE The parameter settings for the units connected to the OP1S are given
in the carrespending documentation of the unit (Compendium).
6SE7087-7KP50 Siemens AG
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2' fag ng xin—?a LCD (4 lines x 16 characters)
# 188, 688 min-1
Run \
9-pole SUB-D connector
LED red O Fault on rear of unit .
LED green O Run
— \ Reversing key
ON key | S 1IVAN Raise key \
OFF key (0] PN/ Lower key
| lev,
Jog key Jog || 7|/ 8] 9

OP1S

Key for toggling between contb
0 to 9: number keys

Reset|

Reset key{ackna @ )

Sign key

Connecting

Fig. 8-4

View of the OP1S

A—U—

1777447477447,
777777777777,
7174
| J
7722777222777

[

3
@

Unit side: L

9-pole SUB-D connector V4

Example: The OP1S in a point-to-point link with the Compact PLUS unit

NOTE In the as-delivered state or after a reset of the parameters to the factory
setting, a point-to-point link can be adopted with the OP1S without any
further preparatory measures and parameterization can be
commenced.
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Key

Significance

Function

ON key

For energizing the drive (enabling motor activation). The
function must be enabled by means of parameterization

OFF key

For de-energizing the drive by means of OFF1, OFF2 or
OFF3, depending on parameterization. This function
must be enabled by means of parameterization.

Jog

Jog key

For jogging with jogging setpoint 1 (only effective when
the unit is in the "ready to start" state). This f@ifiction must
be enabled by means of parameterization.

Reversing key

For reversing the direction of rotation of theydrive. The
function must be enabled by means @f parameterization.

Toggle key

For selecting menu levels and switching between
parameter number, parameter indextand parameter
value in the sequence indicatediyhe gurrent level is
displayed by the position ofghe,curser on the LCD
display (the command comes intoteffect when the key is
released).

For conducting a numericaliinput

Reset

Reset key

For leaving menuilevels

If fault displayais,active, this is for acknowledging the
fault. This funetion must be enabled by means of
parameterization:

Raise key

For increasing the displayed value:

Shog'press =single-step increase
Long press = rapid increase

If/motorized potentiometer is active, this is for raising the
Setpoint. This function must be enabled by means of
parameterization

Lower key

Forlowering the displayed value:

Short press = single-step decrease
Long press = rapid decrease

If motorized potentiometer is active, this is for lowering
the setpoint. This function must be enabled by means of
parameterization.

+/-

Sigmkey:

For changing the sign so that negative values can be
entered

to

Number keys

Numerical input

NOTE

Table 8-3

Operator control elements of the OP1S

If you change the value of a parameter, the change does not become
effective until the toggle key (P) is pressed.

Parameter changes made using the OP1S are always stored safely in
the EEPROM (protected in case of power failure) once the toggle key
(P) has been pressed.

8-10
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Some parameters may also be displayed without a parameter number,
e.g. during quick parameterization or if "Fixed setting" is selected. In
this case, parameterization is carried out via various sub-menus.

Example of how to proceed for a parameter reset.

2 X
A [Pl A [P] V]
0

0.0 A 0V 0||MotionControl Menu Selection
# 0.00 min-1|[*Menu selection |[[*User Param.
* 0.00 min-1|| OP: Upread Param Menu. .
Ready|| OP: Download Fixed Set...

Selection of fixed setting

IEN z@a ZIE'N

Fixed Setting Fixed Setting actory Setting
*Select FactSet *Select FactSet #FactSet.
FactSet. #FactSet. *No FactSet

Selection of factory setting

Ple

Factory Setting
#FactSet.
*No FactSet

Start of factory s

NOTE

It isenot e to start the parameter reset in the "Run” status.

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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8.4 Parameter input with DriveMonitor

NOTE Please refer to the online help for detailed information on
DriveMonitor ( ? | button or F1 key).

8.4.1 Installation and connection

8.4.11 Installation
A CD is included with the devices of the MASTERBRIVES/Series when
they are delivered. The operating tool supplied an thel€D (DriveMoni-
tor) is automatically installed from this CD. If "automatic notification on
change" is activated for the CD drive on the PC,“aser guidance starts
when you insert the CD and takes you through,installation of
DriveMonitor. If this is not the case, startfilessAutoplay.exe" in the root
directory of the CD.

8.4.1.2 Connection

RS232 interface

There are two ways of conneeting a PC to a device of the SIMOVERT
MASTERDRIVES Series viaythe?USS interface. The devices of the
SIMOVERT MASTERDRIVES Series have both an RS232 and an
RS485 interface.

The serial interfacethat PCs are equipped with by default functions as
an RS232 interface. This interface is not suitable for bus operation and
is therefore only,intepded for operation of a SIMOVERT
MASTERDRIVES device.

A == _ ] xa00:
/5 ) A 5 | 1n.c. (not connected)
1%, o ® 9l | (Compact PLUS: RS232 Id)
| 4 4 2 RxD (RS232)

l
b ]
Iso 30 : P P : .3 .8| 3 Rx+/Tx+ (RS485)
17 05— [ L AP
10,21 & | >< r —>@ | 5Ground
By 2t i +@ odl 615V (OP1S)
| 10 I I .1 | 77D (RS232)
N } k 8 Rx-ITx- (RS485)
- = - 9 Ground
To PC COMXx Device side
socket -X300 (compact PLUS -X103)
9-pin SUB-D connector
Fig. 8-5 Connecting cable for connecting PC COM(1-4) to SIMOVERT

MASTERDRIVES X300

NOJICE DriveMonitor must not be operated via the Sub-D socket X300 if the
SST1 interface parallel to it is already being used for another purpose,
e.g. bus operation with SIMATIC as the master.
6SE7087-7KP50 Siemens AG
8-12 Operating Instructions ~ SIMOVERT MASTERDRIVES



03.2005

Parameterization

RS485 interface The RS485 interface is multi-point capable and therefore suitable for

8.4.2

8421

bus operation. You can use it to connect 31 SIMOVERT
MASTERDRIVES with a PC. On the PC, either an integrated RS485
interface or an RS232 <> RS485 interface converter is necessary. On
the device, an RS485 interface is integrated into the -X103 connectio
For the cable: see pin assignment -X300 and device documentation of
the interface converter.

L 4

Establishing the connection between DriveMonitor %device

Setting the USS interface :
You can configure the interface with menu Tg LINE Settings.

E3 DriveMon

OMLIME Setkings...

Options...
Language...

Siemens AG

6SE7087-7KP50
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The following settings (Fig. 8-7) are possible:
¢ Tab card "Bus Type", options

USS (operation via serial interface)

Profibus DP (only if DriveMonitor is operated under Drive ES). < )
¢ Tab card "Interface"

You can enter the required COM interface of the PC (COM1 to

COM4) and the required baudrate here. P
NOTE Set the baudrate to the baudrate parameterized in SIM

MASTERDRIVES (P701) (factory setting 9600 bau

Further settings: operating mode of the bus in RS tion;

setting according to the description of the interfac ter

RS232/RS485
¢ Tab card "Extended"
Request retries and Response timeout; h 0 n increase the

values already set if communication err@ frequently.

[ZE «+ Drive ES USSParam

+» Drive ES USSParam

£ 4

+» Drive ES USSParam

Bus Type |Intufacei Entendad Bus Type Interface iExtendedl Bus Tupe | Inteiface E*'md!dl
e reece:  ETENN <) Requeststis T pang
i Baudisie [9800  ~ Responsstimeout (1100 ms} 40 (20.300)
Task teas (5} [40 (0.939)
Cencel | Hep | wop (B[ ok ] Concel | Heb |
Fig. 8-7

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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8.4.2.2 Starting the USS bus scan

DriveMonitor starts with an empty drive window. Via the menu "Set up
an ONLINE connection..." the USS bus can be scanned for connecte
devices:

E2 DriveMon
Wiew Tools  Help L 4

CTRL+C

Set up an OMLIME conneckion ...

Expart
Imnport

Convert

Parameter sets last dealt with

Exik

Fig. 8-8 Starting the USS bu

NOTE The "Set up an onli ion” menu is only valid from Version 5.2
onwards.

Linit type | “ersion | Open |
MOMP ME
Cance| |

[~ Den ersten gefundenen Antrieb sofaort onling dffnen

— Suchen Antriebe

Cuantity of I2

Adress 4 ll
L4 Fig. 8-9 Search for online drives

During the search the USS bus is scanned with the set baudrate only.
The baud rate can be changed via "Tools - ONLINE Settings", see
section 8.4.2.1.

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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8.4.2.3 Creating a parameter set

With menu File 2 New ... you can create a new drive for O
parameterization (see Fig. 8-10). The system creates a download file

(*.dnl), in which the drive characteristic data (type, device version) are

stored. You can create the download file on the basis of an empty

parameter set or the factory setting.

EZ DriveMon

Wi  Tools Help

Qpen. .. CTRL+O
Set up an OMLIME connection ...

Expork

Irnpoart

Convert

Parameter sets last dealt with

Exit

Generates a new parameter set baséd ¥ ackory setking.

Fig. 8-10 Creating a new dr&

Based on factory i
¢ The parame preassigned with the factory setting values

Empty param e
+ For compilati individually used parameters

of a parameter set that has already been created
changed, this can be done by calling the corresponding
via the “File 2 Open” menu function. The last four drives
opened via “Parameter sets last dealt with”.

u create a new drive, the window "Drive Properties" (Fig. 8-11)
. Here you must enter the following data:

p
@: dropdown list box "Device type", select the type of device (e.g.
MASTERDRIVES MC). You can only select the devices stored.

@0 In dropdown list box "Device version", you can select the software
version of the device. You can generate databases for (new)
software versions that are not listed when you start online
parameterization.

+ You must only specify the bus address of the drive during online
operation (switchover with button Online/Offline)

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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NOTE The specified bus address must be the same as that of the
parameterized SST bus address in SIMOVERT MASTERDRIVES O

(P700).
No bus address is assigned to the drive with the button "Disconnect O
network connection".

. 4

NOTE Field "Number of PCD" has no special significance for the
parameterization of MASTERDRIVES and should be left,at®2".
If the value is changed, it must be/remain ensured th ing value

in the program matches the value in parameter P70%rive at all
times.

Drive Properties

[Unit bype

Short Type

it wersian

dware MC P2 [Performance 2)

Techrnology Typ % J

Bus r-‘-.dl:lres\ |EI dizconnect network, connection |

Cluantity D%
Cancel |
& Create file; Drive properties

Qr confirming the drive properties with ok you have to enter the name

\Qand storage location of the download file to be created.

2

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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8.4.3 Parameterization
8.4.3.1 Structure of the parameter lists, parameterization with DriveMonitor O

Parameterization using the parameter list is basically the same as
parameterization using PMU (See Chapter 6 "Parameterizating Steps").
The parameter list provides the following advantages:

+ Simultaneous visibility of a larger number of parameters ¢
+ Text display for parameter names, index number, index

parameter value, binectors, and connectors
¢ On a change of parameters: Display of parameter limi ossible

parameter values

The parameter list has the following structure:

Field |Field Name Function
No.
1 P. Nr Here the parameter number is displayed. nly change the field in

menu Free parameterization.

Name Display of the parameter name, i with the parameter list

3 Ind Display of the parameter index fo arameters. To see more than
index 1, click on the [+] sign. is is then expanded and all indices of
the parameter are displayed

4 Index text Meaning of the index of the parameter
Parameter Display of the current parameterwvalue. You can change this by double-
value clicking on it or se ecting a essing Enter.

6 Dim Physical dimen W e parameter, if there is one

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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With buttons Offline, Online (RAM), Online (EEPROM) (Fig. 8-12 [1])
you can switch modes. When you switch to online mode, device
identification is performed. If the configured device and the real device
do not match (device type, software version), an alarm appears. If an
unknown software version is recognized, the option of creating the
database is offered. (This process takes several minutes.)

EX| DriveMon - [MASTERDRIVES MC (Adr.: 0) : MASTERDRIVES MC_tmp]

2' File ‘iew Drive Mavigator Parameters ®perate Diagnostics  Tools  Window  Help
B D& =& S8((e & &2 8Byl als| i =0
B sie |
I <Y
] Device identification “!| Parameter List Complete 2
] 'ﬁ' Drive Mavigatar A
B assisted commissianing P Mo. Name | | Ind Index text Pa
B direct to parameter list (1419 # Active FSetp 0
[ Ioad standard application ni7g # Bin/ConnC2 00o0a0oano;
B assisted F1 technalagy COM [ # Bin/ConnC3 0000000anar
= Parameter overview n073 # Conn/BinC1 00a0a00a008
B User Parameters nil74 # Cann/BinC2 0000a00an00
-] Parameter Menu e L] # Conn/BinC3 00000000000
2 B Common Parameters [F3B20000 # of Fauks a
B Terminals nl7? HBin/CaonnC1 0000000aoar
- (B Communication UE2S " HinterpolPoint +w | oo Tahle 1 i
. LG40 32BGear 1 ACL ool input 4096
B Serial Interfaces 1j2
B} Field Bus Interface UBH  3%EGear 1WNom + |ood Input 0.0
B UG4S 32BGear 2ACL + o0 [input 4096
SIMELINK UB4E 32BGear 2YNfim (001 [input 0.0
Bl scejsar " 4
B ControkStatus Word | [agasii s + 0T IFDs i 050 L
3 B @ - J 2
[ [2] [orF | [0 ans 8] JOFFLNE
JFar Help, press Fi LF

Fig. 8-12 ri indow/parameter list

ig. 8-12 [2]). You can deselect this additional operating tool

The’ '\Q)tor drive window has a directory tree for navigation
purpos
i View - Parameter selection.

O
Q>®

L 4

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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The drive window contains all elements required for the
parameterization and operation of the connected device. In the lower
bar, the status of the connection with the device is displayed:

Connection and device ok 0

Connection ok, device in fault state

L 4
Connection ok, device in alarm state

Device is parameterized offline %
No connection with the device can be establism ffline

2 JOl=Ig Tl

parameterization possible).

NOTE If no connection with the device can be esta ause the device
does not physically exist or is not connected, you¢an perform offline
parameterization. To do so, you have to nge,to offline mode. In that
way, you can create an individually ad nload file, which you
can load into the device later.

N
RS
R
.Q(b
<
O
&

L 4

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Drive Navigator

EZ DriveMon, - [MASTERDRIVES MC Plus (Adr.: 0) : (RAM)]

This is used to quickly access important functions of the DriveMonitor.
Settings for Drive Navigator under Tools -> Options (Fig. 8-14):

ii File View Drive Navigator Parameters Operate Diagnostics Tools  Window Help

@ % - 2e eplky |

CEX

2NE @|HE 22 @ R
ke i

i

L 2

Drive Navigator

Asgsisted
commiggioning

Downlaad pararmeter
file ta drive

Direct to pararmeter -
lst d 4—5
1)

General diagnostics

. = Save drive parameters

i :ﬁ i _’5 to a file
3 | 2
(e e (o}

Extended functions
i =~ | Loadstandard - Agzsisted FO1
'@ application ‘° technalogy COMM
] o O3

"~
At Basic positioner

-
&
N

g, = operating screen
TN
b
E |Systern Set. 0.00 jn.od Device status ith device 0K Bus Address| 0 A
For Help, press F1
Fig. 8-13
Options
N\ U
[ igate Toolbars
‘s % Small icons
f" regelection parameter list) " Large icons
indow preselection Show info window
None ™ ‘Yes

* Parameter List Complete " No

™ Free Parameterization

Parameter selection window Activate tool interface

% Save last zettings v ‘Yes

" Al subdirectoies opened .

@ Cancel
Fig. 8-14 Options menu display

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Toolbar of the Drive Navigator

= ﬁ Assisted commissioning

Direct to parameter list \%
n‘" H L
H &, e 1@‘

- e

= - E_/ﬂ. General diagnostiQ

' = Save @i e@eters to a file
le—
I {osue

d parameter file to drive

i [

! b
L
LJ‘J'

Load standard application

Assisted FO1 technology COMM

‘ Basic positioner operating screens

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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8.4.3.2 General diagnostics

Via the Diagnostics = General diagnostics menu the following window
opens. This window gives a general overview of the active warnings
and faults and their history. Both the warning and the fault number as
well as plain text are displayed.

General Diagnostics

| Actree W armings | Akbree Faul
Mo. | Warning Test | About | Mo | Fault Text
2 SIMOLIME ztart alarm 153 Reguest master control enakble
18 Encoder adjustment
19 Encoder data senial protocol
23 Motor temperature | Faul History
| No.l Fault Text aulk Time | About |
2 153 Reguest master control enable 0 0000:0000-0017
3 2 Pre-charging fault Q 000000000017
DOperat. Hours 17 d 1 h 17 s DC Bus Vi 541 W
Firmwareverzion W2 200 Output 134 A
CaleTimeHdroom 27 X Fdobor L 7373 4
Drive Temp 23 T rdotor erat. 35 C
Dirive Utilizat. EB A ac 3000 min !
Extended Diagrostics
Fig. 8-15 n agnostics

Via the Exten nostics button you can reach the next

Graphic Diagnostics
Bus Diagnostics Trace Function
e Cross Reference T Cross Reference
) Binectors L Connectors
L 4 Abbrechen
Fig. 8-16 Extended diagnostics

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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8.5 Parameter reset to factory setting

The units are delivered with this setting.

You can restore this initial state at any time by resetting the parameter
to the factory setting, thus canceling all parameter changes made since
the unit was delivered. P

PO53 = 6 Grant parameter access %
6: Parameter changes permitted via PMU and seriahinterface
Il SCom1 (OP1S and PC) (b
P0O60 =2 Menu selection "Fixed settings" 0
_ Select desired factory setting
=9
P366 =" 0: Standard Q

The factory setting is the defined initial state of all parameters of a unthQ

Note: This parameter wa e et prior to despatch of
the unit and only nee e changed in exceptional
cases.

P970=0 Start parameter reset\
0: Parameter reset
1: No parameter c

Unit carries out parameter

reset and then leaves the

"Fixed settings" menu.

Fig. 8-17 &NZr parameter reset to factory setting

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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8.6 Parameterizing by download
Downloading with The OP1S operator control panel is capable of upreading parameter
OP1S sets from the units and storing them. These parameter sets can then be

transferred to other units by download. Downloading with the OP1S is
thus the preferred method of parameterizing replacement units in a
service case.

During downloading with the OP1S, it is assumed that the units are in
the as-delivered state. The parameters for the power section definition
are thus not transferred (see section "Detailed parametetizationgpower
section definition"). If a PIN has been entered to releaseyoptional
technology functions, this is also not overwritten during dowsloading.

With the "OP: Download" function, a parameter sefistoredfin the OP1S
can be written into the connected slave. Startingyfrom‘the basic menu,
the "OP: Download" function is selected with “ower0r "Raise" and
activated with "P".

A [P] s

MotionControl Download

*Menu selection *1909199701

OP: Upread MASTERDRIVES MC
#OP: Download PLUS

Example: Selecting and activating‘the "Download" function

Now one of the parameter sets stored in the OP1S has to be selected
using the "Lowef or ZRaise" keys (displayed in the second line). The
selected ID iségonfitmed with the "P" key. Now the slave ID can be
displayed with "Cower®or "Raise". The slave ID contains various
characteristig’features of the unit such as rated output, order number,
software version, etc.

The "Download*procedure is then started with the "P" key. During
download, the OP1S displays the parameter currently being written.

7||E|N 7'|E|N

Download Download MotionControl 00
*1909199701 *1909199701 Download
MASTERDRIVES MC MASTERDRIVES MC Pxxx

PLUS PLUS

Example: Confirming the ID and starting the "Download" procedure

With "Reset", the procedure can be stopped at any time. If downloading
has been fully completed, the message "Download ok" appears and the
display returns to the basic menu.

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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After the data set to be downloaded has been selected, if the
identification of the stored data set does not agree with the identification
of the connected unit, an error message appears for approximately 2
seconds. The operator is then asked if downloading is to be
discontinued.

ZIE'N ZIE'N 7|>|

Download Download Error: MotionControl 00 .
*1909199701 *1909199701 Different

MASTERDRIVES MC MASTERDRIVES MC IDs

PLUS PLUS

Yes:  Downloading is discontinued.
No: Downloading is carried out.

8.7 Parameterizing with parameter modulés

es are stored in the
ined with each other, thus
esired application by just a
e of the complete parameter

Pre-defined, function-assigned parame
units. These parameter modules ¢
making it possible to adjust your uni
few parameter steps. Detaile
set of the unit is not required

Parameter modules are avai he following function groups:

1. Motors

2. Motor encoders

3. Control types

4. Setpoint an and sources

Parameterizal is cted by selecting a parameter module from
each functio nd then starting quick parameterization. A

e factory setting is performed and then, according
e required device parameters are set to achieve the
required contrel functionality. The parameters necessary for fine

j he control structure are automatically adopted in the

NOTE If parameter changes have already been carried out on the unit, it is

mmended that you carry out a parameter reset to the factory

setting prior to performing "Quick parameterization".

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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P060 =3

PO71="7°

P0O95 =?

P095 =1 2 5

P096 = ?

P0O97 =7

P099 =?

P130="7?

1
0,1,2,3,56,7 4

\
P147.1¥=4?

Select "Quick Parameterization" menu

Input of unit line voltage in V
AC Units: RMS value of AC voltage
DC Units: DC link voltage

Input of motor type
0: No motor connected
1: 1FT6/1FK6 synchronous servo-motor
2: 1PH7(=1PA6)/1PL6/1PH4 induction sen/@:motar
5: Torque motor 1FW3

Input the code number for the connected®dFK6/1FT6 motor
(For list see Chapter 8.8)

Input the code number for the connected 1PH7(=1PAG),
1PH4, 1PL6 motor (For list see Chapter 8.8)

Input the code number fanthe connected 1FW3 motor
(For list see Chapter 8.8)

Select motor encoder

0: automatic encoder deteetion

1: 2-pole resolver

2: Resolver withfpaleypair number of motor

3: Encode2048/rev.

4: Multiturn encoder 2048/rev.

5: Pulse‘epcbder 1024/rev.

7: Encoderswithout C/D track 2048/rev (SW V1.30 and
laten)
Theabselute initial position is not set on encoders without
a C/Dgrack. These can only be used on asynchronous
machines. The position is corrected via a zero pulse (if
connected).
4PA6, 1PL6, 1PH4 and 1PH7 asynchronous motors with
encoder:
These motors are normally supplied with an ERN1381
encoder without C/D track.

Selection of a multiturn enocder

1: EQN1325 (2048 lines)

: ECN1313 (2048 lines)

: EnDat

: EQI1325 (32 lines)

: EQN1125 (Heidenhain) EnDat
: ECN1113 (Heidenhain) EnDat

©ONON

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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P367 =7

Select type of control
0: V/f open-loop control

2: Torque control
3: Speed control

P368 = ?

Select setpoint and command source
: hot used

P368 = 4|7, 8
0,123

v
P700.1 =7

: Analog input and terminal strip

: Fixed setpoints and terminal strip

: MOP and terminal strip

Uss

: not used

: PROFIBUS (CBP2)

: OP1S and fixed setpoints via SCom1
: OP1S and MOP via SCom1

Input the USS address

O~NDU A WNR O

v

P9O18.1 =7

Input the PROFIBUS address

\4 ¢

P370=1

Start of quick parameterization
0: No parameter change

1: Parameter change according to chosen
combination,of parameter modules
Note:
After start;upaan automatic factory setting of P366 =0
takes place, fallowed by the associated parameterization.

P0O60 =0

Return to user menu

Function diagram
modules

Fig. 8-18 Sequence for parameterizing with parameter modules

Fungtion diagram modules (function diagrams) are shown after the flow
chart for parameter modules stored in the unit software. On the first few
pages‘are the:

¢ setpoint and command sources, on the following pages are the
+ Janalog outputs and the display parameters and the
¢ open-loop and closed-loop control types.

It is therefore possible to put together the function diagrams to exactly
suit the selected combination of setpoint/command source and
open/closed-loop control type. This will give you an overview of the
functionality parameterized in the units and of the necessary
assignment of the terminals.

The function parameters and visualization parameters specified in the
function diagrams are automatically adopted in the user menu and can
be visualized or changed there.

The parameter numbers of the user menu are entered in P360.

8-28
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Setpoint and command source
Terminal strip and .
H -X101/1 P24
analog input ol
-X101/2 &  M24
-X101/3 ;\ 1= Opera‘tion
\'4 N
[} _
-X101/4 0= Fault1
[]
-X101/5 8 0= Alarm @
O <
[ ] -
1 -X101/6 2 1= Inverter;relesae
]
-X101/7 1-Edge = Acknowledge
, e A N
Y v
-X101/8 & 1=ON 0=OFF1
L I >
(]
]
Differential input Analn Scale
+-10V P630
Analn Offset
LION 0V ... + 10V P631
-X101/9 6— corresponds to
. A -100 % ... +100 %
(]
o Al- D
-X101/100——
]
]
Control type:
Speed
control
—>| r003 Output Volts
—>| r004 Output Amps
Ref- —»| 1006 DC Bus Volts
speed }—b Norm.
P353
. . Gai n-Reg. Time
Disp Speed Conn P235.1 P240.1
r041.1 FSe_tp
(= speed n(max, Spe! T T Torq(Lim1)
setpoint) P452. P263.1
l \ \ I , Current —p <|
control
/1 &N
n( R d) FSetp =
r 1 P4 Torq (Lim2)
Accel gDecel P264.1
Time P462.1 Ti
Motor
Analog output AnaOut Scale Ana(;tét4 gniooth encoder
+-10V Ang P643.1 .

-x101/11 H-AA__|

[}
-X101/12 QJ-_
[ ]

Type of encod
Resolve

Data of resolver to be connected:
- 2-pol

Data of pulse encoder simulation:
- 1024 pulses/revolution

"

-

R Disp Speed Conn
r041.2
(=speed actual value )

- X _
ylVl= 100 %P643.l

______________________________ I X

"o 6
' SBR1/2 s

g -X410/90 ® Track A+ sin + s o] xa14i3

S 41001 § TrackA- sin - o o[ xa14i4 x

£ (E/.E) X410/92  Track B+ cos+ o o | -xa14/6

3 5 -X410/93 ~ Track B- cos- o o | -X414/7

S > _X410/94 A Zeropulse + Excitation | o o | -xa14/9

$ e -X410/95 a Zero pulse - Me iaio : o | -X414/11

3 M s~

o [

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Setpoint_ and comnjand source: .
Terminal strip and fixed setpoints (FSetp)

-X101/1 P24

O

[
-X101/2 M24

]
-X101/3 8
—

]
-X101/4 o

0 = Fault
4

24 :
-X101/5 ¢ FSetp Bit 0

1 = Operation
<

O >
-X101/6 ®  FSetp Bit 1
>

]
-X101/7 o

1 ]
-X101/8 o

L X X ¢

1-Edge = Afknowledge

1=ON 0=0FF1

Control type:
Torque
control —>| r003 Output Volts
—>| r004 Output Amps
Ref —»| 1006 DC Bus Voits
Torque }—b Norm
P354 Disp Torg Conn
(:r'(l"g?cl]ie FSetp Torq(Lim1)
setpoint)

P263
3

gl

FSetp Torq(Li
P264
xut Scale

P643.1

Analog output
+/-10 V

Speed
monitoring

Current »
control

P452

AnaOut Smooth
P642.1

o

1

n(max FWD speed) n(max REV speed)

P453

Disp Torq Conn

r039.2

(=Torque actual

value)

X101/11 &fAnaouty

encoder

A X Disp Speed Conn
*AnaOut D YVI= 1555, P643 : 1041.2
-X101/12 Q— (=speed actual value)
[
"o sey
#SBP UB A -X400/60 P
. -X400/61
. Track A+ ¥ -X401/68
Data of pulse encoder to be connected: . Track B+ -X401/70
. - HTL encoder (15 V) .
-1024 Inc. . Zero pulse + -X401/72
- without control track Yecccccsses
Shield
connection
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Setpoint and command source
Terminal strip and motorized potentiometer

]
-X101/1 8 P24

[
-X101/2 & M24

(]
-X101/3 o 1 =Operation  MOP Accel Time MOP Decel Time
M N P431 P432 @
-X101/4 o 0 =Fault 1T T MOP(max)
P421
D—/
b—/
D—/

& <
-X101/5 8 1 = Raise l\ﬂOP
Q »

-X101/6 rl\ 1 = Lower MOP
C — »
-X101/7 Q 1-Edge = A'Eknowledge MaPi
4
- -X101/8 & 1=ON 03 OFF1 Conf MOP
M P425
. 00x0 = ... Without storin er OFF
. 00x1 = ... Storin ro
Type of control
VIf control
—>| r003 Output Volts
< —>| r004 Output Amps \
Ref speed
PSES Norm. —>| r006 DC Bus Volts \
olts Curvel
P327
req U
n(max, FWD spee 2
P452.1 3.4
A ' M
2
/1 & . —
n(max, RE €
1T 1 Pas3, 4
Accel Time Decel Time f

P462.1 P464.1 Motor
L 4

Freq Curvel encoder
\ P326
Analog output AnaOut Smooth

+-10 V AnaOut Qffset naOut Scale P642.1

. P643.1 1

8 AA ———
-X101/11 22— A R Disp Freq Conn
: » r043.2
(=F4requency actual value)

[ ]
-X101/12 QL D

X pg43.1
100 %

Type of encoder:

Without e de
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Setpoint and command source
USS

<1> Interface parameters P700 to P704 remain
unchanged if parameter P370=1 is set
via SCom1 (e. g. DriveMonitor).

Ramp generator active
Energize main contactor
Undervoltage fault
Ready for operation

Comparison setp ok
Ready for ON

Reserve

FWD/REV speed setp
+ | PZD control

Deviation

Alarm effective

ON blocked

OFF3 effective

OFF2 effective

Fault effective

Operation

L 4

<1>

-X100/35, PKWA

RS485P .
> d PZD:2 ¢ I PKW

(] Baud rate: Transmit

[ ]
L_|-X100/360 9.6 KB Receive

RS485N
] Tigfailure | ———> [_PKW PKW | [ Dataword1 |

time: 0 = Control word 1
none

iy
wu

Status word 1

PKW | [ Dataword 1 | [ Datawo

15
proposal  [0]ofof1]1]1]o]o] 1
° N = o

ON/OFF1| |o

Raise MOP
REV speed
FWD speed
PZD control

External fault
Lower MOP

Inverter relesat
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Setpoint and command source:
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8.8 Motor lists
Synchronous
motors
1FK6 / 1FK7/
1FT6/ 1FS6
NOTE 1FK7xxx HD (High Dynamic, P096=82-92) are new AC servo motors
based on the 1FK6 series. The data of 1IFK7xxx HD (High Dymamic)
and 1FK6xxx therefore tally.
Input in | Motor order number Speed Torque Number
P096 (MPRD) n, [rpm] M, [Nm] of pole
pairs
1 1FK6032-6AK7 6000 0.8 1.5 3
2 1FK6040-6AK7 6000 0.8 1.75 3
3 1FK6042-6AF7 3000 246 2.4 3
4 1FK6060-6AF7 3000 40 3.1 3
5 1FK6063-6AF7 3000 6.0 4.7 3
6 1FK6080-6AF7 3000 6.8 5.2 3
7 1FK6083-6AF7 3000 10.5 7.7 3
8 1FK6100-8AF7 3000 12.0 84 4
9 1FK6101-8AF7 3000 15.5 10.8 4
10 1FK6103-8AF7 3000 16.5 11.8 4
11 1FT6031-4AK % 6000 0.75 1.2 2
12 1FT6034-1AK7_-3A
1FT6034-4AKT 6000 1.4 2.1
13 1FT6041-4AF7( 3000 2.15 1.7 2
14 1FT6041-4AKT) 6000 1.7 2.4 2
15 1FTE044-1AF7 -3A
1FT6044-4AF7_ 3000 4.3 2.9 2
16 TRI6044-4AK7 6000 3.0 4.1 2
17 1F§6061-6AC7_ 2000 3.7 1.9 3
18 LET6061-1AF7_-3A
1FT6061-6AF7_ 3000 35 2.6 3
19 1FT6061-6AH7_ 4500 2.9 34 3
20 1FT6061-6AK7_ 6000 2.1 3.1 3
21 1FT6062-6AC7_ 2000 5.2 2.6 3
22 1FT6062-1AF7_-3A
1FT6062-6AF7_ 3000 4.7 3.4 3
23 1FT6062-1AH7_
1FT6062-6AH7_ 4500 3.6 3.9 3
24 1FT6062-6AK7_ 6000 2.1 3.2
25 1FT6064-6AC7_ 2000 8.0 3.8
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Input in | Motor order number Speed Torque Current | Number
P096 (MPRD) Nn [rpm] Mn [Nm] In [A] of pole
pairs
26 1FT6064-1AF7_-3A
1FT6064-6AF7_ 3000 7.0 4.9 3
27 1FT6064-6AH7_ 4500 48 55 3
1FT6064-1AH71
28 1FT6064-6AK7_ 6000 21 35 3
29 1FT6081-8AC7_ 2000 7.5 N 4
30 1FT6081-8AF7_ 3000 6.9 5.6 4
31 1FT6081-8AH7_ 4500 5.8 78 4
32 1FT6081-8AK7_ 6000 4.6 7.7 4
33 1FT6082-8AC7_ 2000 11.4 6.6 4
34 1FT6082-1AF7_-1A
1FT6082-8AF7_ 3000 10.3 8.7 4
35 1FT6082-1AH7_
1FT6082-8AH7_ 4500 8.5 11.0
36 1FT6082-8AK7_ 6000, 55 9.1
37 1FT6084-8AC7_ 2000 16.9 8.3
38 1FT6084-1AF7_-1A
1FT6084-8AF7_ 3000 14.7 11.0
39 1FT6084-8AH7_ 4500 10.5 12.5
1FT6084-1AH71
40 1FT6084-8AK7_ 6000 6.5 9.2 4
1FT6084-1AK71
41 1FT6084-8SC7" 2000 235 125 4
42 1FT6084-8SE7_ 3000 22.0 17.0 4
43 1FT6084-8SH7. 4500 20.0 24.5 4
44 1FT6084-8SK7) 6000 17.0 255 4
45 1FT6086-8ACT_ 2000 22.5 10.9 4
46 1FT6086-1AF7_-1A
1RI6086-8AF7_ 3000 18.5 13.0
47 1F§6086-8AH7_ 4500 12.0 12.6
1FT6086-1AH71
48 1FT6086-8SC7_ 2000 33.0 17.5 4
49 1FT6086-8SF7_ 3000 31.0 24.5 4
50 1FT6086-8SH7_ 4500 27.0 315 4
51 1FT6086-8SK7_ 6000 22.0 29.0 4
52 1FT6102-8AB7_ 1500 24.5 8.4 4
53 1FT6102-1AC7_-1A
1FT6102-8AC7_ 2000 23.0 11.0
54 1FT6102-8AF7_ 3000 19.5 13.2
55 1FT6102-8AH7_ 4500 12.0 12.0
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Input in | Motor order number Speed Torque Current | Number
P096 (MPRD) N, [rpm] M, [Nm] In [A] of pole
pairs
56 1FT6105-8AB7_ 1500 41.0 14.5 4
57 1FT6105-1AC7_-1A
1FT6105-8AC7_ 2000 38.0 17.6 4
58 1FT6105-8AF7_ 3000 31.0 22.5 4
59 1FT6105-8SB7_ 1500 59.0 21.7 4
60 1FT6105-8SC7_ 2000 56.0 280 4
61 1FT6105-8SF7_ 3000 50.0 350 4
62 1FT6108-8AB7_ 1500 61.0 20.5 4
63 1FT6108-8AC7_ 2000 55.0 24.5 4
64 1FT6108-8SB7_ 1500 83.0 31.0 4
65 1FT6108-8SC7_ 2000 800 40.0 4
66 1FT6132-6AB7_ 1500 62.0 19.0 3
67 1FT6132-6AC7_ 2000 55.0 23.0 3
68 1FT6132-6AF7_ 3000 36.0 23.0 3
69 1FT6132-6SB7_ 1500 102.0 36.0 3
70 1FT6132-6SC7_ 2000 98.0 46.0 3
71 1FT6132-6SF7_ 3000 90.0 62.0 3
72 1FT6134-6AB7_ 1500 75.0 24.0 3
73 1FT6134-6AC7_ 2000 65.0 27.0 3
74 1FT6134-6SB7_. 1500 130.0 45.0 3
75 1FT6134-6SC73 2000 125.0 57.0 3
76 1FT6134-6SE/M™ 3000 110.0 72.0 3
77 1FT6136-6AB74 1500 88.0 27.0 3
78 1FT6136-6AC% 2000 74.0 30.0 3
79 1FT6236-6SB7_ 1500 160.0 55.0 3
80 1FT16136-68SC7_ 2000 150.0 72.0 3
81 1RI6108-8SF7_ 3000 70.0 53.0 4
High Dynamic
82 WFK6033-7AK71 6000 0.9 1.5 3
1FK7033-7AK71
83 1FK6043-7AK71 6000 2.0 4.4 3
1FK7043-7AK71
84 1FK6043-7AH71 4500 2.6 4.0 3
1FK7043-7AH71
85 1FK6044-7AF71 3000 35 4.0 3
1FK7044-7AF71
86 1FK6044-7AH71 4500 3.0 4.9 3
1FK7044-7AH71
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Input in | Motor order number Speed Torque Current | Number
P096 (MPRD) N, [rpm] M, [Nm] In [A] of pole
pairs
87 1FK6061-7AF71 3000 54 5.3 3
1FK7061-7AF71
88 1FK6061-7AH71 4500 4.3 5.9 3
1FK7061-7AH71
89 1FK6064-7AF71 3000 8.0 7.5 3
1FK7064-7AF71
90 1FK6064-7AH71 4500 5.0 7.0 3
1FK7064-7AH71
91 1FK6082-7AF71 3000 8.0 6.7 4
1FK7082-7AF71
92 1FK6085-7AF71 3000 6.5 7.0 4
1FK7085-7AF71
Water cooling
100 1FT6132-6WB7 1500 150.0 58.0 3
101 1FT6132-6WD7 2500 13610 82.0 3
102 1FT6134-6WB7 1500 185.0 67.0 3
103 1FT6134-6WD7 2500 185.0 115.0 3
104 + 105 | Reserved for future application§
106 1FT6138-6WB7 1500 290.0 112.0 3
107 1FT6138-6WD7 2500 275.0 162.0 3
108 1FT6163-8WB7 1500 450.0 160.0 4
109 1FT6163-8WDJ 2500 450.0 240.0 4
110 1FT6168-8WB7 1500 690.0 221.0 4
111 1FT6168-8WC7 2000 550.0 250.0 4
112 to 119 | for future applications
120 1FT6062-6WF7 3000 10.1 7.5 3
121 1FT6062:6 WH7 4500 10.0 11.0 3
122 1FT6062-6WK7 6000 9.8 15.2 3
123 1FT6064-6WF7 3000 16.1 11.4 3
124 1FI6064-6WH7 4500 16.0 18.5 3
125 1FT6064-6WK7 6000 15.8 27.0 3
126 1FT6082-8WC7 2000 22.1 13.6 4
12% 1FT6082-8WF7 3000 21.6 19.1 4
128 1FT6082-8WH7 4500 20.8 28.4 4
129 1FT6082-8WK7 6000 20.0 32.6 4
130 1FT6084-8WF7 3000 35.0 27.0 4
131 1FT6084-8WH7 4500 35.0 39.0 4
132 1FT6084-8WK7 6000 34.0 51.0 4
133 1FT6086-8WF7 3000 46.0 37.0 4
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Input in | Motor order number Speed Torque Current | Number
P096 (MPRD) N, [rpm] M, [Nm] In [A] of pole
pairs
134 1FT6086-8WH7 4500 45.0 53.0 4
135 1FT6086-8WK7 6000 44.0 58.0 4
136 1FT6105-8WC7 2000 82.0 60.0 4
137 1FT6105-8WF7 3000 78.0 82.0 4
138 1FT6108-8WB7 1500 116.0 43.0 4
139 1FT6108-8WC7 2000 115.0 57.0 4
140 1FT6108-8WF7 3000 109.0 81,0 4
141 to 149 | for future applications
Other types
150 1FT6108-8AF7 3000 37.0 25.0 4
151 1FT6105-8SH7 4500 40.0 41.0 4
152 1FT6136-6SF7 3000 14509 104.0 3
153 1FT6021-6AK7 6000 0:3 11 3
154 1FT6024-6AK7 6000 0:5 0.9 3
155 1FT6163-8SB7 1500 385.0 136.0 4
156 1FT6163-8SD7 2500 340.0 185.0 4
157 1FT6168-8SB7 1500 540.0 174.0 4
158 to 159 | for future applications
Compact
160 1FK7022-5AK71 6000 0.6 14 3
161 1FK7032-5AK71 6000 0.75 1.4 3
162 1FK7040-5AK71 6000 1.1 1.7 4
163 1FK7042-5AF71 3000 2.6 1.9 4
164 1FK7042-5AK71 6000 1.5 2.4 4
165 1FK#060-5AF71 3000 4.7 3.7 4
166 1FK7060-5AH71 4500 3.7 4.1 4
167 1FKZ063-5AF71 3000 7.3 5.6 4
168 1FK7063-5AH71 4500 3.0 3.8 4
169 IFK7080-5AF71 3000 6.2 4.4 4
170 1FK7080-5AH71 4500 4.5 4.7 4
7 1FK7083-5AF71 3000 10.5 7.4 4
1i2 1FK7083-5AH71 4500 3.0 3.6 4
173 1FK7100-5AF71 3000 12.0 8.0 4
174 1FK7101-5AF71 3000 155 105 4
175 1FK7103-5AF71 3000 14.0 12.0 4
176 1FK7042-5AH71 4500 2.2 2.2 4
177 to 199 | for future applications
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Input in | Motor order number Speed Torque Current | Number
P096 (MPRD) Nn [rpm] Mn [Nm] In [A] of pole
pairs
Explosion-proof
200 1FS6074-6AC71 2000 7.2 3.4 3
201 1FS6074-6AF71 3000 6.3 4.4 3
202 1FS6074-6AH71 4500 4.5 5.0 3
203 1FS6074-6AK71 6000 1.9 3.2 3
204 1FS6096-8AC71 2000 20.0 9.8 4
205 1FS6096-6AF71 3000 17.0 12,0 4
206 1FS6096-8AH71 4500 11.0 11.5 4
207 1FS6115-8AB73 1500 37.0 130 4
208 1FS6115-8AC73 2000 34.0 16.0 4
209 1FS6115-8AF73 3000 28.0 20.0 4
210 1FS6134-6AB73 1500 68.0 22.0 3
211 1FS6134-8AC73 2000 59.0 24.0 3
212 1FS6134-8AF73 3000 34.0 22.0 3
2;2;0 for future applications
Table 8-4 Motor list 1FK6 / 1FKZ / 1FT6 / 1FS6
Torque motors
1FW3
Input in | Motor ordtﬁ Speed Torque Current | Number
P099 numberm n, [rpm] M, [Nm] In [A] of pole
pairs
1 1FW3201 250 300.0 20.0 14
2 1RW3202 250 500.0 33.0 14
3 1FW3203 250 750.0 51.0 14
4 1FW3204 250 1000.0 65.0 14
5 1FW3206 250 1500.0 100.0 14
6 1FW3208 250 2000.0 135.0 14
7109 for future applications
10 1FW3281 200 2500.0 147.0 17
11 1FW3283 200 3500.0 200.0 17
12 1FW3285 200 5000.0 295.0 17
13 1FW3288 200 7000.0 435.0 17
14 to 253 | for future applications
Table 8-5 Motor list 1IFW3
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Asynchronous For 1PH7, 1PH4, and 1PL6 motors, the up-to-date calculation data

motors have been stored in the unit. These might differ from the rating plate

1PH7 /1PL6/1PH4  slightly. Always use the data stored. The magnetization current is
determined by automatic parameterization.

NOTE 1PH7xxx is the new designation of what were formerly 1PA6xxx
motors. The 1PH7xxx and 1PA6xxx data therefore tally.

Input in | Motor order Rated Pole pair | Current | Voltage Torgue quency
P097 [number speed number | |, [A] Uy [V] Mn [ n [HZ]
(MPRD) N, [rpm] Zp A
1 1PH7101-2_F 1750 2 9.7 398 236 60.0
2 1PH7103-2_D 1150 2 9.7 391 35.7 40.6
3 1PH7103-2_F 1750 2 12.8 398 34.1 61.0
4 1PH7103-2_G 2300 2 16.3 388 31.1 78.8
5 1PH7105-2_F 1750 2 17.2 398 43.7 60.0
6 1PH7107-2_D 1150 2 17.1 360 59.8 40.3
7 1PH7107-2_F 1750 2 21.7 381 54.6 60.3
8 1PH7131-2_F 1750 2 23% 398 70.9 59.7
9 1PH7133-2_D 1150 2 275 381 112.1 39.7
10 1PH7133-2_F 1750 2 33.1 398 95.5 59.7
11 1PH7133-2_G 2300 2 4274 398 93.4 78.0
12 1PH7135-2_F 1750 2 40.1 398 117.3 59.5
13 1PH7137-2_D 1150 2 40.6 367 161.9 39.6
14 1PH7137-2_F 1750 2 53.1 357 136.4 59.5
15 1PH7137-2_G 2300 2 54.1 398 120.4 77.8
16 1PH7163-2_B 400 2 28.2 274 226.8 14.3
17 1PH7163-2_D 1150 2 52.2 364 207.6 39.2
18 1PH7163-2_F 1750 2 69.1 364 185.5 59.2
19 1PH7163-2_G 2300 2 77.9 374 157.8 77.4
20 1PH7167-2_B 400 2 35.6 294 310.4 14.3
21 1PH7167-2" D 1150 2 66.4 357 257.4 39.1
22 1PH7167-23F 1750 2 75.3 398 223.7 59.2
23 1PH7184-2(B 400 2 51.0 271 390 14.2
24 1PHZ184<2_D 1150 2 89.0 383 366 39.2
25 1PH7184-2_F 1750 2 120.0 388 327 59.0
26 1PH7184-2_ L 2900 2 158.0 395 265 97.4
27 1PH7186-2_B 400 2 67.0 268 505 14.0
28 1PH7186-2_D 1150 2 116.0 390 482 39.1
29 1PH7186-2_F 1750 2 169.0 385 465 59.0
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Input in | Motor order Rated Pole pair | Current | Voltage Torque Frequency
P097 [number speed number | I, [A] Uy [V] M, [Nm] fn [HZ] ‘
(MPRD) Nn [rpm] Z, -]

30 1PH7186-2_L 2900 2 206.0 385 333 97.3
31 1PH7224-2_B 400 2 88.0 268 725 14.0
32 1PH7224-2_D 1150 2 160.0 385 670 38.9
33 1PH7224-2_U 1750 2 203.0 395 600 58.9
34 1PH7224-2_L 2900 2 274.0 395 490 97.3
35 1PH7226-2_B 400 2 114.0 264 935 14.0
36 1PH7226-2_D 1150 2 197.0 390 870 38.9
37 1PH7226-2_F 1750 2 254.0 395 73¢ 58.9
38 1PH7226-2_L 2900 2 348.0 390 610 97.2
39 1PH7228-2_B 400 2 136.0 272 1145 13.9
40 1PH7228-2_D 1150 2 238.0 390 1070 38.9
41 1PH7228-2_F 1750 2 342.0 395 975 58.8
42 1PH7228-2_L 2900 2 402.0 395 708 97.2
43 1PL6184-4 B 400 2 69:0 300 585 14.4
44 1PL6184-4 D 1150 2 121,0 400 540 39.4
45 1PL6184-4 F 1750 2 166:0 400 486 59.3
46 1PL6184-4_L 2900 2 209.0 400 372 97.6
47 1PL6186-4 B 400 2 90,0 290 752 14.3
48 1PL6186-4 D 1150 2 158.0 400 706 394
49 1PL6186-4_F 1750 2 231.0 400 682 59.3
50 1PL6186-4 L 2900 2 280.0 390 494 97.5
51 1PL6224-4 B 400 2 117.0 300 1074 14.2
52 1PL6224-4 D 1150 2 218.0 400 997 39.1
53 1PL6224-4 F 1750 2 292.0 400 900 59.2
54 1PL6224-4_L 2900 2 365.0 400 675 97.5
55 1PL6226-4.1B 400 2 145.0 305 1361 14.0
56 1PL6226-4_D 1150 2 275.0 400 1287 39.2
57 1PL6226-4_F 1750 2 350.0 400 1091 59.1
58 1PL6226:4 | 2900 2 470.0 400 889 97.4
59 1RL6228-4/B 400 2 181.0 305 1719 14.0
60 1PL6228-4_D 1150 2 334.0 400 1578 39.2
61 1PL6228-4 F 1750 2 470.0 400 1446 59.0
62 WPL6228-4_L 2900 2 530.0 400 988 97.3
63 1PH4103-4_F 1500 2 20.2 350 48 52.9
64 1PH4105-4_F 1500 2 27.3 350 70 53.1
65 1PH4107-4_F 1500 2 34.9 350 89 52.8
66 1PH4133-4_F 1500 2 34.1 350 95 51.9
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Input in | Motor order Rated Pole pair | Current | Voltage Torque Frequency
P097 [number speed number | I, [A] Uy [V] M, [Nm] fn [HZ] ‘
(MPRD) N, [rpm] Z,
67 1PH4135-4_F 1500 2 51.2 350 140 51.6
68 1PH4137-4 F 1500 2 60.5 350 172 51.6
69 1PH4163-4_F 1500 2 86.3 350 236 50.9
70 1PH4167-4_F 1500 2 103.3 350 293 51.0
71 1PH4168-4_F 1500 2 113.0 350 331 51.0
72 1PH7107-2_G 2300 2 24.8 398 50 78.6
73 1PH7167-2_G 2000 2 88.8 350 196 67.4
74 to 99 | for future applications
100 1PL6284-..D. 1150 2 | 4780 | 400 2325 38.9
101to for fut licati
253 or tuture applications
Table 8-6 Motor list 1PH7 / 1PL6 / 1PH4
For information about motor ratings and availability please see Catalog
DA65.3 "Synchronous and asynehroneus servomotors for SIMOVERT
MASTERDRIVES".
The data stored under the motor numbers describe the design point of
the motor. In Chapter 3 "Inductien servo motors" of Catalog DA65.3 two
operating points are indicatedior operation with MASTERDRIVES MC.
The operating points‘are caleulated for 400 V and 480 V AC line
voltage on the e@nverter input side.
The data for the, 480,V line voltage are stored in the control system as
the rated motar ctrent'is slightly lower for a few motors in this
operating paint,
P293 "Field weakening frequency" is always decisive for the actual field
weakening operating point. The field weakening frequency P293 is
automatically/Calculated for a line voltage of 400 V.
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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8.9 Motor identification

From Version V1.30 onwards, automatic motor identification is
available. In the case of Siemens motors (P095 =1 or 2 ) the motor
type is first selected in P096 or P097. In the case of non-Siemens
motors (P095 = 3 or 4), the rating plate data and number of pole pairs
have to be entered, and then automatic paramterizing is called with
P115=1.

After exit from the "drive initial start-up" status with PO60 =4, P45 = 2
is set and hence motor identification is selected. The converter must
now be switched in within 30 s so that measuring can start.“The alarm
AQ78 is set during the 30 s.

CAUTION The motor shaft can move slightly during the measurement operation.
The motor cables are live. Voltages are present atthe/converter output
terminals and hence also at the motor termin@lsithey are therefore
hazardous to touch.

WARNING It must be ensured that no dangenrfogpersons and equipment can
occur by energizing the powerandthe unit.

If measurement is not started Within 30 s or if it is interrupted by an OFF
command, error F114 is set. The converter status during measurement
is "Motid-Still" (r0@1 =x18).\,Measurement is ended automatically, and
the converter reverts40 the status "Ready for start-up” (r001 = 009).

In current-corttrelledimode (P290 = 0), automatic motor indentification
should always_be%erformed during initial start-up.

8.10 Complete parameterization

10 make full use of the complete functionality of the inverter/converter,
parameterization must be carried out in accordance with the
"Campendium”. You will find the relevant instructions, function
diagrams and complete lists of parameters, binectors and connectors in
the Compendium.

Language Compendium order number
German 6SE7080-0QX70
English 6SE7087-6QX70
French 6SE7087-7QX70
Spanish 6SE7087-8QX70
Italian 6SE7087-2QX70

6SE7087-7TKP50 Siemens AG
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9 Maintenance O

DANGER SIMOVERT MASTERDRIVES units are operated at high voltages.
All work carried out on or with the equipment must conform to all the
national electrical codes (BGV A2 in Germany).
Maintenance and repair work may only be carried out by properly ¢
qualified personnel and only when the equipment is discon from
the power supply.

Only spare parts authorized by the manufacturer may,
The prescribed maintenance intervals and also the instr, s for
repair and replacement must be complied with.
Hazardous voltages are still present in the driveunits'@p to 5 minutes
after the converter has been powered down DC link
capacitors. Thus, the unit or the DC link terminalsynust not be worked
on until at least after this delay time.

ry.

The power terminals and control termin
voltage levels even when the motofi

ill be at hazardous

9.1 Replacing the fan &\'

A fan is mounted at the tion of the inverter for cooling the

power section.
The fanis fed b

ply voltage and switched on and off by
electronic contro rding to the heat sink temperature.

The fan is des a service life of L1 = 35,000 hours and an
ambient tem ture,of T, = 45 °C. It must be exchanged in good time

to ensure t ility of the unit.
It may b C ry to disassemble the unit for this purpose.
L 4
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9.1.1

Removal

Installation

NOTICE

9.1.2

Removal

Installation

NOTICE

9.1.3

Removal

Instala@

Replacing the fan in units up to 45 mm wide

+ After removing the X20 connector which is protected against polarity
reversal and undoing the two cover screws, unscrew the fan and
withdraw the connector.

« Fit the fan in the reverse order, making sure that the arrow indicatigg
the direction of air flow points to the inside of the unit.

Make sure that the leads to the fan are connected the i % round.

Otherwise the fan will not operate!
Replacing the fan in units up to 90 mm wi (Q
i

+ After removing the X20 connec
reversal and unscrewing the two
dismantled by pushing out i
connector can be discon

protected against polarity
rews, the fan can be
of the insert rivets and the
insert rivets can be re-used.

¢ Fit the fan in the reverse%r, making sure that the arrow indicating
the direction of air fl ints’to the inside of the unit.

Make sure that

Replacing’l\cz‘u units 135 mm wide

can remove the fan by undoing the four mounting screws or
iding out the internal parts of the insert rivets. The insert rivets can
‘ le re-used.

ds to the fan are connected the right way round.
ot operate!

isconnect the leads on the fan.

¢ Fit the new fan in the reverse order.

+ Make sure that the arrow indicating the direction of air flow points to
the inside of the unit.

NOTICE 4 Make sure that the leads to the fan are connected the right way round.
Otherwise the fan will not operate!
6SE7087-7KP50 Siemens AG
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9.14 Replacing the fan in units up to 180 mm wide

Two fans are mounted on the lower side of the inverter, an internal fan
for cooling the control electronics and a unit fan for cooling the power;
section.

Internal fan .

Unit fan *

Opening the unit: ¢

e Loosen the 2 mounting screws in the front at the top € unit.
There is no need to take the screws right out. Slgts ided
in the housing to allow the front of the unit to be releas hen
the screws have been loosened.

e Carefully swing the front of the unit forwards (t le of
about 30°) away from the housing.

e On the power section, open the locking | on the ribbon cable
connector to the control electronics.

e Move the cover forwards and take it

Remove the fan connection on the powenRsection.

Undo the four mounting screw: lide the internal parts of the

insert rivets. Then remove the fa insert rivets can be re-used.
Fit the new fan by reversin ence of operations. Make sure

that the arrow indicating irégtion of rotation is pointing to the
inside of the unit. K

Undo the four moun ws or slide out the internal parts of the
insert rivets. Themye the fan. The insert rivets can be re-used.
Disconnect ¢4 on the fan.

Fit the ne n e reverse order.

Make sur arrow indicating the direction of air flow points to
the inside o nit.

NOTICE Mafexg the leads to the fan are connected the right way round.
wi

he fan will not operate!

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Forming

10 Forming

CAUTION

If a unit has been non-operational for more than two years, the DC link
capacitors have to be newly formed. If this is not carried out, the unit
can be damaged when the line voltage is powered up.

How the serial
number is made up

If the unit was started up within two years of manufacture, thesDC link
capacitors do not have to be re-formed. The date of manufacture of the
unit can be read from the serial number.

(Example: F2SD123456)

Position Example

Meaning

lto2 F2 Place of manufacture
3 R 2003
S 2004
T 2005
U 2006
4 1t09 January to September
(0] October
N November
D December
510 10 ot relevant for forming

The following appliesfor the above example:
Manufacture teokplace in December 2004.

During forming a‘defineéd voltage and a limited current are applied to
the DC link gapaeitors and the internal conditions necessary for the
function of the/DClink capacitors are restored again.

3AC 400 V
oLl oL2 QL3

y y y

&PE

Motor
connection
5 . ~ u2/m1
é C/L+ _L _| V2/T2
g P T i warrs
D/L
DC link Inverter
PE3 PE2
O TnTmmTmmiTmmTmnTEo
Fig. 10-1 Forming circuit
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Components for the o 1 fuse-switch triple 400 V /10 A

forming circuit ¢ 3incandescent lamps 230 V / 100 W
(suggestion) :

¢ Various small parts e.g. lamp holders, 1.5 mm2 cable, etc. 0
DANGER The unit has hazardous voltage levels up to 5 minutes after it has been

powered down due to the DC link capacitors. The unit or the DC link S

terminals must not be worked on until at least after this delag'me.

Procedure + Before you form the DC link capacitors the unit or@t and

middle bar of the DC link bus module have to d (C/L+ and
D/L-).

¢ When the unit has been removed, conne arth. Installed
units are earthed through the bar conneection .

¢ The unit is not permitted to receive asWi command (e.g. via
the keyboard of the PMU or the ger ).

¢ The incandescent lamps must b / extinguish during the

course of forming. If the lal inue to burn, this indicates a fault

in the unit or in the wiring

+ Connect the required co entsrin accordance with the circuit
example.
¢ Energize the formin It he duration of forming depends on the
idle time of the inverter,
A Forming time
6L .
in hours

24

L 4

Off-circuit idle
time in years

1L
& T T T T
& 1 2 3 4 5
@ - Forming time as a function of inverter idle time

Q>®

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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11 Technical Data

EC Low-Voltage Directive EN 50178
73/23/EEC and RL93/68/EEC

EC EMC Directive 89/336/EWG EN 61800-3

EC Machinery Safety Directive EN 60204-1
89/392/EEC

Approvals UL: E 145 153

CSA: LR 21927
cULus: E 214113 (> 22 kW)

Type of cooling

Air-cooled with installed fan

Permissible ambient or coolant

temperature
e During operation

e During storage
e During transport

0° Cto+45°C (32°Fto 113° F)
(to 50° C, see fig. “Derating curves”)
-25° C to +55° C (-13° F to 131° F)
-25° C to +70° C (-13° F to 158° F)

Installation altitude

< 1000 m above sea level (100,per. centsloadability)
> 1000 m to 4000 m abovye sea level
(Loadability: seetfig-*“BRerating curves”)

Permissible humidity rating Relative air humidity <95% during transport and storage
<85,% in operation (condensation not
permissible)

Environmental conditions Climate: 3K3

to DIN IEC 721-3-3

Chemically active)sdbstances: 3C1

Pollution degree

Pollution degree 2 tofEC 664-1 (DIN VDE 0110, Part 1),
Moisture‘egndensation during operation is not permissible

Overvoltage category

Categorylll toplEC 664-1 (DIN VDE 0110, Part 2)

Type of protection

IP20 EN,60529

Protection class

Class ¥to'EN 536 (DIN VDE 0106, Part 1)

Shock-hazard protection

EN'60204-1 and to DIN VDE 0106 Part 100 (BGV A2)

Radio interference level

According to EN 61800-3

e Standard No radio interference suppression

e Options Radio interference suppression filter for class Al to EN 55011
Noise immunity Industrial sector to EN 61800-3

Paint Indoor duty

Siemens AG 6SE7087-7KP50
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Mechanical strength

- Vibration According to DIN IEC 68-2-6
During stationary duty:

const. amplitude
o deflection 0.15mm in frequency range 10 Hz to 58 Hz

(housing width <90 mm)

0.075 mm in frequency range 10 Hz to 58 Hz
(housing width > 135 mm) *

e acceleration 19.6 m/s2  in frequency range > 58 Hz to 500 Hz

(housing width < 90 mm) \%

9.8 m/s? in frequency range > 58 Hz to 500 Hz

e accleration 9.8 m/s? in frequency range > 9 Hz to 500

- Shocks According to DIN IEC 68-2-27 / 08.89
30 g, 16 ms half-sine shock
- Drop According to DIN IEC 68-2-31/ 04.

onto a surface and onto an edge

(housing width > 135 mm)
During transport:
o deflection 3.5 mm in frequency range 5 Hz to 9 Hz Q

Table 11-1 General data

L 4

N
S

N
&
&

L 4
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Designation Value

Order No. 6SE70...| 12-0TP_0 | 14-0TP_0 | 16-0TP_0 | 21-0TP 0 | 21-3TP_0

Rated voltage V]

e Input DC 510 (- 15 %) to 650 (+ 10 %)

¢ Output 3 AC 0 up to rated input voltage x 0.64

Rated frequency [Hz]

e Input

e Output 0 ...400

Rated current [A]

e [nput 2.5 5.0 7.5 12.5 15.7

e Output 2.0 4.0 6.1 10.2 13.2

Motor rated power [kw] 0.75 15 2.2 4.0 5.5

Auxiliary power supply I\ DC 24 (20 - 30)

Max. aux. current requirement [A]

e Standard version at 20 V 0.8
e Maximum version at 20 V 1.5
Pulse frequency fp [kHZ] 2,510 10.0

Performance Il units (60SEZ

Pulse frequencies <5 kHz and >8,kHzare available only with
0 - TP70)

Load class Il to EN 60 146-1-1

(N V.

Base load current [A] 0.91 x rated output current
Overload cycle time [s] 300
Overload current *) [A] 1964 rated output current
Overload duration [s] 30

Extra short-time loading

~ N

Short-time current (fp = 5 kHz) [A]

8. x rated output current

Short-time current (fp = 10 kHz)[A]

2/ x rated output current

Short-time cycle [s] 1
Short-time duration [ms] 250
Loses, cooling
Efficiency n (rated operation)
Power loss (fp = 10 kHz) [kw] 0066 0.086 0.116 0.156 0.240
Cooling air requirement [m3/s] 0.002 0.009 0.009 0.018 0.018
Pressure drop Ap [Paj} 10 20 20 15 15
Sound pressure levels, types @thion, dimensions, weights
Sound pressure level [dB(A)) 18 40 40 37 37
Dimensions [Mm]
e Width 45 67.5 67.5 90 135
¢ Height 360 360 360 360 360
¢ Depth 260 260 260 260 260
Weight approx: [kal 3 4 4 5 9.1
*)  With a 1.6-fold overload in field weakening, the torque quality is reduced
due to a ripple of 300 Hz.
Table 11-2 Technical data of inverter (Part 1)
Siemens AG ~ 6SE7087-7KP50
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Designation Value
Order No. 6SE70...| 21-8TP_0 | 22-6TP_0 | 23-4TP_0 | 23-8TP 0 |
Rated voltage V]
e Input DC 510 (- 15 %) to 650 (+ 10 %)
¢ Output 3 AC 0 up to rated input voltage x 0.64
Rated frequency [Hz]
e Input
e Output 0 ...400
Rated current [A]
e Input 20.8 30.4 40.5 44.6
e Output 17.5 255 34.0 375
Motor rated power [kW] 7.5 11.0 15.0 18.5
Auxiliary power supply I\ DC 24 (20 - 30)
Max. aux. current requirement [A]
e Standard version at 20 V 0.8 0.8
e Maximum version at 20 V 2.1 2.4

Pulse frequency fp [kHz]

2.51010.Q

Pulse frequencies <5 kHz and >8,kHzare available only with

Performance Il units (60SE¥0 ~_-_TP70)

Load class Il to EN 60 146-1-1

(N V.

Base load current [A] 0.91 x rated output current
Overload cycle time [s] 300
Overload current *) [A] 1964 rated output current
Overload duration [s] 30

Extra short-time loading

~ N

Short-time current (fp = 5 kHz) [A]

8. x rated output current

Short-time current (fp = 10 kHz)[A]

2/ x rated output current

Short-time cycle [s] 1
Short-time duration [ms] 250
Loses, cooling
Efficiency n (rated operation)
Power loss (fp = 10 kHz) [kw] 0:300 0.410 0.550 0.660
Cooling air requirement [m3/s] 0.041 0.041 0.061 0.061
Pressure drop Ap [Paj} 30 30 30 30
Sound pressure levels, types @thion, dimensions, weights
Sound pressure level [dB(A)) 48 48 59 59
Dimensions [Mm]
e Width 135 135 180 180
¢ Height 360 360 360 360
¢ Depth 260 260 260 260
Weight approx: [kal 9.2 9.3 13.8 14.0

*)  With a 1.6-fold overload in field weakening, the torque quality is reduced

due to a ripple of 300 Hz.
Table 11-3 Technical data of inverter (part 2)
6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Designation Value

Order No. 6SE70...| 24-7TP_0 | 26-0TP_0 | 27-2TP 0 | |

Rated voltage V]

e Input DC 510 (- 15 %) to 650 (+ 10 %)

¢ Output 3 AC 0 up to rated input voltage x 0.64

Rated frequency [Hz]

e Input -

e Output 0...400

Rated current [A]

e Input 55.9 70.2 85.7

¢ Output 47.0 59.0 72.0

Motor rated power [kwW] 22.0 30.0 37.0

Auxiliary power supply I\ DC 24 (20 - 30)

Max. aux. current requirement [A]

e Standard version at 20 V 1.3 1.7

e Maximum version at 20 V 1.8 2.1

Pulse frequency fp [kHZ]

2.51t0 10 kHz (see fig. "Dgratingeurves")

Pulse frequencies <5 kHz and >8,kHzare available only with
Performance Il units (60SE¥Z0 _~_-_TP70)

Load class Il to EN 60 146-1-1

(N .

Base load current [A] 0.91 x rated output current
Overload cycle time [s] 300
Overload current *) [A] 1964 rated output current
Overload duration [s] 30
Loses, cooling .
Efficiency n (rated operation)
Power loss (fp = 6 kHz) [kw] 0.58 065 0.85
Cooling air requirement [m3/s] 0.041 0.061 0.061
Pressure drop Ap [Pa] 30 30 30
Sound pressure levels, types of construction, di mions, weights
Sound pressure level [dB(A)] 48 59 59
Dimensions [mm]
¢ Width 180 180 180
* Height 360 360 360
¢ Depth 260 260 260
Weight approx. {kg] 14.1 14.5 14.7
#QWith*a 1.6-fold overload in field weakening, the torque quality is reduced
dueto a ripple of 300 Hz.
Table 11-4 Technical data of inverter (part 3)
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Derating curves Permissible rated input voltage in %
according to VDE 0110/ IEC 664-1
(not required by UL / CSA)

100

75

4
50 :
0 1000 2000 3000 4000
>

Height above sea level in m

Permissible rated current in %

100
Derating
90 factor K1
1.0
80
0.9
70 0.845
0.8
60
0 1000 2000

Heig

Permissible rated curri

100 Temp Derating
[°C] factor K2
75 50 0.879
45 1.0
50 40 1.125
35 1.25*
30 1.375*
25 15*

25
L 2
0 0 20 30 40 50 *See note
>
\ Coolant temperature in °C below

Derating for units of > 22 kW
Permissible rated current in %

100 I
Pulse Derating
\ frequency factor K
kHz 3
75
6 1.00
7 0.95
50 8 0.90
9 0.85
L 4 o 10 0.80
2 4 6 8 10 12 14 16 18
Pulse frequency
Fig. 11-1 Derating curves
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The derating of the permissible rated current for installation altitudes of
over 1000 m and at ambient temperatures below 45 °C is calculated as

follows:
Total derating =Deratingatitude X Deratingambient temperature ‘ )
K=Kz xKpo

NOTE It must be borne in mind that total derating must not be greater than%!_

Example: Altitude: 3000 m K1 =0.845
Ambient temperature: 35 °C Ko=1.2 %
— Total derating = 0.845 x 1.25 =1.056 (= 1)

Rating plate TR e

SIEMENS

MASTERDRIVES MC
DC/AC DRIVE

® BSETON-8TRED

Bestellnummer: 8SE7021-8TP50-Z
number: Z=G91+C43 List of unit options

Unit designation

Year of manufacture

Month of manufacture

pwrRCONvEG LR21927

E145163 c €

1528922 10

850
GA
@1—2 Example of rating plate (applies only <22 kW)

Date of manufa The date of manufacture can be derived as follows:
r\ Character | Year of manufacture: | Character | Month of manufacture
S 2004 1t09 January to September
T 2005 (0] October
u 2006 N November
y'S \Y 2007 D December
Table 11-5 Assignment of characters to the month and year of manufacture

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Option codes

Option Meaning Option Meaning O

SBP: Pulse encoder evaluation CBP2: PROFIBUS (sync freq possible)
C11 Slot A Ga1 Slot A
C12 Slot B G92 Slot B *
C13 Slot C G93 Slot C

SBR1: Resolver evaluation CBC: CAN bus

without pulse encoder simulation G21 Slot A
Cc23 Slot C G22 Slot

SBR2: Resolver evaluation with Gz3 SlotC

pulse encoder simulation EB1: Expansio d

|

n
C33 Slot C G61 %
SBM2: Encoder and absolute G62
encoder evaluation G63 tc
ca1l Slot A EB2: S Board 2

C42 Slot B G71 Slot A
C43 Slot C G72 Slot B
SLB: SIMOLINK G73 Slot C
G4a1 Slot A K80 TOP” option
G42 Slot B FO1 nology software

G43 Slot C &
Table 11-6 Meaning of th ion es

L 4

N
S

N
&
&

L 4
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12

12.1

Faults and Alarms

Faults

General information regarding faults
For each fault, the following information is available:

Parameter roa7 Fault number
ro49 Fault value
ros1 Fault list
P952 Number of faults
r782 Fault time

If a fault message is not reset before the electronic supply voltage is
switched off, then the fault message will be presentagain when the

electronic supply is switched on again. The unit cannot be operated

without resetting the fault message.

Number / Fault

Cause

te sure

Fo01

Main contactor
checkback

The monitoring time of the main contactor
checkback (P600) has expired.

-'€heck main contactor checkback
- Clear main contactor checkback
(P592,B = 0)

s Increase monitoring time (P600)

F002

Pre-charging fault

The monitoring time of pre-charging has
expired, i.e. the DC link voltage has not
reached the setpoint within 3 secs.

- Check voltage connection (AC or DC)
='Compare value in P0O70 and unit MLFB

FO06

DC link overvoltage

Due to excessive DC link voltage, shttdewn
has occurred. The rated value of the shutdewn
threshold is 819 V. Due to gémponent
tolerances shutdown candake place in‘the
range from 803 V to 835V

In the fault value the DC'link voltage upon
occurence of the faultdsyindicated
(normalization Ox7FFEF corresponds to 1000V)

Check the line voltage (AC-AC) or the input
direct voltage (DC-AC). Compare value with
P071 (Line Volts)

F0O08

DC link undervoltage

The lower limit value’of 76 % of the DC link
voltage has beepfallenishiort of.

In the fault valueithe DC link voltage upon
occurencegof the fault is indicated
(normalization OXZFFF corresponds to 1000V)

- Check the line voltage (AC-AC) or the input
direct voltage (DC-AC). Compare value with
P071 (Line Volts)

- Check input rectifier (AC-AC)

- Check DC link
FO11 OverCurtent shutdown has occurred. - Check the converter output for short-circuit or
Thé shutdown threshold has been exceeded. | earth fault
Overcurrent
Theyphase in which an overcurrent has - Check the load for an overload condition
occurred is indicated in a bit-coded manner in
thefault value (see P949). - Check whether motor and converter are
correctly matched
Phase U --> Bit 0 = 1--> fault value = 1
Phase V --> Bit 1 = 1--> fault value = 2 - Check whether the dynamic requirements
Phase W--> Bit 2 = 1--> fault value = 4 are too high
If an overcurrent occurs simultaneously in
several phases, the total of the fault values of
the phases concerned is the resulting fault
value.
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Number / Fault

Cause

Counter-measure

FO15

Motor blocked

Motor is blocked/overloaded (current control),
or has stalled (v/f characteristic):

Static load is too high

The fault is not generated until after the time
entered in P805.

Binector B0156 is set, in status word 2 r553
Bit 28.

Whether the drive is blocked or not can be
detected at P792 (Perm Deviation) and P794.
P806 enables detection to be limited to "at
standstill" (P806 = 1, only for current control)
or to be completely de-activated (P806 = 2).
In the case of current control, the precondition
for this fault is that the torque limits (B0234)
have been reached.

In the case of slave drive, detection is de-
activated.

In the case of v/f control, the I(max) controller
must be active.

- Reduce the load

- Release the brake

- Increase current limits

- Increase P805 Blocking Time

- Increase the response threshold for the
permissible deviation P792

- Increase torque limits or torque setpoint

- Check connection of motor phases including
correct phase assignment/sequence ¢

v/f characteristic only:

- Reduce rate of acceleral
- Check characteristic s

S
>

N

FO17
SAFE STOP

Compact PLUS only

SAFE STOP operating or failure of the 24
power supply during operation (only for
Compact PLUS units)

er applied for SAFE STOP?
STOP checkback connected?
Compact PLUS units: check 24 V supply

F020

Excess temperature of
motor

The motor temperature limit value h e
exceeded.

r949 = 1 Motor temperatur, al
exceeded

r949 = 2 Short-circuit e
sensor cable or sensor tiv

r temperature

r949 = 4 Wire break
sensor cable or sens

- Temperature threshold adjustable in P381!
- P131 = 0 -> fault de-activated
- Check the motor (load, ventilation etc.)

- The current motor temperature can be read
in r009 (Motor Temperat.)

- Check the sensor for cable break, short-
circuit

F021

Motor 12t

Check: Thermal time constant of motor P383
Mot ThermT-Const or motor 12t load limit
P384.002.

The 12t monitoring for the motor is
automatically activated if P383 >=100s
(=factory setting) and P381 > 220°C is set.
Monitoring can be switched off by setting a
value <100s in P383.

F023

Excess temperature
inverter

The limit)value of the inverter temperature has
eeded

- Measure the air intake and ambient
temperature

(Observe minimum and maximum ambient
temperature!)

- Observe the derating curves at theta > 45 °C
(Compact PLUS) or 40 °C

- Check whether the fan is running

- Check that the air entry and discharge
openings are not restricted

- In the case of units > 22 kW
acknowledgement is only possible after 1
minute
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Faults and Alarms

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F025

UCE upper switch/UCE
Phase L1

For Compact PLUS units: UCE upper switch

For chassis type units: UCE Phase L1

- Check the converter outputs for earth fault

- Check the switch for "SAFE STOP" on
Compact units

F026

UCE lower switch/UCE
Phase L2

For Compact PLUS units:
UCE lower switch

For Compact and chassis type units: UCE

- Check the converter outputs for earth faul

- Check the switch for "SAFE STOP" on
Compact units

Phase L2 &
F027 For Compact PLUS AC/AC units: Pulse - Check the converter outputs for earth fault
resistance fault
Pulse resistor fault / - Check the switch for " n
UCE Phase L3 For chassis type units: UCE Phase L3 Compact DC/DC units an its with

the option "SAFE STOPx

F029
Meas. value sensing

Compact PLUS only

A fault has occurred in the measured value
sensing system:

- (r949 = 1) Offset adjustment in phase L1 not
possible

- (r949 = 2) Offset adjustment in phase L3 not
possible.

- (r949 = 3) Offset adjustment in phases L1
and L3 not possible.

- (r949=65) Autom. Adjustment of the analo
inputs is not possible

FO35

External fault 1

Parameterizable external fault input 1 h
been activated.

Fault in measured valge s
Fault in power sec (
Fault on CU

- k whether there is an external fault

heck whether the cable to the
corresponding digital output is interrupted

2. - P575 (Src No ExtFaultl)
F036 Parameterizable external faultinput 2 @ - Check whether there is an external fault
been activated.
External fault 2 - Check whether the cable to the
corresponding digital output is interrupted
- P576 (Src No ExtFault2)
F038 A voltage failure ha ed'during a Re-enter the parameter. The number of the

Voltage OFF during
parameter storage

parameter task.

parameter concerned is indicated in fault value
r949.

F040

Internal fault of
sequence control

FO41

EEPROM fault

Incorrectéper. status Replace the control board (CUMC) or the unit
(Compact PUS).

A fal s rred during the storage of Replace the control board (CUMC) or the unit
al (Compact PLUS)

F042

Time slot overflow

o

v i EPROM.

The,available calculating time of the time slot
exceeded.

At Jeast 10 failures of time slots T2, T3, T4 or
(see also parameter r829.2 to r829.5)

- Reduce pulse frequency

- Calculate individual blocks in a slower
sampling time

- The technology functions Synchronization
(U953.33) and Positioning (U953.32) must not
be enabled at the same time.

Siemens AG
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Faults and Alarms

03.2005

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F043

The link to the internal signal processor is
interrupted

- Reduce pulse frequency (perhaps caused by
calculating time overflow)
- If fault re-occurs, replace the board/unit

The pulse frequency P340 should not be
adjusted to values larger than 7.5 kHz (for
60MHz - DSP) or 6 kHz (for 40MHz - DSP). If
higher values are set, indices 12 to 19 have to
be checked on visualization parameter r8

The indicated free calculating time of the DSP
an zero.
is also

)

DSP link
time slots always have to be t
If the calculating time is
displayed by fault FO43 (
Remedy: Reduce pul

F044 A fault has occurred in the softwiring of Fault value r949:

BICO manager fault

binectors and connectors

F045

HW fault on optional
boards

>1000: Fault durin

>2000: Fault during tor softwiring

- Voltage O

- Factory settin new parameterization
- Exchang board

1028iLin ory is full. The link area

wo processors is full. No further
ct an be transferred.
uction of the linked connections between
processors. Interface between the two
Cessors is position control/setpoint
ditioning i.e.softwires from and to the
etpoint conditioning, position controller,
speed controller, torque interface and current
controller which are not necessary should be
dissolved to reduce the link (value 0).

A hardware fault has occu in ss
to an optional board.

FO46

Parameter coupling
fault

- Replace CU board (Compact, chassis units)
- Replace the unit (Compact PLUS)

- Check the connection betewen the subrack
and the optional boards

- Replace optional boards.

If fault re-occurs, replace the board/unit

12-4
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Faults and Alarms

Number / Fault

Cause

Counter-measure

FO51

Encoder fault

- Signal amplitude of resolver or encoder is
below the tolerance threshold

- Power supply faults in the case of encoders
and multiturn encoders

- In the case of multiturn encoders
(SSI/Endat), connection fault of the serial
protocol

N
.Q(b

S
&

Fault value r949:

10th and 1st position:
09 = Resolver signal missing (sin/cos track

20 = Position error: Alarm A18 was generat
during the change to the "operation" state.
(For remedial action see 29)

21 = A/B track undervoltage: ¢
Root(A*2+B"2)<0.01V (For remedial action
see 29)

22 = A/B track overvoltage:
Root(A”2+B"2)>1.45V (| megial‘action
see 29)

25 = Encoder initial pasiti
(C/D track missing
- Check encoder cabl

recognized

ulty / interrupted)?
ameterized?
d for encoder or

multiturn ncoders and multiturn
encoders different cables!
- Enc

26 = Enc

e supply Encoder fault
-circuit in encoder connection?

ncoder incorrectly connected up?

HPower off/on or in drive settings and back to
new initialization of the starting position!!!

29 = A/B track undervoltage: In the zero
passage of one track the amount of the other
track was less than 0.025 V

- Check encoder cable (faulty/torn off)?

- Is shield of encoder cable connected ?

- Encoder faulty?

- Replace SBR/SBM

- Replace unit or basic board

- Is the correct cable being used in each case
for the encoder/multiturn encoder? Encoders
and multiturn encoders require different
encoder cables!

Il'Power off/on or in drive settings and back to
new initialization of the starting position!!!

Multiturn (SSI/EnDat):

30: Protocol fault CRC/Parity Check (EnDat)
31: Timeout Protocol (EnDat)

32: No-load level error, data line (SSI/EnDat)
33: Initialization of timeout

- Check parameterization (P149)

- Check encoder cable (faulty / torn off?

- Encoder cable shield connected ?

- Encoder faulty?

- Replace SBR/SBM

- Replace unit or basic board

Siemens AG

6SE7087-7KP50
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Faults and Alarms 03.2005

Number / Fault Cause Counter-measure

34: Address wrong (only EnDat)

Writing or reading of parameters not
successful, check address and MRS code
(P149)

40: Alarm, lighting, EnDat encoder

41: Alarm, signal amplitude, EnDat encode
42: Alarm. position value, EnDat encoder
43: Alarm, overvoltage, EnDat encoder

44: Alarm, undervoltage, EnDat encoder 4
45: Alarm, overcurrent, EnDat encoder

46: Alarm, battery failure, E oder
49: Alarm, check sum esror, t encoder
60: SSI protocol faulty ( 14,

100th position:
O0xx: Motor encoder fault

F053 After changes have been made to parameters,
a fault has occurred during the calculation of
Parameter fault in dependent parameters.
follow-up task
F054 A fault has occurred during initialization alue r949:

oard code is incorrect

: TSY not compatible

: SBP not compatible

4: SBR not compatible

5: SBM not compatible (from V2.0 only the
SBM2 board is supported; see also r826
function diagram 517)

6: SBM initialization timeout

7: Board double

t 20: TSY board double
@ 21: SBR board double

encoder board.
Encoder board
initialization fault

23: SBM board three-fold
24: SBP board three-fold

'S 30: SBR board slot incorrect
31: SBM board slot incorrect

\ 32: SBP board slot incorrect
\ 40: SBR board not present

41: SBM board not present

42: SBP board not present
50: Three encoder boards or two encoder

boards, none of them on Slot C

60: internal fault

Communication on the SIMOLINK ring is - Check the fiber-optic cable ring

disturbed.
SIMOLIN - Check whether an SLB in the ring is without
failure voltage
- Check whether an SLB in the ring is faulty
N - Check P741 (SLB TIgOFF)
F A fault has occurred during the processing of a | No remedy
parameter task.
ter fault
meter task

6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Faults and Alarms

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F059

Parameter fault after
factory setting/init.

A fault has occurred in the initialization phase
during the calculation of a parameter.

The number of the inconsistent parameter is
indicated in fault value r949. Correct this
parameter (ALL indices) and switch voltage o
and on again. Several parameters may be
affected, i.e. repeat process.

FO60

MLFB is missing during

Is set if parameter P0O70 is at zero when
INITIAL LOADING is exited.

Enter correct MLFB after acknowledging the
fault (power section, initial loading)

initial loading &
FO61 A parameter which has been entered during The number of the inconsistent parameter is
drive setting is in the non-permissible range. indicated in fault value r949 (efg. r
Incorrect enocder = pulse encodefyin t e Jof
parameterization brushless DC motors) -> i
parameter.
F063 The synchronization or positioning technology | - Deactivate synchroni

PIN is missing

functions have been activated without an
authorization being present (PIN)

F065

SCom telegram failure

No telegram has been received at an SCom
interface (SCom/USS protocol) within the
telegram failure time.

- Enter the PIN (U297

inserted in the time
technology function
ssage FO63 is
can only be cleared by

If technology function
slots without enahling t

eck the connection of PMU -X300 or X103 /
7,28 (Compact, chassis unit)

Check the connection of X103 or X100 / 35,36
(Compact PLUS unit)

Check "SCom/SCB TIgOff" P704.01 (SCom1)
or P704.02 (SCom2)

FO70

SCB initialization fault

A fault has occurred i jization of the

SCB board.
O

Fault value r949:

1: Board code incorrect

2: SCB board not compatible

5: Error in configuration data
(Check parameterization)

6: Initialization timeout

7: SCB board double

10: Channel error

FO72

EB initialization fault

A fault hd during initialization of the
EB b .

Fault value r949:

2: 1st EB1 not compatible
3: 2nd EB1 not compatible
4: 1st EB2 not compatible
5: 2nd EB2 not compatible
21: Three EB1 boards

22: Three EB2 boards

110: Fault on 1st EB1
120: Fault on 2nd EB1
210: Fault on 1st EB2
220: Fault on 2nd EB2

FO73
AninplSL1

n Compac?PLUS

4 mA at analog input 1, slave 1 fallen short of

Check the connection of the signal source to
the SCI1 (slave 1) -X428: 4, 5.

not Compact PLUS

4 mA at analog input 2, slave 1 fallen short of

Check the connection of the signal source to
the SCI1 (slave 1) -X428: 7, 8.

Siemens AG
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Faults and Alarms

03.2005

Number / Fault

Cause

Counter-measure

FO75
Aninp3 SL1

not Compact PLUS

4 mA at analog input 3, slave 1 fallen short of

Check the connection of the signal source to
the SCI1 (slave 1) -X428: 10, 11.

FO76

4 mA at analog input 1, slave 2 fallen short of

Check the connection of the signal source to
the SCI1 (slave 2) -X428: 4, 5.

Aninpl SL2

L 4
not Compact PLUS
FO77 4 mA at analog input 2, slave 2 fallen short of | Check the connection of the sign urce to

Aninp2 SL2

not Compact PLUS

the SCI1 (slave 2) -x42\

FO78
Aninp3 SL2

not Compact PLUS

4 mA at analog input 3, slave 2 fallen short of

Check the connection‘of signal source to

FO79
SCB telegram failure

not Compact PLUS

No telegram has been received by the SCB
(USS, peer-to-peer, SCI) within the telegram
failure time.

F080

TB/CB initialization
fault

Fault during initialization of the board at th
DPR interface

AN

"SCom/SCB Tig OFF"
1)

CU (-A10)

rd code incorrect

B/CB board not compatible
: CB board not compatible

: Error in configuration data
6: Initialization timeout

7: TB/CB board double

10: Channel error

Check the T300/CB board for correct
contacting, check the PSU power supply,
check the CU / CB /T boards and check the
CB initialization parameters:

- P918.01 CB Bus Address,

- P711.01 to P721.01 CB parameters 1 to 11

Fo81

OptBrdHeartbeat-
Counter

F082

TB/CB telégra ilur

Heartbeat-count; tl ional board is no

longer being process

N\
&

Fault value r949:

0: TB/CB heatbeat-counter

1: SCB heartbeat-counter

2: Additional CB heartbeat-counter

- Acknowledge the fault (whereby automatic
reset is carried out)

- If the fault re-occurs, replace the board
concerned (see fault value)

- Replace ADB

- Check the connection between the subrack
and the optional boards (LBA) and replace, if

time.

necessary
new process data have been received by Fault value r949:
he TB or the CB within the telegram failure 1=TB/CB

2 = additional CB
- Check the connection to TB/CB

- Check P722 (CB/TB TIgOFF)

- Replace CB or TB

12-8
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Faults and Alarms

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F085

Add. CB initialization
fault

A fault has occurred during initialization of the
CB board.

Fault value r949:

1: Board code incorrect

2: TB/CB board not compatible
3: CB board not compatible

5: Error in configuration data
6: Initialization timeout

7: TB/CB board double

10: Channel error

Check the T300 / CB board for
contacting and check the CB j
parameters:
- P918.02 CB Bus Addre!
- P711.02 to P721.02 C

rrect
tion

ters 1to 11

Friction characteristic
record

interrupted or not done at all.

F109

Mid R(L)

The rotor resistance determined durin
measurement of the direct current dgwviate
greatly.

F111

Mid DSP

F112

Mid X(L)

F087 A fault has occurred during initialization of the | - Replace CU (-A10), e the unit
SLB board. (Compact PLUS type

SIMOLINK initialization

fault - Replace SLB

F099 Recording of the friction characteristic was Fault value r949gives cause (bit coded):

Bit Value displayed
0 1
2
ases missing: 4

i @ n of rotation, inverter, controller
d controller connecting 8

rrupt through cancellation of the 16
record command

llegal dataset changover 32
Time exceeded 64
Measuring error 128

- Repeat measurement
- Enter data manually

A fault has occurred during the

r949=1 The current does
voltage pulses are applie

r949=2 (only for P115=4)
between speed setp, d
too large during the(me

r949=3 (only f 15=4)"The magnetizing
current determined is too high.

r949=12 e
determj

or resistance P121 is not
orrectly

r949=
parameteri

rotor time constant P124 is
d with the value 0 ms

The valve voltage drop P347 is not
ermined correctly

- Repeat measurement
- Check motor cables at r949=1

- When r949=2: Avoid mechanical stressing of
the motor during the measurement; if the fault
occurs directly after the start of the motor
identification check the encoder and motor
cables.

- When r949=3: Check the motor rating plate
data stored (ratio Urated/ lrates dO€S NOt
correspond with the measured inductance)

W A fatiit has occurred during measurement of
motor inductances or leakages.

- Repeat measurement

F114

Mld OFF

The converter has automatically stopped the
automatic measurement due to the time limit
up to power-up having been exceeded or due
to an OFF command during the measurement,
and has reset the function selection in P115.

Re-start with P115 function selection = 2
"Motor identification at standstill". The ON
command must be given within 20 sec. after
the alarm message A078 = standstill
measurement has appeared.

Cancel the OFF command and re-start
measurement.

Siemens AG
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Faults and Alarms

03.2005

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F116
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

F117
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

F118
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

F119
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentatio

F120
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See 1B d@on

F121
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

mentation

F122
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F123
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F124
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentati

2 2

F125
Technology board fault

not Compact PLUS

See TBd

X

e TB documentation

See TB documentation

See TB documentation

See TB documentation

F126

Technology board fau

not Compact

e TB documentation

See TB documentation

e TB documentation

See TB documentation

F128

Technology board fault

not'€ompact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

12-10
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Faults and Alarms

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F129
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

F130
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

F131
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

F132
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentatio

F133
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F134
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F135
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F136
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F137
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentati

2 2

F138
Technology board fault

not Compact PLUS

See 1B d@on

mentation

e TB documentation

See TB documentation

See TB documentation

See TBd

X

See TB documentation

F139

Technology board fau

not Compact

e TB documentation

See TB documentation

e TB documentation

See TB documentation

F141

Technology board fault

not'€ompact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Faults and Alarms

03.2005

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F142
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

F143
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

L 4

F144
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

AN

F145
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentatio

F146
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F147
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F148

An active signal is present at binector UQ61

.

See 1B d@on

mentation

amine cause of fault, see function diagram
10

Fault 1

Function blocks

F149 An active signal is present inec 6 Examine cause of fault, see function diagram
). 710

Fault 2

Function blocks

F150 An active signal is pre a ctor U063 Examine cause of fault, see function diagram
). 710

Fault 3

Function blocks

F151 An active signal isspre: t binector U064 Examine cause of fault, see function diagram
). 710

Fault 4

Function blocks

F152 Check cause of fault, see function diagram

Signs of life repeatedly
invalid.

L 4
After an @ppro number of invalid signs of
life, f life monitoring block has gone
into fi ta

170

F153

No valid sign-of-life to
interface

Cyclically execute write tasks from the tool
interface within the monitoring time whereby
the sign-of-life has to be increased by 1 for
every write task.

F244 in the internal parameter linking Release comparison of gating unit software
and operating software regarding the transfer

ParaLink i parameters.

Compact P onl If this repeatedly occurs, replace unit.

F255 A fault has occurred in the EEPROM. Switch off the unit and switch it on again. If the

Fault in EEPROM

fault re-occurs, replace CU (-A10), or replace
the unit (Compact PLUS).

L 4

Table 12-1

Fault numbers, causes and their counter-measures
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Faults and Alarms

12.2

Alarms

The alarm message is periodically displayed on the PMU by A = alarm/,
alarm message and a 3-digit number. An alarm cannot be
acknowledged. It is automatically deleted once the cause has been
eliminated. Several alarms can be present. The alarms are then

displayed one after the other.

When the converter is operated with the OP1S operator control panel,
the alarm is indicated in the lowest operating display line. Theq4€d LED
additionally flashes (refer to the OP1S operating instructiens).

Number / Alarm

Cause

Counter-measure ‘ ? r

A001

Time slot overflow

The calculating time work load is too high.

a) At least 3 failures of time slots T6 or T7 (see
also parameter r829.6 or r829.7)

b) At least 3 failures of time slots T2, T3, T4 or
T5 (see also parameter r829.2 to r829.5)

- Reduce pulse frequency:

- Calculate individual function blocks in slower
time slots (parametermd950 ff.)

A002

SIMOLINK start alarm

Start of the SIMOLINK ring is not functioning.

- Check thefiber-optic cable ring for
interruptions

- Checkwhether there is an SLB without
voltage in the ring

=€heck whether there is a faulty SLB in the
fing

A003

Drive not synchronous

Although synchronization has been activated,
the drive is not synchronous.

Possible causes are:

- Poor communication connegtion (frequent
telegram failures)

- Slow bus cycle times (il the case of high bus
cycle times or synchronizatienfof slow time
slots, synchronizing camjlast fopl-2 minutes in
the worst case).

- Incorrect wiring of thie'time counter (only if
P754 > P746 /TO)

SIMOLINK (SLB):

- Check r748i002 and i003 = counters for
CRC faults and timeout faults

- Check the fiber-optic cable connection

- Check P751 on the dispatcher (connector
260 must be softwired); Check P753 on the
transceiver (corresponding SIMOLINK
connector K70xx must be softwired).

A004

Alarm startup of 2nd
SLB

Startup of the 2nd.SIMOLINK ring does not
function.

- Check the fiber optic cable ring for any
disconnections

- Check whether an SLB in the ring is without
voltage

- Check whether an SLB in the ring is faulty

A005

Couple full

Theyclosed:loop electronic system of
MASTERDRWIES MC consists of two
micteproeessors. Only a limited number of
cauple channels are provided for transferring
data between the two processors.

Hhealarm displays that all couple channels
between the two processors are busy. An
attempt has, however, been made to
iAterconnect another connector requireing a
couple channel.

None

A014

Simulation active,alarm

The DC link voltage is not equal to 0 when the
simulation mode is selected (P372 = 1).

- Set P372t0 0.

- Reduce DC link voltage (disconnect the
converter from the supply)

A015

External alarm 1

Parameterizable external alarm input 1 has
been activated.

Check

- whether the cable to the corresponding
digital input has been interrupted.

- parameter P588 Src No Ext Warnl

Siemens AG
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A016

External alarm 2

Parameterizable external alarm input 2 has
been activated.

Check

- whether the cable to the corresponding
digital input has been interrupted.

- parameter P589 Src No Ext Warn2

A017

Safe Stop alarm active

Safe Stop is detected in the READY states.

See F017 for causes/counter-measures.

A018

Encoder adjustment

Signal amplitude
Resolver/encoder in the critical range.

See FO051 for causes/counter-

As a general rule, itis n
the starting position again

or switch to the drive settings back
again!!!

If alarm A18 occurs i y" status (r001
= 009) while an en€eder se, the
amplitude of the CD ti signal is too small,
or the connecti C rack may be
interrupted, er without CD-Track is
in use.

In the cas n encoder without CD track,

correctly set.

A019

Encoder data serial
protocol

Connection fault of the serial protocol on
multiturn encoders (SSI/Endat)

is defective on multiturn
FO51 for causes/counter-

eneral rule, it is necessary to initialize
rting position again => power OFF/ON
witch to the drive settings and back

A020

Encoder adjustment,
external encoder

The amplitude of an external encoder lies,in
the critical range.

A021

Encoder data of
external multiturn
encoder faulty

ause/remedies see F051

As a general rule, it is necessary to initialize
the starting position again => power OFF/ON
or switch to the drive settings and back
again!!!

A fault has occurred duri
serial protocol to an e al
encoder (SSI- or Endat-

A022

Inverter temperature

Faulty serial protocol in the case of an external
multiturn encoder. Cause/remedies see FO51

As a general rule, it is necessary to initialize
the starting position again => power OFF/ON
or switch to the drive settings and back again!!

The threshold fi
exceededy

N

- Measure intake air and ambient temperature.

- Observe derating curves at theta > 45°C
(Compact PLUS) or 40°C derating curves

- Check whether the fan is operating

- Check whether the air entry and discharge
openings are restricted.

meterizable threshold (P380) for
ing an alarm has been exceeded.

Check the motor (load, ventilation, etc.). Read
off the current temperature in r009 Motor
Temperat.

e current load state is maintained, a
hermal overload of the converter occurs.

- Reduce converter load

12t converter - Check r010 (Drive Utiliz)
The converter will lower the max. current limit
(P129).
L 4
6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Faults and Alarms

Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A028

Diagnostics counter

The position of an encoder (motor encoder or
external encoder) was incorrect for one or
more samplings. This can result from EMC
faults or a loose contact.

When faults start to occur at a certain rate,
fault message F51 is triggered by the
corresponding fault variable.

For test purposes, fault message F51 can be
triggered with the setting P847=2 in order to
obtain more information about fault variable
r949.

All indices can also be monitored in r849 in
order to find out which diagnostics counter
counts the fault. If alarm A28 is hidden for this
fault, then the corresponding index in P848
can be setto 1.

A029 The parameterized limit value for the 12t Motor load cycle is exceeded!
monitoring of the motor has been exceeded.
12t motor Check the parameters:
P382 Motor Cooling
P383 Mot Tmp T1
P384 Mot Load Limits
A032 An overflow has occurred during recording Repeat recording withlewer amplitude

PRBS Overflow

with noise generator PRBS

A033

Overspeed

The positive or negative maximum speed has
been exceeded.

- Increase relevanmaximum speed

- Redugelregenerative load (see FD 480)

A034

Setpoint/actual value
deviation

Bit 8 in r552 status word 1 of the setpoint
channel. The difference between freqeuncy
setpoint/actual value is greater than the
parameterized value and the control
monitoring time has elapsed.

Check

“whetheran excessive torque requirement is
present

- whether the motor has been dimensioned too
small.

Increase values P792 Perm Deviation Frg/
set/actual DevSpeed and P794 Deviation Time

A036

Brake checkback
"Brake still closed"

The brake checkback indicates the'"Brake,still
closed" state.

Check brake checkback (see FD 470)

A037

Brake checkback
"Brake still open"

The brake checkback indicates the "Brake still
open" state.

Check brake checkback (see FD 470)

A042

Motor stall/block

Motor is stalled or blocked.

The alarm cannot be inflienced by P805
"PullOut/BickTime", but by P794 "Deviation
Time"

Check

- whether the drive is blocked

- Whether the drive has stalled

A049
No slave

not Compact PLUS

At serial I/O (SCB1 with SCI1/2), no slave is
conpectedor fiber-optic cable is interrupted or
slavesiare witheut voltage.

P690 SSCI Analn Conf
- Check slave.

- Check cable.

A050
Slave incorrect

not CompactPLUS

Atser. I/O the slaves required according to a
parameterized configuration are not present
(slave number or slave type): Analog inputs or
outputs or digital inputs or outputs have been
parameterized which are not physically
present.

Check parameter P693 (analog outputs), P698
(digital outputs). Check connectors
K4101...K4103, K4201...K4203 (analog inputs)
and binectors B4100...B4115, B4120...B4135,
B4200...B4215, B4220...B4235 (digital inputs)
for connecting.

A051
Peer baud rate

not Compact PLUS

In a peer-to-peer connection a baud rate has
been selected which is too high or too
different.

Adjust the baud rate in conjunction with the
SCB boards P701 SCom/SCB Baud Rate

A052
PeenPcD L

not Compact PLUS

In a peer-to-peer connection, a PcD length has
been set which is too high (>5).

Reduce number of words P703 SCom/SCB
PcD #

Siemens AG
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A053
Peer Lng f.

not Compact PLUS

In a peer-to-peer connection, the pcD length of
transmitter and receiver do not match.

Adjust the word length for transmitter and
receiver
P703 SCom/SCB PcD #

A057
TB Param

not Compact PLUS

Occurs when a TB is logged on and present,
but parameter tasks from the PMU, SCom1 or
SComz2 have not been answered by the TB
within 6 seconds.

Replace TB configuration (software)

A061

Alarm 1
Function blocks

An active signal is present at binector U065

).

Check cause of alarm (see F'710)

A062

Alarm 2
Function blocks

An active signal is present at binector U066

).

Check cause of alarm{see FB_710)

A063

Alarm 3
Function blocks

An active signal is present at binector U067

).

Check cause of alarm (see FD 710)

A064

Alarm 4
Function blocks

An active signal is present at binector U068

).

Checkgtause ofialarm (see FD 710)

A072

Frict Char Init

Automatic initiation of the friction characteristic
has been selected, but the drive has not yet
been switched on.

Note: If the ON command is not given within
30 seconds, the automatic initiation of the
friction characteristic is stopped withgfault
F099.

Energizedrive.
(Brive status "Operation” 014)

A073

Interr InitFric

Automatic initiation of the friction characteristic
has been interrupted (OFE command-arfault).

Note:

If the drive is not switcheg, on again within 5
minutes, the automatic initiation of the friction
characteristic is stopped (£099).

Rectifiy any causes of the fault.
Re-energize the drive.

A074

Incompl FricChar

Incomplete initiation of frictiol characteristic.
As there is a lackgef enables or due to
limitations, complete initiation of the friction
characteristic isnot passible in both directions.

Grant enable for both directions of rotation.
Set the speed limitations for both directions
such that all characteristic points can be
approached.

AQ075

Ls,Rr Dev.

The measured,values of the leakage
measurement orief rotor resistance deviate
significantlys

If individual measured values significantly
deviate from the average values, they are
automatically disregarded in the calculation
(for RI) or the value of the automatic
parameterization remains (for Ls).

It is only necessary to check the results for
their plausibility in the case of drives with high
requirements on torque or speed accuracy.

A078

Stands. Meas

Thé standstill measurement is executed when
thelconverter is powered up. The motor can
align itself several times in a certain direction
with this measurement.

If the standstill measurement can be executed
without any danger:

- Power up the converter.

A081

CB alarm

The following description refers to the 1st
CBP. For other CBs or the TB see operating
instructions for CB board.

The ID byte combinations which are being
sent from the DP master in the configuration
telegram are not in conformance with the
permissible ID byte combinations. (See also
Compendium, Chapter 8, Table 8.2-12).
Consequence:

No connection is made with the PROFIBUS
master.

New configuration necessary
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Faults and Alarms

Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A082

CB alarm

The following description refers to the 1st
CBP. For other CBs or the TB see the
operating instructions for the CB board.

No valid PPO type can be identified from the
configuration telegram of the DP master.
Consequence:

No connection is made with the PROFIBUS
master.

New configuration necessary.

O

A083

CB alarm

The following description refers to the 1st
CBP. For other CBs or the TB see the
operating instructions for the CB board.

No net data or invalid net data (e.g. complete
control word STW1=0) are being received
from the DP master.

Consequence:

The process data are not passed on to the
dual port RAM. If P722 (P695) is not equal to

be tripped.

zero, this will cause the fault message F082 to

See operating instructions of thﬁ.B board

A084

CB alarm

The following description refers to the 1st
CBP. For other CBs or the TB see the
operating instructions for the CB board.

The telegram traffic between the DP master
and the CBP has been interrupted (e.g. cable
break, bus cable pulled out or DP master
powered down).

Consequence:

If P722 (P695) is not equal to zero, this
cause the fault message F082 to be tri

See operal instructions of the CB board

Y

A085

CB alarm

The following description refers to t st
CBP. For other CBs or the TB seejthe

operating instructions for the

See operating instructions of the CB board

A086

CB alarm

Failure of the hearthe
unit. The heartb
no longer beingfincre
communbatio etwe
basic boar

ented. The
the CBP and the
d

See operating instructions of the CB board

A087

CB alarm

ription refers to the 1st

oper ctions for the CB board.

Fault in the DPS manager software of the

See operating instructions of the CB board

A088

CB alarm

CB alarm

manual for CB board

See user manual for CB board

user manual for CB board
larm of the 2nd CB board corresponds to
A81 of the 1st CB board

See user manual for CB board

See user manual for CB board
Alarm of the 2nd CB board corresponds to
A82 of the 1st CB board

See user manual for CB board

A091 See user manual for CB board See user manual for CB board
'S Alarm of the 2nd CB board corresponds to
CB. alarm A83 of the 1st CB board
A0 See user manual for CB board See user manual for CB board
Alarm of the 2nd CB board corresponds to
alarm A84 of the 1st CB board
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A093

See user manual for CB board
Alarm of the 2nd CB board corresponds to

See user manual for CB board

not Compact PLUS

CB alarm AB85 of the 1st CB board

A094 See user manual for CB board See user manual for CB board
Alarm of the 2nd CB board corresponds to

CB alarm A86 of the 1st CB board

A095 Alarm of the 2nd CB board. Corresponds to See user manual for CB board
A87 of the 1st CB board

CB alarm Yy
See operating instructions for CB board

A096 See user manual for CB board See user manual for CB boar,
Alarm of the 2nd CB board corresponds to

CB alarm A88 of the 1st CB board

A097 See user manual for TB board See user manual for T r

TB alarm 1

A098
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manu@oard

A099
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

A100
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

A101
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

ee use al for TB board

ee User manual for TB board

See user manual for TB board

A102
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for T ar

See user manual for TB board

A103
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for oard

See user manual for TB board

A104
TB alarm 1

not Compact PLUS

See%l for TB board

See user manual for TB board

A105

TB alarm 1

TB alarm 1

not CompacPLUS

ser manual for TB board

See user manual for TB board

See user manual for TB board

See user manual for TB board

ALQ7

1

ompact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB board
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Faults and Alarms

Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A108
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB board

Al109
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB board

A110
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB boar%

All1l
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for

Al12
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

Al113
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

Al14
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

Al115
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual TB board

e nual for TB board

e user manual for TB board

See user manual for TB b,

A116
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual fo r

2 4

Al117
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user{ board

See user manual for TB board

Al18

TB alarm 2

not Compact

e us anual for TB board

See user manual for TB board

e user manual for TB board

See user manual for TB board

A120

TB alarm 2 @

not'€ompact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB board

Siemens AG
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

Al21
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB board

Al122
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB board

A123
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB boar%

Al24
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for

Al125
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

A126
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

A127
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

A128
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual TB board

e nual for TB board

e user manual for TB board

See user manual for TB bg@a

See user manual for TB board

Al129

Axis does not exist -

Machine data 1 (posi

coder type/axis
type) is 0 (axis doe: .

You must assign a valid value to machine data
1 in order to operate the axis.

machine data 1 =0 Effect:
Operatioof theyaxis is inhibited and the
position ¢ activated.
A130 The "in OP]" checkback signal was | Activate control signals [OFF1], [OFF2],
missi a traversing command was [OFF3] and "enable controller" [ENC].
Operating conditions initia Th lowing causes inhibit the "in
do not exist op, io ckback signal (status bit No.2, - If checkback signals [OFF2] and/or [OFF3]
refer to finction diagram sheet 200) : are missing, check the supply of control word
1 (MASTERDRIVES function diagram, sheet
signals [OFF1], [OFF2], [OFF3] 180).
r "enable controller" [ENC] are not
activated - Analyze the queued fault number
[FAULT_NQ], remedy the fault, and then
- Checkback signals [OFF2] and/or [OFF3] are | cancel the fault using the acknowledge fault
not activated. [ACK_F] control signal.
- A fault [FAULT] is active. Note:
To activate the "in operation” [IOP] status
Effect: again, you must deactivate [OFF1] and then
/S The traversing command is inhibited. activate it again.
6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Number / Alarm Cause Counter-measure

A131 Control signal [OFF1] was deactivated while a | Check the activation of control signal [OFF1]
traversing command was being executed. from the user program.

OFF1 missing
Effect:
The drive is brought to a standstill via a ramp
(P464 Deceleration Time). There is a
subsequent pulse disable. This also valid if
P443 =0 (function diagramm 310) and the
ramp generator bypass (function diagramm
320) is used.

A132 - Control signal [OFF2] was deactivated while | - Check the activation of contrél signal [OFF2]
a traversing command was being executed. from the user program.

OFF2 missing
- Checkback signal [OFF2] was deactivated - If checkback signal [OER2] istmissing, check
while a traversing command was being the supply of control word A(MASTERDRIVES
executed. function diagram, sheet 180).
Effect: Note:
The pulse disable is initiated immediately. If To activate the “iljoperation” [IOP] status
the motor is not braked, it coasts down. again, you must deagetivate [OFF1] and then

activate it again.

A133 - Control signal [OFF3] was deactivated while | - Check thetactivation of control signal [OFF3]
a traversing command was being executed. from thé"user pregram.

OFF3 missing
- Checkback signal [OFF3] was deactivated -\lf checkbagck signal [OFF3] is missing, check
while a traversing command was being thesupplyof control word 1 (MASTERDRIVES
executed. functiomdiagram, sheet 180).
Effect: Note:
The motor decelerates at the current limit; To,activate the "in operation” [IOP] status
There is a subsequent pulse disable. again, you must deactivate [OFF1] and then

activate it again.
Al134 The "enable controller" [ENC] controlgsignal Check the activation of the "enable controller"

Enable Controller ENC
missing

was deactivated while a traversing/Command
was being executed (control bit No.3 fInverter
Enable", refer to function diagram, sheetf180)

Effect:
The pulse disable is initiated immediately. If
the motor is not braked, it'‘€éeasts‘down.

[ENC] control signal from the user program.

A135

Actual position value
not 0.k

Actual position valuegotie.k. frem position
sensing (B0O070 / BQO7%)

- Check interconnection of BO0O70 and BO071,
- check position encoder and evaluation board,
- check encoder cable.

A136

Machine data 1
changed - RESET

Machine data 1 (position encoder type/axis
type) was changeds

Effect:

If machine data 1 has been changed, the
"reset technology" [RST] control signal must
be activated. Alternatively switch the
MASTERDIVES electronic power supply off

necessary The activationyof traversing commands is and on again
inhibited"
A137 The same axis assignment (machine data 2) A unique axis assignment must be entered for

Axis assignment

was entered for several axes (M7 only, not
signifieant for the FO1 technology option).

all axes on an M7-FM. For example, it is not
allowed to define two X axes.

incorrect
Effect:
The activation of traversing commands is
inhibited.

Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A138

Axis assignment of roll
feed incorrect

The NC block contains an axis number which
is defined as a roll feed axis but the axis type
is defined as an incremental or absolute
position encoder (machine data 1 =1 or 2).
(M7 only, not significant for the FO1 technology
option) .

The NC block for a roll feed axis type
(machine data 1 = 3) contains:

- No axis number (X, Y, Z...)

- An incorrect axis number

Effect:
NC program execution is inhibited or aborted.

- Axis type 1 or 2:The block is not allowed to
contain an axis number which is defined as a
roll feed (M7 only).

- Axis type 3:The axis number of the roll fe
must be specified in every NC block.

L 4

A140

Following error in
standstill

The following error limit for standstill was
exceeded at standstill:

- Following error monitoring - at standstill
(machine data 14) was entered incorrectly.

- The value entered for "in position - exact stop
window" (machine data 17) is greater than the
value in "following error monitoring - at
standstill' (machine data 14).

- The axis was pushed out of position
mechanically.

Effect:

The position control system is deactivate d
the axis decelerates via "deceleration ti

during errors" (machine data 43).

- Check and correct t

- Optimize the spe

- Rectify mechal

Al41

Following error in
motion

The following error limit for motion
exceeded during a traversing moveme)

- Following error monitori
(machine data 15) was e

- The mechanical sysi follow the
commands of the positio roller.

- Actual position val@
- Incorrect opti tio e position
controllewr speed controller.

- The m@ystem is sluggish or

ontrol system is deactivated and
drive|decelerates via "deceleration time
Its" (machine data 43).

ca
t

- Check and correct the machine data.

- Check the actual position value (speed-
controlled operation); check position encoder,
evaluator module and encoder lead.

- Optimize the position controller or the speed
controller.

- Check the mechanical system.
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

Al142

In position - timer

The "in position - exact stop window" was not
reached within the time specified in "in position
- timer monitoring™:

- Check and correct the machine data.

- Optimize the position controller or speed

Actual-value disable
not allowed - axis

value" function was actuated while the roll
feed was running.

monitoring controller.
- In position - exact stop window (machine
data 17) too small - Check the mechanical system.
- In position - timer monitoring (machine data
16) too short ¢
- Position controller or speed controller not
optimized
- Mechanical causes
Effect:
The position control system is deactivated.
Al145 The "digital input" with the "disable actual The "digital input" for "disable actual value"

d when the axis is

can only be act
stationary.

Direction of movement
not allowed

standstill Effect:
The axis movement is stopped via the
deceleration ramp, the "disable actual value"
function is not executed.

A146 A positioning movement was aborted. When

attempting to resume the movement at the
point of interruption, the roll feed would ha:
had to travel in the opposite direction to rea
the programmed target position. This is
inhibited by the setting of machine data
"response after abort".

There are various possible reasong for,

axis crossing the target positi

positioning movement is

- Motor coastdown

- The axis was moved intentionally, e.g. in

setup mode.

Effect:
The axis move is ited.

s in front of the target position in
e before continuing.

A148

Deceleration = 0

The curreqt deceleration value is 0, e.g.

because of age error or an error in
the technglogyismware.

ti errors” (machine data 43).

This fault should not normally occur. It is used
as an emergency stop feature for the
technology software.

Replace the hardware (M7; MCT).

A149

Distance to go

Effe

Th ntrol system is deactivated and

t?@ ecelerated via the "deceleration
duri

rror in the technology software.

ati ff

position control system is deactivated and
the drive is decelerated via the "deceleration
time during errors" (machine data 43).

This fault should not normally occur. It is used
as an emergency stop feature for the
technology software.

*.‘7
&
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A150

Slave axis already
allocated to other
master axis

The selected NC program contains a slave

axis which is already being used by another
master axis (M7 only, not significant for the

FO1 technology option).

Example:

NC program 1, started in axis X, contains NC
blocks for axes X and Y. NC program 2 is
started in axis Z and contains NC blocks for
axes Z and Y. This program is denied with
warning 150, because axis Y is already being
used by program 1.

Effect:
NC program execution is inhibited or aborted.

The same slave axis cannot be used
simultaneously by several NC programs.

L 4

A151

Slave axis operating
mode not allowed

The slave axis required by the master axis is
not in "slave" mode (M7 only, not significant
for the FO1 technology option).

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

The slave axis must d to "slave"

mode.

A152

Slave axis operating
mode changed

The "slave" mode was deselected in the slave
axis during the traversing movement (M7 only,
not significant for the FO1 technology option).

Effect:
NC program execution is inhibited or aborte
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

A153

Error in slave axis

A warning is active in the slave axis re
by the master axis (M7 only, not signifi
the FO1 technology option).

Effect:
NC program execution i
the axis is brought to a st
deceleration ramp.

via the

Al54

Follow-up mode in
slave axis active

ust remain switched to

he NC program will only run if all of the axes
it needs are error-free. To clear this warning,
you must first clear all the warnings in the
slave axis.

The "follow-up mode"
active in the slave axi
axis. A slave axis wi
up mode cannot
axis (M7 only,
technology option).

ktion is inhibited or aborted,

ht to a standstill via the

A155

Reset in slave axis
active

Deactivate follow-up mode in the slave axis.

ST] control signal is active in the
required by the master axis. A slave
an active reset cannot be used by the
ster axis (M7 only, not significant for the
echnology option.

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Cancel the "reset" [RST] control signal in the
slave axis.
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Counter-measure

A156

Axis type (MD1) of
slave axis not allowed

An NC program was started in which a slave
axis is defined as a roll feed axis type (M7
only, not significant for the FO1 technology
option).

The warning is output in the master axis and
indicates an illegal axis type in the slave axis.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Axes defined as roll feed axes can only be
used in dedicated NC programs.

A160

Setup speed =0

The value entered in level 1 or level 2 for the
[F_S] velocity level in setup mode is zero.

Effect:
The axis movement is inhibited.

Define a permissible velocity,levelfor level 1
and/or level 2. The permissibleivalue range is
between 0.01 [1000*LY/minjand™"traversing
velocity - maximum (machine data 23).

Al61

Reference approach

The velocity value entered for “reference point
- approach velocity" (machine data 7) is zero.

Enter a permissible value for the approach
velocity. The permissible value range is
between 0.0a8[2000%120/min] and "traversing

velocity = 0 Effect: velocity - maximum,(machine data 23).
The axis movement is inhibited.
Al162 The velocity value entered for "reference point | Enter afpermissible value for the reference

Reference point -
reducing velocity = 0

- reducing velocity" (machine data 6) is zero.

Effect:
The axis movement is inhibited or stopped.

point/sreducing velocity. The permissible value
range’is/between 0.01 and 1000
[2000L U/min].

A165

MDI block number not
allowed

The MDI block number [MDI_NO] specifiedin
the control signals is greater than 11.

Effect:
The axis movement is inhibited.

Befine an MDI block number [MDI_NQ]
between 0 and 10.

A166

No position has been
programmed in MDI
mode

The "start" [STA] control signal was aectivated.
in MDI mode without initially transferring-a
positional value to the selected,MDI block.

Effect:
The axis movement is,inhibited.

Use the correct sequence: data transfer
followed by axis start.

A167

No velocity has been
programmed in MDI
mode

The "start" [STA] controlisignaliwas activated
in MDI mode without initiallyaptransferring a
velocity value to the geleeted MDI block.

Effect:
The axis movement issinhibited.

Use the correct sequence: data transfer
followed by axis start.

A168

G91 not allowed with

G91 (incremental dimensions) was defined in
the MDI blotkyas the’1st G function for the
MDI on-the-fly function.

The MDI on-the-fly function only allows G90
(absolute dimensions) as the 1st G function.

MDI on the fly
Effect:
Thegaxis'mevement is inhibited or stopped via
the deceleration ramp.
A169 - Control'signal "reset technology" [RST] Ensure that the control signals are activated

Start conditions for
flying MDI do notiexist

activated

- Control signal "follow-up mode" [FUM]
activated

Effect:
The "MDI on-the-fly" function is not executed.

correctly.

A170

Single block mode
block does net exist

An NC block was started in single-block mode
although a block has not yet been transferred.

Effect:
NC block execution is inhibited.

Transfer the block.

Siemens AG

6SE7087-7KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES

Operating Instructions

12-25




Faults and Alarms
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A172

Program with this
number does not exist

The program number specified in [PROG_NO)]
for automatic mode is not stored in the
memory of the technology.

Effect:
NC program execution is inhibited.

- Transfer the program to the technology.

- Select the correct program number.

Program number
changed during
traversing

changed while the program was running.

Effect:

NC program execution is aborted and the axis
or axes are brought to a standstill via the
deceleration ramp.

A173 The program number specified in [PROG_NO] | The permissible range for program numbers is
for automatic mode is not allowed. between 1 and 200.
Program number not ¢
allowed Effect:
NC program execution is inhibited.
Al74 The program number [PROG_NO] was The program number n changed

while the program is runni

Y

Al175

No block end
programmed

The decoded NC block is not terminated with
the following block identifier "0".

You can use the "output actual values -
decoder error location" task to read out the

program number and block number where the
block decoder detected an error.

Effect:
NC program execution is inhibited or abor
Moving axes are stopped via the decelerati
ramp.

Al77

Prog. number of block
search forwd. does not

The program number for the main progr
(level 0), which was transferred with th
search function, does not exist.

Program number of

Correct the bloc!

The last block in sequence must contain
the followi ock identifier "0".

O

ecify an existing main program number.

exist Effect:
NC program execution is i
Al178 - The program number fg

search, is different fro

For the block search function, the selected
program number [PROG_NO] must be
specified as the program number for the main

Prog.No.of block srch
fwd level 1/2 d 0

s
ffect:

block search forward number. program.
not allowed
-No breakpoint is know| e "automatic
block search" function gram abort has
not yet occurrel
@ :
-A different mber is stored as the
breakpoi &automatic block search”
function.
Effeet;
pro execution is inhibited.
A179 T ubprogram number specified with block | For the block search function, an existing
rlevel 1 or level 2 does not exist.

program number must be specified as the
subprogram number for level 1 or level 2.

Prog.no. of block
forward level 2

block search for level 2 is not the same as the
subprogram number in the NC block.

Effect:
NC program execution is inhibited.

exist program execution is inhibited.
A180 The subprogram number transferred with For the block search function, the subprogram
block search for level 1 is not the same as the | number specified in the NC block must be
Prog.no. o subprogram number in the NC block. specified as the subprogram number for level
search forwar 1.
<>cmd. Effect:
NC program execution is inhibited.
A181 s The subprogram number transferred with For the block search function, the subprogram

number specified in the NC block must be
specified as the subprogram number for level
2.

12-26

Operating Instructions

6SE7087-7KP50 Siemens AG
SIMOVERT MASTERDRIVES




03.2005

Faults and Alarms

Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A183

Block no. of block
search fwd |. 0 does
not exist

The block number for the main program (level
0), which was transferred with block search,
does not exist in the main program.

Effect:
NC program execution is inhibited.

For the block search function, an existing
block number must be specified as the block
number for the main program.

A184

Block no. of block
search forward is no
UP call

The block number for the main program (level
0), which was transferred with block search,
does not contain a subprogram call for
subprogram level 1.

Effect:
NC program execution is inhibited.

For the block search function, a block number
with a subprogram call must be specified as
the block number for the main program (level
0) if a block search is to be performed in
subprogram level 1.

A185

Block no. of block

The block number for subprogram level 1,
which was transferred with block search, does
not exist in the subprogram.

search forward does level 1.
not exist Effect:
NC program execution is inhibited.
A186 The block number for subprogram level 1, For the blo rc ction, a block number
which was transferred with block search, does | with a subprogramycall must be specified as
Block no of block not contain a subprogram call for subprogram | the block er for subprogram level 1 if a
search fwd lev1lisno | level 2. block be performed in subprogram
SP call level

Effect:
NC program execution is inhibited.

A187

Block no of block
search fwd lev 2 does
not exist

The block number for subprogram level 2,
which was transferred with block search,
not exist in the subprogram.

Effect:
NC program execution is inhibited.

A188

Rem. loop count bl.
search fwd lev1/2 not
allowed

The remaining loop count transferr ith
block search for subprogram level A or,
greater than the programme;

Effect:
NC program executio

For the block search function, it is only allowed
to specify a remaining loop count between O
and the programmed loop count-1.

A190

Digital input not

The NC block which wi
"inprocess measurement'
on-the-fly" function,

Program the digital input for the desired
function.

programmed has not been progr this function
(machine data 4
Effect: 4
NC progral ecution is inhibited or aborted,
the axis i to a standstill via the
decele
A191 Alth ternal block change" function | - Correct the program.

Digital input not
actuated

ed, the digital input was not
actuatedgin order to trigger the external block
change.

t:
he NC program is interrupted, the axis is
ught to a standstill via the deceleration
amp.

- Check the actuation of the digital input.

v
&
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A195

Negative overtravel
reached

- Negative software limit switch position
approached

- "Software limit switches - negative" (machine
data 12) entered incorrectly

- The programmed position is less than the
negative software limit switch.

- "Reference point - coordinate" (machine data
3) is less than the negative software limit
switch.

- Incorrect encoder actual value
Effect:

The axis movement is stopped via the
deceleration ramp.

- Check the machine data and the NC
program.

- Check the encoder actual value.

A196

Positive overtravel
reached

- Positive software limit switch position
approached

- "Software limit switches - positive" (machine
data 13) entered incorrectly”

- The programmed position is greater than the
positive software limit switch

- "Reference point - coordinate" (machine
3) is greater than the positive software limit
switch

- Incorrect encoder actual value

Effect:
The axis movement is stoppe
deceleration ramp.

A200

No position has been
programmed in
Automatic mode

- Check the machine d and the NC
programs.
- Check th coder actual value.

No position has been prog
block for the roll feed vers
axis number of the ro d

Effect:

NC program execution i ited or aborted,
the axis is brought t still via the
deceleration r .

The axis number and the positional value must
be specified in every NC block for the roll feed
version.

A201

No velocity has been
programmed in
Automatic mode

The decoded block needs a path or axis

velocity. \

Eff

NC ecution is inhibited or aborted,
the ght to a standstill via the
deceleration’ramp.

When using linear interpolation with path
velocity (G01), a path velocity must be defined
with F. When using chaining with axis velocity
(G77), the axis velocities must be defined with
FX, FY, etc. When using roll feed with axis
velocity (GO1), the velocity must be defined
with F.
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A202

Axis unknown

An axis which does not exist was detected in
the decoded NC block. A logical name (X, Y,
Z, A, B, C) must be assigned to each axis with
machine data 2 (axis assignment). Only these
logical axis names can be used in the NC
block. These errors cannot normally occur,
since the logical axis names are verified when
the NC blocks are entered.

Exception: Machine data 2 (axis assignment)
is changed afterwards.

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values — decoder error location”
task.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC block.

@ :
\}‘D

A203

1st G-function not
allowed

The NC block which was read in contains an
illegal 1st G function.

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with th
"output actual values - decoder error location
task.

Effect:
The axis movement is inhibited or stoppe
the deceleration ramp.

: G90 (absolute dimensions)
ntal dimensions) can be

1st G function. Only G91 is

e roll feed version.

matic/single-block mode:Define a legal
unction according to the table (see the
gramming Guide).

A204

2nd G-function not

The NC block which was re
illegal 2nd G function.

- MDI mode:Only G30 to G39 (acceleration
override) can be entered as the 2nd G
function.

- Automatic/single-block mode:Define a legal
2nd G function according to the table (see the
Programming Guide).

3rd G-function not
allowed

allowed The NC program numbe block
number in which the lo coder
detected the error can be‘read with the
"output actual value 0 rror location"
task.
Effect:
The axis movement is|inhibited or stopped via
the deceleraiti

A205 The NC
ille

ich the NC block decoder
e error can be read out with the
tual values - decoder error location"

ct:

The axis movement is inhibited or stopped via
the deceleration ramp.

- MDI mode:No 3rd G function is allowed.

- Automatic/single-block mode:Define a legal
3rd G function according to the table (see the
Programming Guide).

<
&
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A206

4th G-function not
allowed

The NC block which was read in contains an
illegal 4th G function.

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location"
task.

Effect:
The axis movement is inhibited or stopped via
the deceleration ramp.

- MDI mode:No 4th G function is allowed.

- Automatic/single-block mode:Define a legal
4th G function according to the table (see t
Programming Guide).

A208

D-number is not
allowed

A D number greater than 20 was found in the
decoded NC block.

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location"
task.

Effect:
The axis movement is inhibited or stopped via
the deceleration ramp.

Correct the NC block.

A210

Interpolation of 3 axes
not allowed

The decoded NC block contains an
interpolation of 3 or more axes.

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with t
"output actual values - decoder error lo
task.

Effect:
NC program execution is inhibi
the axis is brought to a st
deceleration ramp.

A211

Shortest distance G68
and G91 not allowed

G function G68 (shortest
was detected in the d
although G91 (increment;
active.

e

Example: N10 G G @ 20.000

The NC program number and NC block
number in whi block decoder
detected can be read out with the
"output, al values - decoder error location”
tale

ct:
rogram execution is inhibited or aborted,

i brought to a standstill via the
leration ramp.

Correct the NC block.Function G68 can only
be programmed in association with G90
(absolute dimensions).
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A212

Special function and
axis combination not
allowed

A different axis was programmed in the NC
block following a special function (M7 only).

Example:

N10 G50 X100 F1000

N15 G90 Y200 incorrect
N15 G90 X200 -correct

Correct the NC program.The axis used in the
NC block with the special function must also
be programmed in the next NC block.

The NC program number and NC block ¢
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location"
task. \
Effect:
NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.
A213 The decoded NC block contains several D Correct the NC k.
numbers.
Multiple D-number not
allowed Example:
N1 G41 D3 D5.
The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error locati
task.
Effect:
NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via
deceleration ramp.
A214 The decoded NC block contains s Correct the NC block.
mutually exclusive G functi m
Multiple acceleration acceleration override gr to G39).
behaviour not allowed
Example:
N1 G34 G35
The NC program number and
number in which the
detected the er, an,b i
"output a@ual lues S decoder error location"
task. \
&ecution is inhibited or aborted,
i rought to a standstill via the
ionramp.
A215 The decaded NC block contains several Correct the NC block.
xclusive G functions from the
Multiple special ial function group (G87, G88, G89, G50,
functions not allewed 51).
Example:
N1 G88 G50
The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location"
L 4 task.
Effect:
NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.
Siemens AG  6SE7087-7KP50
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A216

Multiple block transition
not allowed

The decoded NC block contains several
mutually exclusive G functions from the block
transition group (G60, G64, G66, G67).

Example:
N1 G64 G66 X1.000 FX100.00

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location"
task.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC block.

AY

A217

Multiple axis
programming not
allowed

The decoded NC block contains the same axis
more than once.

Example:
N1 G90 GO1 X100.000 X200.000 F100.00

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the

"output actual values - decoder error location"
task.

Effect:
NC program execution is inhibited or ab
the axis is brought to a standstill via th
deceleration ramp.

A218

Multiple path condition
not allowed

Correct the NC

>

lock:

The decoded NC block contains sever

mutually exclusive G functions fro
preparatory function grou
(G00/G01/G76/GT77).

Example:

N1 GO1 (linear interpolation),G 77’(chaining)
X10 F100.

The NC program @NC block
number in whi e ock decoder
detected@e error can|be read out with the
"output actual v decoder error location”

task.

ecution is inhibited or aborted,
ught to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC block.

A219

Multiple dimensiens
specification net
allowed

ded NC block contains several
ally exclusive G functions from the
nsional notation group (G90/G91).

Example:
N1 G90 G91.

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location"
task.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC block.
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A220

Multiple zero offset
selection not allowed

The decoded NC block contains several
mutually exclusive G functions from the zero
offset group (G53 to G59).

Example:
N1 G54 G58

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location"
task.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC block.

A221

Multiple tool offset
selection not allowed

The decoded NC block contains several
mutually exclusive G functions from the tool
offset selection group (G43/G44).

Example:
N1 G43 G44 D2

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error locati
task.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via
deceleration ramp.

Correct the NC block.

A223

Subprogram number
does not exist

The decoded NC block contain
call, however the NC prog
called does not exist in th
technology.

a'su m

V

Effect:
NC program executig
the axis is brought
deceleration ramp

still via the

Correct the NC block.

A224

Subprogram nesting
depth not allowed

S

S

S

was exceeded.!

subprogran\
The ram number and NC block

the NC block decoder
det ror can be read out with the
values - decoder error location"

t:
Clprogram execution is inhibited or aborted,
axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC program.

The permissible nesting depth for
subprograms is 2 subprogram levels.
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A225

Status of collision
monitoring select. not
allowed

The decoded NC block contains simultaneous
selection and deselection of collision
monitoring (G96/G97).

Example: N1 G96 G97 X100

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location"
task.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC block.

A227

Negative overtravel
violated

The look-ahead function of the decoder has
detected that the negative software limit switch
will be crossed. See also error message
"A195: Negative overtravel reached".

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the

"output actual values - decoder error location"
task.

Effect:
NC program execution is inhibited or abarte
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

A228

Positive overtravel
violated

The look-ahead function of the decod
detected that the positive software li

will be crossed. See also error megsal
"A196: Positive overtravel rea

"output actual values - de
task.

4
Correct the NC pr m
Check the machine

orrect the NC program.
Check the machine data.

Effect:
NC program e hibited or aborted,
the axis ig,brought to a'standstill via the
deceleratio
A241 The table ent has been changed. Load the table again.
Table assignment Effe Note:
changed NC ot be processed. A table can only be loaded again if it is not
selected. The warning is cleared automatically
when the table has been successfully loaded.
A242 as not loaded correctly or has been | Load table 1 again.
Table 1 invalid Note:
ct: Table 1 can only be loaded again if it is not

Table 2 invalid

L 4

Table 1 cannot be processed.

selected. The warning is cleared automatically
when table 1 has been successfully loaded.

Table 2 was not loaded correctly or has been
reset.

Effect:
Table 2 cannot be processed.

Load table 2 again.

Note:

Table 2 can only be loaded again if it is not
selected. The warning is cleared automatically
when table 2 has been successfully loaded.
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A244

Travel table 3 not valid

Travel table 3 has not been correctly adopted
or has been reset.

Consequence:
Travel table 3 cannot be processed.

Adopt travel table 3 again.

Note:

Travel table 3 can only be newly adopted ifit'is
not selected. When travel table 3 has been
successfully adopted, the alarm message is
automatically canceled.

A245

Travel table 4 not valid

Travel table 4 has not been correctly adopted
or has been reset.

Consequence:
Travel table 4 cannot be processed.

Adopt travel table 4 again.

L 4
Note:
Travel table 4 can only be ne ted if it is
not selected. When traveltab as been
successfully adopted, the age is

automatically canceled.

A246 Travel table 5 has not been correctly adopted | Adopt travel table 5 a
or has been reset.
Travel table 5 not valid Note:
Consequence: Travel table 5 can on newly adopted if it is
Travel table 5 cannot be processed. not selected. travel table 5 has been
successfull t e alarm message is
automatically canceled.
A247 Travel table 6 has not been correctly adopted | Adopt trav ble 6 again.

Travel table 6 not valid

or has been reset.

Consequence:
Travel table 6 cannot be processed.

A248

Travel table 7 not valid

Travel table 7 has not been correctly ad
or has been reset.

Consequence:
Travel table 7 cannot be processed

.Q, can only be newly adopted if it is
ted. When travel table 6 has been

lly adopted, the alarm message is
atically canceled.

travel table 7 again.

ravel table 7 can only be newly adopted if it is
not selected. When travel table 7 has been
successfully adopted, the alarm message is
automatically canceled.

A249

Travel table 8 not valid

Travel table 8 has not bee
or has been reset.

Consequence:
Travel table 8 cannot be

Adopt travel table 8 again.

Note:

Travel table 8 can only be newly adopted if it is
not selected. When travel table 8 has been
successfully adopted, the alarm message is
automatically canceled.

Table 12-

Q
o
&

L 4

numbers, causes and their counter-measures
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Faults and Alarms 03.2005

12.3 Fatal errors (FF)
Fatal errors are serious hardware or software errors which no longer
permit normal operation of the unit. They only appear on the PMU in
the form "FF<No>". The software is re-booted by actuating any key o
the PMU.

Number / Fault Cause Counter-measure

FFO1

Time slot overflow

A time slot overflow which cannot be remedied
has been detected in the high-priority time
slots.

At least 40 failures of time slots T2, T3, T4 or
T5 (see also parameter r829.2 to r829.5)

- Reduce pulse frequency (P340 0

- Replace CU

FFO3

Access fault
Optional board

Serious faults have occurred while accessing
external option boards (CB, TB, SCB, TSY ..).

- Replace CU, or replé
PLUS type)

- Replace the L

ard

FFO4 A fault has occurred during the test of the lace the unit (Compact
RAM.

RAM

FF05 A fault has occurred during the test of the or replace the unit (Compact
EPROM.

EPROM fault

FF06 Stack has overflowed crease sampling time (P357)

Stack overflow

FFO7

Stack Underflow

Stack underflow

FFO8
Undefined Opcode

Replace CU, or replace the unit (Compact
PLUS type)

- Replace firmware

FF09

Protection Fault

- Replace CU, or replace the unit (Compact
PLUS type)

- Replace firmware

command

Invalid processor comman I! bi >
processed
Invalid format in a prote p ssor

- Replace CU, or replace the unit (Compact
PLUS type)

- Replace firmware

FF10

Word access to ve ress

- Replace CU, or replace the unit (Compact
PLUS type)

lllegal Word Operand V'S
Address - Replace firmware
FF11 Jump comma uneven address - Replace CU, or replace the unit (Compact
PLUS type)
lllegal Instruction
Access - Replace firmware
FF13 Apversio flict between the firmware and - Replace firmware
) the hardware has occurred. - Replace CU, or replace the unit (Compact
Wrong firmware PLUS type)
version
FF14 pected fatal error Replace the board
FF processi (During processing of the fatal errors, a fault

number has occurred which is unknown to
date).

FF15

CSTACK_OVERFLOW

Stack overflow (C-Compiler Stack)

Replace the board

FF16 NMI - Replace firmware
@ - Replace CU, or replace the unit (Compact
NMI error PLUS type)
pact PLUS
Table 12-3 Fatal errors
6SE7087-7KP50 Siemens AG
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Environmental Friendliness

13 Environmental Friendliness

Environmental
aspects during the
development

Plastics
components used

Environmental
aspects during
production

Environmental
aspectsiforddisposal

The number of components has been significantly reduced over earlier
converter series by the use of highly integrated components and the
modular design of the complete series. Thus, the energy requirement
during production has been reduced.

Special significance was placed on the reduction of the volume, weight
and variety of metal and plastic components.

ABS: PMU board, Siemens logo

PC/ ABS: Front cover MC Large

PAG: Front cover MC, terminal strips,
spacer bolts, fan impeller

PAG6.6: DC link terminal cover,
through terminalsyterminal strips, terminal
blocks

Pocan (PBT): Optional carthcovers

PP: PMU gevers

PBTP: Fanyhousing

Hostaphan (Makrofol): Insulating plates

Formex:

NOMEX: Insulating paper

FR4: Rrinted circuit boards

Halogen-containingflame retardants were, for all essential
components, replagedby environmentally-friendly flame retardants.

Environmental compatibility was an important criterium when selecting
the supplied components.

Purchased*€omponents are generally supplied in recyclable packaging
materials(board).

Surfacefinishes and coatings were eliminated with the exception of the
galyanized sheet steel side panels.

ASIC devices and SMD devices were used on the boards.
The production is emission-free.

The unit can be broken down into recyclable mechanical components
as a result of easily releasable screw and snap connections.

The plastic components are to DIN 54840 and have a recycling symbol.

After the service life has expired, the product must be disposed of in
accordance with the applicable national regulations.
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