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1 Definizioni ed allarmi
Personale nel senso della documentazione o delle avvertenze di allarme sul
qualificato prodotto stesso sono persone, che abbiano confidenza con

installazione, montaggio, messa in servizio ed uso del prodotto e

dispongano dei requisiti necessari, p.e.:

¢ Formazione o istruzione oppure autorizzazione, per l'insgfzione e la
disinserzione, messa a terra ed identificazione di cireuitiidifcorrente
ed apparecchi secondo lo standard della tecnica di sicurezza.

¢ Formazione od istruzione secondo gli standard della teenica di

sicurezza nell'uso e manutenzione di adeguato equipaggiamento di
sicurezza.

¢ Scuola di pronto soccorso.

PERICOLO Tale avvertenza indica che la mancata o§servanza delle rispettive
misure di sicurezza provoca la marte, gravi lesioni alle persone e
ingenti danni materiali.

ALLARME Tale avvertenza indica che |a¥mancata osservanza delle rispettive
misure di sicurezza pu@fprovocare la morte, gravi lesioni alle persone
e ingenti danni material.

AVVERTENZA Tale avvertenza (¢on il simbolo di pericolo) indica che la mancata
osservanza dellefrispettive misure di sicurezza puo provocare leggere
lesioni alle persone o lievi danni materiali.

AVVERTENZA Tale avvertenza (senza il simbolo di pericolo) indica che la mancata
esservanza delle rispettive misure di sicurezza puo provocare danni
materiali.

ATTENZIONE Tale avvertenza indica che possono subentrare effetti o stati
indisiderati qualora non vengano osservate le rispettive misure di
sicurezza.

AVVISO nel senso della documentazione & una importante informazione sul
prodotto o sulla relativa parte della documentazione, su cui si deve
prestare particolare attenzione.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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ALLARME

AVVISO

Nel funzionamento di apparecchi elettrici determinate parti degli stessi
sono necessariamente sotto tensione pericolosa.

Per l'inosservanza delle avvertenze d'allarme possono aversi percio
gravi ferite corporali o danni a cose.

Solo personale corrispondentemente qualificato pud lavorare su questo
apparecchio.

Questo personale deve fondamentalmente avere confidenzaseon tutte
le avvertenze e misure di manutenzione secondo questa
documentazione.

Il funzionamento sicuro e senza difetti di questo apparecchio
presuppone un trasporto appropriato, un adeguato,stoccaggio,
montaggio ed installazione, come pure un'accurato service e
manutenzione.

Questa documentazione, a causa della generalitd non contiene
dettagliatamente tutte le informazioni surtytti j tipi di prodotto e non pud
prendere in considerazione ogni case pensabile di installazione, di
servizio o di manutenzione.

Se si desiderano ulteriori infogmazieni o se dovessero sorgere
particolari problemi, che nongiano stati trattati esaurientemente nelle
istruzioni di servizio, si possQno ricevere le necessarie informazioni
tramite la locale filiale dell@ySIEMENS.

Inoltre si avverte che il contenuto di questa documentazione non &
parte di trattativagrecedente’o contestuale, di accordo o di diritto
acquisito o chedo,possa modificare. Tutti gli obblighi della SIEMENS
derivano dal relative,contratto di acquisto, che disciplina la sola e piena
garanzia valida. Questé condizioni di garanzia non vengono né
ampliate né modificate da questa documentazione.
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ATTENZIONE Componenti che temono le cariche elettrostatiche (EGB)

La scheda contiene parti di montaggio che temono le cariche

elettrostatiche. Questi componenti possono essere danneggiati molto
facilmente se maneggiati in modo non appropriato. Se si deve tuttavia
lavorare con schede elettroniche, si osservino le seguenti avvertenze:

Le schede elettroniche dovrebbero essere toccate solo se &
indispensabile intraprendere i lavori previsti.

Se tuttavia si dovessero toccare le schede, si deve immediatamente
prima scaricare il proprio corpo.

Le schede non devono venire in contatto con materiali altamente
isolanti, per es. fogli di plastica, superfici isolanti, parti di vestiti di stoffa
sintetica.

Le schede devono essere appoggiate solo susuperfiei conduttrici.

Cartelle e componenti devono essere custodite e spedite solo in
imballaggio buon conduttore (per es. conténitorindi metallo o di
materiale metallizzato).

Nel caso gli imballaggi non siano buen‘eonduttori, le schede devono
comunque essere avvolte in faglisconduttori prima dell'imballo, per es.
si pud usare gommapiuma metallizzata“o fogli di alluminio per uso
domestico.

Le misure di protezione EGBinecessarie sono chiarite ancora una volta
nella figura seguente:

¢ a = pavimento gonduttore
¢ b =tavolo EGB
¢ c =scarpe'EGB
+ d =mantella EGB
¢ e = bracc¢iale EGB
¢ f = collegamento a terra degli armadi

B d

f f f
L 1 1
— C a —
posto a sedere posto in piedi posto in piedi / a sedere

Fig. 1-1 Misure di protezione EGB
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Avvertenze d‘impiego e di sicurezza per alimentatori di

azionamenti

(secondo: direttive per bassa tensione 73/23/CEE)

1. Generalita

Durante il funzionamento i convertitori per azionamenti
elettrici possono presentare, a seconda del tipo di
protezione, parti nude, parti in movimento o rotanti, parti
sotto tensione nonché superfici ad alte temperature.

Asportando incautamente la necessaria copertura di
protezione, con uso improprio, con installazioni o
manovre non corrette, sussiste il pericolo di gravi danni a
persone o a cose.

Ulteriori informazioni contenute nella

documentazione.

sono

Tutti i lavori relativi a trasporto, installazione, messa in
servizio e manutenzione devono essere eseguiti da
personale tecnico qualificato (si osservino le
Prescrizioni antiinfortunistiche nazionali e le Norme IEC
60364 oppure CENELEC HD 384 o DIN VDE 0100 e IEC
60664 o DIN VDE0110).

Ai sensi delle presenti Note di Sicurezza, per ,personale
tecnico qualificato” si intendono persone pratiche di
messa in posa, di montaggio, di messa in servizio, e
dell’esercizio del prodotto, nonché qualificate per I'attivita
svolta.

2. Uso conforme allo scopo

| convertitori sono destinati a diventare parte integrante
di impianti elettrici o di macchine.

Se essi vengono integrati in una macchina, il servizigydei
convertitori (vale a dire I'uso conforme allo scopa)non‘e
consentito fintanto che non & stata accertatagyla
conformita della macchina alla Direttiva CE{98/87/EG
(Direttiva in materia di macchine). Osservate jfoltre”le
Norme EN 60204.

La messa in servizio (vale a dirg, I'use conforme allo
scopo) & consentita solo nel rispettaydellegnorme EMC
(Compatibilita elettromagnetica) ( 897 336, CEE).

I convertitori soddisfanno iy sequisiti della Direttiva
73/23/CEE. Vengono inoltrey applicate le norme
armoniz-zate della serie EN'50178/DIN VDE 0160
unitamente alle Norme EN 60439-1/ DIN VDE 0660
Parte 500 e EN 60146 / VDE©558.

| dati tecnici e le findicaZioni per le condizioni di
collegamento SONQ indicati sulla targa
dell’'apparecchiaturade, nelfa documentazione e devono
essere rispéttati serupol@samente.

3. Trasporto,ed Immagazzinaggio

Attenersi alle notefrelative al trasporto, magazzinaggio e
maneggio degli apparecchi.

Attenersi ingltre alle condizioni climatiche secondo le
Nerme EN 50178.

4. Messa in posa
La messa in posa e il raffreddamento degli apparecchi,devono

rispettare le prescrizioni contenute nella Documentazione
descrittiva degli appareéchi stessi.
I convertitori devono essere protetti gda’) sollecitazioni
inammissibili.

Nel trasportare e nel maneggiare dette “apparecchiature non
deve essere deformato alcun/ elemento costruttivo e/o
modificata alcuna distanza d’isolamento.
Evitare accuratamente di toceare
elettroniche.

| convertitori contengono_componenti sensibili alle scariche
elettrostatiche; dette scariche,possono facilmente danneggiare
questi componenti, sedgli apparecchi non vengono maneggiati
con cura.

| componenti elettfici pon,devono essere danneggiati neanche
meccanicamente (*in certe circostanze cido pud rappresentare
anche un pericolo,peria‘salute degli operatori).

le parti elettriche /

5. Collegamentielettrici

Nel casa@ysi“debba lavorare su parti sotto tensione bisogna
ossetydre leyNorme nazionali antiinfortunistiche in vigore (ad
es.: BGVjA2).

L’installazione elettrica deve essere eseguita secondo le
prescrizioni specifiche ( ad es.: per la sezione dei conduttori,
perilla protezione sull'alimentazione, per il collegamento alla
rete di"protezione - di terra o neutro-). Ulteriori informazioni
deveno essere recepite nella documentazione.

Indicazioni per una installazione corretta secondo le Norme
EMC come schermatura, messa a terra, inserimento di filtri, e
stesura dei conduttori di allacciamento si trovano nella
Documentazione descrittiva dell’apparecchiatura. Queste norme
devono essere sempre rispettate anche per gli apparecchi che
riportano il contrassegno CE. L'osservanza dei limiti di
applicazione imposti dalla legislazione relativa alle Norme EMC
€ di responsabilita del fornitore dell'impianto o della macchina.

6. Esercizio

Gli impianti, nei quali vengono integrati convertitori per
azionamenti elettrici, devono essere dotati eventualmente di
dispositivi supplementari per la supervisione e la protezione
conform. alla Normativa di Sicurezza vigente, (es.: Leggi sui
Mezzi tecnici per il Lavoro, Prescrizioni antiinfortunistiche, ecc).
Modifiche sui convertitori sono consentite solo per mezzo del
Software operativo

Subito dopo che i convertitori sono stati scollegati dalla rete di
alimentazione non & permesso toccare i collegamenti di
potenza e parti dell’apparecchio in quanto queste in contatto
con condensatori eventualmente ancora carichi. A questo
proposito bisogna osservare le targhette di indicazione di
pericolo apposte sugli apparecchi. Durante il servizio tutte le
coperture e gli sportelli di accessibilitd devono essere chiusi.

7. Manutenzione e Riparazioni

Osservare la documentazione del costruttore degli apparecchi.
Queste Note di Sicurezza devono essere conservate con
cura!

1-4
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Descrizione

2 Descrizione

Campio di impiego

L'invertitore & un apparecchio dell'elettronica di potenza per
I'alimentazione di azionamenti trifasi altamente dinamici nel campo di
potenza da 0,75 kW a 37 kW.

L'apparecchio pud essere fatto funzionare su una rete in continua con
una tensione da 510V a 650 V.

Con l'invertitore, da una tensione in continua del circuitgyintermedio con
il procedimento della modulazione ampiezza impulsi (PWM), viene
costruito un sistema trifase con frequenza di uscita variabile tra 0 Hz e
400 Hz.

Il comando dell'apparecchio viene acquisito dall'elettrenica di
regolazione interna. Esso comprende un micropregessore ed un
procesore di segnale digitale (DSP), le funzignivengono predisposte
dal software dell'apparecchio.

Il servizio pud avvenire attraverso il pannelloyservizi dell'apparecchio
PMU, il pannello servizi confort ORAS, la morsettiera o tramite il
sistema di bus. Allo scopo I'apparecehig,possiede una serie di
interfacce e tre posti di montaggio peril'inserzione di schede opzionali.

Come generatore di motore possono essere inseriti resolver, encoder,
generatore impulsi e generatoreyMultiturn.

= PMU

K

morsettiera H

schede <::‘> <::> :

opzionali . ; F :
p elettrofica regolazmne@ i interfaccia

seriale

C/L+ o ° L o U2/T1
_L i o V2Im2 allacciam.
T H motore
D/L- 0 ® — W2/T3
fusibile gifeuito circuito
intermedio intermedio invertitore :
............................................................................................. i
Fig. 2-1 Schema di principio dell'invertitore
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Trasporto, immagazzinaggio, sballaggio

3 Trasporto, immagazzinaggio, sballaggio

Trasporto

Immagazzinaggio

AVVERTENZA

Sballaggio

Gli apparecchi ed i componenti vengono imballati in fabbrica < ’
corrispondentemente all'ordinazione. Sull'esterno dell'imballo si trova

una targa relativa. Si osservino le avvertenze sull'imballo per trasporto,
stoccaggio e corretto maneggio. 'S

Impedire forti scossoni di trasporto ed urti violenti. Se si constatano
danni dovuti al trasporto, si deve avvertire immediata tejilgproprio
spedizioniere. x

Gli apparecchi e componenti devono essere stoccatiji ienti puliti
ed asciutti.Sono ammissibili temperature tra -25 °C ( e+70°
(158 °F). Sbalzi di temperatura non devono superaa' all'ora.
Superando la durata di immagazzinaggio di a pparecchio

deve essere formato nuovamente. Vedi capitolo rmazione".

L'imballaggio comprende cartone
smalltito corrispondentemente alle |
Dopo lo sballaggio, il controll
la verifica di incolumita degli
il montaggio e la messa in se

o
N
.Q(b
xS

ﬂ@iulato. Pud essere
crizioni per cartonaggi.

ione nella sua completezza e
e componenti, pud avere inizio

O
Q>®

L 4
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4 Prima messa in servizio

Shballaggio e controllo
degli apparecchi

v

Montaggio
dell'apparecchio e delle
schede opzionali non
ancora inserite

\

se necessario,
formazione dei
condensatori del circuito
intermedio

v

Allacciamento del cavo
di protezione, dei cavi o
sbarre di potenza e, se
presente, della
alimentazione 24 V est.

v

Allacciamento dei cavi
di comando,
comunicazione e
motore

Tolto I'imballo verificare I'incolumita dell'apparecchio.

Possono essere messi in servizio solo apparecchi senza  vedi capitolo
danneggiamenti. Controllare inoltre la completezza "Trasporto,
dell'apparecchio, I'esatto equipaggiamento delle schede immagazzinag-
opzionali e, se ordinato, lo sblocco dell'opzione gio, sbhallaggio”
tecnologica.

. . . . . vedi capitolo
Equipaggiare, se necessario, con le schede opzionali " o
. e . ) Montaggio
finora non montate. Montare infine gli apparecchi o

prestando attenzione alle esigenze del luogo di

" H
; : Costruzione
installazione e delle avvertenze EMC.

secondo EMC"

Se il circuito intermedio dell'apparecchio é rimaste,senza

. A ; . vedi capitolo
tensione per oltre due anni, si deve formarg'dinuovo i " "
. S . Formare
condensatori del circuito intermedio.
Incominciando con il conduttore,di protezione
allacciare i cavi di potenza o lessbarredel circuito vedi capitolo

intermedio e l'alimentazione esternaa 24-V. Nella posa "Allacciamento"
dei cavi fare attenzione allesavverienze EMC. In questo e

Inserziene
dell'alimentazione
esterna 24 V

v

passo non allacciare angora/aleun cavo di comando, "Costruzione
comunicazione, generatore’'e motore (eccezione: cavo  corretta secondo
per l'allacciamento di un OP1S, nel caso la EMC"
parametrizzaziong,debba avvenire attraverso 'OP1S).
Allacciare i cavigrimanenti di comando, comunicazione,
generatore € motore. Nella posa dei cavi fare attenzione
alle avverienze EMC.
ALLARME 'Prima di allacciare o disconnettere i
conduttori di comando e di generatore vedi capitolo
I'apparecchio deve essere messo non  "Allacciamento” e
sotto tensione (alimentazione costruzione

dell'elettronica 24 V e tensione del circuito secondo EMC"
intermedio e di rete)!

L'inosservanza di questa misura pud

portare a difetti del generatore. Un

generatore difettoso puo causare

movimenti incontrollati dell'asse.

Dopo la verifica del corretto allacciamento e fissaggio dei
cavi inserire l'alimentazione esterna 24 V. Dopo l'avvio
dell'alimentazione dell'elettronica I'apparecchio si
inizializza. Questa procedura pud durare piu secondi.
Infine viene indicato lo stato dell'apparecchio sulla PMU.

Siemens AG

6SE7087-2KP50
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. . Se, trascorsa l'inizializzazione dell'apparecchio, la PMU
se necessario, eseguire

L . . S vedi capitolo
non indica lo stato °005 o se I'apparecchio & gia stato " .
Reset parametro su ) : . . Parametrizza-
parametrizzato una volta prima, si deve eseguire un

taratura di fabbrica

Reset parametro alla taratura di fabbrica. zione 0

Parametrizzare con vedi capitolo
Download o con i "Parametrizza-
moduli parametro i

Dopo ulteriore verifica dell'apparecchio e del
cablaggio, inserire la tensione di rete ed eseguire

un test funzionale corrispondentemente alla propria
parametrizzazione.

ALLARME Si deve assicurare, che con I'i
della potenza e dell'apparecchi
possa subentrare alcun pefric

Test funzionale

persone e parti d'impiant iglia,
di accoppiare la mac (] trice
solo dopo la chi del test

funzionale.

Ulteriore messa in servizio e paramet
corrispondentemente alle concre

L 4

N
S

Q
o
&

L 4

6SE7087-2KP50  Siemens AG
4-2 Istruzioni di servizio  SIMOVERT MASTERDRIVES



02.2005 Montaggio

3 Montaggio

5.1 Montaggio dell'apparecchio

AVVERTENZA Sicuro funzionamento degli apparecchi presuppone, che essi vengang
montati e messi in servizio da personale qualificato in modo appropriato
con l'osservanza delle avvertenze di allarme di queste jstruzioni®di
servizio.

Sono specialmente da osservare sia le prescrizioni geherali enazionali
di sicurezza e di installazione per lavori ed impianti con/correnti forti
(p.e. VDE, UL), sia le normative che riguardano I'impiegésspecialistico
di utensili e I'uso di attrezzature personali di protezione:

L'inosservanza pud avere come conseguenza maoxte, gravi ferite
corporali o enormi danni a cose.

Distanze Nel montaggio dell'apparecchio si deve(fare attenzione, che
I'allacciamento del circuito intermedigysi trovissulla parte superiore
dell'apparecchio e che l'allacciamentQ alimotore sulla parte inferiore.

Gli apparecchi devono essere mentati,a livello uno di fianco all‘altro.

Per la garanzia di un sufficiente,smaltimento dell'aria di raffreddamento
si deve mantenere sopra e sotto allfapparecchio una distanza rispettiva
di 100 mm dai componenti, Che ostacolino in modo sensibile la corrente
d'aria.

Nel montaggio in afmadi elettrici la ventilazione dell'armadio stesso
deve essere dimensignata corrispondentemente alla potenza dissipata.
| dati allo scopo sitrovano nei dati tecnici.

Esigenze al luogo di ¢ Corpi estranei

installazione Gli apparécchi,devono essere protetti rispetto alla penetrazione di
corpi estranei, poiché altrimenti la funzionalita e la sicurezza non
vienefgarantita.

+ Poalveriy gas, vapori
I@uoghi di impiego devono essere asciutti e senza polvere. L'aria
utilizzata non deve contenere polveri elettricamente conduttrici,
pericolose per il funzionamento, gas e vapori. In caso di necessita si
devono inserire corrispondenti filtri o intraprendere altre
contromisure ausiliarie.

¢ Aria raffreddamento
Gli apparecchi possono essere adoperati in un clima ambientale
secondo DIN IEC 721-3-3 classe 3K3. Con temperature dell'aria di
ventilazione oltre i 45 °C (113 °F) ed altezze installazione oltre i
1000 m & necessaria una riduzione di potenza.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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due oppure quattro viti M5.

C)O

Montaggio
\ superficie montaggio
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o
| |
| ] &
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| |
| |
o
ventilazio}a \L\l. =
IS
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Fig. 5-1 Distanze minime per ento
Montaggio Il montaggio dell'apparecc@e direttamente su una superficie di
C

montaggio. |l fissaggio si

superficie dignontaggio

«—260 mm—?

't
|

_'t 22,5 mm

45 mm

0,55 kW

\ 220 mm—»|
% vista laterale

Fig. 5-2

Cave per
viti M5

ML 33,75 mm ML 45 mm
" [67,5mm " ] 90 mm
1,5/12,2 kW 4,0 kW

Disegni d'ingombro per larghezza custodia fino a 90 mm

vista frontale (senza copertura frontale)

5-2 Istruzioni di servizio
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Cave per
superficie di montaggio viti M5
« 260 mm—» m
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135 180 mm
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Fig. 5-3 Disegni d'ingombro p@todla 135 mm e 180 mm
L 4 \< ’
4
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Montaggio 02.2005

5.2 Montaggio di schede opzionali

PERICOLO Per i condensatori del circuito intermedio fino a 5 minuti dopo la
disinserzione & ancora presente tensione pericolosa nell'apparecchio.
Lavori sull'apparecchio o ai morsetti del circuito intermedio sono
ammissibili solo trascorso questo tempo di attesa.

5.2.1 Montaggio di schede opzionali per larghezza apparécehio fino a
90 mm

Separare I‘appa-
recchio dalla rete

PERICOLO Separare l‘unita di alimentazione od il copvertitose dall‘alimentazione di
energia e sganciare |‘apparecchio in assenzadi corrente. Staccare
l'alimentazione a 24 V per l'elettronicay, Togliere tutti i cavi di
allacciamento.

Smontare Smontare l'apparecchio comeysegue:
l'apparecchio ¢ Aprire i morsetti dellé sbatre del circuito intermedio.
¢ Togliere le vitidi fissaggia, con le quali I'apparecchio & fissato alla
superficie didmontaggio.
+ Tirare I'apparecchio verso il basso, fino a che le sbarre del circuito
intermedio_nontsiano completamente libere.
Estrarre [‘apparecchio verso il davanti.
PosareW'apparecchio sul lato sinistro.

Apertura + Svitare le due viti di fissaggio della parete laterale. Le viti di

dell'apparecchio fissaggiosi trovano sulla parte superiore nell'angolo destro
posteriore e nella parte inferiore nel mezzo del lato destro
dell'apparecchio.

+ Non si devono togliere completamente le due viti di fissaggio, nella
parete dell'apparecchio & prevista una cava, in modo da poter girare
il coperchio con le viti allentate.

+ Aprire la parete laterale destra. Per I'apertura girare la parete
laterale destra verso il davanti e tirarla verso I'alto dalle guide del
bordo anteriore.

Togliere laicopertura ¢ Togliere la copertura frontale dello Slot scelto.

Slot Inoltre si deve separare con attenzione con un coltello a lama sottile
i quattro posti di collegamento della copertura nel diaframma
frontale.

6SE7087-2KP50 Siemens AG
54 Istruzioni di servizio SIMOVERT MASTERDRIVES
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vite di fissaggio
copertura laterale
L 4
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—] delle schede
xiot & 7 opzionali Q
X103 C_
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jssaggio della parete laterale destra
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Fig. 5-5 Togliere la parete laterale destra
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Montaggio schede Spingere la scheda opzionale da dietro nell'apertura del diaframma
opzionali frontale (), fino a che la posizione del connettore di sistema a 64 poli
sulla cartella principale non coincida con la posizione della presa.

Inserire la scheda opzionale da destra del connettore a 64 poli sulla
cartella principale (®). Il punto di vista si riferisce allo stato di
montaggio avvenuto.

Avvitare la scheda opzionale con le due viti ai punti di fissaggio nella
parte frontale della scheda opzionale (®).

DRy
N

Slot C \ N

sms%

®/\A /

%ﬂ @
S

parete posteriore
parete posteriore

Fig. 5-6 Montaggio della scheda opzienale
Mettere assieme Chiudere la parete lateraléddestta dell'apparecchio:
' apptarecchlo e ¢ Inserire la pareteJaterale déstra dall'alto nella guida al lato destro
montare

14
*

anteriore.
Girare la parete,laterale verso il dietro.
Riavvitare la‘pareteylaterale con le due viti di fissaggio.

Montare I'appareechio:

L

Spingere'l'apparecchio dal davanti sotto alla sbarre del circuito
intermediogal suo posto di montaggio.

Alzarellapparecchio verso l'alto, fino a che le sbarre del circuito
intermedio non siano di nuovo acquisite completamente
dalkallacciamento.

Awyitare I'apparecchio con le viti di fissaggio alla piastra di
montaggio.

Collegare le sbarre del circuito intermedio.
Allacciare di nuovo tutti i cavi di allacciamento prima staccati.

Verificare che tutti i cavi di allacciamento e le schermature siano
nella giusta posizione al posto giusto.

Riconoscimento ¢ Per l'indicazione della scheda opzionale inserire la targhetta relativa
delle schede nel campo di scrittura nella parte frontale dell'apparecchio.
opzionali + Dopo l'inserzione della tensione si puo iscrivere le schede opzionali
nel software dell'apparecchio ed incominciare con la messa in
servizio.
6SE7087-2KP50  Siemens AG
5-6 Istruzioni di servizio  SIMOVERT MASTERDRIVES
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Montaggio

52.2 Montaggio di schede opzionali per larghezza apparecchio 135 mm
e 180 mm

Separare I‘appa-
recchio dalla rete

PERICOLO Separare l‘unita di alimentazione od il convertitore dall‘alimentazione di
energia e sganciare |‘apparecchio in assenza di corrente. Staccare
I'alimentazione a 24 V per I'elettronica. Togliere tutti i cavi di
allacciamento.

NOTA Il montaggio di schede opzionali avviene con parte,di'potenza montata.

Apertura .
apparecchio

Togliere la copertura
Slot

*

Togliere le schede .
opzionali

Montaggio schede ¢
opzionali

Svitare le 2 viti di fissaggio del frontale nellaparté”superiore
dell‘apparecchio. Non si devono toglieretcompletamente le due viti
di fissaggio, nella custodia sono previste,cave, con le quali per viti
tolte si puo asportare il fronte apparecchio:

Girare un po' il fronte apparecchio‘eon‘attenzione (ca. 30 °) verso |l
davanti fuori dalla custodia,

Aprire sulla parte di potenza la,levard8i blocco del cavo piatto, che
forma il collegamento all'elettroniéa di conmando.

Togliere il fronte appareechio verso il davanti.

Togliere la coperturafféntalevdello Slot scelto.

Inoltre si deve separarg con attenzione con un coltello a lama sottile
i quattro postiddi collegamento della copertura nel diaframma
frontale oppure,rimuovere calotte di chiusura presenti.

Drapprima gitarelg,due viti della scheda opzionale di circa un giro
all'indietrog

Sciogliere if’collegamento del connettore di sistema alla piastra

dell'eléttroniea, affinché nell'ulteriore svitare delle viti non si lascino
fermare tensioni meccaniche sulla scheda opzionale.

Girare,indietro le viti della scheda opzionale e toglierla.

Spingere la scheda opzionale da dietro nell'apertura del diaframma
frontale (®), fino a che la posizione del connettore di sistema a 64
poli sulla cartella principale non coincida con la posizione della
presa.

Inserire la scheda opzionale da destra del connettore a 64 poli sulla
cartella principale (®).

Avvitare la scheda opzionale con le due viti ai punti di fissaggio nella
parte frontale della scheda opzionale (®).

Siemens AG  6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES
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Mettere assieme
I'apparecchio

Allacciamentio
apparecchio

Riconoscimento
delle schede
opzionali

Slot C

Slot C
L 4
Fig. 5-7 Montaggio della scheda opzionale

rso il davanti ed
inferiore - che arriva dal

Tenere teso il frontale apparecchio di ¢
appendere la finestra della lamiera di
sotto - nella traversa della parte di pate

Fissare il connettore del cavo eg nto alla presa della parte
di potenza e chiudere la leva di blec

Inserire con attenzione il fr
attenzione, che la lamier
apparecchio (considerat
custodia.

Avvitare il fronte appar
potenza.

Allacciare dif

ecchio nella custodia. Fare
| lato destro del fronte
nti) entri nelle cave della

con le due viti di fissaggio alla parte di

utti i cavi prima staccati.

Verificare i cavi di allacciamento e le schermature siano alla
giusta posizi al'posto giusto.

Per l'indi ella scheda opzionale inserire la targhetta relativa
nel ca rittura nella parte frontale dell'apparecchio.

Qop I'insérzione della tensione si pud iscrivere le schede opzionali
dell'apparecchio ed incominciare con la messa in

5-8
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Costruzione corretta secondo EMC

§) Costruzione corretta secondo EMC

Di seguito sono riassunte alcune informazioni e direttive basilari, che
facilitano il mantenimento delle prescrizioni EMC e CE.

L

Prestare attenzione ad un collegamento buon conduttore tra la
carcassa del convertitore o invertitore e la superficie di montaggio¢
Si consiglia I'impiego di superfici di montaggio buone copduttrici
(p-e. lamiera d'acciaio zincata). Se la superficie di montaggio &
isolata (p.e. con vernice colorata), si usino rondelle dentellaté o di
contatto.

Unire tutte le parti metalliche dell'armadio di piatto’e/con buona
conducibilita I'una con l'altra.
Nel caso si devono usare rondelle dentellate“e,di contatto.

Collegare le porte dell'armadio con bandelle‘di massa il piu corte
possibile con I'armadio stesso.

Per il collegamento tra invertitore e motore si‘devono impiegare
conduttori schermati.

Lo schermo del conduttore di allagCiamento del motore deve essere
collegato con l‘allacciamentgdello ‘'schermo dell‘invertitore e, con
ampia superficie di contattto, cen [a piastra di montaggio del motore.
Nel caso che la scatola degllaymorsettiera del motore sia di plastica,
in aggiunta si devono inserire sbarrette di terra.

La schermatura del cavo,motore non deve essere interrotta con
bobine d'uscita, fusihili© contattori.

Eseguire tuttid’conduttofi"di segnali schermati. Dividere i conduttori
di segnale secendo gruppi di segnale.

Non far scofrere‘¢enduttori con segnali digitali non schermati
accanto a_eonduttori con segnali analogici. Nel caso si usi un cavo
di segnale comune, i singoli segnali devono essere schermati
reciprocamente.

Stendere ilcavi di potenza ed i cavi di segnhale separatamente gli uni
dagli altrisin spazi diversi (distanza minima 20 cm). Prevedere
lamiereydi separazione tra i conduttori di segnale e quelli di potenza.
Ledlamiere di separazione devono essere messe a terra.

Mettere a terra i terminali di riserva da entrambi i lati. Con cio si
raggiunge un effetto di schermatura addizionale.

Posare i cavi compatti contro le lamiere a terra. Col che si riduce
I'induzione di segnali di disturbo.

Evitare lunghezze di cavo non necessarie. Con lunghezze di cavo
non necessarie si producono capacita ed induttanze di
accoppiamento addizionali.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Costruzione corretta secondo EMC 02.2005

+ Impiegare conduttori con schermi intrecciati. Conduttori con schermi
a fogli nella loro schermatura sono peggiori del fattore cinque. O

+ Bobine di eccitazione contattori, che siano allacciate alla stessa ret
degli invertitori o che si trovino nelle vicinanze dell'invertitore,
devono essere equipaggiate con limitatori di sovratensioni (p.e.
gruppi RC, varistori).

Ulteriori informazioni si trovano al capitolo 3 "Note di installazione per,

montaggio corretto secondo EMC di azionamenti " del Compendio. Il

Compendio si trova nel CD allegato e puo anche essere ordi u

carta stamparta (numero d'ordinazione: 6SE7087-2Q

AVVERTENZA Questo & un prodotto con limitata ricevibilita seco
senza contromisure aggiuntive non & adatto per l'ins
pubbliche.

[ 1800-3 e
imento su reti

enti a velocita variabile
b) i sistemi di

devono mantenere i valori
ella norma succitata).

dove peril PDS non &

NOTA Secondo la norma di prodotto EMC per/azi
EN 61800-3:1996 + A11:2000 capi
azionamento (PDS = Power Drive
limite (secondo tabella 11 e t
Per motivi tecnici ci sono alc

Questi impieghi sono:
¢ conreti IT in sistemi

ecessaria € limitata dall‘effetto del filtro.
considerazione specialmente con

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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7 Allacciamento O

PERICOLO Gli apparecchi SIMOVERT MASTERDRIVES funzionano con tensionio
elevate.
Tutti i lavori devono essere eseguiti solo nello stato di assenza di
tensione!
Tutti i lavori devono essere eseguiti solamente da personal
L'inosservanza di queste avvertenze di allarme puo a
conseguenza morte, gravi ferite corporali oppure enor

Per i condensatori del circuito intermedio nell'appare
ancora tensione pericolosa fino a 5 minuti dopo ladisi ione. Il
lavoro all'apparecchio od ai morsetti del circuito
ammissibile non prima di questo tempo di att

Anche a motore fermo i morsetti di potenzat, di comando possono
portare tensione.

Per alimentazione centralizzata della tensi el circuito intermedio si
deve prestare attenzione ad un sic e mento dei convertitori
dalla tensione del circuito intermedio!

Nel maneggiare sull'apparecch
sono parti libere sotto tensio

si deve stare attenti, che ci

L'utilizzatore e responsabil e tutti gli apparecchi vengano installati
ed allacciati secondo le e tecniche riconosciute nel paese di
installazione e le al ni regionali valide. Si deve prestare
particolare atten I nsionamento di cavi, fusibili, messa a
terra, disinserzi zionamento e della protezione per
sovraccorren

o
O
N

O
Q>®

L 4

Siemens AG 6SE7087-2KP50
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X3 sbarre circuito

intermedio / ya 7 || PE3
STOP emergenza

(opzione) X533 YL L4
T
T 4

PMu—| & %
alimentazione esterna DC24 V, [l & \
RS485 (USS) X100~ [ Era
resistenza chiusura bus sﬂl @
(USS) S1 sl OQ
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o]

RS232/RS4 X103 ——
S232/RS485 (USS) X103 Slot C
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O
l

allacciamento motore X2 ——»

Fig. 7-2 R\

allacciamenti per larghezza custodia 135 mm
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Ji

X3 sbarre circuito

intermedio / ~ 7 || PE3
STOP emergenza ; l 22/,
(opzione) X533 YL Ll
IRRNNRRIANRNNE
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A
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Alimentazione DC 24V .

L 4
RS485 (USS) X100 _’31' A
PE
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morsettiera X101

Slot B

RS232/RS485 (USS) X103 ——

- X

Y0005 |:| EEEEEEH“ |:|
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Slot C

allacciamento motore X2 ———
Fig. 7-3 PN llacciamenti per larghezza custodia 180 mm

O
|
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7.1 Allacciamenti di potenza O
ALLARME Conduttore di protezione

Il cavo di protezione deve essere allacciato sia lato rete, sia lato

motore.

A causa di correnti di dispersione attraverso i condensatori antidisturldo,

secondo EN 50178
e sideve usare una sezione minima di 10 mm2 Cu o %

e impiegando allacciamenti di rete con sezioni minori_di 10ynm?2

NOTA Se l'apparecchio e fissato con un collegamefto buon conduttore su una
superficie di montaggio messa a terra, la se del cavo di protezione
puo essere uguale a quella del conduttore 0. La funzione del

Siemens AG 6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES Istruzioni di servizio 7-5
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7.1.1 Allacciamenti di potenza fino a larghezza apparecchio 90 mm

Cavo di protezione Sulla parte superiore dell'apparecchio dietro all'allacciamento del
circuito intermedio X3 si trova un allacciamento cavo di protezione
addizionale sotto forma di un bullone M4.

Serve all'allacciamento di un cavo di protezione per montaggio isolato.

X3 - sbarre circuito Le sbarre del circuito intermedio serve all'alimentazione

intermedio dell'apparecchio con energia elettrica.
cavo indicazione significato campo
3 PE3 allacc. cavo protez.
2 D/L- tensione ZK - DEs510 - 650 V
1 C/L+ tensione ZK + DC 510 - 650 V

Sezione allacciabile: sbarre “rame elettroliticé zihcato” 3x10 mm,
arrotondata secondo DIN46433

Il cavo 1 si trova montato davanti.

Tabella 7-1 Sbarre circuito intermedio

X2 —allacc. motore  L‘allacciamento motore si trovarsullato in basso dell‘apparecchio.

@ % ] morsetto significato, campo
1 T S PE2 allacc. cavosprotez.
! Eg u2 faseU2"/ T'1 3AC0OV-480V
! L 5 V2 fase M2 / T2 3ACO0V-480V
w2 fase\Ww2 /T3 3ACOV-480V

Sezione allaceiabiléy4 mm? (AWG 10), flessibile

Il morsetto PE2 sigrova montato davanti.

Tabella 72 Allacciamento motore

Perihsicuro fermo dell'allacciamento motore si deve avvitare il
connettore alla custodia.

| cavi motore devono essere dimensionati secondo VDE 298 parte 2.

Dopo il montaggio del connettore si deve fissare lo schermo del cavo
motore con ampia superficie di contatto alla lamiera degli schermi.

6SE7087-2KP50 Siemens AG
7-6 Istruzioni di servizio SIMOVERT MASTERDRIVES
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Allacciamento

7.1.2 Allacciamenti di potenza per larghezza apparecchio 135 mm e
180 mm

X3 - sbarre circuito
intermedio

X2 — allacciamento
motore < 18,5 kW

relfuz []we

%,

X2 — allacciamento
motore = 22 kW

%% %,
Op

Le sbarre del circuito intermedio serve all'alimentazione
dell'apparecchio con energia elettrica.

cavo indicazione significato campo
3 PE3 allacc. cavo protez.
2 D/L- tensione ZK - DC 510 - 650 V
1 C/L+ tensione ZK + DCB10 650 V

Sezione allacciabile: sbarre “rame elettrolitico zincato#3%10 mm,
arrotondata secondo DIN46433

Il cavo 1 si trova montato davanti.

Tabella 7-3 Sbarre circuito intermedio

L‘allacciamento motore si trova sulla partesinfefiere dell‘apparecchio su
un blocco morsetti.

morsetto significato campo
PE allacc. cavoprotez;
u2/T1 fase U2LT1 3ACO0V-480V
V2 /T2 fased/2 / T2 3ACO0V-480V
W2/T3 faseWw?2 /¥ 3 3ACOV-480V

Sezione allacciabjles
larghezza custodia 135 mm. 10 mm?2 (AWG 8), flessibile
larghezza custodia, 80 mm: 16 mm?2 (AWG 6), flessibile

Il morsetto PE si trovayistodtal davanti a sinistra.

Tabella 7-4 Allacciamento rete

L'allacciamento motore si trova sulla parte inferiore dell‘apparecchio su
un bloeeo morsetti.

morsetto significato campo
@ allacc. cavo protez.
u2/T1 fase U2/ T1 3AC0V-480V
V2/T2 fase V2 /T2 3ACOV-480V
W2 /T3 fase W2 /T3 3ACOV-480V

Sezione allacciabile:
sezione massima: 50 mmz2 (AWG 1/0),
sezione minima: 10 mm?2 (AWG 6)

| morsetti PE si trovano sulla lamiera di schermo in basso a destra.

Tabella 7-5 Allacciamento rete

Siemens AG 6SE7087-2KP50

SIMOVERT MASTERDRIVES
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7.2 Allacciamenti di comando
Allacciamenti L'apparecchio possiede nella esecuzione base i seguenti allacciamenti
standard di comando:

+ alimentazione esterna 24V, allacciamento bus USS (RS485)
¢ interfaccia seriale per PC oppure OP1S
& morsettiera.

ALLARME Prima di allacciare o disconnettere i conduttori di comandowed i*cavi di
generatore |'apparecchio deve essere messo non sotto tenstone
(alimentazione dell‘elettronica 24 V e tensione del cireuito di rete)!

L'inosservanza di questa misura puo portare a difetti'del generatore. Un
generatore difettoso pud causare movimenti incontrollati dell‘asse.

ALLARME L'alimentazione esterna 24-V e tutti i cirCuiti'¢éellegati con gli
allacciamenti di comando devono soddisfarezalle esigenze di
separazione elettrica di sicurezza seeondo EN 50178 (circuito PELV =
Protective Extra Low Voltage)¢

ATTENZIONE L'alimentazione esterna 24-Vhdeve essere protetta da interruttore di
protezione conduttore pgfimpedire in caso di un guasto
all'apparecchio, p.e..cortogircuito nell‘elettronica di comando o di un
errore di cablaggio, il'sovraecarico di conduttori o di parti di montaggio.

Fusibile F1,F2 integruttore di protezione conduttore 6 A, caratteristica di
intervento C SiemensbSX2 106-7.

(Per il cablaggigwedr il foglio allegato dell‘unita di alimentazione o del
convertitore ‘e [Fig. 7-4).

6SE7087-2KP50 Siemens AG
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3AC
380 -480V
1.1
|../\. U W
Alimentazione

PELV

-F1
DC = 3 ¢
24V v [
-X100 i
33 - Il L .
Elettronical I Unitaydi al tazione
34 comando 1l
o I

Invertitore
1.1

Invertitore
1.2

Invertitore
1.3

Invertitore
2.1

Azionamento plurimotore con unita di alimentazione ed invertitori
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i selettore per ON
alimentazione _||24V 33 S Nt P24 chiusura bus USS S1 OFF
esterna 24 V r -1+ ” — 36 v —
PEL s ST s sl GNP RS485N
interfaccia seriale L LS RS485P — TxD
USS (RS485) - RS485N [ > RxD| [%1]
36 L— EN_RS232
X101 regolatore
1 = | P24 EN_RS#ss|  Micro- o=22ld *
alimentazione S---< BOOT
iliari controller
ausiliaria 2 o — M24 S
L x|
o
3 Q&
._Z_¢ L > S <«—Out 0|0
Out In » In 0:2 ni
ingressi ed uscite $— L SHe—> <«—{Out
» In
digitali >
bidirezionali 1 -, 5 S < IOnut
6 <
—B—d— — —> O-He—> - - IOnut
uscite 4 ingressi ed uscite digitali bidirezionali
7
—— o
ingressi digitali <::">
e
ingressi
9 >
ingresso analogico S X103
10| N <> slota
1| g —E»—< < ——> siots
uscita analogica 1 @___L _ :“ :: Slot C

Fig. 7-5 Pano e ciamenti
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X100 — La morsettiera a 4 poli serve all‘allacciamento dell‘alimentazione

alimentazione esterna 24V (alimentazione dell‘unita di alimentazione o di un

esterna DC24 V convertitore AC/AC) e per l'allacciamento di un bus USS.

bus USS La chiusura bus USS e collegata con l‘elettronica di comando e la
presa a 9 poli Sub-D dell‘interfaccia seriale X103.

La resistenza di chiusura bus puo essere inserita tramite il selettore S1
in caso di necessita. Nella posizione inferiore la chiusura del bus é ¢
disinserita.

L'inserzione € indispensabile, se I‘apparecchio si trova,al t@del
bus USS.
morsetto indicazione significato
33 +24 V (in) alimentazione 24 DC 20-30 V
[e ] | . -
(e | ii = He 34 ov potenziale di refi za oV
(e | | 35 EEXH|e -
(o | | 36 | E@E] 35 RS485P (USS) chiusura b RS485
36 RS485N (USS) chiusura b SS RS485

Sezione allacciabile: 2,5 mm2 (AWG 12

I morsetto 33 si trova montato sopra.

Tabella 7-6 alimentazione estern s USS

L'apparecchio ha un assorbimentodi corrente di 1 A alla tensione di
ede,opzionali inserite questo aumenta a

0 essere usata o tramite —X100 o tramite —X103.

alimentazione 24 V. Co
massimo 1,6 A.

ATTENZIONE L'interfaccia R

Siemens AG 6SE7087-2KP50
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X101 — morsettiera Sulla morsettiera di comando si trovano i seguenti allacciamenti:
di comando ¢ 4ingressi ed uscite digitali combinate

2 ingressi digitali addizionali

1 ingresso analogico

1 uscita analogica

alimentazione ausiliaria 24 V (max. 60 mA, solo uscita!) per gli
ingressi

* & & o

AVVERTENZA Se gli ingressi digitali vengono alimentati con una fonteyesteria 24 V,
guesta deve essere riferita alla massa X101.2. In questo caso'il
morsetto X101.1 (P24 AUX) non pud essere collegato con
l'alimentazione 24 V.

mors. indicazione significato campo
1 P24 AUX alimentazione ausiliaria DC 24 V /60 mA
1 2 M24 AUX Potenziale gomune oV
2 livellato
3 3 DIO1 ingresso / useitawdigitale 1 24 V, 10 mA /20 mA
g 4 DIO2 ingress@,)/ Usecita digitale 2 24V, 10 mA / 20 mA
6 5 DIO3 ingresso / useita digitale 3 24 V, 10 mA /20 mA
7 6 DI04 ingresso /Uscita digitale 4 24V, 10 mA /20 mA
8 7 DI5 ingresso digitale 5 24V, 10 mA
1% 8 DI6 ingresso digitale 6 24V, 10 mA
11 9 Al- ingresso analogico — 11 Bit + segno
12 ingresso differenz.:
10 Al+ ingresso analogico + +10 V/Ri=40kQ
11 AO uscita analogica 8 Bit + segno
+10V/5mA
12 M AO massa analogica uscita

Sezjonewallacciabile: 0,14 mm2 a 1,5 mm? (AWG 16)

lhinorsetto 1 si trova montato sopra.

Tabella7-7 morsettiera di comando

6SE7087-2KP50 Siemens AG
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X103 —interfaccia Tramite la presa a 9 poli Sub-D pud essere allacciato a scelta un
seriale OP1S o un PC con RS232 o interfaccia RS485.
Per il PC ci sono anche diversi cavi di collegamento per i diversi
protocolli di trasmissione.

La presa a 9 poli Sub-D € accoppiata internamente con il bus USS,
cosi che sia possibile uno scambio dati con altri partecipanti, che siano
accoppiati tramite il bus USS.

Questa interfaccia serve anche alla carica di Software.

Pin  indicazione significato
1 RS232 ID commutaz. su protocollo RS232
—\ 2 RS232 RxD dati ricezione tramite RS232
9 %/5 3 RS485 P dati tramite interfaccia RS485 RS485
o 0o 4 Boot segn. comando Software-U Low attivo
8 8 5 M5 AUX potenziale referenza ov
% 6 P5V alimentazione ausili +5V, max. 200 mA
° O |1 7 RS232 TxD dati invio RS232
R 8  RS485N dati tramite i 5485 RS485
9 M_RS232/485 mass i on bobina)

Tabella 7-8 interfaccia serialeK\

L 4

N
S

Q
o
&

L 4

Siemens AG 6SE7087-2KP50
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X533 — Opzione
STOP emergenza

PERICOLO

NOTA

Con l'‘opzione Stop di emergenza attraverso un relé di sicurezza si pud
interrompere il comando della parte di potenza. Con cid viene garantito
che in nessun caso l‘apparecchio crea un campo rotante nel motore
allacciato.

Anche se I'elettronica di comando produce comandi, la parte di potenza
non pud muovere il motore.

La funzione "Stop emergenza" € una "apparecchiatura per impedire
awvio intempestivo" secondo EN 60204-1, paragrafo 5.4 e con relativo
dispositivo esterno soddisfa le esigenze della categoria di sicurézza 3
secondo EN 954-1.

La funzione di Stop di emergenza non produce alcuna sgparazione
galvanica tra motore e parte di potenza! Tuttavia i morsetti'\del motore
si trovano sotto tensione pericolosa.

L'opzione STOP di emergenza non é adatta, g,portare al piu presto un
motore in rotazione all'arresto, poiché con la'disinserzione dei segnali
di comando il motore viene frenato solo dal casico allacciato.

Con funzione "Stop emergenza" attivata, ilmatore non puo piu
prendere alcuna coppia. Con influssolesterno sugli assi
dell'azionamento o azionamenti non autofsenanti (p.e. assi appesi)
sono necessarie apparecchiature addizionali di arresto, p.e. freni.

Rimane un rischio di residuo nel case,del verificarsi di due guasti
contemporaneamente nellg parte'difpotenza. In questo caso
I'azionamento puo essere orientato di un piccolo angolo di rotazione
(motori asincroni: nel campoidella rimanenza max. 1 parte di cava, che
corrisponde ca. dags%a"15°).

Quali parte di umyintefg,impianto o macchina, i prodotti qui descritti sono
stati sviluppatimper assumere funzioni indirizzate alla sicurezza. Un
sistema completoper quanto concerne la sicurezza contiene di regola
sensori, ynita divalutazione, apparecchi di segnalazione e
progettazioni per disinserzioni sicure.Sta nell'ambito di responsabilita
del costrutteré di un impianto o macchina di assicurare l'intera funzione
corretta.l'a, Siemens AG, le sue filiali nazionali e regionali (in sostanza
“Siemens") non & in grado di garantire tutte le peculiarita di un intero
impianto o macchina che non siano state concepite in accordo con
Siemens.

Siemens non si assume alcuna responsabilita civile anche per
suggerimenti che vengono dati nella seguente descrizione. Dalla
descrizione seguente non si possono dedurre nuove pretese di
garanzia o responsabilita, che vadano oltre le condizioni generali di
fornitura Siemens.

7-14
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X533

A w N

L‘'opzione STOP emergenza comprende il relé di emergenza ed i
morsetti di allacciamento per il comando del relé ed un contatto di
segnalazione di ritorno.

mors. indicazione significato campo

1 contatto 1 segnalaz. "Stop emergenza” DC20V-30V

2 contatto 2 segnalaz. "Stop emergenza” 1A

3 ingr. comando resistenza nominale DC 20— 30V
"Stop della bobina max. (frequenza di
emergenza" >823Q + 10% a20°C inserzione:6/min

4 P24 DC tensione alimentazione DC24 V /
"Stop emergenza” 30 mA

Sezione allacciabile: 1,5 mm2 (AWG 16)

Tabella 7-9 Assegnazione morsetti opzione "STOP emergenza’

La bobina del relé di emergenza € messa da,uniato sulla massa
dell‘elettronica a terra. Alimentandgyla bebina con una tensione di 24 V
esterna il polo negativo deve essere,callegato al potenziale di terra.
L‘alimentazione esterna 24 V deve soddisfare le esigenze per i circuiti
PELV secondo EN 50178 (DIN'VDE"160).

Alla consegna € inserito un ponte tratl morsetto 3 e 4. Per usufruire
della funzione "STOP EMERGENZA" il ponte deve essere tolto e per la
scelta della funzione essege allacciato un comando esterno.

Se il relé di emergenzale alimentato dall‘alimentazione interna X533:4,
I'alimentazione egterna 24 \deve fornire al morsetto X9:1/2 come
minimo 22 V, affinchg'il relé di emergenza si attragga in modo affidabile
(caduta di tensionelinterna).

morsettiera
- X533

Or
[eX N
O w |-
O |-

alimentazione *
fotoaccop-
piatore / LWL

Siemens AG

6SE7087-2KP50
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| contatti di segnalazione del relé di emergenza con il carico dato

(30 V DC /1 A) consentono almeno 100.000 inserzioni. La durata

meccanica e di ca. 10 Mio di inserzioni. Il relé di emergenza € un

componente importante per la sicurezza e l'affidabilita della macchin
Percid per una funzione mancante si deve sostituire la cartella con il
relé di emergenza. L‘apparecchio in questo caso € da spedire per la
riparazione o da sostituire. Per il riconoscimento di una funzione
mancante sono necessarie verifiche funzionali ad intervalli regolari. Pér

I'ambito di tempo sono praticabili gli intervalli dati nella pre

BGV Al 8§39, paragrafo 3. La verifica funzionale ¢ perei¢ d
seconda delle condizioni di esercizio, tuttavia almeno un It

ed in piu dopo la prima messa in servizio e dopo modi

manutenzioni.

Off emerg

(O

richiesta sblocco

]

dispositivo protezione s2 ] ---------

Al MYII Y12 |Y21)Y22 13 23 |31 47 57
] R I

smess VTT] °T)
.Y33.Y34 PE A2 \14\24 32 48\58

K1
L 4
-K1
M

&

L 4

14 24

k2]

e

interruttore
principale

Lo

ione

ire a

anno

rete

-Q1 I—L%/

—
=
=~

-K2

X: ingresso binario, da collegare con OFF3

p.e. X101.8 -->P558 =21

Y: uscita binaria, da collegare con segnalazione

“raggiunto valore confronto”

SIMOVERT
MASTERDRIVES

u2Tva w2

p.e. X101.6 -->P654 = 120; P796 = 0 (valore di confronto)

mobile in categoria di sicurezza 3 secondo EN 954-1

Esempio d‘'impiego funzione "Stop emergenza" con combinazione di
sicurezza contattore per la sorveglianza di un dispositivo di protezione

7-16
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$

Tutti i cavi esterni rilevanti per la sicurezza sono protetti, p.e. da posare
in canalina, affinché siano da escludere cortocircuiti ed incroci. Si
devono rispettare le esigenze di cablaggio secondo EN 60204-1,
paragrafo 14.

Con lo schema secondo Fig. 7-6 lo sfruttamento sblocca
I'apparecchiatura di protezione mobile solo dopo l‘arresto
dell'azionamento. Lo sfruttamento nel caso é rinunciabile se il giudizio
sul rischio della macchina lo consente. In questo caso il contatto in
apertura dell'apparecchiatura di protezione viene allacciat
direttamente ai morsetti Y11 e Y12 e cade l'elettroma

Con il comando "OFF3" l'ingresso binario X & assegn

contatti sono incollati, se i contatti di seghalazione e la combinazione di
sicurezza non si chiudono corretta é orso il tempo di ritardo
impostato si disinserisce il contattorg,principale K1 tramite i contatti

ritardati 47/48.

>
N
O

O
Q>®

L 4

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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7.3 Sezioni cavo

Cavo di protezione

ALLARME

Cavo motore

Se l'apparecchio € fissato tramite un collegamento buon conduttore su
una piastra di montaggio messa a terra, la sezione del conduttore di
protezione puo essere uguale a quella del cavo esterno.

Negli apparecchi fino a larghezza costruttiva 90 mm per il
montaggio isolato si deve allacciare un secondo conduttore di
protezione (sezione come quella del cavo esterno) al collegamento di
terra (dadi M4 sulla parte superiore dell‘apparecchio aéeantesal
morsetto di rete).

Per sezioni e conduttori vedi catalogo Motion Contfol SIMOVERT
MASTERDRIVES MC opp. IEC 60 204-1: 1997/1998:

7.4 Combinazioni apparecchio

ALLARME

ATTENZIONE

Per una facile realizzazione di azionamenti pluriasse dal circuito
intermedio DC dei convertitori KempaktiPLUS AC/AC, possono essere
alimentati uno o piu invertitori;Kompakt PLUS DC/AC.

La somma delle potenze di azionamento degli invertitori non deve
essere maggiore della potenza di azionamento del convertitore. In
questo caso vale un.fatteré di Contemporaneita di 0,8.

Per esempio ad uniconvertitore con potenza di azionamento di 5,5 kW,
possono essere allacciati un invertitore con 4 kW ed un invertitore con
1,5 kW a sharre egomuni DC.

| componenti {ato rete vengono definiti secondo la potenza somma di
tutti | @envestitori ed invertitori. Con azionamento pluriasse ed un
copvertitore da 5,5 kW, un invertitore da 4 kW ed uno da 1,5 kW, i
ecompaenenti lato rete devono essere scelti per un convertitore da
11°kW, Se la potenza somma non corrisponde precisamente a quella di
un<onvertitore, si devono dimensionare i componenti lato rete secondo
il primo convertitore di potenza piu alta.

Se alle sharre DC di un convertitore vengono allacciati pit di due
invertitori, allora deve essere prevista un‘alimentazione esterna 24 V. In
un convertitore con larghezza del contenitore 45 mm all‘uscita di
tensione 24 V si puo allacciare solo un altro invertitore.
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8 Parametrizzazione

La parametrizzazione della serie di apparecchi SIMOVERT
MASTERDRIVES é possibile con diverse vie di introduzione. Ogni
apparecchio pud essere impostato senza impiegare componenti
aggiuntivi mediante l‘unita di parametrizzazione propria
dell‘apparecchio (Parameterization Unit, PMU).

Per ogni apparecchio c‘¢ il software utente DriveMoniter e melta
documentazione elettronica su CD. Nell‘installazione su Un,PG
standard la parametrizzazione dell‘apparecchio pud esseére eseguita
con linterfaccia seriale del PC. Il software mette a dispgsiziéne
molteplici aiuti di parametrizzazione ed una messd'ip, semvizio guidata.

L‘introduzione dei parametri con il pannello di cOmando’manuale OP1S
e la parametrizzazione mediante un controllo@uybus™i campo (p.e.
Profibus) offrono ulteriori possibilita.

NOTA Dal‘ Firmware V2.0 (per apparecchileon perfermance-2) i parametri
BICO sono variabili anche nello state,diteonvertitore "funzionamento"
(vedi anche elenco parametri *Variabile in"). Al contrario del Firmware
V1.x, dove i parametri BICO erangyvariabili solo nello stato di
convertitore "pronto per funzionamento", per apparecchi con
performance-2, dal Firmware V2.0°sono possibili variazioni della
struttura anche con il funzienamento in corso.

ALLARME Per variazione impreyista di parametri BICO nello stato di convertitore
"funzionamentg@", Sifpud arrivare ad un movimento indesiderato
dell‘asse.

8.1 Menu=parametri

Per strutturare il set di parametri inseriti negli apparecchi, i parametri
comuni relativi sono funzionalmente riassunti nel menu. Un menu
rappresenta con cid una selezione di parametri dalla riserva globale di
parametri dell’'apparecchio.

E’ possibile, che un parametro appartenga a piu menu. L’appartenenza
dei parametri ai singoli menu & data nell’elenco parametri.
L’abbinamento avviene tramite i numeri di menu abbinati ad ogni menu.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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livello menu 1
scelta tramite
scelta menu P60

livello menu 2 livello menu 3
(solo su OP1S) (solo su OP1S)

— | parametro utilizzatore —| parametri generali | | SST1/SST2
— | morsetti | | allacciam.bus di cgnpo|
e | comunicazione |
P60 menu parametro —
| | word di comando e stato |
- | canale riferimento |
- — | motore/generatore | dati motore
I tarature fisse
dati generatore
_— | regolazione/set coman — | regolazione posizione|
parametrizzazione
veloce | | regolazione velocita |
- | regolazione corrente |
configurazione e
== schede - | comando U/ |
— I set comando |
taratura azionamento
e Download agnosi — I guasti/allarmi |
. - Isegnalazioni/indicazioni|
L= | Upread/accesso liberg funzioni
o I Trace ‘
H definizione sblocco ‘ — |P05izionatore semplice|
parte di potenza
— sincronismo
3 | |

blocco libero ‘
\\ - I posizionamento |
\ I tecnologia | B —— I attivazione/MDI ‘

L'accesso non autorizzato
ai menu con sfondo grigio
puo essere interdetto
introducendo una
Password in P359.

C

P358 chiave P359 chiusura

Fig. 8-1 Menue parametri
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Livelli menu

| menu di parametri presentano piu livelli di menu. Il primo livello
contiene i menu principali. Questi sono validi per tutte le fonti di
introduzione parametri (PMU, OP1S, DriveMonitor, collegamenti a bus
di campo).

La scelta del menu principale avviene nel parametro PO60 scelta menu:

Esempi:

P060 =0 scelto menu "parametro utilizzatore"
P060 =1 scelto "menu parametri"

P060 =8  scelto menu "definizione parte di potenza"

I livelli di menu 2 e 3 rendono possibile una ulteriore stratturazione del

set di parametri. Essi sono utilizzabili nella parametrizzazione degli
apparecchi con il Operation Panel OP1S.

Menu principale

) ‘
P060 Menu Descrlz!ik

0 parametro utilizzatore menu configurabile liberamente

1 menu parametri contiene set parametri completo
per impiego di un OperationiPanels OP1S ¢ funzionalmente
ulteriormente strutturato

2 tarature fisse serve per I'eseguzione‘di’ un reset parametro ad una taratura
di fabbrica o di utilizzatore

3 parametrizzazione serve alla parametrizzazione veloce con moduli parametro

veloce condla scelta Mapparecchio passa nello stato 5 "taratura

aZionamento"

4 configurazione cartelle setve alla,configurazione delle cartelle opzionali
€on |a‘seelta 'apparecchio passa nello stato 5 "taratura
azionamento"

5 taratura azionamento sefve alla esauriente parametrizzazione dei dati importanti di
regolazione, motore e generatore
con la scelta 'apparecchio passa nello stato 4 "configurazione
cartelle"

6 Download serve al caricamento di parametri da un OP1S, PC od
apparecchio di automazione
con la scelta I'apparecchio passa nello stato 21 "Download"

7 Upread/accesso libero contiene il set parametri completo e serve al libero accesso a
tutti i parametri senza limitazioni con altri menu.
rende possibile Upread/Upload di tutti i parametri con un
OP1S, PC od apparecchio di automazione

8 definizione parte di serve alla definizione della parte di potenza (necessario solo

potenza per apparecchi delle grandezze Kompakt ed a giorno)
con la scelta I'apparecchio passa nello stato 0 "definizione
parte di potenza"
Tabella 8-1 Menu principale
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Parametri L’abbinamento dei parametri ai menue di principio € prefissato. Il

utilizzatore menue "parametri utilizzatore" assume tuttavia una posizione speciale.
L’abbinamento dei parametri in questo menue non ¢é fisso, ma puod
essere cambiato. Si &€ con cio nella condizione, di raggruppare in
questo menue i parametri essenziali per il proprio impiego e di
intraprendere una strutturazione corrispondentemente alle proprie
necessita. La scelta dei parametri utente avviene con P360 (Scelta

par.utenete). L 4
Chiave e lucchetto Per impedire la parametrizzazione non voluta degli appare er

proteggere il loro Know-how inserito nella parametrizzazione;'si pud

limitare I'accesso ai parametri e definire proprie parole ch . Allo

SCOpPO servono i parametri:
¢ P358 chiave e
¢ P359 lucchetto. 0

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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8.2 Introduzione parametri tramite PMU

L’'unita di parametrizzazione (Parameterization Unit, PMU) serve alla
parametrizzazione, servizio e visualizzazione di convertitori ed
invertitori direttamente sull’apparecchio. Essa & parte integrante fissa
degli apparecchi base. Dispone di un indicatore a sette segmenti e
quattro posti e piu tasti.

indicatore a sette segmenti per:

stati convertitore

|\\

0
o
/—/ /_/ /_/ //_// allarmi e guasti qn3g  £00

numeri di parametro FODD BOITNOL DD 000
tasto aumenta _—A OOMm oM D udmm 1 g
tasto diminuisce 1 T e g Lo

tasto commutaz.—| P indici di parametro ,

valori di parametro l__" ,l:”_‘”_‘,' 1,
Fig. 8-2 Unita di parametrizzazione P

Tasto significato K\zione
P\
P tasto e commutazione tra numero di"parametro, indice di parametro e valore
commutazione di parametro nellagsuccessione data (I'ordine diventa valido al rilascio

del tasto)
e perindicaZione guasto attiva: tacitazione del guasto

A tasto aumenta Aumento valore indicato:
e presSione breve durata: aumento di un passo singolo
e pressionelunga durata: il valore scorre verso l'alto
\VA tasto diminuisce | Riduzionefvalere indicato:

e pression€ breve durata: riduzione di un passo singolo
e {\pressione lunga durata: il valore scorre verso il basso

P |+ f teneretast.o
commutazione e

premere tasto
aumenta

ey per livello numero parametro attivo: salto avanti e indietro tra il
numero di parametro scelto per ultimo e l'indicazione di servizio
(r000)

® perindicazione guasto attiva: commutazione su livello numero di
parametro

e per livello valore parametro attivo: spostamento dell'indicazione di un
posto verso destra, se il valore parametro non puo essere
rappresentato con 4 cifre (la cifra a sinistra lampeggia, se a sinistra
sono presenti altre cifre non visibili)

tenerétasto
P |+|\ !
commutazione e

premere tasto
diminuisce

e per livello numero parametro attivo: salto direttamente all'indicazione
di servizio (r000)

e per livello valore parametro attivo: spostamento dell'indicazione di un
posto verso sinistra, se il valore parametro non pud essere
rappresentato con 4 cifre (la cifra a destra lampeggia, se a destra
sono presenti altre cifre non visibili)

Tabella 8-2 Elementi di servizio della PMU

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Tasto Poiché la PMU dispone solamente di un indicatore a sette segmenti a
commutazione quattro posti, i 3 elementi descrittivi di un parametro
(tasto P) ¢ numero di parametro,

¢ indice di parametro (se il parametro € indicizzato) e < )

+ valore di parametro

non possono essere indicati contemporaneamente. Si deve percid
commutare tra singoli elementi descrittivi. La commutazione si ha cor¥il
tasto di commutazione. Dopo la scelta del livello desiderat taratura
pud aversi con il tasto aumenta o diminuisce.

Commutare con il tasto numer@tro

commutazione:

e dal numero di parametro all'indice E '\ E

di parametro

e dall'indice di parametro al valore di

parametro indice valore

par; 0 W\_~ Pparametro
e dal valore di parametro al numero
di parametro E

Se il parametro non ¢ indicizzato, si
salta direttamente al valore di

parametro. \
x

NOTA Se si cambia il valore di etro, generalmente la variazione
diventa subito valida. Sglt er i parametri di conferma (nell'elenco
parametri sono ¢ se i con una stella "*"), una variazione

Q 3
diventa valida '&4 la commutazione dal valore di parametro al

numero di pa etro
Variazioni di 0, che si abbiano tramite la PMU, dopo pressione

del tasto co ione vengono memorizzate sempre al sicuro da
mancan i ella EEPROM.
L 4

Q
o
&

L 4

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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Esempio Nel seguente esempio sono dati i singoli passi da eseguire sulla PMU
per un Reset di parametro alla taratura di fabbrica.

Mettere P053 a 0002 e dare sblocco parametrizzazione con PMU

ZIEIN ZIZIN ZIZIN ZIEIN

| P053 | | 0000 | | 0001 | | 0002 | | PO53 | L 4

scegliere P060

[ Poss 7|||_A||>I POG0 | 0(}®
S

Mettere P060 a 0002 e scegliere menu "Tarature fisse"

7'|E|N ZIZ'N 7‘|E|N
I I S | I T
scegliere P970

A[A] S\\'

| P060 | | P970 |

Mettere P970 a 0000 ed avviare Reset p @

2 [Py AV« A [Py
| P970 || 1 | °005

3
O
&

L 4

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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8.3

Numeri
d'ordinazione

NOTA

Introduzione parametri tramite OP1S

Il pannello di servizio (Operation Panel, OP1S) & un apparecchio
opzionale di introduzione/emissione, con cui possono essere intraprese
la parametrizzazione e la messa in servizio degli apparecchi. La
parametrizzazione si ha confortevole tramite indicazione con testo in
chiaro.

L'OP1S dispone di una memoria non volatile ed & in condizioni, di
memorizzare completamente set di parametri permanentementeyE'
usabile percio per I'archiviazione di set di parametri. | setidi parametri
devono prima esere letti dagli apparecchi (Upread). | set,di' parametri
memorizzati possono anche essere trasmessi in altrifapparecchi
(Download).

La comunicazione tra 'OP1S e I'apparecchio dayservireysi ha tramite
un'interfaccia seriale (RS485) con protocollo USS:"Nella comunicazione
I'OP1S assume la funzione di Master. Gli apparecehi allacciati lavorano
come Slave.

L'OP1S puo funzionare con Baudraten di 9;6'kBd e 19,2 kBd. E' in
condizione di comunicare con fino ‘@82 Slave (indirizzi da 0 a 31). Esso
puo quindi essere usato sia in accoppiamento punto a punto (p.e. prima
parametrizzazione), sia in una‘configurazione di bus.

Per le indicazioni in testo chiar6 si'puod scegliere tra 5 lingue (tedesco,
inglese, spagnolo, francese,@italiano). La scelta si ha attraverso il
corrispondente parametro dello slave scelto.

Componente Numero d'ordinazione
OP1S 6SE7090-0XX84-2FK0
cavo allacciamentgy3 m 6SX7010-0AB03

cavo allacciamenteyS m 6SX7010-0AB05

adatt. montg, suporta armadio incl. 5 m cavo | 6SX7010-0AA00

Le tarature di parametri per gli apparecchi allacciati al'lOP1S sono da
ricavare dalla corrispondente documentazione dell'apparecchio
(Compendio).

8-8
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2R 230 @& . ) .
% 188 BEE min-1 LC-Display (4 righe x 16 segni)

* 188. BB min-1
Servicio x
connettore

LED rosso ——-O Fault 9 poli SUB-D sul

LED verde —— O Run retroapparecchio L 4
tasto i .
Y —" asto inversione
tasto On | S 1IVAN tasto aumenta \
tasto Off [e) P/ tasto diminuisce
N\ tasto per commutazione livellgservi
tasto jog Jog 7 8 9
5 & tasti cifra: da0a9
1 2 3
0 || +/- ||Reset] tasto Res Ci
tasto di seg
Fig. 8-3

Vista di OP1S \
7772477772774,
7777777777777,
L2720
l l
777277722227

L FA

13
-]

@

T mmmmy

)
1]

lato OP1S: lato apparecchio: L
presa 9-poli connettore 9-poli SUB-D M
101
Fig. 8-4 Esempio OP1S per accoppiamento punto a punto con apparecchio
grandezza Kompakt PLUS
NOTA @ Allo stato della consegna o dopo I'esecuzione di un reset parametri alla

taratura di fabbrica con il pannello comandi proprio dell’'apparecchio
senza ulteriori misure predisposte pud essere presentato un
accoppiamento punto a punto con 'OP1S.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Tasto

Significato

Funzione

Tasto On

Inserzione dell’azionamento (sblocco del comando
motore). La funzione deve essere sbloccata con P554.

Tasto Off

Disinserzione dell’azionamento, a seconda della
parametrizzazione tramite OFF1, OFF2 o OFF3. La
funzione deve essere sbloccata con da P554 a P560.

Jog

Tasto Jog

Jog con riferimento di jog 1 (valido solo nello stato di
pronto all'inserzione). La funzione deve esséere sbloccata
con P568.

Tasto inversione

Cambiamento del senso di rotazione dell'azionamento
(inversione). La funzione deve essergé sbloccata con
P571 e P572.

Tasto commutazione

Scelta da livello menu e commutaziohe tra numero di
parametro, indice di parametro‘eyalore di parametro
nella successione data. Il livellg,attuale viene indicato
con la posizione del cursare sul Display LC (I'ordine
diventa valido al rilasciosdel tasto)

Chiusura di una introduzione*numerica di cifre

Reset

Tasto reset

Abbandono del livelle,di menu

Per indicazioneyguasto attiva: tacitazione di guasto. La
funzione deye‘essere sbloccata con P565.

Tasto aumenta

Aumento valere‘indicato:

pressionebreve: aumento del passo singolo
pressionejlunga: il valore scorre verso I'alto

per motopotenziometro attivo: aumenta riferimento. La
funzione deve essere sbloccata con P573.

Tasto diminuisce

Diminuzione valore indicato:

pressione breve: diminuzione singolo passo
pressione lunga: il valore scorre verso ilbasso

per motopotenziometro attivo: diminuisce riferimento. Si
deve sbloccare la funzione con P574.

+/-

Tasto segno

Cambio del segno per introduzione per introduzione
valori negativi

Tasto cifre

Introduzione numerica cifre

NOTA

Tabella 8-3 Elementi di servizio di OP1S

Se si varia il valore di un parametro, la variazione diventa valida solo
dopo pressione del tasto di commutazione (P).

Variazioni di parametro, che si hanno con OP1S, sono memorizzate
dopo pressione del tasto di commutazione (P) sempre al sicuro da
mancanza rete nella EEPROM.

8-10
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Ci sono anche indicazioni di parametro senza numero di parametro,
p.e. per la parametrizzazione veloce o per la scelta di taratura fissa. In

questo caso la parametrizzazione viene eseguita con diversi
sottomenue.

Esempio per questo procedimento per reset parametro.

2 x
A [Ply A [Ply A [Y] s ¢
0.0 A 0V O00|[MtionControl scelta menu
# 0.00 min-1||*scelta menu *par. utilizz.
* 0.00 min-1f| OP: Upread menu paranetri
pro. inserz. OP: Downl oad tar.fisse

Scelta tarature fisse

IEN ZEN ZIE'N

N
tar.fissa tar.fissa tar.fabbr.
*scelta tar.fabbr. |[*scelta tar.fabbr. #t ar . f abbr.
tar. fabbr. #t ar. f abbr. *no tar.fabbr.

Scelta taratura di fabbrica

#t ar . f abbr.
*no tar.fabbr

Awvio taratura di fabbrica

NOTA L'avvio €I séCparametro non & possibile nello stato "Servizio".

S
&

Q>®

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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8.4 Introduzione parametri tramite DriveMonitor

NOTA

8.4.1

8.4.1.1

8.41.2

Interfaccia RS232

Informazioni dettagliate su DriveMonitor si ricavano dall‘aiuto

Online (pulsante t@ | oppure tasto F1).

Installazione e collegamento

Installazione

Agli apparecchi della serie MASTERDRIVES alla consegha & accluso
un CD. Il tool di servizio fornito sul CD (DriveMohitor) ptio essere
installato automaticamente nel PC. Se sul PGsper il'drive CD si attiva
"avviso automatico nel cambio", inserendo ilCD sifavvia una guida
dell‘'utente con cui si pud installare DriveMenitor, Se tutto questo non
avviene si deve avviare il file "Autoplay exe" nella directory del CD.

Collegamento

Ci sono due possibilita per ¢ollegare un PC con un apparecchio della
serie SIMOVERT MASTERDRIVES tramite interfaccia USS. Gli
apparecchi della serie SIMOVERT MASTERDRIVES hanno sia
un‘interfaccia RS282%sia una/RS485.

L‘interfaccia setiale‘'standard presente su PC lavora come interfaccia
RS232. Essa_non‘siadatta per il funzionamento di bus e percio &
prevista sol@ perliimpiego di un apparecchio SIMOVERT
MASTERDRIVES:

7 75 A A | @2 N f1ne. (not connected)

|90 O b [ I ® 9l (Kompakt PLUS: RS232 Id)

la by W S o 2R (RS232)

o 3 | . P | 3@ | 3 Rx+/Tx+ (RS485)

70,0 Lo ® 7 4

|7O Lot >< — — Q7| 5 Massa

% 1 1 1 (! 1 1 ’

o T T O @l 615V (OPIS)

| 10 I I .1 | 7 TxD (Rs232)

N J k J g sx-/Tx- (RS485)
- - assa

alla presa PC lato apparecchio

COMXx -X300 (Kompakt PLUS -X103)

connettore a 9 poli SUB-D

Fig. 8-5 Cavo per il collegamento di PC COM(1-4) con SIMOVERT
MASTERDRIVES X300
ATTENZIONE DriveMonitor non pud essere fatto funzionare tramite la presa Sub-D
X300, se l'interfaccia parallelo SST1 & impiegata in altro modo, p.e.
funzionamento di bus con SIMATIC quale master.
6SE7087-2KP50  Siemens AG
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Interfaccia RS485 L‘interfaccia RS485 & punto a punto e quindi adatta per il

8.4.2

8.4.21

funzionamento di bus. Con essa si possono collegare con un PC 31
SIMOVERT MASTERDRIVES. Al lato PC & necessario inoltre

un‘interfaccia integrata RS485 o un convertitore di interfaccia RS232

RS485. Al lato apparecchio € integrata un‘interfaccia RS485

nell‘allacciamento -X300 (Kompakt PLUS -X103). Cavo: vedi

occupazione connettore -X300 e documentazione apparecchio del

convertitore di interfaccia. L 4

Costruzione del collegamento dell’apparecchio Dri%r

Impostazione dell’interfaccia USS
Tramite il menue Strumenti 2 Impostazioni O puo ¢

Iinterfaccia.

onfigurare

ER

File Misualizza

a3 impeskazioni COMLIMNE.

Fig48-6 Impostazioni online

Siemens AG

6SE7087-2KP50
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Sono date le seguenti possibilita di impostazione (Fig. 8-7):
¢ Registro "Tipo di bus", possibilita di selezione

USS (funzionamento tramite interfaccia seriale) 0

Profibus DP (solo se DriveMonitor & funziona con Drive ES).

¢ Registro "Interfaccia”
Qui pud essere data l'interfaccia COM desiderata del PC (da COM1

a COM4) e la Baudrate desiderata. ¢
NOTA La Baudrate & da impostare corrispondentemente a qu
parametrizzata nel SIMOVERT MASTERDRIVES ( aratura di

fabbrica 9600 Baud).

Altre possibilita di impostazione: tipo di funziona us con

RS485; impostazione secondo descrizione del

interfaccia RS232/RS485 é
¢+ Registro "Esteso"

Ripetizioni di istruzione e tempo di ritar: i risposta; per guasti di

comunicazione frequenti, qui si poss ntare i valori

a
predisposti. m

«= Drive ES USSParam ;l <+ Drive ES USSParam zl <+ Drive ES USSParam

Tipo di bus Ilnlerfaccia} Estesu] Tipo di bus] Interfaccia  Esteso 1

Ripetiziori del job: (3.1000)

Ritardo in rigposta [1/100 ms)y (40 [20..300)

Timeaut jab (s} 40 1.0 . 933

Annulla ?

prrula | 2 oe | Al 2

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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8.4.2.2 Avvio del USS-Busscan
DriveMonitor si avvia con finestra di azionamento vuota. Con
apparecchi allacciati si puod cercare il Bus USS tramite il menue "USS
Crea il collegamento ONLINE™:
EZ DriveMon
Wisualizza Strumenti  Guida ¢
CTRL+O
garnento
Esparta
Importa
Convertire
Set di parametri elaborati per ultimao
Chiudi
MUM [ s
Fig. 8-8 Awvio del USS-Busscan
NOTA Il menue "costruzione coll nto USS-Online" & valido solo dalla
versione 5.2.
Cercare gli azionamenti on line
Tipo di apparecchio | Yersione | L |
MOMP e
Interrompi |
[~ &piire subito la comunicazione online con il pimo azionamento biovato
— Cercare gl azionamenti
Mumera di I2
T [ [ [ [[[
Fig. 8-9 Ricerca di azionamenti Online
Nella ricerca si cerca wird soltanto con la Baudrate impostata del
USS-Bus. La Baudrate puo essere modificata tramite "Strumenti ->
Impostazioni ONLINE", vedi paragrafo 8.4.2.1.
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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8.4.2.3

Inserzione di set di parametri

Con il menue File 2 Nuovo=.. si pud disporre un nuovo azionamento
per la parametrizzazione (vedi Fig. 8-10). Il sistema esegue un file di
Download (*.dnl), in cui sono disposti in aggiunta i dati di azionament
(tipo, versione apparecchio). Il file di Download puo essere creato sulla
base di un set di parametri vuoto o sulla base di una taratura di
fabbrica. L 4

ES DriveMon

Wisualizza  Strumenti

Guida

Apri. ., CTRL+O Record parametri, o

Crea il collegamento OMLIME ...

Esporta b
Importa b
Convertire

Set di parametri elaborati per ulkimo 3

Chiudi

Basarsi sulla taratura di f

¢ L‘elenco dei param
fabbrica

isposto con i valori della taratura di

Svuotare il set etri:
¢ Per l'accor ente, dei parametri impiegati individualmente

are un set di parametri gia introdotto, questo é
possibile, ri do il file Download relativo tramite la funzione di
menue e 'e. Gli ultimi quattro azionamenti possono essere
apetti tramite witimi set di parametri elaborati”.

Se Nﬂ un nuovo azionamento, si apre la finestra "Proprieta
d ﬁo? ento" (Fig. 8-11), qui devono essere eseguite le seguenti
Ziohi:

campo Dropdown "tipo apparecchio" & selezionabile il tipo
ell‘apparecchio (p.e. MASTERDRIVES MC). Sono selezionabili
solo apparecchi dispostivi.

¢ Con il campo Dropdown "versione apparecchio” si pud selezionare

all‘avvio della parametrizzazione online.

\ la versione software dell‘apparecchio. Database per versioni
software non riportate (piu recenti) possono essere realizzati

+ L'indirizzo di bus dell‘azionamento, deve essere dato solo con
funzionamento online (commutazione con pulsanti Online/Offline)

8-16
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nel SIMOVERT MASTERDRIVES (P700).

NOTA L'indirizzo di bus dato deve coincidere con quello SST parametrizzato O
Con il pulsante "Apertura rete" all'azionamento non viene assegnato 0

alcun indirizzo di Bus.

NOTA Il campo "Numero di PZD" non possiede alcun altro significato per la ¢
parametrizzazione di MASTERDRIVES e deve essere Iasc%"?'.

Ad una modifica del valore si deve assicurare che il vaM iura

nel programma coincida sempre con quello nel para
dell'azionamento.

Proprieta dell’'azionamento

Tipo di apparecchio

Sigla

W ersione & '
ar MC P2 [Performance 2)
Tipo di tecnologia J
Indirizzo bus 0 Sciogliere il collegamenta in rete |
Mumero di P'% |2
|nterrampi |

Introduzione file; proprieta azionamento

Fig:

@0 la conferma delle proprieta dell‘azionamentro con ok si deve dare

ora il nome ed il posto di memorizzazione del file di Download da

realizzare.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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8.4.3 Parametrizzazione
8.4.3.1 Creazione degli elenchi parametri, parametrizzazione con DriveMonitor O

La parametrizzazione dall‘elenco parametri avviene nel principio
corrispondentemente alla parametrizzazione tramite PMU (vedi
capitolo 6 "Passi di parametrizzazione"). L‘elenco parametri offre i
seguenti vantaggi: L 4

¢ visibilita di un grande numero di parametri contempora te
¢ indicazione di testi per nomi di parametri, numero i sto
dellindice, valore di parametri, binettori e connettori

¢ per variazione di parametri: indicazione dei limiti etrio
possibili valori di parametri

&

L‘elenco parametri & costruito come segue:

Nr.campo | Nome campo Funzione

1 P. Nr Qui viene indicato il numero di parametro.
solo nel menue Parametrizzazione li

€ modificabile dall‘'utente

Nome Indicazione del nome di parametro, corl ente all‘elenco parametri

Ind Indicazione dell‘indice di parame e metri indicizzati. Per vedere piu
dellindice 1, si deve cliccare il bo ]. L'indicazione viene ampliata ed
indicati tutti gli indici di paramétro

Testo indice | Significato del relativo indi

Valore param. | Indicazione del valore attua
evidenziando ed

arametro. Modificabile con doppio clic o

6 Dim Grandezza fisi

rametro, se presente

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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Tramite i tasti Offline, Online (RAM), Online (EEPROM) (Fig. 8-12 [1])
si pud modificare il tipo di funzionamento. Nel cambio nel modo Online

viene eseguita una identificazione apparecchio. Se I‘apparecchio

configurato e quello reale non coincidono (tipo apparecchio, versione
software), appare un allarme. Se & riconosciuta una versione softwar

non nota, viene offerta la possibilita di creare la base dei dati (la

procedura dura alcuni minuti).

ES DriveMon, - [MASTERDRIVES MC (Ind.: 1) MASTERDRIVES MC_tmp]

L 4

—

=1[Ed

J|Premere F1 per richiamare la guida online

Fig.

91 File ‘Wisualizza Drive Navigator  Parametri ” Comandi  Diagnosi - Strumenti  Finestra  Guida . - a x
AT Gy JE R E =Ty
R
| )] wsl]
B 1dertificazione apparecchi A Lista completa parametri o
+ 'ﬁ' Drive Mavigatar o
| @ Panoramica parametri M. P Mome d | Indice Valore |
Bl Parametri utente (001 stato convertit. 0 Ingr. MLFE
=B Menu parametri 02 velocitd ist, 0
B parametri generali [LUIK] Tensione uscita 0o
B Marsetti o4 comente uscita 0.0
2 +- (B Comuricazione ae Tens.circ.inerm 0
B Paraladi comandofparola di st 07 Coppia 0.0
Bl canale valore nominale oog Carico motore d
+- (B Dati motoreftrasdutbore 003 Temperat.mo g
+- (B Regolazionefblocco di comand 010 Canes eon o
@ Comando swolgimento Licd :g::g g
@ FUI.'I.ZIDH-I ) ﬂDD‘I i
@ Abilitazioni JDD'I i
+
B) Blocchi beri elom B0 Conbinfissa 0
+ @ Tecnologia ﬂ oo ]
B Impostazioni fisse L+|0Mm KD Connfisso 0%
@ Parametrizzazione rapida o hnm nann v
< | = s
[ [E]Jore [0.00 [DFFLINE
LM

nestra azionamento/elenco parametri

4
8-\
\ra di azionamento DriveMonitor comprende un albero di

directory per la navigazione (Fig. 8-12 [2]). Questo aiuto di servizio
untivo puo essere selezionato con il menue Scelta della vista e del

arametro.

Q>Qf

Siemens AG  6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES

Istruzioni di servizio

8-19




Parametrizzazione 02.2005

La finestra di azionamento contiene tutti gli elementi per la

parametrizzazione e per limpiego dell‘apparecchio allacciato. Nella riga
in basso viene indicato lo stato del collegamento all‘apparecchio:

collegamento ed apparecchio ok

collegamento ok, apparecchio nello stato di guasto

collegamento ok, apparecchio nello stato di allarme :‘

apparecchio & parametrizzato offline

nessun collegamento all‘apparecchio eseguibi sibile
parametrizzare solo offline).

HE s o
*

NOTA Se non & eseguibile alcun collegamento all‘a ecehio, perché
I‘apparecchio non ¢ fisicamente presente, ur n é collegato, si
pud eseguire una parametrizzazione Offline. tre si deve cambiare
nel modo Offline. In questo modo ¢ editabi et di dati di parametro.
Cosi si puo creare individualment i nload adattato, che puod
essere caricato nell‘apparecchio in ento successivo.

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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Drive Navigator

Serve alla veloce raggiungibilita di importanti funzioni del DriveMonitor.

Impostazioni su Drive Navigator sotto opzioni Strumenti -> Opzioni

(Fig. 8-14):

\TI.IW

EE DriveMon - [MASTERDRIVES MC Plus (Ind.: 0) : (RAM)]

i‘ File Visualizza Drive Mavigator Parametri Comandi Diagnosi  Strumenti  Finestra  Guida

B = 2 [EsF

g

e ol =] L\E:%\ |

i ERigknks by ®E ¢
_
Drive Navigator 9 '
Messa in servizio assistita
Direttamente allelenco - Trasferire al'azionamenta il
parametr i ‘0_5 file dei parametri
(6]
Sommario diagnostica 2 Salvare i parametri
i _0’5 dell'azionamenta in un file
(6]
Funzioni ampliate
& ==y | Caricare le applicaziani Tecnologia FOT M5
standard
H b
(6]
) Schermate di servizio
ws T < posiziohamenta semplice
i s
b
E [T arat. azian. n.oo |0.00 St app. - i Indirizzo bus J
Premere F1 per richiamare la guida online
I i Toolbars
\ * lcone piccole
Mo [preselezione lista parameti) ™ Icone grandi
s&lezione finestra azionamento Vizualizzare la finestra Info
MEssUIna . Si
f* Lista completa parametr ' Mo
" Parametiizzazione personalizzata
Finestra di selezione parametri Altivare interfaccia Tool
{* Memorizzare le ulime impostazioni f 5j
" Tutke le sottodirectones aperte " No
Interrampi
Fig. 8-14 Quadro del menue Opzioni
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Elenco funzioni del Drive Navigator

OO

Messa in servizio assistita

EE.‘
B
Pl
I
5

g

L 4
Direttamente all‘elenco p:\@

Sommario diagnoQ

Salv i %i dell'azionamento in un
file

ferire all'azionamento il file dei

"‘fi‘
arametri

T

Caricare le applicazioni standard

-

Tecnologia FO1 MIS

Schermate di servizio posizionamento
semplice

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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8.4.3.2 Sommario diagnostica

Tramite il menue Diagnosi=> Sommario diagnostica si apre la diagnosi
panoramica raffigurata sotto. Qui si riceve una panoramica sugli allar
e guasti attivi e sulla loro storia. Viene indicato sia il numero di allarm
guasto, sia il testo in chiaro.

Sommario diagnostica

Allarnn atbre Liuasto attva
h. | Testo allaime | Infa | . | Testo del guasto
2 Allarme Start SIMOLINE, 153 non priorité di comando

18 Adattamento generatore
19 Pmotocollo seriale dati generatore
23 Temperatura motore

Storico guasti

M. | Testodel guasto

ntervallo guazto

2 153 non priorité o comando 0000: 00000017
3 2 Guasto precarica Q Q000; G000 0 7
Ore di zervizio |1 7 d |1 h |1 7 T T &g, cire. iri 544 W
Firrmwarewersion W2 200 carrente Sgi 1349 A
tempo calc.lib. Coppia TA7S 4

temperat, conver. Temperat. re 35 C

27 4
23 °C F
carnco convertit EB % oci 3000 iy !

Fig. 8-15 a jagnostica

Con il pulsante Diagnostica ampliata si arriva su ulteriori finestre di

diagnos

Diagnostica ampliata

Diagnostica grafica
Diagnostica bus Funzione trace
2 Cross reference i Cross reference
) hinettori . connettori
L 4
. Abbrechen
Fig. 8-16 Diagnostica ampliata

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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8.5 Reset parametro alla taratura di fabbrica

un apparecchio. Gli apparecchi vengono forniti in questo stato.

Con Reset parametro alla taratura di fabbrica si pud ricostruire in ogni
momento questo stato di uscita ed annullare tutte le variazioni di
parametro intraprese dalla consegna in poi.

4
~ Dare sblocco parametrizzazione %
P053 =6 6: consentite variazioni parametro mediante PM\

La taratura di fabbrica € uno stato d'uscita definito di tutti i parametri dioo

¢ interfaccia seriale SST1 (OP1S e PC) @
P060 =2 Scelta menu "tarature fisse" 0
P366 = ? Scelta della taratura di fabbrica deSidera

0: standard
Nota: questo parametro ¢ tarato amente
prima di consegna p chioed e

da variare solo,in ca zionali.
| &
~ Start Reset para
P970=0 0: Reset para %
1: nessunaf io arametro

L'apparecchio esegue il

Reset parametro ed alla
fine abbandona le
"tarature fisse".

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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8.6 Parametrizzazione tramite Download

Download con OP1S L' Operation Panel OP1S ¢ in condizioni, di leggere e di memorizzare
set di parametri dagli apparecchi (Upread). Questi set di parametri
possono poi essere trasmessi ad altri apparecchi per Download. Il caso
di inserzione preferito per un Download per mezzo di OP1S & percio la
parametrizzazione di apparecchi di ricambio un sede di service.

Nel Download con OP1S si presuppone percio, che gli apparecchi si
trovino nello stato di consegna. | parametri per la definizione della parte
di potenza non vengono quindi trasmessi. (Vedi inoltre ilparagrafo
"Parametrizzazione esauriente, definizione parte di potenza®), Un PIN
introdotto per lo sblocco delle funzioni tecnologiche gpzionali nel
Download non viene ugualmente sovrascritto.

Con la funzione "OP: Download" un set di parametri memorizzati
nelllOP1S puo essere scritto nello slave allacgiato:scendo dal menue
di base viene scelta con "diminuisce" o "aumenta®ja funzione "OP:
Download" ed attivata con "P".

[Py

Mot i onCont r ol Downl oad
*scelta nenu *1909199701

OP: Upread MASTERDRI VES“NMC
#0P: Downl oad PLUS

Esempio scelta ed attivazione délla funzione "Download*

Ora sotto uno déi setdi parametro memorizzati nellOP1S si deve
scegliere conddiminuisce" o "aumenta" (indicazione nella seconda
riga). Con "P" viene confermato il riconoscimento scelto. Adesso con
"diminuisce"6 “aumenta" pud essere indicato il riconoscimento di
slave. Il riconoscimento slave contiene alcune peculiarita caratteristiche
dell'apparecchie®Come p.e. potenza nominale, numero di ordinazione,
versione software, ecc.

Infine cen "P" viene avviata la procedura "Download". Durante il
Downloads I'OP1S indica il parametro scritto al momento.

7||E|>| ZIEN

Downl oad Downl oad Mot i onControl 00
* 1909199701 *1909199701 Downl oad
MASTERDRI VES MC ||MASTERDRI VES MC Pxxx

PLUS PLUS

Esempio conferma del riconoscimento ed avvio della procedura "Download*

Con "Reset" la procedura pud essere interrotta in ogni momento. Se il
Download & stato eseguito completamente, si ha la segnalazione
"Download ok" ed il passaggio al menue di base.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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8.7

NOTA

Se dopo la scelta del set di dati previsto per il Download il
riconoscimsnto della versione software memorizzata non coincide con
la versione software attuale, appare per ca. 2 sec una segnalazione di
errore. Infine appare la domanda, se il Download debba essere

interrotto.
A [Pl A[P]y A 23]
Downl oad Downl oad errore: Mot i onControl 00
*1909199701 *1909199701 ri conosc. di versi Downl oad abbr . ?
MASTERDRI VES MC ||MASTERDRI VES MC #si
PLUS PLUS no
Si: la procedura "Download" viene interrotta.
No: la procedura "Download" viene eseguita.

Parametrizzazione con moduli parameétro

Negli apparechi sono inseriti moduli parametre, ordinati
funzionalmente. Si possono combifare questi moduli parametro I'uno
con l'altro ed adattare cosi il proprio‘apparecchio con meno passi di
parametro all'impiego desiderato®™Non'sono necessarie conoscenze
dettagliate sul completo set di parametri dell'apparecchio.

Sono disponibili moduli parametre,per i seguenti gruppi funzionali:

1. Motori

2. Generatori di motore

3. Tipi di regolaziéne

4. Fonti di riferimenti'e di comandi

La parametrizzaziongyavviene nel modo, che si sceglie da ogni gruppo
di funzione ungmodulo parametro ed infine si fa partire la
parametrizzazigneyweloce. Viene eseguito un reset di parametri sulla
taratura disfabbrica e successivamente i parametri dell‘apparecchio
necessari corfispondentemente alla loro scelta, vengono messi in
modogchesiscrei la funzionalita della regolazione desiderata.

| patametsi necessari per I'aggiustamento fine della struttura di
regolazione vengono acquisiti automaticamente nel menue dell'utente.

Nel'caso che variazioni di parametro siano gia stati predisposte
all'apparecchio, si consiglia, prima dell'esecuzione della
"Parametrizzazione veloce", di eseguire un Reset parametro alla
taratura di fabbrica.

8-26
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P060 =3

PO71 =2

P095 =7

P095 = 1

P096 = 7?

P097 =7

Scelta menue "parametrizzazione veloce"

Introduzione della tensione allacciamento apparecchi in V
Apparecchi AC: valore efficace della tensione alternata
Apparecchi DC: tensione del circuito intermedio

Introduzione del tipo di motore
0: nessun motore inserito
1: servomotore sincrono 1FT6/1FK6
2: servomotore asincrono 1PH7(=1PAG)/1PL6.L1PH4
5: Motori torque 1FW3

Introduzione del numero di codice per il motore
1FK6/1FT6 allacciato (per I'elenco vedi‘¢ap. 8.8)

Introduzione del numero di codice peribmotore
1PH7(=1PA®6)-, 1PH4-, 1PL6 allacciate
(per I'elenco vedi cap. 8.8)

P099 =7

Introduzione del numero'ditcodice per il motore
1FW3 allacciato (per |'elenco vedi cap. 8.8)

P130 =2

0,1,2,8,5,86,
7

v

Scelta del generatore motore

: riconoscim. automatico'géneratore

: resolver a 2 poli

: resolver con pumero paiapoli del motore

: encoder2048 /([ giro

: generatore/Multiturn 2048 / giro

: generatere impulsi 1024 / giro

: encoder senza traccia C/D 2048 / giro (da SW V1.30)
Nell'encoder senza traccia C/D non € inserita la posizione
iniziale'assoluta. Questo generatore puod essere usato
soloieon macchine asincrone. La posizione viene corretta
conun impulso di zero in questo caso allacciato.
Meétori asincroni 1PAG, 1PL6, 1PH4 e 1PH7 con encoder:
Normalmente questi motori sono forniti con un encoder
ERN1381 senza traccia C/D.

~NOoOOBhAWN-20

p147 1 & 7 | ¢ Scelta del generatore Multiturn

1: EQN1325 (2048 tratti)
2: ECN1313 (2048 tratti)

6: EnDat

7: EQI1325 (32 tratti)

8: EQN1125 (Soc. Heidenhain) EnDat
9: ECN1113 (Soc. Heidenhain) EnDat

P367 = ? Scelta del tipo di regolazione

0: regolazione U/f
2: regolazione coppia
3: regolazione velocita

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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P368 = ?

Scelta fonte di riferimento e ordine
: non usato

P368 = 4|7, 8
0,1,2,3

v
P700.1 =7

: Ingresso analogico e morsettiera

: riferimenti fissi e morsettiera

: motopotenziometro e morsettiera

: USS

: non usato

: PROFIBUS (CBP2)

: OP1S e riferimenti fissi tramite SST1

: OP1S e motopotenziometro tramite SST1

oO~NO O WN-O0

Introduzione dell'indirizzo di bus

v

P918.1 =7

Introduzione dell'indirizzo PROFIBUS

v

P370 =1

Start della parametrizzazione veloce
0: nessuna variazione parametro

1: variazione parametro corfispondentemente
alla combinazione moduli parametro scelta
Nota:
Dopo lo Start si ha dapprima una taratura automatica
di fabbrica con P366f= Oyinfine viene eseguita

P060 =0

la relativa parametrizzazione.
Ritorno indietro nel menue utilizzatore

Moduli di schema
funzionale

Fig. 8-18 Flusso nella parametrizzazione con moduli di parametro

Secondo il diagramma di flusso sono rappresentati i moduli di schema
funzionale (schemifunzionali) per i moduli di parametro inseriti nel
software dell'apparecchio. Alle prime pagine si trovano

+ le fonti di riferimento ed ordine, poi le

+ emissioni-analogiche ed i parametri di indicazione ed i

¢, tipi di comando e regolazione.

Con,cio'e possibile, di mettere insieme con esattezza gli schemi
funzionali, che corrispondono alla combinazione scelta di fonti di
riferimento / ordine e di tipi di comando e regolazione. Si ricava cosi

una panoramica sulla funzionalita parametrizzata negli apparecchi e la
necessaria occupazione dei morsetti.

| parametri di funzione e visualizzazione dati sugli schemi funzionali

vengono acquisiti automaticamente nel menue di utilizzatore e vi
possono essere visionati o variati.

| numeri di parametro del menue di utilizzatore vengono introdotti in
P360.

8-28
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Fonte riferimento e ordine:
morsettiera e .
H . -X101/1 P24
Ingresso analoglco ¢
-X101/2 2 M24
X101/3 & 1= servizio
G <
. -
-X101/4 0= guastg
1
-X101/5 & 0 = allarme Y
O <
] =
] -X101/6 A 1 sbloccogINV
| xio7 5 H-flanco = taciazione
~_X101/8 8 1=0n0=0ff1
.
.
ingresso differenz. IA scala
- P630
1oV IA Offset
S A+ A0V ..+ 10V P31
-X101/9 6— corrisp.
(] A -100 % ... +100 %
M D
o Al-
-X101100—
.
.

Tipo regolagione:
regolazione

velocita
—>| r003 tensione uscita
_>| r004 corrente uscita K

—>| r006 tens. circuito intermedio

velocita
referenza norm.
P353
. " 1reg.n Tnreg.n
ind.conn.velocita P235.1 P240.1 FSW
r041.1 ;
(= valist n(max, fos. 33 mim.
velocita) Pa4s52. P263.1
’ \ \ I , | regolaz. | ~| i
corrente motore
/1 s (m%°
T T imo 1
P4 M(lim.,2)
tempo rampa ‘emp mpa P264.1
salita P462.1 digees
uscita analogica A scala UA livellamento motore
+-10V P643.1 P642.1

]
x101/111 HAA_|

[ ]
-x101/120l_
[ ]

ind.conn.velocita
: » r041.2
(=val.ist velocita )

y_

YVI= 15079, 5, P643.1

Tipo generator;

resolver,
% . SBR1/2 S
g- -X410/90 ,9\ traccia A+ sen + : o | -X414/3
° § -X410/91 8 traccia A- sen - : o | -xa14/4 x
S O -
Dati del resolver da allacciare: =8 -X410/92 Q traccia B+ cos+ : o | -x414/6
-a2 % 5 -X410/93 A traccia B- COs- . : -X414/7
Dati della simulazione generatore impulsi: 33 -X410/94 é impulso zero + eccitaz. . o [ X449
- 1024 Impulsi/giro 58  -X410/95 A impulso zero - M ® o | -X414/11
g H >
£ [ .
[}

eeecccccccccccccccce! posa schermo
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Fonte riferimento e ordine:
morsettiera e riferimenti fissi (FSW)
[ ]
]
]
-X101/1 8 P24
-X101/2 r'\ M24
.
-X101/3 Ky 1 =serviz‘io ’
Q <
-X101/4 A 0 =guasto
X101/? FSW B'to‘
- . i
. O >
| - -X101/6 ® FSWBit 1 ,
_ X101/7 é 1-fianco = téacitazione
_ -X101/8¢ 1=0n 0=>Off1
(]
(]
]
Tipo regolazione: X
regolazione
di coppia —>| r003 tensione d'uscita
—>| r004 corrente d'uscita
coppia —Pl r006 tens. circuito intermedio
di referenza }—b norm.
P354 ind.conn. coppia
r039.1 .
(=riferimento FSngl\gng.ﬂ )
coppia) :
T R I , regolaz. »
T corrente ‘I motore
FSW M(lim.,
P264.1
controllo
velocita
i i motore
L 4 n(max, pos.DR) n(max, neg.DR)
\ P452.1 P453.1
uscita analogica UA livellamento ind-conn. coppia
+-10 V UA scala Poiz1 032 )
. =val.ist coppia
0 AA A T . R
X101/11 O—"—"— A ind.conn. velocita
1% S e R
-X101/12 Q— (=val.ist velocita)
]
Tipo generatore: . W 4 oo X
generator
L'allacciam, eto del generatore di impulsi
& documen i di servizio della SBP Ieccceccccces
- 5
(Nr.ordinazione® 2NX84-2FA0). ssBP X400/60
M -X400/61
. Traccia A+ ¥ -X401/68
Dg&:_f%ggne[?t;{?) da allacciare: . Traccia B+ A -X401/70
- -Geber
. - 1024 Inc. : Imp. zero+ -X401/72
- senza traccia controllo e

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Fonte riferimento e ordine:
morsettiera e motopotenziometro

L]
.
[
-X101/1 8 P24
-X101/2 r'\ M24
.
-X101/3 o 1 = servizio tempo sal.motop. tempo disc.motop.
"’ - P431 P432 @
-X101/4 Q 0= guastg T T motopot.(max)
~ -X101/5 6 1 =aument§1 motopot.
L~ -X101/6 % 1= diminuiice motopot. R
[ " _ - "
_ -X101/7 ? 1-fianco —tgcn:azwne i mof in)
4
L~ -X101/8 o} 1=0n 0=0f1 conf.mMotopot.
. P425
. 00x0 = ... senza,memori po Off
. 00x1= ... mem zione dopo Off
Tipo regolazione:
comando U/f
—>| r003 tensione d'uscita
f —>| r004 corrente d'uscita
velocita L .
di referenza—¥ norm. —>| r006 tens. circuito intermedio
P353
eristica tens.1
P327
eferenza U
n(max, pos.DR
P452.1 3.4 —
I \ N I , —! <| motore
> 5 ~
/1 & _ —
D incre- L
R T menif»
) P325 2 3 .4f
tempo rampa sal. tempo rampa dis

P462.1 P464.1

uscita analogica
+-10V
[]

Xx10111 QAR A

]
X101/12 &= D
L]

Tipo generatore:

UA livellamento

gener.
caratteristica freq. 1 motore

P326

indicaz.conn.freq.

b r043.2
(=val.ist frequenza)

senza gengrator:
L 4
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Fonte riferimento e ordine: © - B
uss B2E8E 3 .
<1> | parametri di interfaccia da P700 a P704 “>’_ = g' 3 %D g o o _5
restano invariati, nel caso tramite la SST1 EZ &= 2 = E = o S N g
(p-e. DriveMonitor) si metta P370=1. gEs2&EG ezl 8 s 2
--_‘.ggg:gg8gga @ =
s e Ecc eS8 5s
© ] S 2N 2 2
Susfec22E8oagt
2833883E838T 50033 a5
1 LITTT T T Tl T] *
<1> 15
ZUw1
-X100/35, RS485P PKW:4
4 |PzD2 «———— [ PKW | ++++[ PKW |[ worddati1 || wordda -
(] invio ist
M Baudrate:
- 9.6 KB i
X100/368 RS485N ricezione ferimento
PR ST i
— caduta msg, [_PKwW PKW | [ worddati1 |
. tempo: 0 = STWA1
M nessun 15
‘ consiglo:  [0]oJo[1]1]1]o]o
Q g g [N )
£ o600 N 5 &5 z
sEE55E2E £66
Q8 E E @ N & O Q
[} 2 S == 8
g2 g & 2 S
o £
- 8 °
® 3
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Fonte riferimento e comando:
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Parametrizzazione

8.8 Elenco motori
Motori sincroni
1FK6 / 1FK7 /
1FT6 / 1FS6
NOTA 1FK7xxx HD (High Dynamic, P096=82-92) sono nuovi servomotori
trifasi che si basano sulla serie 1FK6.
Percio i dati di 1FK7xxx HD (High Dynamic) e 1FK6xxx coificidoho.
Introduz. | Num. ordin. motore Velocita Coppia I, Numero
in P096 | (MLFB) n, [1/min] M, [Nm] \ n paiapoli
1 1FK6032-6AK7 6000 0,8 195 3
2 1FK6040-6AK7 6000 0,8 1,75 3
3 1FK6042-6AF7 3000 2,6 2,4 3
4 1FK6060-6AF7 3000 40 3,1 3
5 1FK6063-6AF7 3000 6,0 4.7 3
6 1FK6080-6AF7 3000 6,8 5,2 3
7 1FK6083-6AF7 3000 10,5 7,7 3
8 1FK6100-8AF7 3000 12,0 8,4 4
9 1FK6101-8AF7 3000 15,5 10,8 4
10 1FK6103-8AF7 3000 16,5 11,8 4
11 1FT6031-4AK7 _ 6000 0,75 1,2 2
12 1FT6034-1AK7_-3A
1FT6034-4AK73 6000 1,4 2.1
13 1FT6041-4AF /™ 3000 2,15 1,7
14 1FT6041-4AK74 6000 1,7 2,4
15 1FT6044-1AF7, -3A
1FT6044-4AF7 3000 4.3 2,9
16 1FT6044-4AK7_ 6000 3,0 4.1
17 1ET6061-6AC7_ 2000 3,7 1,9 3
18 1FT6061-1AF7_-3A
1FT6061-6AF7_ 3000 3,5 2,6 3
19 1TFT6061-6AH7_ 4500 2,9 3,4 3
20 1FT6061-6AK7_ 6000 2.1 3,1 3
21 1FT6062-6AC7_ 2000 5,2 2,6 3
22 1FT6062-1AF7_-3A
1FT6062-6AF7_ 3000 4.7 3,4 3
23 1FT6062-1AH7_
1FT6062-6AH7 _ 4500 3,6 3,9
24 1FT6062-6AK7_ 6000 2.1 3,2
25 1FT6064-6AC7 _ 2000 8,0 3,8
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Introduz. | Num. ordin. motore Velocita Coppia Corrente | Numero
in P096 | (MLFB) n, [1/min] M, [Nm] In [A] paiapoli
26 1FT6064-1AF7_-3A
1FT6064-6AF7_ 3000 7,0 4,9
27 1FT6064-6AH7_ 4500 4,8 5,5
1FT6064-1AH71
28 1FT6064-6AK7_ 6000 21 3,5 3
29 1FT6081-8AC7_ 2000 7,5 41 4
30 1FT6081-8AF7_ 3000 6,9 5,6 4
31 1FT6081-8AH7_ 4500 5,8 7.3 4
32 1FT6081-8AK7_ 6000 4,6 wr 4
33 1FT6082-8AC7_ 2000 11,4 6,6 4
34 1FT6082-1AF7_-1A
1FT6082-8AF7_ 3000 10,3 8,7 4
35 1FT6082-1AH7_
1FT6082-8AH7_ 4500 8/5 11,0
36 1FT6082-8AK7_ 6000 5,5 9,1
37 1FT6084-8AC7_ 2000 16,9 8,3
38 1FT6084-1AF7_-1A
1FT6084-8AF7_ 3000 14,7 11,0
39 1FT6084-8AH7_ 4500 10,5 12,5
1FT6084-1AH71
40 1FT6084-8AK7_ 6000 6,5 9,2 4
1FT6084-1AK71
41 1FT6084-8SCZ._ 2000 23,5 12,5 4
42 1FT6084-8SF7_ 3000 22,0 17,0 4
43 1FT6084-8SH7 4 4500 20,0 24,5 4
44 1FT6084.8SK7., 6000 17,0 25,5 4
45 1FTi6086-8AC7 2000 22,5 10,9 4
46 1FT6086:1AF7_-1A
1FT6086-8AF7_ 3000 18,5 13,0
47 TFR6086-8AH7_ 4500 12,0 12,6
1FE6086-1AH71
48 1ET6086-8SC7_ 2000 33,0 17,5 4
49 1FT6086-8SF7_ 3000 31,0 24,5 4
50 1FT6086-8SH7_ 4500 27,0 31,5 4
51 1FT6086-8SK7_ 6000 22,0 29,0 4
52 1FT6102-8AB7_ 1500 24,5 8,4 4
53 1FT6102-1AC7_-1A
1FT6102-8AC7_ 2000 23,0 11,0 4
54 1FT6102-8AF7_ 3000 19,5 13,2 4
55 1FT6102-8AH7_ 4500 12,0 12,0 4
56 1FT6105-8AB7_ 1500 41,0 14,5 4
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Introduz. | Num. ordin. motore Velocita Coppia Corrente | Numero
in P096 | (MLFB) n, [1/min] M, [Nm] In [A] paiapoli
57 1FT6105-1AC7_-1A
1FT6105-8AC7_ 2000 38,0 17,6 4
58 1FT6105-8AF7_ 3000 31,0 22,5 4
59 1FT6105-8SB7_ 1500 59,0 21,7 4
60 1FT6105-8SC7_ 2000 56,0 28,0 4
61 1FT6105-8SF7_ 3000 50,0 35,0 4
62 1FT6108-8AB7_ 1500 61,0 20,5 4
63 1FT6108-8AC7_ 2000 55,0 245 4
64 1FT6108-8SB7_ 1500 83,0 3130 4
65 1FT6108-8SC7_ 2000 80,0 40,0 4
66 1FT6132-6AB7_ 1500 62,0 19,0 3
67 1FT6132-6AC7_ 2000 55,0 23,0 3
68 1FT6132-6AF7_ 3000 36,0 23,0 3
69 1FT6132-6SB7_ 1500 102,0 36,0 3
70 1FT6132-6SC7_ 2000 98,0 46,0 3
71 1FT6132-6SF7_ 3000 90,0 62,0 3
72 1FT6134-6AB7_ 1500 75,0 24,0 3
73 1FT6134-6AC7_ 2000 65,0 27,0 3
74 1FT6134-6SB7_ 1500 130,0 45,0 3
75 1FT6134-6SC7_ 2000 125,0 57,0 3
76 1FT6134-6SF7_ 3000 110,0 72,0 3
77 1FT6136-6AB7_ 1500 88,0 27,0 3
78 1FT6136-6ACT_; 2000 74,0 30,0 3
79 1FT6136-6SB7_ 1500 160,0 55,0 3
80 1F16136-6SCT 2000 150,0 72,0 3
81 1FT6108-8SF7_ 3000 70,0 53,0 4
High Dynammie
82 1FKB083-7AK71 6000 0,9 1,5 3
1FK7033-7AK71
83 TFK6043-7AK71 6000 2,0 4,4 3
1FK7043-7AK71
84 1FK6043-7AH71 4500 2,6 4,0 3
1FK7043-7AH71
85 1FK6044-7AF71 3000 3,5 4,0 3
1FK7044-7AF71
86 1FK6044-7AH71 4500 3,0 4,9 3
1FK7044-7AH71
87 1FK6061-7AF71 3000 54 53 3
1FK7061-7AF71
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Introduz. | Num. ordin. motore Velocita Coppia Corrente | Numero
in P096 | (MLFB) n, [1/min] M, [Nm] In [A] paiapoli
88 1FK6061-7AH71 4500 43 5,9 3
1FK7061-7AH71
89 1FK6064-7AF71 3000 8,0 7,5 3
1FK7064-7AF71
90 1FK6064-7AH71 4500 5,0 7,0 3
1FK7064-7AH71
91 1FK6082-7AF71 3000 8,0 67 4
1FK7082-7AF71
92 1FK6085-7AF71 3000 6,5 7,0 4
1FK7085-7AF71
Raffreddamento ad acqua
100 1FT6132-6WB7 1500 150,0 58,0 3
101 1FT6132-6WD7 2500 1350 82,0 3
102 1FT6134-6WB7 1500 183,0 67,0 3
103 1FT6134-6WD7 2500 185,0 115,0 3
da 110054 * riservato per impiego futuro
106 1FT6138-6WB7 1500 290,0 112,0 3
107 1FT6138-6WD7 2500 275,0 162,0 3
108 1FT6163-8WB7 1500 450,0 160,0 4
109 1FT6163-8WD7 2500 450,0 240,0 4
110 1FT6168-8WB7 1500 690,0 221,0 4
111 1FT6168-8WCT 2000 550,0 250,0 4
da 111192 a per impiego futuroe
120 1FT6062,6WF7. 3000 10,1 7,5 3
121 1FT6062:6WH7 4500 10,0 11,0 3
122 1FT6062:6\WWK7 6000 9,8 15,2 3
123 1FT6064-6WF7 3000 16,1 11,4 3
124 1FT6064-6WH7 4500 16,0 18,5 3
125 1F16064-6WK7 6000 15,8 27,0 3
126 1FT6082-8WC7 2000 22,1 13,6 4
12¢ 1FT6082-8WF7 3000 21,6 19,1 4
128 1FT6082-8WH7 4500 20,8 28,4 4
129 1FT6082-8WK7 6000 20,0 32,6 4
130 1FT6084-8WF7 3000 35,0 27,0 4
131 1FT6084-8WH7 4500 35,0 39,0 4
132 1FT6084-8WK7 6000 34,0 51,0 4
133 1FT6086-8WF7 3000 46,0 37,0 4
134 1FT6086-8WH7 4500 45,0 53,0 4
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Introduz. | Num. ordin. motore Velocita Coppia Corrente | Numero
in P096 | (MLFB) n, [1/min] M, [Nm] In [A] paiapoli
135 1FT6086-8WK7 6000 44,0 58,0 4
136 1FT6105-8WC7 2000 82,0 60,0 4
137 1FT6105-8WF7 3000 78,0 82,0 4
138 1FT6108-8WB7 1500 116,0 43,0 4
139 1FT6108-8WC7 2000 115,0 57,0 4
140 1FT6108-8WF7 3000 109,0 81,0 4
da 141 a N
149 per impiego futuro
Altri tipi
150 1FT6108-8AF7 3000 37,0 25,0 4
151 1FT6105-8SH7 4500 40,0 41,0 4
152 1FT6136-6SF7 3000 145,0 104,0 3
153 1FT6021-6AK7 6000 03 1,1 3
154 1FT6024-6AK7 6000 0,5 0,9 3
155 1FT6163-8SB7 1500 385,0 136,0 4
156 1FT6163-8SD7 2500 340,0 185,0 4
157 1FT6168-8SB7 1500 540,0 174,0 4
da 158 a N
159 per impiego futuro
Compact
160 1FK7022-5AK71 6000 0,6 1,4 3
161 1FK7032-5AK71 6000 0,75 1,4 3
162 1FK7040-5AK#71 6000 1,1 1,7 4
163 1FK7042-5AF74 3000 2,6 1,9 4
164 1FK7042-5AK#1 6000 1,5 24 4
165 1FK7060-5AF71 3000 47 3,7 4
166 1FK7060-5AH71 4500 3,7 4.1 4
167 TRK7068-5AF71 3000 7.3 5,6 4
168 1FK7063-5AH71 4500 3,0 3,8 4
169 HEK7080-5AF71 3000 6,2 44 4
170 1FK7080-5AH71 4500 4,5 47 4
371 1FK7083-5AF71 3000 10,5 7.4 4
172 1FK7083-5AH71 4500 3,0 3,6 4
173 1FK7100-5AF71 3000 12,0 8,0 4
174 1FK7101-5AF71 3000 15,5 10,5 4
175 1FK7103-5AF71 3000 14,0 12,0 4
176 1FK7042-5AH71 4500 2,2 2,2 4
da177 a -
199 per impiego futuro
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Introduz. | Num. ordin. motore Velocita Coppia Corrente | Numero
in P096 | (MLFB) n, [1/min] M, [Nm] In [A] paiapoli
Protezione antideflagrante
200 1FS6074-6AC71 2000 7,2 3.4 3
201 1FS6074-6AF71 3000 6,3 4,4 3
202 1FS6074-6AH71 4500 4,5 5,0 3
203 1FS6074-6AK71 6000 1,9 3,2 3
204 1FS6096-8ACT71 2000 20,0 98 4
205 1FS6096-6AF71 3000 17,0 12,0 4
206 1FS6096-8AH71 4500 11,0 1145 4
207 1FS6115-8AB73 1500 37,0 13,0 4
208 1FS6115-8AC73 2000 34,0 16,0 4
209 1FS6115-8AF73 3000 28,0 20,0 4
210 1FS6134-6AB73 1500 68,0 22,0 3
211 1FS6134-8AC73 2000 59,0 24,0 3
212 1FS6134-8AF73 3000 3470 22,0 3
213 bis -
253 per impiego futuro

Tabella 8-4 Elenco motori 1TFK6/ 1FK#&A1FT6 / 1FS6

Motori torque

1FW3
Introduz. | Num. ordi}i Velocita Coppia Corrente | Numero
in P099 | motore (ML n, [1/min] M, [Nm] In [A] paiapoli
1 1FW3204 250 300,0 20,0 14
2 1FW3202 250 500,0 33,0 14
3 1FW3203 250 750,0 51,0 14
4 TFW3204 250 1000,0 65,0 14
5 TRW3206 250 1500,0 100,0 14
6 1EW3208 250 2000,0 135,0 14
da 7a9 [perimpiego futuro
10 1FW3281 200 2500,0 147,0 17
11 1FW3283 200 3500,0 200,0 17
12 1FW3285 200 5000,0 295,0 17
13 1FW3288 200 7000,0 435,0 17
da14a -
253 per impiego futuro

Tabella 8-5 Elenco motori 1TFW3

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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Motori asincroni

Per motori 1PH7, 1PH4 e 1PL6 i dati di calcolo attuali sono stati

1PH7 / 1PL6 / 1PH4  disposti nell‘apparecchio. In casi particolari essi possono discostarsi un
poco dai dati di targa di tipo. Si devono sempre usare i dati disposti. La
corrente di magnetizzazione € determinata dalla parametrizzazione
automatica.
NOTA 1PH7xxx & la nuova denominazione per i precedenti motori 1PAGxxx.
Percio i dati di TPH7xxx e 1PAGxxx rispettivamente coincidono.
Introduz. | Num. ordinaz. Velocita | Numero | Corr. | Tensione Coppi quenz.
in P097 motore nominale | paiapoli
(MLFB) nn [1/min] Z, In [A] Un [V] M.,m fa [Hz]
1 1PH7101-2_F 1750 2 9,7 398 23,5 60,0
2 1PH7103-2_D 1150 2 9,7 391 35,7 40,6
3 1PH7103-2_F 1750 2 12,8 398 341 61,0
4 1PH7103-2_G 2300 2 16,3 388 31,1 78,8
5 1PH7105-2_F 1750 2 17,2 398 43,7 60,0
6 1PH7107-2_D 1150 2 171 360 59,8 40,3
7 1PH7107-2_F 1750 2 21F 381 54,6 60,3
8 1PH7131-2_F 1750 2 23,7 398 70,9 59,7
9 1PH7133-2_D 1150 2 27,5 381 112,1 39,7
10 1PH7133-2_F 1750 2 33 398 95,5 59,7
11 1PH7133-2_G 2300 2 4274 398 93,4 78,0
12 1PH7135-2_F 1750 2 40,1 398 117,3 59,5
13 1PH7137-2_D 1150 2 40,6 367 161,9 39,6
14 1PH7137-2_F 1750 2 53,1 357 136,4 59,5
15 1PH7137-2_G 2300 2 54,1 398 120,4 77,8
16 1PH7163-2_B 400 2 28,2 274 226,8 14,3
17 1PH7163-2_D 1450 2 52,2 364 207,6 39,2
18 1PH7163-2_F 1%50 2 69,1 364 185,5 59,2
19 1PH7163-2_G 2300 2 77,9 374 157,8 77,4
20 1PH7167-2/B 400 2 35,6 294 310,4 14,3
21 1PH7167-2,D 1150 2 66,4 357 257,4 39,1
22 1PH7167-24F 1750 2 75,3 398 223,7 59,2
23 TPH7184-2" B 400 2 51,0 271 390 14,2
24 1PH7184-2_D 1150 2 89,0 383 366 39,2
25 1PH7184-2_F 1750 2 120,0 388 327 59,0
26 TPH7184-2_L 2900 2 158,0 395 265 97,4
27 1PH7186-2_B 400 2 67,0 268 505 14,0
28 1PH7186-2_D 1150 2 116,0 390 482 39,1
29 1PH7186-2_F 1750 2 169,0 385 465 59,0
30 1PH7186-2_L 2900 2 206,0 385 333 97,3
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Introduz. | Num. ordinaz. Velocita | Numero | Corr. | Tensione Coppia Frequenz.
in P097 motore nominale | paiapoli
(MLFB) Ny [1/min] Z, In [A] Un [V] M, [Nm] fn [HZ] P

31 1PH7224-2_B 400 2 88,0 268 725 14,0
32 1PH7224-2_D 1150 2 160,0 385 670 38,9
33 1PH7224-2_U 1750 2 203,0 395 600 58,9
34 1PH7224-2_L 2900 2 274,0 395 490 97,3
35 1PH7226-2_B 400 2 114,0 264 935 14,0
36 1PH7226-2_D 1150 2 197,0 390 870 38,9
37 1PH7226-2_F 1750 2 254,0 395 737 58,9
38 1PH7226-2_L 2900 2 348,0 390 610 97,2
39 1PH7228-2_B 400 2 136,0 272 1148 13,9
40 1PH7228-2_D 1150 2 238,0 390 1070 38,9
41 1PH7228-2_F 1750 2 342,0 395 975 58,8
42 1PH7228-2_L 2900 2 402,0 395 708 97,2
43 1PL6184-4 B 400 2 69,0 300 585 14,4
44 1PL6184-4 D 1150 2 12150 400 540 39,4
45 1PL6184-4_F 1750 2 166,0 400 486 59,3
46 1PL6184-4 L 2900 2 209,0 400 372 97,6
47 1PL6186-4_B 400 2 90,0 290 752 14,3
48 1PL6186-4_D 1150 2 1568,0 400 706 39,4
49 1PL6186-4_F 1750 2 231,0 400 682 59,3
50 1PL6186-4_L 2900 2 280,0 390 494 97,5
51 1PL6224-4 B 400 2 117,0 300 1074 14,2
52 1PL6224-4 D 1150 2 218,0 400 997 39,1
53 1PL6224-4 F 1750 2 292,0 400 900 59,2
54 1PL6224-4 L 2900 2 365,0 400 675 97,5
55 1PL6226-4_B 400 2 145,0 305 1361 14,0
56 1PL6226-4 1B 1150 2 275,0 400 1287 39,2
57 1PL6226-4_E 1750 2 350,0 400 1091 59,1
58 1PL6226-4 L 2900 2 470,0 400 889 97,4
59 1PL6228%4 B 400 2 181,0 305 1719 14,0
60 1RL6228-4/D 1150 2 334,0 400 1578 39,2
61 1PL6228-4 F 1750 2 470,0 400 1446 59,0
62 1PL6228-4 L 2900 2 530,0 400 988 97,3
63 1RPH4103-4_F 1500 2 20,2 350 48 52,9
64 1PH4105-4_F 1500 2 27,3 350 70 53,1
65 1PH4107-4_F 1500 2 34,9 350 89 52,8
66 1PH4133-4_F 1500 2 34,1 350 95 51,9
67 1PH4135-4_F 1500 2 51,2 350 140 51,6

6SE7087-2KP50 Siemens AG
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Introduz. | Num. ordinaz. Velocita | Numero | Corr. | Tensione Coppia Frequenz.
in P097 motore nominale | paiapoli
(MLFB) N, [1/min] Z, In [A] U, [V] M, [Nm] fn [Hz] P
68 1PH4137-4_F 1500 2 60,5 350 172 51,6
69 1PH4163-4_F 1500 2 86,3 350 236 50,9
70 1PH4167-4_F 1500 2 103,3 350 293 51,0
71 1PH4168-4_F 1500 2 113,0 350 331 51,0
72 1PH7107-2_G 2300 2 24,8 398 50 78,6
73 1PH7167-2_G 2000 2 88,8 350 196 67,4
da74a .
99 per impiego futuro
100 1PL6284-..D. 150 | 2 | 4780 | 400 2325 38,9
da101a .
253 per impiego futuro

Tabella 8-6 Elenco motori 1PH7 / 1PL6 / 1PH4

Informazioni per il dimensionamento ‘motare e per la fornibilita di
determinati tipi di motore si ricavanesdal, catalogo DA65.3 "Servomotori
sincroni ed asincroni per SIMOYERL MASTERDRIVES".

| dati disposti sotto il numerg del'me@tore descrivono un punto nominale
del motore. Nel catalogo DAB65.3 al capitolo 3 "Servomotori asincroni”
sono dati due punti di lavorowper’il funzionamento sul MASTERDRIVES
MC. | punti di lavoressono/calcolati per tensione di rete AC 400V e

480 V al lato ingressoldel convertitore.

Nella regola seno'iSposti i dati per la tensione di rete 480 V, poiché in
questo punto dilavorayper alcuni motore la corrente nominale di motore
€ un po‘ piu bassa.

Determinante peril'punto di inserzione deflussaggio effettivo & sempre
P293 "Frequenza di inserzione deflussaggio”. La frequenza di
inserzione deflussaggio P293 é calcolata automaticamente per una
tensione,di'rete di 400 V.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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8.9 Identificazione motore

Dalla versione V1.30 & disponibile una identificazione motore
automatica. Per motori Siemens (P095 = 1 o0 2 ) viene scelto dapprima
il tipo motore in P096 o P097. Per motori estranei (P095 = 3 0 4)
devono essere inseriti i dati di targa tipici ed il numero di paiapoli e poi
con P115 = 1 essere richiamata la parametrizzazione automatica. Dopo
I'abbandono dello stato "MIS azionamento" con P060 = 1 I'apparecchio
raggiunge lo stato "pronto all‘inserzione"

(r001 = 009).

Ora viene messo P115 = 2 e con cid scelta Iidentificaziene ‘motore. Il
convertitore deve ora essere inserito entro 30 s, affinché lamisurazione
possa scorrere. Durante i 30 s viene emesso |‘allarme A0Z8.

AVVERTENZA L‘albero motore pud muoversi nella misurazione:¥cavi motore sono
attraversati da corrente. Ci sono tensioni ai morsetti di uscita
convertitore e con cid anche ai morsetti del‘motore; che rappresentano
un pericolo al contatto senza protezioney

ALLARME Ci si deve assicurare che perl‘inserzione della potenza e
dell‘apparecchio non possanoypresentarsi pericoli per persone e
parti di impianto.

Se la misurazione non viéne,avviata entro i 30 s o interrotta con un
ordine OFF, viene emessg il gliasto F114. Lo stato del convertitore
durante la misuraziong & "Métid-Still" (r001 = 18). La misurazione viene
finita automaticamente, il convertitore ritorna allo stato "pronto
all‘inserzione“(001%5,009).

Per funzionamentowegolato in corrente (P290 = 0) nella messa in
servizio si develassolutamente eseguire l'identificazione motore
automaticas

8.10 Parametrizzazione completa

Peil completo utilizzo dell'intera funzionalita dell'invertitore/convertitore
la_parametrizzazione deve avvenire secondo la documentazione
"Compendio". Nel Compendio si trovano le corrispondenti avvertenze,
gli schemi funzionali e gli elenchi completi di connettori, di connettori
binari e di parametri.

Lingua numero ordinazione Compendio
tedesco 6SE7080-0QX70

inglese 6SE7087-6QX70
francese 6SE7087-7QX70
spagnolo 6SE7087-8QX70

italiano 6SE7087-2QX70

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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Assistenza

9

PERICOLO

9.1

Assistenza O

Gli apparecchi SIMOVERT MASTERDRIVES vengono fatti funzionareO
con tensioni alte.

Tutti i lavori all'apparecchio devono essere eseguiti in accordo con le
normative nazionali elettriche (in Germania: BGV A2) ¢
Lavori di assistenza e manutenzione devono essere eseguli da
personale qualificato ed in assenza di tensione sull‘apparecehio.

Devono essere impiegate solo parti di ricambio amm

costruttore.

Gli intervalli di manutenzione prescritti e le avvertehze iparazione e
sostituzione sono assolutamente da rispettare.

Per i condensatori del circuito intermedio nell' io & presente

ancora tensione pericolosa fino a 5 minuti 0 isinserzione. Il
lavoro all'apparecchio od ai morsetti del circ intermedio &

ammissibile non prima di questo tempo 4
Anche per motore fermo i morsetti@i comando possono

portare tensione.

Sostituzione del ventilatonK\'

Nella parte inferiore del itore € montato un ventilatore per il
raffreddamento rt otenza.
Il ventilatore vi entato dall'alimentazione a 24 V e viene inserito

Il ventilator sionato per una durata di servizio di L1g > 35 000
ratura ambiente di T, = 45 °C. Esso deve essere

ore con
can;biat@mento giusto, per avere la disponibilita dell'apparecchio.
Inol 0 si deve smontare I'apparecchio.

e disinserito n ando elettronico in funzione della temperatura
del corpo raff e.

e

t

\
O
¥

L 4

Siemens AG

6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES
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9.1.1 Sostituzione del ventilatore per larghezza apparecchi 45 mm

Smontaggio ¢ Togliendo il connettore X20 e smontando le due viti della copertura
si puo svitare il ventilatore e staccare il connettore.

Montaggio ¢ Montare il nuovo ventilatore in successione inversa. Fare
attenzione, che la freccia per la direzione della corrente d'aria indichi
I'interno dell'apparecchio.

ATTENZIONE Osservare attentamente nell'allacciare assolutamente l'esatta polarita
dei collegamenti del ventilatore. A polarita invertite il ventilatere non
gira!

9.1.2 Sostituzione del ventilatore per larghezza apparecchi 90 mm

Smontaggio ¢ Togliendo il connettore X20 e smontando le due viti della copertura,

facendo scorrere fuori la parte interna rivettata, si pudé smontare |l
ventilatore e staccare il connettoreyl rivetti impressi sono
riutilizzabili.

Montaggio ¢ Montare il nuovo ventilafore in successione inversa. Fare
attenzione, che la freg€ia penla direzione della corrente d'aria indichi
I'interno dell'apparecchio.

ATTENZIONE Osservare attentamente nell'allacciare assolutamente I'esatta polarita
dei collegamenti delventilatore. A polarita invertite il ventilatore non
giral

9.1.3 Sostituziope del ventilatore per larghezza apparecchi 135 mm

Smontaggio #3Dopo aver svitato le quattro viti di fissaggio oppure avere sfilato le

parti interne rivettate, si pud smontare il ventilatore. | rivetti impressi
sono riutilizzabili.

¢ Staccare i cavi di allacciamento sul ventilatore.

Montaggio ¢ Montare il nuovo ventilatore nella successione inversa.

Fare attenzione, che la freccia per la direzione della corrente d'aria
indichi l'interno dell'apparecchio.

ATTENZIONE Osservare attentamente nell'allacciare assolutamente I'esatta polarita
dei collegamenti del ventilatore. A polarita invertite il ventilatore non
giral

6SE7087-2KP50 Siemens AG
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Assistenza

9.14 Sostituzione del ventilatore per larghezza apparecchi 180 mm

Nella parte inferiore dell'invertitore sono montati due ventilatori, un
ventilatore per l'interno per il raffreddamento dell'elettronica di di
comando ed un ventilatore dell'apparecchio per il raffreddamento
della parte di potenza.

Ventilatore per + Aprire I'apparecchio:

I'interno

Ventilatore .
dell'apparecchio

e Svitare le 2 viti di fissaggio del fronte apparecchio nellagsta parte
superiore. Non si devono togliere completamente feyviti spélla
custodia sono previste cave, affinché si possa teglierevil fronte
apparecchio con viti allentate.

e Girare con cautela il fronte apparecchio un pei(caw30 °) verso il
davanti fuori dalla custodia.

e Aprire nella parte di potenza la leva difléeco del cavo piatto, che
realizza il collegamento all'elettronicavdi comando.

e Togliere il fronte apparecchio verso ihdavanti.
Staccare l'allacciamento ventilatore Sulla parte di potenza.

Svitare le quattro viti di fissaggio opputre sfilare le parti interne
rivettate del ventilatore e togliere,il ventilatore. | rivetti impressi sono
riutilizzabili.

Montare il nuovo ventilatgre imysuccessione inversa. Fare
attenzione, che la freccia‘per la direzione della corrente d'aria indichi
I'interno dell'apparecghio:

Svitare le quattro viti di fissaggio oppure sfilare le parti interne
rivettate del ventilatore e togliere il ventilatore. | rivetti impressi sono
riutilizzabili.

Staccareg cavi ditallaciamento al ventilatore.

Montare il Auovo ventilatore in successione inversa.

Farelattenzione, che la freccia per la direzione della corrente d'aria
indichitinterno dell'apparecchio.

ATTENZIONE Osservare attentamente nell'allacciare assolutamente I'esatta polarita
deigcollegamenti del ventilatore. A polarita invertite il ventilatore non
giral

Siemens AG 6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES
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Formazione

10 Formazione

AVVERTENZA

Costruzione del
numero di fabbrica

Dopo un tempo di fermo dell'apparecchio di piu di due anni i
condensatori del circuito intermedio devono essere formati
nuovamente. Se si trascura questo, l'apparecchio pud subire danni
all'inserimento della tensione di rete.

Se la messa in servizio avviene entro due anni dalla consegnashon &
necessaria alcuna formazione rinnovata dei condensatégi delcircuito
intermedio. Si puo ricavare il termine di consegna dal numero di
fabbrica.

(Es.: F2SD123456)

posto esempiol Significato
dala2 F2 luogo di produzione
3 R 2003
S 2004
T 2005
U 2006
4 dala9 da Gennaiota Settembre
(0] Ottobre
N Novembre
D Dicembre
da5al0 per formazione non rilevante

Per I'esempiotale®la consegna avvenne in Dicembre 2004

Nella formazigne feondensatori del circuito intermedio vengono
alimentati cgn una,tensione definita ed una corrente limitata e di nuovo
creati i rapporti inferni necessari per la funzione dei condensatori.

3AC 400 V
oLl QL2 OL3$PE

NN
15 mm2. .........................
allacciam.
motore
g P : ~ 1u2m
N cr+ i 1 _| fvame
()] -
) : :
£ P : 'l fwarrs
© D/L- ¢
: circuito invertitore
: intermedio
PE3 : PE2
O=r=r=r=n=e = TR
Fig. 10-1 Schema di formazione

Siemens AG 6SE7087-2KP50
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Componenti per lo ¢ 1 portafusibili 3 per 400 V/ 10 A

schema di ¢ 3lampade ad incandescenza 230 V / 100 W O
formazione . . .

(consiglio) ¢ div. particolari, portalampada, cavo 1,5 mm2, ecc.

PERICOLO Per i condensatori del circuito intermedio fino a 5 minuti dopo la O

disinserzione & ancora presente tensione pericolosa nell'apparecchio.
Lavori sull'apparecchio o ai morsetti del circuito intermedio sono .
ammissibili solo trascorso questo tempo di attesa.

Procedura ¢ Prima di formare i condensatori del circuito interme@

smontare |'apparecchio o le sharre frontale e medi
intermedio (C/L+ e D/L-).

+ Con apparecchio smontato collegare PE2 con rrarGli
apparecchi montati sono collegati a terra tramite il céllegamento
della sbarra PE3.

+ L'apparecchio non puo ricevere ordine dilinserzione (p.e. tramite
tastierina PMU o morsettiera).

¢ Le lampade ad incandescenza

ral po di formazione

devono lampeggiare. Se le lam accese in permanenza,
c'é un guasto nell‘apparecchi laggio.
¢ Allacciare i componenti ngc I corrispondentemente all'esempio

di schema.

¢ Inserire il circuito di for ione, la durata risulta a seconda del
tempo di fermo dell'i it

A tempo di formazi
[ inore

tempo di fermo senza

tensione in anni
f f f -
\ 1 2 3 4 5

Tempo di formazione in funzione del tempo di fermo del invertitore

6SE7087-2KP50 Siemens AG
10-2 Istruzioni di servizio SIMOVERT MASTERDRIVES
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11

Dati tecnici

CE-Direttiva di bassa tensione EN 50178
73/23/EWG e RL93/68/CEE

CE-Direttiva EMC 89/336/CEE EN 61800-3
CE-Direttiva macchine EN 60204-1
89/392/CEE

Approvazione UL: E 145153

CSA: LR 21927
cULus: E 214113 (> 22 kW)

Raffreddamento

Ventilazione con ventilatore incorporato

Temperatura ambientale o di
raffreddamento ammissibile

e |nservizio

e in magazzino
e nel trasporto

da0°Ca+45°C (da32°Fall3°F)

(fino a 50° C, vedi fig. "curve Derating")
da -25° C a +55° C (da -13° F a 1312%k)
da -25° C a +70° C (da -13° F,a 158° F)

Altezza di installazione

<1000 m su NN (caricabilita del*200 percento)
> 1000 m fino a 4000 m su NN
(caricabilita: vedidig™eurve Derating")

Sollecitazione umidita ammissibile

Umidita aria relativa "995 %%per trasporto e magazzino
< 85W%, in servizio (condensa non ammessa)

Condizioni ambientali
secondo DIN IEC 721-3-3

Clima: 3K3
sostanza chimicagttiva: “3C1

Grado inquinamento

Grado inquinament@ 2 secondo IEC 664-1 (DIN VDE 0110, parte 1),
In servizig'condensa’Mon ammessa

Categoria sovratensione

Categoriallll secondo |IEC 664-1 (DIN VDE 0110, parte 2)

Grado di protezionet

IP20 EN'60529

Classe di protezione

ClasséIysecando EN 536 (DIN VDE 0106, parte 1)

Protezione al contatto

Secondo EN 60204-1 e DIN VDE 0106 parte 100 (BGV A2)

Anti radiodisturbi
e Standard
e  Opzioni

Secondo'EN 61800-3
Nessun anti radiodisturbi
Eiltro anti radiodisturbi per classe Al secondo EN 55011

Resistenza ai disturbi

Campo industriale secondo EN 61800-3

Verniciatura

Per ambiente interno

Siemens AG 6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES
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Resistenza meccanica
- Vibrazioni

Per inserimento stazionario:
ampiezza costante

e della sporgenza

e (dell‘accelerazione

Per trasporto:

e della sporegenza

e dell‘accelerazione
- Urti

- Cadute

secondo DIN IEC 68-2-6

0,15 mm nel campo frequenza 10 Hz fino a 58 Hz
per larghezza custodia < 90 mm
0,075 mm nel campo frequenza 10 Hz fino a 58 Hz
per larghezza custodia > 135 mm
19,6 m/s? nel campo frequenza > 58 Hz fino a 500 Hz
per larghezza custodia < 90 mm
9,8 m/s? nel campo frequenza > 58 Hz fino a 500 N

per larghezza custodia > 135 mm

3,5 mm im nel campo frequenzada5Hz a9
9,8 m/s2 nel campo frequenza > 9 Hz fino a H
Secondo DIN IEC 68-2-27 / 08.89

30 g, 16 ms Schock semi sinusoidale

Secondo DIN IEC 68-2-31/04.84
su una superficie e su un angolo

O

L 4

Tabella 11-1

L 4

N
S

Dati generali

&

N
&
&

L 4

11-2
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Indicazione Valore

Nr. ordinazione 6SE70...| 12-0TP_0 | 14-0TP_0 | 16-0TP_0 | 21-0TP_ 0 | 21-3TP_O
Tensione nominale V]

e Ingresso DC da 510 (- 15 %) a 650 (+ 10 %)

e Uscita 3 AC da 0 a tensione ingresso nominale x 0,64
Frequenza nominale [Hz]

e Ingresso

e Uscita 0 ... 400

Corrente nominale [A]

e Ingresso 2,5 5,0 7,5 12,5 15,7

e Uscita 2,0 4,0 6,1 10,2 182
Potenza nominale motore[kW] 0,75 15 2,2 4,0 55

Alimentazione ausiliaria V] DC 24 (20 - 30)
Max. assorb. corrente ausil. [A]

e esecuzione standard a 20 V 0,8

e escuzione massima a 20 V 15
Frequenza impulsi fp [kHZz] da2,5a 100

Frequenze impulsi <5 kHz e >8 kHz,son@ypossibili solo con gli
apparecchi Performance-|l (60SE70_ _-_TP70)

Classe di carico Il secondo EN 60

146-1-1

A LY

Corrente carico base [A]

0,91 x corrente nominale uscita

Tempo di ciclo di sovraccarico [s]

300

Corrente sovraccarico *) [A]

1,6 X'corrente, nominale uscita

Durata sovraccarico [s]

Carico di breve durata addizionale

30

Corr. breve durata (fp = 5 kHz) [A]

3 xeorrente nominale uscita

Corr. breve durata (fp = 10 kHz)[A]

2,1 corrente nominale uscita

Ciclo breve durata [s] 1
Durata breve tempo [ms] 250
Perdite, raffreddamento S
Rendimento n (servizio nom.)
Potenza dissipata (fp = 10 kHz) [k\ 0,066 0,086 0,116 0,156 0,240
Fabbisogno aria [m3/s] 0,002 0,009 0,009 0,018 0,018
Caduta pressione Ap [Pa] 10 20 20 15 15
Rumorosita, grandezze, dimer{)_rlmsi
Rumorosita [dB(A)] 18 40 40 37 37
Dimensioni [mmj
e Larghezza 45 67,5 67,5 90 135
o Altezza 360 360 360 360 360
¢ Profondita 260 260 260 260 260
Peso ca. [ko] 3 4 4 5 9,1
*) Per sovraccarico di 1,6 volte in deflussaggio la qualita della coppia viene
ridotta a causa dell'ondulazione a 300 Hz.
Tabella 11-2  Dati tecnici invertitori (parte 1)
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Indicazione Valore

Nr. ordinazione 6SE70...| 21-8TP_0 | 22-6TP_0 | 23-4TP_0 | 23-8TP 0 |
Tensione nominale V]

e Ingresso DC da 510 (- 15 %) a 650 (+ 10 %)

e Uscita 3 AC da 0 a tensione ingresso nominale x 0,64
Frequenza nominale [Hz]

e Ingresso

e Uscita 0...400

Corrente nominale [A]

e Ingresso 20,8 30,4 40,5 44,6

e Uscita 17,5 25,5 34,0 37,5
Potenza nominale motore  [kW] 7,5 11,0 15,0 18,5
Alimentazione ausiliaria I\ DC 24 (20 - 30)

Max. assorb. corrente ausil. [A]

e esecuzione standard a 20 V 0,8 0,8

e escuzione massima a 20 V 2,1 2.4
Frequenza impulsi fp [kHz] da2,5a 100

Frequenze impulsi <5 kHz e >8 kHz,son@ypossibili solo con gli
apparecchi Performance-|l (60SE70_ _-_TP70)

Classe di carico Il secondo EN 60 146-1-1 M

Corrente carico base [A] 0,91 x corrente nominale uscita
Tempo di ciclo di sovraccarico [s] 300

Corrente sovraccarico *) [A] 1,6 X)Corrente nominale uscita
Durata sovraccarico [s] 30

Carico di breve durata addizionale A

Corr. breve durata (fp = 5 kHz) [A] 3 x{eorrente nominale uscita
Corr. breve durata (fp = 10 kHz)[A] 2,1 corrente nominale uscita
Ciclo breve durata [s] 1

Durata breve tempo [ms] 250

Perdite, raffreddamento - S v

Rendimento n (servizio nom.)

Potenza dissipata (fp = 10 kHz) [k\ 0,300 0,410 0,550 0,660
Fabbisogno aria [m3/s] 0,041 0,041 0,061 0,061
Caduta pressione Ap [Pa] 30 30 30 30
Rumorosita, grandezze, dimer{)_rlmsi

Rumorosita [dB(A)] 48 48 59 59
Dimensioni [mmj

e Larghezza 135 135 180 180
o Altezza 360 360 360 360
¢ Profondita 260 260 260 260
Peso ca. [ka] 9,2 9,3 13,8 14,0

*) Per sovraccarico di 1,6 volte in deflussaggio la qualita della coppia viene
ridotta a causa dell'ondulazione a 300 Hz.

Tabella 11-3  Dati tecnici invertitore (parte2)

6SE7087-2KP50 Siemens AG
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Indicazione Valore

Nr. ordinazione 6SE70...| 24-7TP_0 | 26-0TP_0 | 27-2TP 0O | |
Tensione nominale V]

e Ingresso DC da 510 (- 15 %) a 650 (+ 10 %)

e Uscita 3 AC da 0 a tensione ingresso nominale x 0,64
Frequenza nominale [Hz]

e Ingresso -

e Uscita 0...400

Corrente nominale [A]

e Ingresso 55,9 70,2 85,7

e Uscita 47,0 59,0 72,0

Potenza nominale motore  [kW] 22,0 30,0 37,0

Alimentazione ausiliaria I\ DC 24 (20 - 30)

Max. assorb. corrente ausil. [A]

e esecuzione standard a 20 V 1,3 1,7

e escuzione massima a 20 V 1,8 2.4

Frequenza impulsi fp [kHz] da 2,5 a 10 kHz (vedi fig. “Curve ‘Derating")

Frequenze impulsi <5 kHz e >8 kHz sono possibili solo con gli
apparecchi Performance-ll (6QSE70_ _-_TP70)

Classe di carico Il secondo EN 60 146-1-1 w'

Corrente carico base [A] 0,91 x corrente neminale uscita
Tempo di ciclo di sovraccarico [s] 300
Corrente sovraccarico *) [A] 1,6%corrente nominale uscita
Durata sovraccarico [s] 30
Perdite, raffreddamento .
Rendimento n (servizio nom.)
Potenza dissipata (fp = 6 kHz)
[kw] 0,58 0,65 0,85
Fabbisogno aria [m3/s] 0,041 0,061 0,061
Caduta pressione Ap [Pa] 30 30 30
Rumorosita, grandezze, dimensioni, pesA\
Rumorosita [dB(A)] 48 59 59
Dimensioni [mm]
e Larghezza 180 180 180
e Altezza 360 360 360
¢ Profondita 260 260 260
Peso ca. [kd] 14,1 14,5 14,7

*) Persovraccarico di 1,6 volte in deflussaggio la qualita della coppia viene
ridotta a causa dell'ondulazione a 300 Hz.

Tabella 11-4  Dati tecnici invertitore (parte3)

Siemens AG 6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES lIstruzioni di servizio 11-5



Dati tecnici 06.2005

Curve Derating tensione ingresso nominale ammisibile in %
secondo VDE 0110/ IEC 664-1
0 (non necessario secondo UL / CSA)

75

L 2
50 ':
0 1000 2000 3000 4000 @
_ >

altezza installazione su NN in m

corrente nominale ammissibile in %

100
Derating
90 fattore K1
1,0
80
0,9
70 0,845
0,8
60
0 1000 2000
altezza installazione su NN in m
corrente nominale ammissibilg in
100 Temp Derating
[°C] fattore K2
75 50 0,879
45 1,0
50 40 1,125
35 1,25 *
25
30 1,375*
L 4
25 1,5*
0 0 20 30 40 50 . .
> vedi nota
temperatura raffreddamento in °C seguente
Derating per apparecchi > 22 kW
corrente nominale ammissibile in %
100
Frequenza| perating
N\ impulsi | fattore Ka
75 kHz
6 1,00
7 0,95
50 8 0,90
9 0,85
L 4 o 10 0,80
2 4 6 8 10 12 14 16 18
Frequenza impulsi
Fig. 11-1 Curve Derating

6SE7087-2KP50 Siemens AG
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Il Derating della corrente nominale ammissibile per altezze di

installazione oltre 1000 m per temperature ambiente sotto i

40 °C puo essere calcolato come segue:

del’ating totale = Deratinga|tezza X Deratingtemperatura ambiente

K=KixK> O
NOTA Si deve fare attenzione, che la Derating totale non deve essere

maggiore di 1!

Esempio: altezza: 3000 m K1 = @

temperatura ambiente: 35 °C Ko

— Derating totale = 0,845 x 1,25 = 1,0

Targa di tipo e —— 0
SIEMENS
MASTERDRIVES MC
DCIAC DR]VE indicazione apparecchio

g

W BSETOIN-8TD%
Bestelnummer.  8SE7021-8TP50-Z
Model number:  2=G91+C43 e'e'?co.‘jf':f? y
opzioni dell'apparecchio
lllllllll!!ll

anno di produzione

m}gn mese di produzione
Eingang/Input (Vin)
AusnaanOulp.ﬂ (M ... 480 V 0-400Hz

52,5 A (0,25 s)

mccmeq LR21827

@y s C €

1528922 10

\ LISTED
Erz. smmn@ @

@Flg 11-2 Esempio di targa di tipo (vale solo per apparecchi <22 kW)
Data di \

Si puo risalire alla data di produzione dal seguente abbinamento:

sigla anno di produzione: segno mese produzione
S 2004 dala9 Gennaio - Settembre
r's T 2005 (0] Ottobre
U 2006 N Novembre
\% 2007 D Dicembre

Tabella 11-5  Abbinamento delle sigle al mese ed anno di produzione

Siemens AG 6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES lIstruzioni di servizio 11-7
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Abbreviazioni

O

opzioni
Opzione significato Opzione significato
SBP: rilievo generatore impulsi CBP2: PROFIBUS (poss. sincronismo
c11 Slot A scansione)
C12 Slot B Go1 Slot A S
C13 Slot C G92 Slot B
SBR1.: rilievo resolver senza Go3 Slot C
simulazione generatore impulsi CBC: CAN-Bus
C23 Slot C G21 Slot
SBR2: rilievo resolver con G22 Slot B
simulazione generatore impulsi G23
c33 Slot C EB1: Expansion,Boa
SBM2: valutazione di encoder e G61
generatori di valore assoluto G62 otB
G63 Slot C
C41 Slot A ) )
ca2 Slot B EB2: EX| n Board 2
C43 Slot C G71 Slot A
SLB: SIMOLINK G72 Slot B
G73 Slot C
G41 Slot A ) . ;
G42 Slot B K8 one “STOP emergenza
G43 Slot C FO& ware tecnologico
Tabella 11-6  Significato de| eviazioni opzioni

L 4

N
&
&

L 4

N
S
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Guasti ed allarmi

12

12.1

Guasti ed allarmi

Guasti

Generalita su casi di guasto

Ad ogni caso di guasto & disponibile la seguente informazione:

Parametro  r947 numero di guasto
ro49 valore di guasto
ra51 elenco guasti
P952 numero dei casi di guasto
r782 tempo guasto

Se una segnalazione di guasto non viene tacitata prima,della

disinserzione dell‘alimentazione dell‘elettronica, questa segnalazione di
guasto si presenta di nuovo alla successiva,inserzione della tensione di
alimentazione. L‘apparecchio senza tacitazione di questa segnalazione

non va in servizio.

Numero guasto

Guasto

[Rimedié._/

F001

Segnalazione ritorno
cont. princ.

Il tempo di controllo della segnalazione del
contattore principale (P600) & trascorso.

-Werificare segnalazione ritorno contattore
principale

atogliere la segnalazione di ritorno contattore
principale (P591.B = 0)

-‘Aumentare il tempo di controllo (P600)

F002

Guasto precarica

Il tempo di controllo della precarica &
trascorso, cioé la tensione del circuito
intermedio entro 3 s non ha raggiuntonil
riferimento.

4Controllare allacciamento tensione
(AC o DC)

- Confrontare valore in P070 e MLFB
dell'apparecchio

F0O06

Tensione alta circuito
intermedio

Causa tensione del circuito intermedio troppo
alta si & verificata una disinserzione. llvalore
nominale della soglia di disinserzione & di
819 V. Sulla base dellg tolleranze sui
componenti la disinserziGne pudyverificarsi in
un campo da 803 V a 835V

Nel valore di guasto sta'la tefsione del circuito
intermedio al veifigarsi del'guasto
(Normalizzaziohe Ox7EFF corrisponde a

1000 V)

Controllo della tensione di rete (AC-AC) o
della tensione continua all'ingresso (DC-AC)
confrontare il valore con P0O71
(tens.allacc.conv.)

F008

Tensione bassa
circuito intermedio

Si & andati,setto al'Valore limite inferiore di
76 % della tensiane di circuito intermedio.

Nel valere di'guasto sta la tensione del circuito
intermediojaliverificarsi del guasto
(Normalizzazione 0x7FFF corrisponde a

1000 V)

- Controllo della tensione di rete (AC-AC) o
della tensione continua all'ingresso (DC-AC)
confrontare il valore con P071 (tens.all.conv.)

- Controllo del raddrizzatore in ingresso
(AC-AC)

- Controllo del circuito intermedio

FO11 Si & verificata una disinserzione per - Controllo dell'uscita convertitore per corto
soyracorrente. circuito o contatto a terra
Sovracorrenté E"stata superata la soglia di disinserzione.
- Controllo della macchina operatrice per
Nel valore di guasto (vedi P949) viene data la | sovraccarico
fase codificata in bit, in cui € sopravvenuta una
sovracorrente. - Controllo su coincidenza di motore e
Fase U --> Bit 0 = 1--> valore guasto = 1 convertitore
Fase V --> Bit 1 = 1--> valore guasto = 2
Fase W--> Bit 2 = 1--> valore guasto = 4 - Controllo, se esiste una richiesta dinamica
troppo alta
Se contemporaneamente in piu fasi si ha una
sovracorrente, risulta come valore di guasto la
somma dei valori di guasto delle fasi
interessate.
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Guasti ed allarmi

02.2005

Numero guasto

Guasto

Rimedio

F015

motore blocc.

Il motore € bloccato/sovraccaricato
(regolazione di corrente), opp. in inversione di
coppia (caratteristica U/f):

carico statico troppo alto

Il guasto viene formato solo dopo il tempo
introdotto in P805.

Il binettore B0156 viene messo nella word di
stato 2 r553 Bit28.

Il riconoscimento, se I'azionamento sia
bloccato, dipende da P792 (scostamento
riferimento - valore ist) e P794.

Tramite P806 si pud limitare il riconoscimento
a "da fermo" (P806 = 1, solo per regolazione
di corrente) o staccare il tutto (P806 = 2).

Per regolazione di corrente il raggiungimento
dei limiti di coppia (B0234) € premessa per
questo guasto.

Per azionamento Slave il riconoscimento &
disinserito.

Per comando U/f il regolatore I(max) deve
essere attivo.

- ridurre il carico

- rilasciare freno

- aumentare limiti di corrente

- aumentare P805 tempo di bloccaggio

- aumentare P792 soglia di intervento per
scostamento riferimento - valore reale

- aumentare limiti di coppia o riferimento di
coppia

- Controllare allacciamento delle fasi motore
incluso corretto abbinamento e successione
delle fasi

solo caratteristica U/f:
- rallentare la rampa di aecelerazione
- verificare impostazione catatteristica

FO17
STOP EMERGENZA

solo Kompakt PLUS

STOP EMERGENZA nel funzionamento o
caduta dell'alimentazione 24V in servizio
(solo per Kompakt PLUS)

Inserito il ponte con STOP EMERGENZA?
Seghalazione di ritorno STOP EMERGENZA
allacciata?

Con Kompakt PLUS: controllare
'alimentazione 24 V

F020

Il valore limite di temperatura motore,&
superato.

- Soglia di temperatura impostabile in P381!

Sovratemperatura - P131 = 0 -> guasto tolto di mezzo
motore r949 = 1 valore limite di temperatura motore
superato - Controllo del motore (carico, ventilazione
ecc.)
r949 = 2 cortocircuito nelconduttore alla
sonda di temperatura motare o sonda difettosa | - La temperatura motore attuale pud essere
letta in r009 (temperatura motore).
r949 = 4 strappo filo nel/conduttore alla sonda
di temperatura motore(© sonda difettosa - Controllo del sensore su: interruzione cavo,
cortocircuito
F021 Valore limite parametrizzata del controllo 12t Controllo: costante di tempo termica del
per il motoréy(P384:002) é stato superato. motore P383 Tmp.mot.T1 o |12t motore limite di
12t motore carico P384.002
Il controllo 12t per il motore viene attivato
automaticamente, se & P383 >=100s
(=taratura di fabbrica) e viene messo
P381 > 220°C. La sorveglianza puo essere
staccata, nel momento che si imposta in P383
un valore <100s.
F023 ll'valore limite della temperatura INV & - Misurare aria in entrata e temperatura
superato. Nel valore di guasto r949 la ambiente (tenere conto della temperatura
Sovratemperatura temperatura viene memorizzata per il tempo di | ambiente minima e massimal)
invertitore guasto.

- Con theta > 45 °C (Kompakt PLUS) opp.
40 °C osservare le curve di riduzione

- Controllo se il ventilatore gira

- Controllo sporcizia alle aperture di entrata e
scarico aria

- per apparecchi > 22 kW possibile la
tacitazione solo dopo 1 minuto
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Guasti ed allarmi

Numero guasto

Guasto

Rimedio

F025

UCE interruttore
superiore/UCE fase L1

Perapparecchi Kompakt Plus: UCE interruttore
superiore

Per apparecchi a giorno: UCE fase L1

- Controllo delle uscite convertitore per
contatto a terra

- Nella grandezza Kompakt controllo degli
interruttori per "STOP EMERGENZA"

F026

UCE interruttore
superiore/UCE fase L2

Perapparecchi Kompakt Plus: UCE interruttore
inferiore

Per Kompakt ed apparecchi a giorno: UCE
fase L2

- Controllo delle uscite convertitore per
contatto a terra

- Nella grandezza Kompakt controllo degli
interruttori per "STOP EMERGENZA"

F027

UCE interruttore
superiore/UCE fase L3

Perapparecchi Kompakt Plus AC/AC: guasto
resistenza di frenatura

Per apparecchi a giorno: UCE fase L3

- Controllo delle uscite convertitoregper
contatto a terra

- Per forma costruttiva Kempaktcon
apparecchi DC/DC edfapparecchi a giorno con
I‘'opzione "STOP EMERGENZA" controllo
dellinterruttore per®STOR,EMERGENZA"

F029
Rilievo valore di misura

solo Kompakt PLUS

C'e un errore nel rilevamento valore di misura;

- (r949 = 1) aggiustamento Offset nella fase L1
non possibile

- (r949 = 2) aggiustamento Offset nella fase L3
non possibile

- (r949 = 3) aggiustamento Offset nelle fasi L1
e L3 non possibile

- (r949=65) aggiustamento autom. ingressi
analogici non possibile

Difetto nel rilevamentoW¥alore misura.

Difetto nellagparte di‘potenza (diodo non
blocca)

Difetto@SuEU

F035

Guasto esterno 1

L'ingresso guasti esterno parametrizzabile 1€
stato attivato

aControllo, se esista un guasto esterno

- Controllo, se il cavo all'uscita digitale
corrispondente sia interrotto

- P575 (fo.no gua.est.1)

F036

Guasto esterno 2

L'ingresso guasti esterng'parametrizzabile 2 &
stato attivato

- Controllo, se esista un guasto esterno

- Controllo, se il cavo all'uscita digitale
corrispondente sia interrotto

- P576 (fo.no gua.est.2)

F038

OFF tensione per
richiesta parametro

Con un ordine diparametro & capitata una
caduta della tensione,

Inserire di nuovo il parametro. Nel valore di
guasto r949 sta il numero del parametro
interessato.

F040

Errore interno
comando arresto

Stato di serviziolsbagliato

Sostituire la scheda di regolazione (CUMC)
opp. apparecchio (Kompakt PLUS).

F041

Errore EEPROM

Nella memorizzazione di valori nella EEPROM
& 'subentrato un errore.

Sostituire la scheda di regolazione (CUMC)
opp. apparecchio (Kompakt PLUS).

F042

Overflow suddivisione
tempo

I'tepo di calcolo disponibile della
suddivisione di tempo & stato superato.

Almeno 10 cadute delle suddivisioni di tempo
T2, T3, T4 o T5 (vedi anche parametro da
r829.2 a r829.5)

- Ridurre la frequenza impulsi

- calcolare i singoli blocchi in tempo di
scansione piu lento

- Le funzioni tecnologiche sincronismo
(U953.33) e posizionamento (U953.32) non
possono essere sbloccate nello stesso istante.

Siemens AG

6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES

Istruzioni di servizio

12-3




Guasti ed allarmi

02.2005

Numero guasto

Guasto

Rimedio

F043

Accoppiamento DSP

L'accoppiamento al processore di segnale
interno € guasto.

- Ridurre la frequenza impulsi (eventualmente
causata da overflow tempo di calcolo)

- se si ripresenta sostituzione della scheda /
dell'apparecchio

La frequenza impulsi P340 non deve essere
impostata piu alta di 7,5 kHz (per 60MHz-
DSP) opp. 6 kHz (per 40MHz-DSP). Se
vengono impostati valori piti alti, si devonog,

verificare gli indici da 12 a 19 nel parametro di
visualizzazione r829. Il temp lo libero
indicatovi delle suddivisieni d o DSP

deve essere sempre mag di .Un

superamento del tempo_di.ca € indicato

tramite il guasto F043 (ac iamento DSP).
Il enza impulsi

F044

Errore BICO-Manager

Nel cablaggio di connettori e connettori binari
€ subentrato un errore.

AN

Rimedio: riduzion a

(P340)

Valore di guastot949:

>1000 : err | ggio connettore
>2000 : errore n blaggio connettore
binario

della scheda

emoria accoppiamento piena

mpo di accoppiamento tra i due processori
ieno. Non possono essere trasmessi

Iteriori connettori.

- Riduzione dei connettori accoppiati tra i due
processori.

Interfaccia tra i due processori € la regolazione
di posizione / preparazione riferimento, cioé
per la riduzione dell'accoppiamento devono
essere rilasciati cablaggi non necessari da e
verso la preparazione riferimento, regolatore di
posizione, regolatore di velocita, interfaccia di
coppia e regolatore di corrente (valore 0).

F045

Errore HW per schede
opzionali

E' subentrato un error ware nell'accesso

ad una scheda 0

N

- Cambiare scheda CU (apparecchio Kompakt,
a giorno)

- cambiare apparecchio (Kompakt PLUS)

- Provare il collegamento da portaschede a
schede opzionali

- Cambiare schede opzionali

F046

Errore accoppiament;
parametro

a trasmissione di parametri alla DSP &

O un errore.

Al ripetersi cambio della scheda /
dell'apparecchio
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Numero guasto

Guasto

Rimedio

F051

Guasto generatore

- Ampiezza di segnale di resolver o encoder al
di sotto della soglia di tolleranza.

- Errore nell‘alimentazione di tensione per
encoder o generatore multiturn

- con generatori Multiturn (SSI/Endat) guasto
di collegamento del protocollo seriale

N
.(Sb

S
&

Valore di guasto r949:

10.mo e 1.mo posto:
09: manca segnale di resolver (traccia
sen/cos)

20: errore di posizione: nel cambio allo stato
"funzionamento" si & avuto I'allarme A18.
(rimedio vedi 29) @
21: tensione bassa traccia A/B:
radice(A*2+B"2) < 0.01 Volt
22: tensione bassa traccia A/B;

radice(A2+B"2) > 1.45 ri vedi 29)
25: posizione iniziale gnc non
riconosciuta (manca trac )

- verificare il cavo en e (difettoso /
consumato)?

- parametrizzat ipo eneratore corretto?

multiturn € usato il
neratore corretto?

- per encod
rispettivo

- generatore difettoso?
- generatore allacciato sbagliato?
111 Off/On tensione o in tarature azionamento

e ritorno alla nuova inizializzazione della
posizione iniziale !!!
29: tensione bassa traccia A/B: nel passaggio
per lo zero di una traccia il valore dell'altra
traccia era minore di 0.025 Volt
- verificare cavo di generatore (difettoso /
consumato)?
- posato lo schermo del cavo di generatore ?
- generatore difettoso ?
- sostituire SBR/SBM
- sostituire apparecchio o scheda base
- per encoder/generatore multiturn & usato il
rispettivo cavo di generatore corretto?
Encoder e generatore multiturn necessitano
cavi generatore diversi!

INOff/On tensione o in tarature
azionamento e ritorno alla nuova
inizializzazione della posizione iniziale !!!

Multiturn (SSI/EnDat):

30: errore di protocollo CRC/Parity Check EnDat)
31: timeout protocollo (EnDat)

32: guasto livello segnale cavo dati
(SSI/EnDat)

33: timeout inizializzazione

- verifica parametrizzazione (P149)

- verificare cavo generatore (difettoso /
consumato)?

L 4 - posato lo schermo del cavo di generatore ?
- generatore difettoso ?
- sostituire SBR/SBM
- sostituire apparecchio o scheda base
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Guasti ed allarmi

02.2005

Numero guasto

Guasto

Rimedio

F053

Errore parametro per
ordine slave

Dopo la variazione di parametri nella
calcolazione di parametri conseguenti &
subentrato un errore.

34: indirizzo sbagliato (solo EnDat)
- la scrittura o lettura di parametri & fallita,
verificare indirizzo e codice MRS (P149)

40: allarme illuminazione generatore EnD
41: allarme ampiezza segnale generatore
EnDat
42: allarme valore posizione generatore
EnDat

: allarme sovratensione generatore EnDat
44: allarme tensione bassa ge
45: allarme sovracorrente g
46: allarme caduta battéti
49: allarme errore di som ore
EnDat
60: protocollo SSI guast

100.mo posto:
Oxx: generatore,del m
1xx: generatore

guasto
rno@ guasto

1000.mo to: 1.50)
1xxx: superamento frequenza generatore

ura generatore EnDat
serva regolazione generatore

: ica batteria generatore EnDat
punto riferimento non raggiunto

essun rimedio

F054

Errore inizializzazione
scheda generatore

Nella inizializzazione della scheda
generatore & subentrato un errore

N
.Q(b

S
&

Valore di guasto r949:

1: codice scheda sbagliato

2: TSY non compatibile

3: SBP non compatibile

4: SBR non compatibile

5: SBM non compatibile

(da V2.0 e supportata ancora solo la scheda
SBM2; vedi anche r826 schema funzionale
517)

6: SBM Timeout inizializzazione

7: scheda doppia

20: scheda TSY doppia
21: scheda SBR doppia
23: scheda SBM tripla
24: scheda SBP ftripla

30: scheda SBR posto montaggio sbagliato
31: scheda SBM posto montaggio sbagliato
32: scheda SBP posto montaggio sbagliato

40: scheda SBR non presente
41: scheda SBM non presente
42: scheda SBP non presente

50: tre schede generatore o 2 schede
generatore, di cui nessuna su posto di
montaggo C

60: errore interno
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Numero guasto

Guasto

Rimedio

F056

Caduta messaggio

La comunicazione sull'anello SIMOLINK &
disturbata.

- Controllo dell'anello cavo a fibre ottiche

- Controllo, se una SLB nell'anello & senza

SIMOLINK tensione
- Controllo, se una SLB nell'anello ¢ difettosa
- Controllare P741 (te.cad.MSG SLB)

F058 Nell'elaborazione di un ordine di parametro & nessun rimedio

Errore di parametro
nell'ordine parametro

subentrato un errore.

F059

Errore parametro dopo
tar.fabbricalinizializz.

Nella calcolazione di un parametro nella fase
di inizializzazione €& subentrato un errore.

Nel valore di guasto r949 sta,il numeéro del
parametro non consistente. Mettere esatto
questo parametro (TUFTI glijindici) ed
inserire / disinserire ditnudvo ftensione.
Circostanze permettendo sefno interessati piu
parametri, cioé ripeterella procedura.

F060

MLFB nella carica
originaria manca

Viene inserito, quando dopo I'abbandono della
CARICA ORIGINARIA il parametro P070 sta a
zero.

dopo la tacitazione,errofe inserire MLFB
esatto (partegpotenzajicarica originaria)

F061

Errore
parametrizzazione

Un parametro introdotto nella taratura
azionamento sta in un campo non permesso.

Nel valoreydi guasto r949 sta il numero del
parametro nom,consistente (p.e. generatore di
metore = datore di impulsi per motori DC
senza, spazzole) -> mettere esatto questo
patametro.

F063

Manca PIN

Le funzioni tecnologiche sincronismo o
posizionamento sono state attivate, senza che
sia presente un'autorizzazione (PIN)

mDisattivare sincronismo o posizionamento
- introdurre PIN (U2977)

Se nelle suddivisioni di tempo vengono
agganciate funzioni tecnologiche e la
tecnologia non & sbloccata tramite il PIN, si ha
la segnalazione di diagnosi F063. Il guasto
puo essere rimosso solo: con introduzione del
PIN corretto in U977.01 e U977.02 e
conseguente disinserzione/inserzione
dell'alimentazione di tensione oppure le
funzioni tecnologiche devono essere tirate
fuori di nuovo dalle suddivisioni di tempo
(mettere U953.32 = 20 e U953.33 = 20).

F065

Caduta messaggio
SST

Con un'interfaccia SST/protocollo SST/USS)
non é stato ricevuto alcun messaggio entro il
tempo di caduta messaggio

Valore guasto r949:

1 = interfaccia 1 (SST1)
2 = interfaccia 2 (SST2)

Controllo del collegamento da PMU -X300
opp. X103 / 27,28 (grandezza Kompakt,
apparecchio a giorno)

Controllo del collegamento da X103 opp.
X100 / 35,36 (grandezza Kompakt PLUS)

Controllo "SST/SCB te.cad.MSG" P704.01
(SST1) opp. P704.02 (SST2)

F070

Errore inizializzazione
SCB

Nella inizializzazione della scheda SCB &
subentrato un errore.

Valore guasto r949:

1: codice scheda sbagliato

2: scheda SCB non compatibile

5: errore con i dati di configurazione
(verificare parametrizzazione)

6: timeout inizializzazione

7: scheda SCB doppia

10: errore di canale
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Guasti ed allarmi

02.2005

Numero guasto

Guasto

Rimedio

FO72

Errore inizializzazione
EB

Nella inizializzazione della scheda EB &
subentrato un errore.

Valore guasto r949:

2: 1. EB1 non compatibile
3: 2. EB1 non compatibile
4: 1. EB2 non compatibile
5: 2. EB2 non compatibile
21: EB1 presente tre volte
22: EB2 presente tre volte

110: errore 1. EB1 (ingresso analogico) 4
120: errore 2. EB1 (ingresso an oglco)
210: errore 1. EB2 (ingresso
220: errore 2. EB2 (ingr

F073
Ingr.an.1 SL1

non Kompakt PLUS

al di sotto di 4 mA all'ingresso analogico 1,
Slave1

Controllo del collegament
SCI1 (Slave 1) -X428:4

FO74
Ingr.an.2 SL1

non Kompakt PLUS

al di sotto di 4 mA all'ingresso analogico 2,
Slave1

FO75
Ingr.an.3 SL1

non Kompakt PLUS

al di sotto di 4 mA all'ingresso analogico 3,
Slave1

FO76
Ingr.an.1 SL2

non Kompakt PLUS

al di sotto di 4 mA all'ingresso analogico 1;
Slave2

Contre |
SCI{(SI

gamento fonte segnale alla
-X428:10, 11.

llo del collegamento fonte segnale alla
Slave 2) -X428:4, 5.

FO77
Ingr.an.2 SL2

non Kompakt PLUS

al di sotto di 4 mA all'ingresso analogi ,
Slave2

FO78

Controllo del collegamento fonte segnale alla
SCI1 (Slave 2) -X428:7,8.

al di sotto di 4 mA all'ingr: nalogico 3,

Controllo del collegamento fonte segnale alla

Slave2 SCI1 (Slave 2) -X428:10, 11.
Ingr.an.3 SL2
non Kompakt PLUS
FO79 Dalla SCB (USS er, SCl) non & - Controllo dei collegamenti della SCB1(2).
stato ricevuto un ggio entro il tempo
Caduta messaggio di caduta.nes - Controllo P704.03 "SST/SCB te.cad.MSG".
SCB
- Sostituire SCB1(2).
non Kompakt PLUS
- Sostituire CU (-A10).
F080 Er n inizializzazione della scheda Valore guasto r949:

Errore inizializzazione
TB/CB

allinterfaccia DPR

: codice scheda sbagliata

: scheda TB/CB non compatibile
: scheda CB non compatibile

: errore nei dati di configurazione
: timeout inizializzazione

: TB/CB scheda doppia

0: errore di canale

2N OWN =

Controllo della scheda T300 / CB per contatti
esatti, verificare alimentazione PSU,
verificare schedet./CU/CB e

Controllo dei parametri inizializzazione CB:

- indirizzo di bus CB P918.01,

-da P711.01 a P721.01 parametroCBda 1 a
11
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Guasto

Rimedio

F081

Scheda opz.Heartbeat-
Counter

Heartbeat-Counter della scheda opzionale non
viene piu elaborato.

Valore guasto r949:

0: TB/CB Heartbeat-Counter

1: SCB Heartbeat-Counter

2: CB Heartbeat-Counter addiz.

- Tacitare guasto (qui il Reset automatico
viene eseguito)

- Se si ripresenta l'errore, sostituire la scheda
interessata (vedi valore guasto). @
- sostituire ADB

- Verificare il collegamento d (o]
schede a schede opzionali (L nel caso
sostituire

F082

Caduta messaggio
TB/CB

Dalla TB o CB non sono stati ricevuti nuovi
dati di processo entro il tempo di caduta
messaggio.

Valore guasto r949:
1=TB/CB
2 = CB addizionale

- Controllo del colleg oa TB/CB

- Controllo d.msg. CB/TB)

- sostituire opp. TB
F085 Nella inizializzazione della scheda CB & Valor 9:
subentrato un errore. 1: codice, a sbagliato

Errore inizializzazione
CB addiz.

/CB non compatibile
non compatibile
er dati di configurazione

; errore di canale

ontrollo contatti esatti della scheda T300 /
CBe

Controllo dei parametri di inizializzazione CB:
- P918.02 indirizzo bus,

- P711.02 a P721.02 parametri CBda 1 a 11

Fo87

Errore inizializzazione
SIMOLINK

Nella inizializzazione de| SLB e
subentrato un errore.

- Sostituire la CU (-A10) opp. I'apparecchio
(grandezza Kompakt PLUS)

- Sostituire SLB

F099

teristica di
seguita.

La rappresentazion

ca
attrito & stata interrotta

Il valore di guasto in r949 chiarisce la causa
piu precizsa (codificato Bit):

Rappr.caratt.attrito Bit  Significato valore indicazione
0 Limite velocita pos. 1
V'S 1 Limite velocita neg. 2
2 Mancano sblocchi: 4
\ senso rotazione, invertitore, regolatore
3 Connessione regolatore velocita 8
4 Interruzione con reset di 16
ordine eccezionale
5 Commutazione set dati inammiss. 32
6 Superamento tempo 64
7 Errore di misura 128
F109 sistenza di rotore accertata con la - Ripetere la misura
isurazione in corrente continua si scosta - Introdurre dati manualmente
MIid R(L) \ po.
L 4
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Guasti ed allarmi

02.2005

Numero guasto

Guasto

Rimedio

F111

Nell‘identificazione motore si & verificato un
errore.

- Ripetere la misura

Mid DSP - per r949=1 Verificare i conduttori del motor:
r949=1 nell‘applicare gli impulsi di tensione, la
corrente non puo essere formata - per r949=2 Impedire il carico meccanico
motore durante la misura, al verificarsi del
r949=2 (solo per P115=4) Lo scostamento guasto immediatamente dopo I‘avvio della
riferimento-valore reale della velocita durante | identificazione motore, verificare il generatore
la misura é troppo grande ed i conduttori del motore ¢
r949=3 (solo per P115=4) La corrente di - per r949=3 Verificare i dati di el
magnetizzazione registrata € troppo elevata. motore depositati (il rapperto . Flnom.
Non coincide con l‘indutta registrata)
r949=121 la resistenza di statore P121 non &
determinata esattamente
r949=124 la costante di tempo di rotore P124
€ parametrizzata con il valore 0 ms 0
r949=347 la caduta di tensione diodi P347 non
€ determinata esattamente
F112 Nella misurazione delle induttanze di motore o | - Ripetere isura
di dispersione si & verificato un errore
Mid X(L)
F114 Il convertitore per il superamento del limite di Ita funzione = 2 "ldentificazione
tempo fino all'nserzione o a causa di un ordine rmo" avviare di nuovo. Entro 20 s,
Id.mot.OFF OFF durante la misura ha interrotto 0 arire della segnalazione di allarme
automaticamente la misura automatica e | = misura da fermo segue, deve avvenire
scelta riportata indietro in P115 scelta On.
funzione.
iportare indietro I'ordine OFF, ed avviare di
uovo la misurazione.
F116 vedi documentazione della scheda Vedi documentazione della scheda TB

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

F117

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazone% B

vedi documentazione della scheda TB

F118

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

N

vedi documentazione della scheda TB

F119

Guasto della scheda
tecnologica

non KompakiPL

vedi do ntazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

F120

Guasto de ed
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

F121 'S vedi documentazione della scheda TB vedi documentazione della scheda TB
Guasto della scheda
gica
ompakt PLUS
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Guasti ed allarmi

Numero guasto

Guasto

Rimedio

F122

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

F123

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

L 4

F124

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

vedi documentazione dell%e:a

F125

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

F126

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

F127

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

F128

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione d aTB

AN

vedi documenta e della scheda TB

N

tazione della scheda TB

di documentazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

F129

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentaziene della’scheda TB

N

vedi documentazione della scheda TB

F130

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS
F131

Guasto della’'scheda
tecnologi

non Kompakt

vedi m zione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

documentazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

F132 vedi documentazione della scheda TB vedi documentazione della scheda TB
Guasto dellgcheda
tegnologica
mpakt PLUS
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Guasti ed allarmi

02.2005

Numero guasto

Guasto

Rimedio

F133

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

F134

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

L 4

F135

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

vedi documentazione dell%e:a

F136

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

F137

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

F138

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

F139

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione d aTB

AN

vedi documenta e della scheda TB

N

tazione della scheda TB

di documentazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

F140

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentaziene della’scheda TB

N

vedi documentazione della scheda TB

F141

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS
F142

Guasto della’'scheda
tecnologi

non Kompakt

vedi m zione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

documentazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

F143

Guasto dellgcheda
tegnologica

mpakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB
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Guasti ed allarmi

Numero guasto

Guasto

Rimedio

F144

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

F145

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

vedi documentazione della scheda TB

L 4

F146

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

vedi documentazione dell%e:a

F147

Guasto della scheda
tecnologica

non Kompakt PLUS

vedi documentazione della scheda TB

F148

Guasto 1 blocchi
funzionali

Al connettore binario U061 & presente un
segnale attivo su (1).

F149

Guasto 2 blocchi
funzionali

Al connettore binario U062 & presente ur
segnale attivo su (1).

vedi documenta e della scheda TB

F150

Guasto 3 blocchi
funzionali

Al connettore binario U063 & presen
segnale attivo su (1).

F151

Guasto 4 blocchi
funzionali

Controllare la causa del guasto, vedi schema
funzionale 710

Al connettore binario U064
segnale attivo su (1).

F152

Segno di vita piu volte
non valido

Controllare la causa del guasto, vedi schema
funzionale 710

Il blocco di controllo
nello stato di guast
numero di segni di

Controllare la causa del guasto, vedi lo
schema funzionale 170

F153

Caduta segno di vita
interfaccia tool

F244
Accopp.par.int

solo Kompakt PLUS

Eseguire dall‘interfaccia tool ciclicamente
disposizioni scritte nell‘ambito del tempo di
sorveglianza, in cui per ogni disposizione
scritta il segno di vita deve essere elevato di 1.

Confronto di versione di Software del set di
comando e Software di servizio in riferimento
ai parametri di trasmissione.

Se si verifica di nuovo sostituire I'apparecchio

F255

Errore nellEEPRO

ella EEPROM e subentrato un errore

Sganciare I'apparecchio e rimettere in marcia.
Se subentra di nuovo sostituire la CU (-A10)
opp. I'apparecchio (grandezza Kompakt
PLUS).

Tabella 12-1

Numeri di guasto, cause e loro rimedi
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Guasti ed allarmi

02.2005

12.2

Allarmi

Nell‘indicazione di servizio la segnalazione di allarme & indicata nel
display della PMU con A = Alarm / segnalazione allarme ed & acceso
periodicamente un numero a tre posti. Una segnalazione di allarme non
puo essere tacitata. Essa si cancella da sola, quando la causa &
rimossa. Possono essere presenti piu segnalazioni di allarme. Le
segnalazioni di allarme vengono poi accese una dopo l‘altra.

Nel funzionamento del convertitore con il pannello OP1S Ia
segnalazione di allarme viene indicata nel display nella figa pigin
basso. In aggiunta lampeggia il LED rosso (vedi istruzieni ditservizio

OP1S).

Numero allarme

Causa

Rimedio

A001

Overflow suddivisione
di tempo

Il carico di tempo di calcolo & troppo alto

a) almeno 3 cadute delle suddivisioni di tempo
T6 o T7 (vedi anche parametro da r829.6 a
r829.7)

b) almeno 3 cadute delle suddivisioni di tempo
T2, T3, T4 o T5 (vedi anche parametro da
r829.2 a r829.5)

- ridurre la frequenza impulsi

- calcolare singeli bleechi funzionali in
suddivisioni di tempo piu lente (parametro
U950 ff.)

A002 L'avvio dell'anello SIMOLINK non funziona. - contralio dell'anello a condutori a fibre ottiche
per interruzioni
Allarme Start - controllo se una SLB nell'anello sia senza
SIMOLINK tensione
acontrollo se una SLB nell'anello sia difettosa
A003 Nonostante sincronizzazione attivata SIMOLINK (SLB):

Azionamento non
sincrono

I'azionamento non & sincrono.

Possibili cause sono:

- cattivo collegamento comupicaziong(soventi
cadute di massaggio)

- tempi di ciclo di bus lenti (per tempi di ciclo di
bus elevati o sincronizzazionefdi suddivisioni
di tempo lente, nel casoipeggiore la
sincronizzazione pu6 durargyl -2”minuti)

- cablaggio sbagliatoelieontatore di tempo
(solo se P754 > P746 / 70)

- controllo r748 i002 e i003 = contatore per
errore CRC ed errore Timeout

- controllo del collegamento LWL.

- controllo P751 per Dispatcher (il connettore
260 deve essere cablato); controllo P753 per
Transceiver (il connettore SIMOLINK K70xx
corrispondente deve essere cablato)

A004

Allarme avvio 2. SLB

L'avvio del 2. anello SIMOLINK non funziona.

- Controllo interruzioni dell'anello a fibre
ottiche

- Controllo se una SLB nell'anello & senza
tensione

- Controllo se una SLB nell'anello ¢ difettosa

A005

accoppiam.pieno

L'elettronica, di regolazione del
MASTERDRIMES MC comprende due
micreproeessori. Per lo scambio dati tra i due
processari € disponibile solo un limitato
numero di canali di accoppiamento.

eallarme indica che tutti i canali di
aceoppiamento tra i due processori sono
ocgupati. Ciononostante si € tentato di cablare
Un ulteriore connettore, che necessita di un
canale di accoppiamento.

Nessuno

A014

Allarme simulaziené
attivo

La tensione di circuito intermedio per servizio
di simulazione scelto (P372 = 1) & diversa da
0.

- mettere P372a 0

- ridurre la tensione del circuito intermedio
(sezionare |'apparecchio dalla rete)

A015

Allarme esterno 1

L'ingresso allarmi esterno parametrizzabile 1 &
stato attivato.

Controllare

- se sia interrotto il conduttore al
corrispondente ingresso digitale.

- parametro P588 fo.no all.est.1
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Guasti ed allarmi

Numero allarme

Causa

Rimedio

A016

Allarme esterno 2

L'ingresso allarmi esterno parametrizzabile 2 &
stato attivato.

Controllare

- se sia interrotto il conduttore al
corrispondente ingresso digitale.

- parametro P589 fo.no all.est.2

A017 Negli stati PRONTO viene riconosciuto OFF Causa/rimedio vedi FO17
DI SICUREZZA.
Allarme OFF
SICUREZZA attivo
A018 Ampiezza segnale resolver/encoder nel Causa/rimedi vedi FO51
campo critico.
Adattamento Nella regola & necessaria Una nuova
generatore inizializzazione della posizioneliniziale =>
inserire/disinserire tensione‘@,nelle tarature
azionamento tornare di nbova indietro!
Se nell'impiego di dhyencoder si verifica
I'allarme A18 gia nello‘stato di "Pronto” (r001 =
009), I'ampiezza‘del segnale di traccia CD &
troppo piccolanil collegamento alla traccia CD
puo esserglinterrotto oppure di fatto & usato
un encodersenza traccia CD.
Nell'impiégo di‘tn encoder senza traccia CD
P130.deye essere inserito correttamente.
A019 Per generatore Multiturn (SSI/Endat) guasto di {(Protocollo seriale per datore Multiturn errato

Protocollo seriale dati

collegamento del protocollo seriale

cause/rimedi vedi FO51

generatore Nella,regola & necessaria una nuova
inizializzazione della posizione iniziale =>
inserire/disinserzione tensione o in tarature
azionamento e ritornare di nuovo indietro!!!
A020 L'ampiezza di un encoder esterno sta nel Causa/rimedio vedi F051
campo critico.
Adattamento Nella regola & necessaria una nuova

generatore esterno

inizializzazione della posizione iniziale =>
inserire/disinserzione tensione o in tarature
azionamento e ritornare di nuovo indietro!

A021

Dati generatore di
multiturn esterno errati

Nello svolgimento del protegollo seriale ad un
generatore codificato esterno(multiturn SSI o
Endat) si & verificato un guasto.

Protocollo seriale con generatore multiturn
esterno errato. Causa/rimedio vedi F051

Nella regola & necessaria una nuova
inizializzazione della posizione iniziale =>
inserire/disinserzione tensione o in tarature
azionamento e ritornare di nuovo indietro!

A022

Temperatura invertitore

E' stata sperata la soglia di intervento di un
allarme.

- misurare la temperatura dell'aria in entrata e
dell'ambiente

- con theta > 45 °C (Kompakt PLUS) 0 40 °C
osservare le curve di riduzione

- controllo se il ventilatore gira

- controllo delle aperture di entrata e scarico
aria per sporcizia.

A023

Temperatur@ motere

La soglia parametrizzabile (P380) per
Fintervento di un allarme é stato superato.

Controllo del motore (carico, ventilazione
ecc.). Leggere la temperatura attuale in r009
temper. motore.

A025

12t-convertitore

Se viene mantenuto lo stato di carico del
momento, si imposta un carico termico del
convertitore.

Il convertitore ridurra il limite del valore di
corrente (P129).

- ridurre carico del convertitore

- controllare r010 (carico conv.)

Siemens AG

6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES
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Guasti ed allarmi

02.2005

Numero allarme

Causa

Rimedio

A028

Contat.diagnosi

La posizione di un generatore (generatore di
motore od esterno) non era corretta per uno o
piu tasteggi.

Questo puo essere richiamata per disturbi
EMC oppure per un falso contatto.

Dopo una certa ripetitivita dei disturbi viene
rilasciato il guasto F51 con il relativo valore di
guasto.

Come test si pud provocare con la taratura
P847=2 il rilascio del guasto F51, con cui si
ricevono ulteriori informazioni attraverso il
valore di guasto r949.

Inoltre in r849 si possono osservare tutti gli
indici, per vedere in quale contatore di
diagnosi vengono contati i guasti.

Se si deve scoprirw I‘allarme A28 per questa
fonte di guasto, I'indice corrispondente in R848
puo essere messo al valore 1.

A029 Il valore limite parametrizzato per il controllo Viene superato il ciclo di caricé delimotore!
12t del motore ¢ stato superato.
12t - motore Controllo dei parametri:
P382 raffreddamento motore
P383 Mot.Tmp. T1
P384 limiti carico motore
A032 Nellindicazione con il generatore di rumore Ripetere l'indicazione'€¢en minore ampiezza

PRBS Overflow

PRBS si & verificato un overflow

A033

Sovravelocita

La velocita massima positiva o negativa
stata superata

aumentare la corrispondente velocita massima

- dimindire,il carico rigenerativo (vedi SF 480)

A034

Scostamento rif. / ist

Bit 8 in r552 word di stato 1 del canale di
riferimento. Il valore di differenza tra
riferimento e valore reale ist di frequenza ist
maggiore del valore parametrizzato ed il
tempo di controllo regolazione & trascorso!

Conttollos
=see'e unarichiesta di coppia troppo alta.
=se'il motore & stato progettato troppo piccolo.

RP792 sco.rif -ist freq./sco.rif .-ist vel. opp. P794
sco.rif.-ist tempo aumentare i valori

A036

Segnalazione ritorno
freno "freno ancora
chiuso"

La segnalazione di ritorno frenatura indica, lo
stato "Freno ancora chiuso".

Controllare la segnalazione di ritorno del freno
(vedi SF 470)

A037

Segnalazione ritorno
freno "freno ancora
aperto”

La segnalazione di ritorn@ frenatura indica lo
stato "Freno ancora aperto®

Controllare la segnalazione di ritorno del freno
(vedi SF 470)

A042

mot.blo./inv.co.

Motore in inversione di €oppia o bloccato.

Il sorgere dell'allarmegon puo essere
influenzate con R805 ftempo
inv.coppia/bleecaggie”, ma con P794 "tempo
scostamento rifepim.-ist".

Controllo:
- se I'azionamento sia bloccato.

- se I'azionamento siain inversione di coppia.

A049
Nessuno Slave

non Kompakt PLUS

Conyser. /©,(SCB1 con SCI1/2) non &
allaceiato alcun Slave o LWL interrotto o Slave
senza tensione.

P690 Config. SCI-AE
- verificare Slave.

- verificare cavo.

A050
Slave sbagliato

non Kompakt PLUS

Con'ser. I/O gli Slave necessari secondo
parametrizzazione (numero Slave o tipo
Slave) non sono presenti:

sono stati parametrizzati ingressi o uscite
analogiche oppure ingressi o uscite digitali,
che non sono presenti fisicamente.

Verificare parametro P693 (uscite analociche),
P698 (uscite digitali).

Verificare connessione connettori
K4101...K4103, K4201...K4203 (ingressi
analogici) e connettori binari B4100...B4115,
B4120...B4135, B4200...B4215,
B4220...B4235 (ingressi digitali).

A051
Peer Bdrate

nan Kompakt PLUS

Con collegamento Peer scelto troppo grande o
Baudrate diverse.

Adattare la Baudrate delle schede SCB che
sono in collegamento P701 SST/SCB
Baudrate

A052
Peer PZD-L

non Kompakt PLUS

Con collegamento Peer impostata lunghezza
PZD troppo grande (>5).

Ridurre il numero delle word P703 SST/SCB
num.-PZD.
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Guasti ed allarmi

Numero allarme

Causa

Rimedio

A053
Peer Lng f.

non Kompakt PLUS

Con collegamento Peer lunghezza PZD di
invio e ricezione non si adattano tra di loro.

Adattare lunghezza word di mittente e
ricevente P703 SST/SCB num.-PZD.

A057
TB-Param

non Kompakt PLUS

Capita, nel caso una TB sia segnalata e
presente, ma ordini di parametro da PMU,
SST1 o0 SST2 non vengono riscontrati entro 6
s dalla TB.

Sostituire progettazione TB (Software).

A061

Allarme 1 blocchi
funzionali

Al connettore binario U065 c'é un segnale
attivo (1).

Controllare la causa allarmi (veédi Sk710)

A062

Allarme 2 blocchi
funzionali

Al connettore binario U066 c'é€ un segnale
attivo (1).

Controllare la causa allarmi‘(vedi SF 710)

A063

Allarme 3 blocchi
funzionali

Al connettore binario U067 c'é un segnale
attivo (1).

Controllare la causa allarmi (vedi SF 710)

A064

Allarme 4 blocchi
funzionali

Al connettore binario U068 c'é€ un segnale
attivo (1).

Contrallarg,la causa allarmi (vedi SF 710)

A072

rappres.caratter.attrito

a rappresentazione automatica della
caratteristica di attrito & stata scelta, ma
I'azionamento non ancora inserito.

Nota: se entro 30 sec. non viene dato il
comando On avviene un'interruzione della
rappresentazione automatica della
caratteristica di attrito con guasto F099,

Inserire‘eonvertitore (stato convertitore
“Runzionamento” °014).

A073

interr.caratt.attr.

La rappresentazione automatica della
caratteristica di attrito & stata interrotta
(comando OFF o guasta).

Nota:

Se entro 5 min il convertitorg,non’viene
inserito di nuovo avvienena interruzione
della rappresentazioheautomatica della
caratteristica di attsito (E099).

Rimuovere I'eventuali causa di guasto.
Reinserire convertitore.

A074

caratt.attr.incompl.

Rappresentazione incempleta della
caratteristica ditattrito.

A causa di.Sblecchismancanti o di limitazioni
non & possibilelayrappresentazione completa
della,caratteristica di attrito nei due sensi di
rotazionese.

Dare sblocco rotazione per i due sensi di
rotazione.

Mettere limitazioni di velocita per i due sensi di
rotazione in modo tale che tutti i punti di
caratteristica siano percorribili.

A075

Ls,Rr scost.

| valori dellagnisurazione di dispersione o della
misuraziéne di resistenza di rotore sono
fortemente dispersivi.

Se i singoli valori di misura si scostano di
molto dai valori medi, non vengono
automaticamente prelevati per la calcolazione
(per RI) o rimane il valore della
parametrizzazione automatica (per Ls).

Una verifica dei risultati per plausibilita &
necessaria solo per azionamenti con elevate
esigenze di precisione di coppia opp. di
velocita.

AQ078

Misura fermata

Con l'inserzione del convertitore viene
condotta la misura da fermo. Il motore pud
orientarsi per questa misura piu volte in una
determinata direzione.

Se la misura da fermo pud essere eseguita
senza pericolo:

- inserire convertitore

Siemens AG
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Numero allarme

Causa

Rimedio

A081

Allarme CB

La seguente descrizione si riferisce alla 1.
CBP. Per altre CB o TB vedi istruzioni di
servizio della scheda CB.

Le combinazioni byte di riconoscimento che
vengono inviate dal master DP nel messaggio
configurazione stimmen non coincidono con le
combinazioni byte di riconoscimento
consentite. (Vedi anche il Compendio capitolo
8, tabella 8.2-12) Effetto:

Nessuna rappresentazione di collegamento
con il master PROFIBUS.

Necessaria nuova configurazione.

A082

Allarme CB

La seguente descrizione si riferisce alla 1.
CBP. Per altre CB o TB vedi istruzioni di
servizio della scheda CB.

Dal messaggio configurazione dal master DP
non puo essere registrato nessun tipo PPO
valido.

Effetto:

Nessuna rappresentazione di collegamento
con il master PROFIBUS.

Necessaria nuova configuraziones

A083

Allarme CB

La seguente descrizione si riferisce alla 1°
CBP. Per altre CB o TB vedi le istruzioni di
servizio della scheda CB.

Non vengono ricevuti dati utili o dati utili non
validi (p.e. word comando completa STW1<0)
dal master DP.

Effetto:

i dati di processo non vengono portati avanti
nella Dual-Port-RAM. Se P722 (P695) €
diverso da zero, questo porta al rilasgio del
guasto F082.

vedi manuale d'uso della scheda CB

A084

Allarme CB

La seguente descrizione si riferiscealla 1£
CBP. Per altre CB o TB vedi istruzioni\di
servizio della scheda CB¢{

Il traffico messaggi tra'masterBDP e CBP &
interrotto (p.e. interruzione‘eavo, €onnettore di
bus staccato o mastef'DR, disinserito)

Effetto:

Se P722 (P695) & diverso da zero, questo
porta al rilascio/dell'errore’F082.

vedi manuale d‘'uso della scheda CB

A085

Allarme CB

La seguente descrizione si riferisce alla 1°
CBP. Per altre, CBuosI'B vedi istruzioni di
servizio délla seheda CB.

La CBP.non‘produce questo allarme!

vedi manuale d‘uso della scheda CB

A086

Allarme CB

La seguentedescrizione si riferisce alla 1°
CBP. Peg, altre CB o TB vedi istruzioni di
setvizio della scheda CB.

Caduta Heart-Beat-Counter sull'apparecchio
base. Il Heart-Beat-Counter sull'apparecchio
base non viene piu incrementato. La
comunicazione CBP <--> scheda base &
disturbata.

vedi manuale d‘uso della scheda CB

A087

Allarme CB

La seguente descrizione si riferisce alla 1°
CBP. Per altre CB o TB vedi istruzioni di
servizio della scheda CB.

Errore nel Software DPS-Manager della CBP.

vedi manuale d'uso della scheda CB

AQ88

Allarme CB

vedi manuale d'uso della scheda CB

vedi manuale d'uso della scheda CB

A089

Allarme CB

vedi manuale d'uso della scheda CB
allarme della 2°scheda CB.
Corrisponde a A81 della 1°scheda CB

vedi manuale d'uso della scheda CB
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A090

vedi manuale d'uso della scheda CB
allarme della 2°scheda CB.

vedi manuale d‘uso della scheda CB

non Kompakt PLUS

A098
Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

Allarme CB Corrisponde a A82 della 1°scheda CB

A091 vedi manuale d'uso della scheda CB vedi manuale d'uso della scheda CB
allarme della 2°scheda CB.

Allarme CB Corrisponde a A83 della 1°scheda CB

A092 vedi manuale d'uso della scheda CB vedi manuale d‘uso della scheda CB
allarme della 2°schedaCB.

Allarme CB Corrisponde a A84 della 1.scheda CB 2

A093 vedi manuale d'uso della scheda CB vedi manuale d‘uso della sche B
allarme della 2°schedaCB.

Allarme CB Corrisponde a A85 della 1°schedaCB

A094 vedi manuale d'uso della scheda CB vedi manuale d'uso della da
allarme della 2°schedaCB.

Allarme CB Corrisponde a A86 della 1°schedaCB

A095 Allarme della 2°scheda CB. Corrisponde a vedi manuale d‘uso d aCB
A87 della 1°schedaCB

Allarme CB
vedi istruzioni di servizio della scheda CB

A096 vedi manuale d'uso della scheda CB vedi manu o) a scheda CB
allarme della 2°schedaCB.

Allarme CB Corrisponde a A88 della 1°schedaCB

A097 vedi manuale d'uso della scheda TB vedi o della scheda TB

Allarme 1 TB

anuale d‘uso della scheda TB

A099
Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda T

vedi manuale d'uso della scheda TB

A100
Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso d@'B

vedi manuale d'uso della scheda TB

A101
Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

A102
Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

A103

Allarme 1 TB

vedi manuale d' d heda TB
L 2 \< ’
ved@uso della scheda TB

vedi manuale d'uso della scheda TB

i nuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d'uso della scheda TB

Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d'uso della scheda TB

A105 @ vedi manuale d'uso della scheda TB vedi manuale d‘uso della scheda TB
llarme 1 TB
Kompakt PLUS
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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A106
Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d'uso della scheda TB

A107
Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d'uso della scheda TB

A108
Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d‘uso della sche

A109
Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

aTB

vedi manuale d'uso d

A110
Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

vedi man@ella scheda TB

A111
Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

A112
Allarme 1 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

A113
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della s

e d'uso della scheda TB

di manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d'uso della scheda TB

A114
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

A115
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso heda TB
. 4
vedi man 'u lla scheda TB

X

vedi manuale d'uso della scheda TB

A116
Allarme 2 TB

non Kompakt P
A117

Allarme

non Kompakt

vedi manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d'uso della scheda TB

di manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d'uso della scheda TB

A118

Allarme 2 TQ

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d'uso della scheda TB
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A119
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d'uso della scheda TB

A120
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d'uso della scheda TB

A121
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d‘uso della sche

A122
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

aTB

vedi manuale d'uso d

A123
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

A124
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

A125
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

A126
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi man@ella scheda TB

e d'uso della scheda TB

di manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d'uso della s

A127
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

A128
Allarme 2 TB

non Kompakt PLUS

vedi manuale d'uso della scheda TB

vedi manuale d'uso heda TB
. 4
vedi man 'u lla scheda TB

XS

vedi manuale d'uso della scheda TB

A129

Asse non presente -
dato macchina 1= 0

Il/dato dilmacchina 1 (encoder di posizione-
ti sse tipo) & 0 (asse non presente).
o

1] izio dell'asse viene interrotto, il
olatore di posizione staccato.

Per poter usare l'asse, il dato di macchina 1

deve essere acquisito con un valore
ammissibile.
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A130

Condizioni
funzionamento non
presenti

Nella predisposizione di un ordine di
spostamento € mancata la segnalazione di
ritorno "In funzionamento [IOP]". La
segnalazione di ritorno & impedita dalle
seguenti cause "In funzionamento” (bit di
stato2, vedi schema funzionale foglio 200) :

- | segnali di comando OFF1, OFF2, OFF3 e/o
sblocco regolatore [ENC] non sono attivati.

- Le segnalazioni di ritorno OFF2 e/o OFF3
non sono attivate.

- E' presente un guasto [FAULT].

Effetto:
I'ordine di spostamento viene collegato.

- Predisporre segnali di comando OFF1,
OFF2, OFF3 e sblocco regolatore [ENC].

- Con mancanza delle segnalazioni di ritorné
OFF2 e / o OFF3 verificare l'alimentazione
della word di comando 1 (schema funzionale
MASTERDRIVES foglio 180).

- Analizzare |l numero di guasto che sorge
[FAULT_NQ], rimuovere l'errore_ed infine con
il segnale di comando tacitazione errore
[ACK_F] cancellare il guasto.

Nota:

Per ricevere di nuovo |0 state,"In"servizio
[IOP]", OFF1 deve esserg tolto'e di nuovo
comandato.

A131 Durante I'elaborazione di un ordine di Verificare il comando 'del segnale di comando
spostamento é stato tolto il segnale di OFF1 dal programma utilizzatore.
OFF1 manca comando OFF1.
Effetto:L'azionamento viene arrestato con una
rampa (P464 rampa di decelerazione). Al
termine avviene il blocco degli impulsi. Questo
vale anche, se & P443 = 0 (schema funzionale
310) e viene usato il bypass del datore di
rampa (schema funzionale 320).
A132 - Durante I'elaborazione di un ordine di = Vetificare il comando del segnale di
spostamento & stato tolto il segnale di comando OFF2 dal programma utilizzatore.
OFF2 manca comando OFF2.
-In mancanza del segnale di ritorno OFF2 si
- Durante I'elaborazione di un ordine di deve verificare I'alimentazione della word di
spostamento & stato tolto il segnale diyritorne, | comando 1 (schema funzionale
OFF2. MASTERDRIVES foglio 180).
Effetto: Nota:
Viene messo subito il blo€co impulsi. Se il per mantenere di nuovo lo stato "In
motore non & frenato, si fetmafda solo. funzionamento [IOP]", deve essere tolto OFF1
ed essere comandato di nuovo.
A133 - Durante I'elaborazione di‘un ordine di - Verificare il comando del segnale di
spostamento & stato40lto,il segnale di comando OFF3 dal programma utilizzatore.
OFF3 manca comando OFF3.
- In mancanza del segnale di ritorno OFF3 si
- Durante I'elabérazione“di un ordine di deve verificare I'alimentazione della word di
spostamenpto &\stato talto il segnale di ritorno | comando 1 (schema funzionale
OFF3. MASTERDRIVES foglio 180).
Effetto: Nota:
Il motere frena,al limite di corrente. Infine per mantenere di nuovo lo stato "In
avvieneiliblocco impulsi. funzionamento [IOP]", deve essere tolto OFF1
ed essere comandato di nuovo.
A134 Durante |'elaborazione di un ordine di Verificare il comando del segnale di comando

Sblocco regolatore
ENC manca

spostamento & stato tolto il segnale di
comando sblocco regolatore [ENC] (Bit di
comando 3, "Sblocco invertitore"; vedi schema
funzionale foglio 180).

Effetto:
Viene messo subito il blocco impulsi. Se il
motore non & frenato, si ferma da solo.

sblocco regolatore [ENC] dal programma
utilizzatore.

A135

Valore ist posizione
non o.k.

Valore ist di posizione non o.k. Dal
rilevamento posizione (B0070 / BO071)

- verificare il cablaggio di BO070 e B0071,
- verificare datore di posizione e scheda
valutazione,

- verificare il cavo di generatore.
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A136

Dato di macchina 1
variato - necessario

Il dato di macchina 1 (encoder di posizione -
Tipo / tipo asse) € stato variato.

Effetto:

Se il dato di macchina 1 & stato variato, il
segnale di comando deve rimettere indietro la
tecnologica [RST] comandato o
I'alimentazione elettonica del

Abbinamento asse

abbinamento assi (dato di macchina 2 (solo
M7, con impiego dell'opzione tecnologica FO1

RESET Viene impedito il comando di ordini di MASTERDRIVES deve essere disinserita e di
posizionamento. nuovo inserita.
A137 Per piu assi € stato assegnato lo stesso Per tutti gli assi su un M7-FM deve essere

preso un abbinamento assi chiaro. Non &
consentito, p.e. di definire due assi come agsi

Abbinamento asse
cilindrico sbagliato

con encoder di posizione incrementale o
assoluto (dato di macchina 1 = 1 o0 2) contiene
un numero di asse che & definito come asse
cilindrico (solo M7, per impiego dell'opzione
tecnologica FO1 non rilevante).

Il blocco di posizionamento nel tipo di asse
cilindrico (dato di macchina 1 = 3) contiene:
- nessun numero asse (X, Y, Z...)
- un numero di asse sbagliato

Effetto:
L'elaborazione programma di posizionam
viene impedita od interrotta.

A140

Errore inseguimento da

Da fermo & stato superato il limite di errol
inseguimento per arresto:

sbagliato non rilevante). X.
Effetto:
I comando di ordini di posizionamento viene
impedito.
A138 Il blocco di posizionamento nel tipo di asse - tipo asse 1 0 2: nel

i, posizionamento

non deve essere dato
definito come asse@ili

- tipo asse 3:in

deve esser i ero di asse cilindrico.

rifica e correzione dei dati di macchina
rrispondenti,

fermo - inserito sbagliato il controllo dell'er, - ottimizzazione del regolatore di
inseguimento - arresto (dato di maéch 4 corrente/velocita,
- Posizione raggiunta - fine di arr - rimuovere il problema meccanico.
precisa (dato di macchi @ erita
maggiore del controllo,di efrore di
inseguimento - arrest to macchina 14)
- L'asse & stato spin canicamente dalla
posizione
Effetto:
La regolazioneiene disinserita e l'asse
frenato tra i di discesa per errore
(dato di ( 43).

L 4
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A141

Errore inseguimento in
marcia

Durante il movimento di posizionamento &
stato superato il limite dell'errore di
inseguimento per marcia:

- inserito sbagliato il controllo errore di
inseguimento marcia (dato macchina 15)

- La meccanica non pud seguire le
predisposizioni del regolatore di posizione

- Valori reali di posizione non validi

- Ottimizzazione errata del regolatore di
posizione o del regolatore di velocita

- Meccanica difficilmente accessibile o
bloccata

Effetto:

La regolazione di posizione viene disinserita e
I'azionamento frenato tramite il tempo di
rampa discesa per errore (dato di macchina
43).

- verifica e correzione dei dati di macchina
corrispondenti,

- verificare il valore reale di posizione
(funzionamento regolato in velocita), il
generatore di posizione, verificare la scheda
rilevamento ed il cavo di generatore.

- ottimizzazione del regolatore di ¢
corrente/velocita,

- verificare la meccaniC\g

A142

Posizione raggiunta -
controllo tempo

La "Posizione raggiunta - finestra arresto
precisa" non é stata raggiunta entro
"Posizione raggiunta - controllo di tempo™:

- Posizione raggiunta - finestra arresto pr
(dato di macchina 17) troppo piccola

- Posizione raggiunta - controllo di temp
di macchina 16) troppo corto

- Regolatore di posizione o regolatére
non ottimizzati

Cl

- Causa meccanica

Effetto:

te/velocita,

rificare la meccanica

A145

Inammissibile valore ist
- fermo asse

comandato il "ingre
funzione "blocco

e fermato attraverso la

Il movimentgyas i
rampa di rallel ento, la funzione "blocco
valore i on viene eseguita.

Il comando di "ingresso digitale" "blocco valore
ist" pud essere comandato solo per asse
ferma.

A146

Direzione movimento
inammissibile

to & stato interrotto. Nella
el posto di interruzione I'asse
bbe dovuto marciare nella
ontrapposta, per raggiungere la
di arrivo programmata. Tuttavia
to € stato interdetto con la
eterminazione del dato di macchina 37
portamento dopo interruzione).

Il superamento della posizione di arrivo con
interruzione del posizionamento pud avere
molte cause:

- Il fermarsi del motore

- E' stato per esempio spostato nel tipo di
servizio di preparazione.

Effetto:
I movimento asse viene impedito.

Muovere l'asse prima del prosieguo nel tipo di
servizio preparazione prima della posizione di
arrivo.
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A148

Rallentamento = 0

Il valore di frenatura corrente € 0, p.e. con
memorizzazione RAM sbagliata o errore nel
Firmware tecnologico.

Effetto:

La regolazione di posizione viene disinserita e
I'azionamento frenato per errore attraverso il
tempo di rampa di discesa (dato di macchina
43).

Questo errore non dovrebbe in verita capitare.
Serve al Software tecnologico come freno di

emergenza. :
O |

A149

Movimento residuo
negativo

Errore interno del Software tecnologico.

Effetto:

La regolazione di posizione viene disinserita e
I'azionamento per errore frenato attraverso il
tempo di rampa di discesa (dato di macchina
43).

Cambiare Hardware (M7; MCT).

Questo errore non dovrebbe in verita capitare.
Serve al Software tecnologico @. exfreno di
emergenza.

A150

Asse Slave abbinato
altro asse Master

Il programma di posizionamento scelto
contiene un'asse Slave, che viene gia usato
da un altro asse Master (solo per M7, non
rilevante per opzione tecnologica F01).

Esempio:

Programma di posizionamento 1, avviato
nell'asse X, contiene blocchi di
posizionamento per gli assi X e Y. Programma
di posizionamento 2 viene avviato nell'asse Z
e contiene blocchi di posizionamento per
l'asse Z e Y. Questo programma di
posizionamento viene respinto con l'allarme
150, poiché I'asse Y € gia usato dal
programma di posizionamento 1.

Effetto:
L'elaborazione programma di posi
viene impedita o interrotta .

A151

Tipo servizio asse
Slave inammissibile

u Slave nello
rammi di

Non puo essere u
stesso tempo da piu
posizionamento.

L'asse Slave necessario a
inserito nel tipo di servizij

non rilevante per opzione ogica F01).
Effetto: \
L'elaborazione del p i
posizionamento vie a o impedita,

I'asse viene arre rso rampa
rallentamento.

i
t

L'asse Slave deve essere inserito nel tipo di
servizio "Slave".

A152

Tipo servizio cambiato
nell'asse Slave

A153

Errore presgnte

Durante ilymovimento di posizionamento &

stato scelt rvizio "Slave" nell'asse
Slave (so n rilevante per opzione
tec 01).

e del programma di
ento viene interrotta o impedita,

L'asse Slave deve essere inserito nel tipo di
servizio "Slave".

\{ Nellasse Slave necessaria all'asse Master sta
allarme (solo M7, non rilevante per opzione
tecnologica F01).

L'elaborazione del programma di
posizionamento puo essere eseguito solo, se
tutti gli assi necessari sono senza errori. Per

nell'asse Slave poter cancellare quest'allarme, solo gli allarmi
Effetto: nell'asse Slave devono essere cancellati.
Il programma di posizionamento viene
fermato, I'asse viene arrestato tramite la
rampa di rallentamento.
L 4
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A154

Servizio a seguire
nell'asse Slave attivo

Nell'asse Slave necessaria all'asse Master sta
il segnale di comando servizio a seguire
[FUM]. Un'asse Slave inserito nel servizio a
seguire non puo essere azionata dall'asse
Master (solo M7, non rilevante per opzione
tecnologica FO1).

Effetto:

Il programma di posizionamento viene
fermato, I'asse viene arrestato tramite la
rampa di rallentamento.

Staccare il servizio ad inseguire nell'asse
Slave.

A155

RESET nell'asse Slave
attivo

Nell'asse Slave necessaria all'asse Master sta
il segnale di comando Reset [RST]. Un'asse
Slave Con Reset comandato non pud essere
usata dall'asse Master o (solo M7, non
rilevante per opzione tecnologica F01).

Effetto:

Il programma di posizionamento viene
fermato, I'asse viene arrestato tramite la
rampa di rallentamento.

Togliere il segnale di comandg,Reset [RST]
nell'asse Slave.

A156

Tipo asse (MD 1)
dell'asse Slave
inammissibile

E' stato avviato un programma di
posizionamento, in cui un'asse Slave proviene
dal tipo di asse cilindrico (solo M7, non
rilevante con opzione tecnologica F01).

L'allarme viene emesso nell'asse Master e
presenta su un tipo di asse inammissibile
nell'asse Slave.

Effetto:

Il programma di posizionamento viene
fermato, I'asse viene arrestato tramite,la
rampa di rallentamento.

Assi dal tipeidi asse cilindrico possono essere
usati soléyin aleuni programmi di
posizionamento

A160

Gradino velocita
preparazione = 0

Il valore di velocita introdotto_per iligradino
scelto [F_S] (gradino 1 o grading\2) nektipo di
servizio di preparazione & zero,

Effetto:
I movimento asse viene artestato’ o impedito.

Predisporre valore di velocita ammissibile per
il gradino 1 e/o gradino 2. | valori ammissibili
stanno tra 0,01 [1000*LU/min] e velocita di
posizionamento massima (dato di macchina
23).

A161

Punto referenza -
velocita avvio =0

Il valore di velocita introdetto per la velocita di
punto di referenza {avviamento (dato di
macchina 7) & zero,

Effetto:
Il moviment@assewiene arrestato o impedito.

Inserire valore di velocita ammissibile per la
velocita di avviamento. | valori ammissibili
stanno tra 0,01 [1000*LU/min] e velocita di
posizionamento massima (dato di macchina
23).

A162

Punto referenza -
velocita riduzione = 0

Il valore di velogita introdotto per la velocita di
punto referenza - riduzione (dato di macchina
6) e zero.

Effetto:
I'movimento asse viene arrestato o impedito.

Inserire valore di velocita ammissibile per la
velocita di punto di referenza - di riduzione. |
valori ammissibili stanno tra 0,01 e 1000
[1000*LU/min].

A165

Numero blocco
posizionamento MDI
inammissibile

lhnumero di blocco posizionamento MDI dato
datg sotto i segnali di comando [MDI_NQO] &
maggiore di 11.

Effetto:
I movimento asse viene impedito.

Predisposizione di un numero di blocco
posizionamento MDI ammissibile [MDI_NO]
tra0e 10.

A166

Posizione MDI non
presente

Nel tipo di servizio MDI il segnale di comando
Start [STA] é stato predisposto, senza prima
trasmettere al blocco di posizionamento scelto
MDI un valore di velocita.

Effetto:
Il movimento asse viene impedito.

Attenersi alla successione di trasmissione dati
ed avvio dell'asse.
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A167

Velocita MDI non

Nel tipo di servizio MDI il segnale di comando
Start [STA] & stato predisposto, senza prima
trasmettere al blocco di posizionamento scelto

Attenersi alla successione di trasmissione dati
ed avvio dell'asse.

presente MDI un valore di velocita.
Effetto:
I movimento asse viene impedito.
A168 Nel blocco di posizionamento MDI & stato La funzione MDI volante ammette come 1.

MDI volante con G91
non consentito

predisposto per la funzione MDI volante come
1. Funzione G G91 (misura concatenata).

Effetto:
Il movimento asse viene impedito o arrestato
attraverso la rampa di rallentamento.

funzione G esclusivamente G90 (misura
assoluta).

A169

Condizione di Start
MDI volante non

Segnale di comando "riportare asse" [RST]
comandato

-Segnale di comando "servizio ad inseguire"”

Alimentare correttamefte i segnali di
comando.

presente comandato
Effetto:
La funzione "MDI volante" non viene eseguito.
A170 Nel tipo di servizio blocco singolo & stato Trasmettere il blocco di posizionamento.

Blocco posiz. tipo
servizio set singolo non
pres.

avviato un blocco di funzionamento, sebbene
non ne sia stato trasmesso alcuno.

Effetto:
L'elaborazione di posizionamento viene
impedita.

A172

Numero programma
spostamento non

I numero di programma di posizionamento
dato per il tipo di funzionamento automatico
sotto [PROG_NO] non ¢ nella memoria‘della
tecnologica.

=trasmettere programma di posizionamento
alla tecnologica

- prescegliere il numero di programma di

presente posizionamento esatto
Effetto:
L'elaborazione di posizionamento viene,
impedita.
A173 I numero di programma di‘pesizionamento | numeri di programma di posizionamento

Numero programma
spostamento non

dato per il tipo di funzionamente,automatico
sotto [PROG_NO] non € ammissibile.

stanno tra 1 e 200.

consentito Effetto:
L'elaborazione di,posizionamento viene
impedita.
A174 Durante l'elaborazione del programma di Durante la elaborazione di programma di

Numero programma
spostam. durante
marcia cambiato

posizionaméhnto e'stato cambiato il numero di
programma di pesizionamento [PROG_NOQO].

Wirkung:

L'elaborazione del programma di
pgsizionamento viene interrotto e I'asse (i)
fermate attarverso la rampa di rallentamento.

posizionamento non si deve cambiare il
numero di programma di posizionamento.

A175

Non programmata
alcuna fine blécco di

Ihbloeed decodificato non chiuso con il
ricahoscimento blocco seguente "0".

Con I'ordine "Emissione valori ist - luogo

Verfahrsatz richtigstellen.

L'ultimo blocco che segue deve contenere il
riconoscimento blocco che segue "0".

spostamento errore Decoder" puo essere letto il numero di
programma di posizionamento ed il numero di
blocco di posizionamento, al quale il decoder
di blocco di posizionamento ha determinato
I'errore.

Effetto:

L'elaborazione del programma di
posizionamento viene interrotta o impedita.
Assi in movimento vengono arrestati
attraverso rampa rallentamento.
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A177

Num. programma
spostam. inizio blocco
non presente

I numero di programma di posizionamento
trasmessa con la funzione inizio del blocco per
il programma principale (livello 0) non &
presente.

Effetto:
L'elaborazione programma di posizionamento
viene impedita.

Impostazione di un numero di programma
principale presente.

A178

Num. programma
spostam. inizio blocco
inammiss.

- Il numero di programma di posizionamento
trasmesso con l'inizio del blocco per il
programma principale (livello 0) & diverso dal
numero di programma di posizionamento
scelto.

- Per la funzione "Inizio del blocco automatico"
non & conosciuto alcun posto di interruzione
(non & avvenuto ancora alcuna interruzione di
programmas).

- Per la funzione "Inizio del blocco automatico”
€ memorizzato come posto di interruzione un
altro numero di programma.

Effetto:
L'elaborazione programma di posizionamento
viene impedita.

Per la funzione inizio blocco come numeroddi
programma di posizionamento per il
programma principale il numefo diprogramma
di posizionamento [PROG_NQJjdeve essere
predisposto.

A179

Nr. prog.spostam. iniz.
blo. livello 1/2 non
pres.

Il numero di sottoprogramma dato con l'inizio
del blocco per il livello 1 o livello 2 non &
presente.

Effetto:
L'elaborazione programma di posizionamento
viene impedita.

Per, la*funzione inizio blocco come numero di
sottoprogramma per il livello 1 0 2 deve
essere predisposto un numero di programma
dijposizionamento presente.

A180

Nr.
prog.spostam.iniz,blocc
o livello 1 <> ordine

Il numero di sottoprogramma trasmessoeon
I'inizio del blocco per il livello 4. & divefso dal
numero di sottoprogramma‘nelblocca\di
posizionamento.

Effetto:
L'elaborazione programmaidi posizionamento
viene impedita.

Per la funzione inizio blocco come numero di
sottoprogramma per il livello 1 deve essere
dato il numero di sottoprogramma nel blocco
di posizionamento.

A181

Nr.
prog.spostam.iniz,blocc
o livello 2 <> ordine

I numero di sottoprogrammaptrasmesso con
I'inizio del blocco_per ilflivello 2 & diverso dal
numero di sottgprogramma nel blocco di
posizionamentQ:

Effetto:
L'elaboraziene programma di posizionamento
viene impedita.

Per la funzione inizio blocco come numero di
sottoprogramma per il livello 2 deve essere
dato il numero di sottoprogramma nel blocco
di posizionamento.

A183

Nr. set procedura
livello O non presente

Il numeroidi blocco di posizionamento
trasmesso con l'inizio di blocco per il
programma principale (livello 0) non &
presenté nel programma principale.

Effetto:
I'elaborazione programma di posizionamento
viene impedita.

Per la funzione inizio blocco come numero di
blocco di posizionamento per il programma
principale deve essere predisposto un numero
di blocco esistente.

A184

Nr. blocco spostam
livello O nessuna

Il numero di blocco di posizionamento
trasmesso con l'inizio di blocco per il
programma principale (livello 0) non contiene
alcuna richiesta di sottoprogramma per il

Per la funzione inizio blocco come numero di
blocco di posizionamento per il programma
principale (livello 0) deve essere predisposto
un numero di blocco di posizionamento con

richiesta UP livello di sottoprogramma 1. richiamo di sottoprogramma, se deve essere
eseguito un inizio di blocco nel livello 1 del
Effetto: sottoprogramma.
L'elaborazione programma di posizionamento
viene impedita.
B6SE7087-2KP50 Siemens AG
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A185

Nr. blocco
spostam.livello 1 non
presente

I numero di blocco di posizionamento
trasmesso con l'inizio di blocco per il livello di
sottoprogramma 1 non & presente nel
sottoprogramma.

Effetto:
L'elaborazione programma di posizionamento
viene impedita.

Per la funzione inizio blocco come numero di
blocco di posizionamento per il livello 1 del
sottoprogramma deve essere predisposto in
questo sottoprogramma un numero di bloc
di posizionamento esistente.

A186

Nr. blocco spostam.

I numero di blocco di posizionamento
trasmesso con l'inizio di blocco per il livello di
sottoprogramma 1 non contiene alcuna

Per la funzione inizio blocco come numerogi
blocco di posizionamento per il i

livello Tnessuna richiesta di sottoprogramma per il livello di numero di blocco di posizion n
richiesta UP sottoprogramma 2. richiamo di sottoprogram ello di
sottoprogramma 2 devi seguito un
Effetto: inizio di blocco.
L'elaborazione programma di posizionamento
viene impedita.
A187 Il numero di blocco di posizionamento Per la funzione inizio co come numero di

Nr. blocco spostam.
livello 2 non presente

trasmesso con l'inizio di blocco per il livello di
sottoprogramma 2 non & presente nel
sottoprogramma.

Effetto:
L'elaborazione programma di posizionamento
viene impedita.

A188

Num.loop residuo
iniz.blo. livello 1/2

Il numero rettificato residuo trasmesso con
I'inizio di blocco per il livello di

sottoprogramma 1 o 2 & maggiore del nu
rettifica programmato.

inammissib.
Effetto:
L'elaborazione programma di posizion
viene impedita.

A190 Il blocco di posizionamento letto ¢

Ingresso digitale non

blocco di posizi per il livello 2 del

sottoprogra d ssere predisposto in
questo sottopro ma un numero di blocco
di posizion nto esistente.

ne inizio blocco puo essere
to come numero di rettifica residua
n valore tra 0 ed il numero programmato

funzione "Misura volante" opp.,"In
ist volante", sebbene per

Programmare ingresso digitale
corrispondentemente alla funzione desiderata.

programmato sia stato programmato a gresso digitale
(dato di macchina 45)
Effetto:
L'elaborazione del p i
posizionamento viene a o impedita,
I'asse viene arre erso rampa
rallentamento.
A191 Sebbeneda funzione "Cambio blocco esterno” | -Programmazione corretta

Ingresso digitale non
attivato

sia stata pr , l'ingresso digitale non
e stato coman , per rilasciare il cambio di
blocco 0.

di posizionamento viene

sse viene arrestato tramite la
rallentamento.

-verificare comando dell'ingresso digitale
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A195

Finecorsa Software
negativo

- finecorsa Software negativo avviato

- finecorsa Software negativo (dato di
macchina 12) inserito sbagliato

- la posizione programmata € minore del
finecorsa Software negativo

- coordinata del punto direferenza (dato di
macchina 3) minore del finecorsa Software
negativo

- valore reale ist generatore sbagliato
Effetto:

I movimento dell'asse viene impedito o
fermato tramite la rampa di rallentamento.

- verificare dati di macchina e programma di
posizionamento

- controllare valore ist di generatore

\@.

A196

Finecorsa Software
positivo

- finecorsa Software positivo avviato

- finecorsa Software positivo (dato di macchina
13) inserito sbagliato

- la posizione programmata € maggiore del
finecorsa Software positivo

- coordinata del punto direferenza (dato di
macchina 3) maggiore del finecorsa Software
positivo

- valore reale ist generatore sbagliato
Effetto:

Il movimento dell'asse viene impedito,0
fermato tramite la rampa di rallentamente

A200

Posizione automatico
non presente

- verificare dati di macchina e programma di
posizionament

- controlla@t di generatore

cilindrico sia dato.

Effetto:
L'elaborazione del p

rallentamento.

Nella variante asse cilindrico in ogni blocco di
posizionamento deve essere dato il numero
dell'asse ed il valore di posizione.

A201

Velocita automatico
non presente

Il blocco @po

predisposz&

rallentamento.

Per impiego dell'interpolazione lineare con
velocita di percorso (G01) deve essere
predisposta una velocita di percorso al di sotto
di F. per impiego della concatenazione
velocita di asse (G77) devono essere
predisposte velocita di asse al di sotto FX, FY,
ecc. Per impiego di asse cilindrico con velocita
di asse (GO01) la velocita deve essere
impostata al di sotto di F.
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A202

Asse sconosciuto

Nel blocco di posizionamento decodificato &
stato riconosciuto un'asse non presente. Con il
dato di macchina 2 (abbinamento asse) ad
ogni asse deve essere abbinato un nome di
asse logico (X, Y, Z, A, B, C). Nel blocco di
posizionamento possono essere adoperati
solo questi nomi logici degli assi.
Normalmente questo errore non puo capitare,
poiché gia nell'introduzione di blocchi di
posizionamento vengono verificati i nomi logici
degli assi.

Eccezione: il dato di macchina 2 (abbinamento
asse) viene variato successivamente in
seguito.

Con l'ordine "Emissione valori ist - luogo
errore Decoder" puo essere letto il numero di
programma di posizionamento ed il numero di
blocco di posizionamento, al quale il decoder
di blocco di posizionamento ha determinato
I'errore.

Effetto:

L'elaborazione del programma di
posizionamento viene interrotta o impedita,
I'asse viene arrestato attraverso rampa
rallentamento.

Mettere a posto il blocco di posizionamento.

A203

1. Funzione G
inammissibile

Il blocco di posizionamento letto contiene una
1. funzione G inammissibile.

Con l'istruzione "Emissione valori reali 4luogo
errore Decoder" pud essere letto il numeroidi
programma di posizionamento ed il’numero di
blocco di posizionamento, al qualeil decoder
di blocco di posizionamente ha'determinato
I'errore.

Effetto:
I movimento dell'asse vieng,impedito o
fermato tramite la rampaydi rallentamento.

- BA'MDI: come 1. Funzione G possono
essere inseriti solo G90 (misura assoluta) e
G91 (misura concatenata). Con asse cilindrico
€ ammissibile solo G91.

- BA automatico/blocco singolo:
predisposizione di una 1. funzione G
ammissibile secondo tabella (vedi istruzioni di
programmazione)

A204

2. Funzione G

Il blocco di posizionamenta letto contiene una
2. funzione G inammissibile.

- BA MDI: come 2. Funzione G possono
essere inseriti solo da G30 a G39 (override di
accelerazione).

inammissibile Con listruzione "Emissione valori ist - luogo
errore Decoder"puogssere letto il numero di | - BA automatico/blocco singolo:
programma di‘pesizionamento ed il numero di | predisposizione di una 2. funzione G
blocco difposizionamento, al quale il decoder | ammissibile secondo tabella (vedi istruzioni di
di blogco di"pesizionamento ha determinato programmazione)
l'errore.
Effetto:
Il movimento dell'asse viene impedito o
fermato tramite la rampa di rallentamento.
A205 Il blocco di posizionamento letto contiene una | - BA MDI: non € ammissibile alcuna 3.

3. Funzione/G
inammissibile

8funzione G inammissibile.

Con listruzione "Emissione valori ist - luogo
errore Decoder" puo essere letto il numero di
programma di posizionamento ed il numero di
blocco di posizionamento, al quale il decoder
di blocco di posizionamento ha determinato
I'errore.

Effetto:
I movimento dell'asse viene impedito o
fermato tramite la rampa di rallentamento.

Funzione G

- BA automatico/blocco singolo:
predisposizione di una 3. funzione G
ammissibile secondo tabella (vedi istruzioni di
programmazione)
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A206

4. Funzione G

Il blocco di posizionamento letto contiene una
4. funzione G inammissibile.

- BA MDI: non € ammissibile alcuna 4.
Funzione G

inammissibile Con l'istruzione "Emissione valori ist - luogo - BA automatico/blocco singolo:
errore Decoder" puo essere letto il numero di | predisposizione di una 4. funzione G
programma di posizionamento ed il numero di | ammissibile secondo tabella (vedi istruzioni
blocco di posizionamento, al quale il decoder | pregrammazione)
di blocco di posizionamento ha determinato
I'errore. ¢
Effetto:
I movimento dell'asse viene impedito o
fermato tramite la rampa di rallentamento.

A208 Nel blocco di posizionamento decodificato & Mettere a posto il blocco.di posizionamento.

Numero D non
consentito

stato trovato un numero D maggiore di 20.

Con l'ordine "Emissione valori ist - luogo
errore Decoder" puo essere letto il numero di
programma di posizionamento ed il numero di
blocco di posizionamento, al quale il decoder
di blocco di posizionamento ha determinato
I'errore.

Effetto:
I movimento dell'asse viene impedito o
fermato tramite la rampa di rallentamento.

S
>

A210

Interpolazione 3 assi
inammissibile

Il blocco di posizionamento decodificato
contiene una interpolazione di 3 o piu assi¢

Con l'ordine "Emissione valori ist - luogo
errore Decoder" puo essere letto il num
programma di posizionamento ed il nu o di
blocco di posizionamento, al quale il.dec

di blocco di posizionamento ha de

I'errore.

Effetto:
L'elaborazione del progr: i
posizionamento viene rri
I'asse viene arrestato attr.

rallentamento.

impedita,
SO fampa

te posto il blocco di posizionamento. E'
issibile solo una interpolazione 2D.

A211

Percorso piu breve

G68 e G91 inammiss.

Contempor.

Nel blocco di posizi decodificato &

" puo essere letto il numero di

progra i posizionamento ed il numero di
blocco difposizionamento, al quale il decoder

i di posizionamento ha determinato

L'elaborazione del programma di
posizionamento viene interrotta o impedita,
I'asse viene arrestato attraverso rampa
rallentamento.

Mettere a posto il blocco di posizionamento.

La funzione G68 puo essere programmata
solo insieme con G90 (misura assoluta).
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A212

Funzione speciale e
combinazione assi
inammissib.

In un blocco di posizionamento dopo una
funzione speciale & stato programmato un
altro asse (solo M7).

Esempio:

N10 G50 X100 F1000
N15 G90 Y200 errato
N15 G90 X200 esatto

Con listruzione "Emissione valori reali -
Decoder localizzazione guasto" pud essere
letto il numero di programma di spostamento
ed il numero di set di spostamento, al quale il
decoder di set di spostamento ha fissato il
guasto.

Effetto:

L'elaborazione del programma di spostamento
viene bloccata o interrotta, I'asse arrestato
attraverso la rampa di rallentamento.

Mettere a posto il programma di
posizionamento. L'asse usato nel blocco di
posizionamento con funzione speciale deve
anche essere programmato nel seguente
blocco di posizionamento.

@ :
\}‘D

A213

Numero D piu volte

Il blocco di posizionamento contiene piu
numeri D.

Mettere a posto cco di posizionamento.

N1 G34 @5 ( ’
[ \!?ione valori ist - luogo
der" puo essere letto il numero di

osizionamento ed il numero di

zionamento viene interrotta o impedita,
I'asse viene arrestato attraverso rampa

inammissibile Esempio:
N1 G41 D3 D5.
Con Il'ordine "Emissione valori ist - luogo
errore Decoder" puo essere letto il numer:
programma di posizionamento ed il numero
blocco di posizionamento, al quale il dec
di blocco di posizionamento ha determi
I'errore.
Effetto:
L'elaborazione del programma_di
posizionamento viene inte im ,
I'asse viene arrestato attp 0 rampa
rallentamento.
A214 Il blocco di posizionamento degodificato Mettere a posto il blocco di posizionamento.
contiene piu funzioni G cheysi chiidono
Comportamento reciprocamente dal delyjcomportamento
accelerazione piu volte | di accelerazione (d 9).
inammiss.
Esempio:

*.‘7
&
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A215

Funzione speciale piu
volte inammissibile

Il blocco di posizionamento decodificato
contiene piu funzioni G che si chiudono

reciprocamente dal gruppo delle funzioni
speciali (G87, G88, G89, G50, G51).

Esempio:
N1 G88 G50

Con l'ordine "Emissione valori ist - luogo
errore Decoder" puo essere letto il numero di
programma di posizionamento ed il numero di
blocco di posizionamento, al quale il decoder
di blocco di posizionamento ha determinato
I'errore.

Effetto:

L'elaborazione del programma di
posizionamento viene interrotta o impedita,
I'asse viene arrestato attraverso rampa
rallentamento.

Mettere a posto il blocco di posizionamento.

o
2

Programmazione asse
piu volte inammissibile

Mettere a @co di posizionamento.

A216 Il blocco di posizionamento decodificato
contiene piu funzioni G che si chiudono
Comportamento reciprocamente dal gruppo per il
passaggio set piu volte | comportamento del passaggio del blocco
inammiss. (G60, G64, G66, G67).
Esempio:
N1 G64 G66 X1.000 FX100.00
Con l'ordine "Emissione valori ist - luogo
errore Decoder" pud essere letto il num
programma di posizionamento ed il numero di
blocco di posizionamento, al quale iL.dec
di blocco di posizionamento ha de 0
I'errore.
Effetto:
L'elaborazione del progr: i
posizionamento viene rr o impedita,
I'asse viene arrestato att mpa
rallentamento.
A217 Il blocco di posizionam ntiene piu volte

lo stesso asse.

Esempio;

N1 G90 \ 0 X200.000 F100.00
Co "Emissione valori ist - luogo

erro " puo essere letto il numero di
pro osizionamento ed il numero di

izionamento, al quale il decoder
i posizionamento ha determinato

bora2|one del programma di
posizionamento viene interrotta o impedita,
I'asse viene arrestato attraverso rampa
rallentamento.

Mettere a posto il blocco di posizionamento.
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Numero allarme

Causa

Rimedio

A218

Condizione di
movimento piu volte

Il blocco di posizionamento decodificato
contiene piu funzioni G che si chiudono
reciprocamente dal gruppo delle condizioni di
movimento (G00/G01/G76/G77).

Mettere a posto il blocco di posizionamento.

inammissibile
Esempio:
N1 GO1 (interpolazione lineare) G77
(concatenamento) X10 F100.
Con l'ordine "Emissione valori ist - luogo ¢
errore Decoder" pud essere letto il numero di
programma di posizionamento ed il numero di
blocco di posizionamento, al quale il decoder
di blocco di posizionamento ha determinato
I'errore.
Effetto:
L'elaborazione del programma di
posizionamento viene interrotta o impedita,
I'asse viene arrestato attraverso rampa
rallentamento.
A219 Il blocco di posizionamento decodificato Mettere a o il blocco di posizionamento.

Dati di dimensione piu
volte inammissibile

contiene piu funzioni G che si chiudono
reciprocamente dal gruppo dei dati di misura
(G90/G91).

Esempio:
N1 G90 G91.

Con l'ordine "Emissione valori ist - luogo
errore Decoder" pud essere letto il num

programma di posizionamento ed il nurhero di
blocco di posizionamento, al quale iL.dec

di blocco di posizionamento ha de (0]
I'errore.

Effetto:

L'elaborazione del progr: i
posizionamento viene o impedita,

A220

Scelta NPV piu volte
inammissibile

I'asse viene arrestato att mpa

rallentamento.

Il blocco di posizionam codificato
contiene piu funzi si chiudono

degli sfasamenti
a G59).

Effetto:

L'elaborazione del programma di
posizionamento viene interrotta o impedita,
I'asse viene arrestato attraverso rampa
rallentamento.

Mettere a posto il blocco di posizionamento.
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Numero allarme

Causa

Rimedio

A221

Scelta WZK piu volte
inammissibile

Il blocco di posizionamento decodificato
contiene piu funzioni G che si chiudono
reciprocamente dalla scheda di scelta WZK
(G43/G44).

Esempio:
N1 G43 G44 D2

Con l'ordine "Emissione valori ist - luogo
errore Decoder" puo essere letto il numero di
programma di posizionamento ed il numero di
blocco di posizionamento, al quale il decoder
di blocco di posizionamento ha determinato
I'errore.

Effetto:

L'elaborazione del programma di
posizionamento viene interrotta o impedita,
I'asse viene arrestato attraverso rampa
rallentamento.

Mettere a posto il blocco di posizionamento.

A223

Numero
sottoprogramma non
presente

Il blocco di posizionamento decodificato
contiene una richiesta di sottoprogramma,
dove il programma di posizionamento richiesto
non & presente nella memoria di tecnologia.

Effetto:
L'elaborazione di programma di spostamento
viene interrotta o impedita, I'asse viene
arrestato attraverso la rampa di rallentament:

A224

Profondita inscatolam.

La profondita di scatolamento ammissibi
sottoprogrammi € stata superata. Richi
ricorsiva di sottoprogrammi.

Mettere a posto

Y

cco di posizionamento.

tere a posto il programma di
sizionamento.

La profondita ammissibile di scatolamento per
sottoprogrammi ammonta a 2 livelli di
sottoprogramma.

sottoprogramma
inammiss. Con l'ordine "Emissione valori ist -
errore Decoder" il numero di p
spostamento e il numero
essere letto, al quale il de
spostamento ha determina
Effetto:
L'elaborazione di pr i spostamento
viene interrotta o i se viene
arrestato attraver: di rallentamento.
A225 Il blocco di posiziona decodificato

Scelta controllo
collisione inammissibile

contiene nello stesso tempo la scelta del
controllo co& .
Esempio:

N1 G 00

Ci ordi Emissione valori ist - luogo
efrore Decoder" il numero di programma di
nto e il numero di spostamentond

ssere letto, al quale il decoder blocco di

postamento ha determinato l'errore.

Effetto:

L'elaborazione di programma di spostamento
viene interrotta o impedita, I'asse viene
arrestato attraverso la rampa di rallentamento.

Mettere a posto il blocco di posizionamento.
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Numero allarme Causa Rimedio
A227 La funzione Ahead-Funktion del Decoder Mettere a posto il programma di
riconosce un superamento del finecorsa posizionamento.

Finecorsa Software
negativo viene leso

Software negativo. Vedi anche segnalazione
di errore "A195: avvio finecorsa Software
negativo".

Con Il'ordine "Emissione valori ist - luogo
errore Decoder" puo essere letto il numero di
programma di posizionamento ed il numero di
blocco di posizionamento, al quale il decoder
di blocco di posizionamento ha determinato
l'errore.

Effetto:

L'elaborazione del programma di
posizionamento viene interrotta o impedita,
I'asse viene arrestata attraverso rampa
rallentamento.

Verificare dati di macchina.

A228

Finecorsa Software
positivo viene leso

La funzione Ahead-Funktion del Decoder
riconosce un superamento del finecorsa
Software positivo. Vedi anche segnalazione di
errore "A196: avvio finecorsa Software
positivo".

Con l'ordine "Emissione valori ist - luogo
errore Decoder" puo essere letto il numero di
programma di posizionamento ed il numero_di
blocco di posizionamento, al quale il deco

di blocco di posizionamento ha determinato
l'errore.

Effetto:
L'elaborazione del programma di
posizionamento viene interrotta o i

rallentamento.

Mettere a posto ogramma di
posizionam
Verificare dati cchina.

A241

Abbinamento tabella
spostamento variata

E' stata eseguita una vari
abbinamento 1 tabella di

tabelle di spostament Ilince
Effetto:

Le tabelle di spostame possono essere

Acquisire di nuovo la tabella di
posizionamento.

Nota:
Una tabella di posizionamento pud essere
acquisita di nuovo poi solo, se non & stata

A242

Tabella spostamento 1
non valida

elaborate. scelta. Con acquisizione riuscita della tabella
di posizionamento I'allarme si cancella da
solo.
La tabella to 1 non é stata Acquisire di nuovo la tabella 1 di
d&ente o rimandata indietro. posizionamento.
Effe Nota:

ostamento 1 non puo essere

Una tabella 1 di posizionamento puo essere
acquisita di nuovo poi solo, se non ¢é stata
scelta. Con acquisizione riuscita della tabella 1
di posizionamento l'allarme si cancella da

14 solo.
A243 '@ bella di spostamento 2 non & stata Acquisire di nuovo la tabella 2 di
quisita correttamente o rimandata indietro. posizionamento.
Tabella sp mento 2
non valid Effetto: Nota:
La tabella di spostamento 2 non puo essere Una tabella 2 di posizionamento pud essere
elaborata. acquisita di nuovo poi solo, se non & stata
scelta. Con acquisizione riuscita della tabella 2
di posizionamento I'allarme si cancella da
solo.
L 4
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Numero allarme

Causa

Rimedio

A244

Tabella spostam. 3 non
valida

La tabella 3 non é stata correttamente
acquisita o ritornata indietro.

Effetto:

La tabella 3 non puo essere elaborata.

Acquisire nuovamente la tabella di
spostamento 3.

Nota:

La tabella di spostamento 3 pud essere di
nuovo acquisita solo se non e selezionata.
Con acquisizione riuscita della tabella di
spostamento 3 l'allarme si elimina da solo.

A245

Tabella spostam. 4 non
valida

La tabella 4 non ¢ stata correttamente
acquisita o ritornata indietro.

Effetto:

La tabella 4 non puo essere elaborata.

Acquisire nuovamente la tabella di @
spostamento 4.

Nota:

La tabella di spostamento re di
nuovo acquisita solo se ezionata
Con acquisizione riusg ella di
spostamento 4 I'allari na da solo

A246

Tabella spostam. 5 non
valida

La tabella 5 non é stata correttamente
acquisita o ritornata indietro.

Effetto:

La tabella 5 non puo essere elaborata.

Acquisire nuovam
spostamento 5.

ento 5 puo essere di
se non é selezionata.

A247

Tabella spostam. 6 non
valida

La tabella 6 non & stata correttamente
acquisita o ritornata indietro.

Effetto:

La tabella 6 non puo essere elaborata.

a tabella di spostamento 6 pud essere di
oVvo acquisita solo se non € selezionata.
on acquisizione riuscita della tabella di

postamento 6 I'allarme si elimina da solo.

A248

Tabella spostam. 7 non

La tabella 7 non ¢ stata correttame
acquisita o ritornata indietro.

Acquisire nuovamente la tabella di
spostamento 7.

valida Effetto Nota:
La tabella 7 non puo es @ orata. La tabella di spostamento 7 pud essere di
nuovo acquisita solo se non € selezionata.
Con acquisizione riuscita della tabella di
spostamento 7 I'allarme si elimina da solo.
A249 Latabella8nonés rettamente Acquisire nuovamente la tabella di

Tabella spostam. 8 non
valida

acquisita o ritornat;

Effetto:
La tabellay8 nom,pud

N

sere elaborata.

spostamento 8.

Nota:

La tabella di spostamento 8 pud essere di
nuovo acquisita solo se non & selezionata.
Con acquisizione riuscita della tabella di
spostamento 8 I'allarme si elimina da solo.

-2 Numeri allarme, cause e loro rimedi
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12.3 Errori fatali (FF)

Errori fatali sono errori di Hardware e Software pesanti, che non
consentono piu alcun funzionamento regolare dell‘apparecchio. Essi
compaiono solo sulla PMU nella forma "FF<Nr>". La pressione di un
tasto a piacere sulla PMU porta ad un nuovo avvio del software.

Numero guasto

Guasto

Rimedio

FFO1

Overflow suddivisione
di tempo

Nelle suddivisioni di tempo ad alta priorita &
stato riconosciuto un overflow di suddivisione
di tempo non rimovibile.

Almeno 40 cadute delle suddivisioni di tempo
T2, T3, T4 o T5 (vedi anche parametro da
r829.2 a r829.5)

- Ridurre la frequenza impulsi (P340)
- Sostituire CU

FFO3

Guasto accesso
scheda opzionale

Sono subentrati errori gravi nell'accesso a
schede opzionali esterne
(CB, TB, SCB, TSY ..)

- Sostituire la CU opp.” I'apparecchio
(grandezza KompaktiRLUS)

- sostituire LBA

- sostituire scheda,opzionale

FF04 Nel test della RAM & subentrato un errore. - Sostituiréila, CU opp. l'apparecchio
(grandgzza Kempakt PLUS)
RAM
FFO5 Nel test della EEPROM ¢ subentrato un = Sostituire 1a'CU opp. l'apparecchio
errore. (grandezza/Kompakt PLUS)
Errore EPROM
FF06 Overflow di Stack. PerVCilaumentare il tempo di scansione

Stack-Overflow

(R35%)
Per MC: ridurre frequenza impulsi (P340)

- sostituire la CU opp. I'apparecchio
(grandezza Kompakt PLUS)

FFO7

Stack-Underflow

Unterflow di Stack

- sostituire la CU opp. l'apparecchio
(grandezza Kompakt PLUS)

- sostituire Firmware

FF08
Undefined Opcode

si deve elaborare |‘ordineddi progesso non
valido

- sostituire la CU opp. l'apparecchio
(grandezza Kompakt PLUS)

- sostituire Firmware

FF09

Protection Fault

formato non legale in un ordine di processo
protetto

- sostituire la CU opp. I'apparecchio
(grandezza Kompakt PLUS)

- sostituire Firmware

FF10

lllegal Word Operand
Adress

accesso word ad un indirizzo dispari

- sostituire la CU opp. l'apparecchio
(grandezza Kompakt PLUS)

- sostituire Firmware

FF11

lllegal Instruction

ordine ditsalto su‘lin indirizzo dispari

- sostituire la CU opp. l'apparecchio
(grandezza Kompakt PLUS)

Access - sostituire Firmware

FF13 Ef subentrato un conflitto di versione del - sostituire Firmware

Versione Firmware Firmware con I'Hardware. - sostituire la CU opp. l'apparecchio
; (grandezza Kompakt PLUS)

sbagliata

FF14 Errore fatale inaspettato Sostituire scheda

Elaborazioné FF

(nell'elaborazione dell'errore fatale si &
verificato un numero di errore, che finora
sconosciuto)

FF15

CSTACK_OVERFLOW

Stack-Overflow (C-Compiler Stack)

Sostituire scheda

FF16
NMI errore
non Kompakt PLUS

NMI

- sostituire il Firmware
- sostituire CU, opp. sostituire I'apparecchio
(grandezza Kompakt PLUS)

Tabella 12-3  Errori fatali
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13 Aspetti ambientali

Aspetti ambientali
nella progettazione

Parti di plastica
inserite

Aspetti ambientali
nella costruzione

Aspetti ambientali
nello smaltimento

Nei confronti di serie di convertitori precedenti € stato fortemente ridotto
il numero della parti con impiego di componenti altamente integrati e
con la costruzione modulare dell'intera serie . Con cio si riduce il
consumo di energia nella produzione.

E' stata posta particolare cura alla riduzione del volume, della¥massa e
della molteplicita di tipi delle parti metalliche e di plastica.

ABS: piastra di supporto PMU, Siemens,L OGO

PC / ABS: calotta frontale MC Large

PAG: calotta frontale MC, marsettiera allacciamento,
distanziatori, ventolasdel ventilatore

PAG6.6: copertura morsetti«del circuito intermedio,
morsetti passantimmorsettiere, morsetti in serie

Pocan (PBT): luce per sehede opziohali

PP: piastra copertura PMU

PBTP: custodianventilatore

Hostaphan (Makrofol)  piastre isélanti

Formex:

NOMEX: cartajisolante

FR4: cartelle

Protezioni antifiamma contenenti alogeni sono stati sostituiti in tutte le
parti piu impoftanti‘cen protezioni antifiamma esenti da sostanze
dannose.

Nella scelta/delleparti da fornire un importante criterio € stato la
compatibilita ambientale.

Il traspertondelle parti in consegna avviene prevalentemente in
imballaggie riciclabile.

Yienefinunciato ai rivestimenti superficiali, fino all'eccezione della
lamiera zincata a fuoco.

Sulle cartelle vengono inseriti blocchi ASIC e componenti SMD.
La produzione & priva di emissioni.

L'apparecchio pud essere smontato tramite collegamenti a vite o a
scatto in componenti meccanici riciclabili.

Le parti in plastica sono contrassegnate secondo DIN 54840 e previste
con il simbolo di riciclaggio.

Trascorsa la durata di vita lo smaltimento del prodotto deve essere
eseguito secondo le relative prescrizioni nazionali valide.
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1 Definitions and Warnings

Qualified personnel

DANGER

WARNING

CAUTION

CAUTION

NOTICE

NOTE

For the purpose of this documentation and the product warning labels;
a "Qualified person" is someone who is familiar with the installation,
mounting, start-up, operation and maintenance of the product. He or
she must have the following qualifications:

¢ Trained or authorized to energize, de-energize, ground and tag
circuits and equipment in accordance with established safety
procedures.

¢ Trained or authorized in the proper care and use of protective
equipment in accordance with established safety procedures.

¢ Trained in rendering first aid.

indicates an imminently hazardous situationywhich, if not avoided, will
result in death, serious injury and considérable damage to property.

indicates a potentially hazardous'situation which, if not avoided, could
result in death, serious injury and considerable damage to property.

used with the safety alert symbol indicates a potentially hazardous
situation whichl; if not avoided, may result in minor or moderate injury.

used without safety alert symbol indicates a potentially hazardous
situation which, if not avoided, may result in property damage.

NOTICE used without the safety alert symbol indicates a potential
situation which, if not avoided, may result in an undesirable result or
state.

For the purpose of this documentation, "Note" indicates important
information about the product or about the respective part of the
documentation which is essential to highlight.
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WARNING

NOTE

Hazardous voltages are present in this electrical equipment during
operation. O
Non-observance of the warnings can thus result in severe personal
injury or property damage.

Only qualified personnel should work on or around the equipment

This personnel must be thoroughly familiar with all warning and ¢

maintenance procedures contained in this documentation.
The successful and safe operation of this equipment i % on
correct transport, proper storage and installation as well a ul

operation and maintenance.

This documentation does not purport to cover @on all types of
the product, nor to provide for every possible contingency to be met in
connection with installation, operation or maintenance.

Should further information be desired of's particular problems
arise which are not covered suffici o] purchaser's purposes,

the matter should be referred to the IEMENS sales office.
not become part of or modify

The contents of this documenta
any prior or existing agreeme&‘ itment or relationship. The sales
li

contract contains the entire gbligation of SIEMENS AG. The warranty
contained in the contract
SIEMENS AG. Any sta
warranties or modi

n the parties is the sole warranty of
ontained herein do not create new
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CAUTION Components which can be destroyed by electrostatic discharge (ESD)

The board contains components which can be destroyed by
electrostatic discharge. These components can be easily destroyed if
not carefully handled. If you have to handle electronic boards, please
observe the following:

Electronic boards should only be touched when absolutely necessary.

The human body must be electrically discharged before toughing an
electronic board.

Boards must not come into contact with highly insulating materials - e.g.
plastic parts, insulated desktops, articles of clothing manufactured from
man-made fibers.

Boards must only be placed on conductive surfaces.

Boards and components should only be storgd“and transported in
conductive packaging (e.g. metalized plasti€boxes’or metal
containers).

If the packing material is not condugtive; the boards must be wrapped
with a conductive packaging material, eig. conductive foam rubber or
household aluminium foil.

The necessary ESD protective/measures are clearly shown again in the
following diagram:

+ a = Conductive floor surface

¢ b=ESD table
¢ c=ESD shoes
¢ d=ESD oveérall
¢ e=ESD chain
+ f = Cubicle"ground connection
d
f f
L L
= c g =
Standing Standing / Sitting
Fig. 1-1 ESD protective measures
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Safety and Operating Instructions
for Drive Converters

(in conformity with the low-voltage directive 73/23/EEC)

1. General

In operation, drive converters, depending on their degree
of protection, may have live, uninsulated, and possibly
also moving or rotating parts, as well as hot surfaces.

In case of inadmissible removal of the required covers, of
improper use, wrong installation or maloperation, there is
the danger of serious personal injury and damage to
property.

For further information, see documentation.

All  operations serving transport, installation and
commissioninng as well as maintenance are to be
carried out by skilled technical personnel (Observe
IEC 60364 or CENELEC HD 384 or DIN VDE 0100 and
IEC 60664 or DIN VDEO110 and national accident
prevention rules!).

For the purposes of these basic safety instructions,
"skilled technical personnel” means persons who are
familiar with the installation, mounting, commissioning
and operation of the product and have the qualifications
needed for the performance of their functions.

2. Intended use

Drive converters are components designed for inclusion
in electrical installations or machinery.

In case of installation in machinery, commissioning6f the
drive converter (i.e. the starting of normal operatien) is
prohibited until the machinery has been provediyto
conform to the provisions of the directive 98/87/EG
(Machinery Safety Directive - MSD). Accountgis todbe
taken of EN 60204.

Commissioning (i.e. the starting of normal opertion) is
admissible only where conformity with the" EMC, directive
(89/336/EEC) has been established:

The drive converters meet the requirements of the low-
voltage directive 73/23/EEC.

They are subject to the harmonizedystandards of the
series EN 50178 / DIN VDE “0160 in “conjunction with
EN 60439-1 / DIN VDE 0660 part 500 and EN 60146 /
VDE 0558.

The technical data as wélljas information concerning the
supply conditions shall beftaken from the rating plate and
from the documentationfandshall be strictly observed.

3. Transport, storage

The instruction$” for tfansport, storage and proper use
shall be complied with.

The climatic conditions shall be in conformity with EN
50178.

4. Installation

The installation and cooling of the appliances,shall be in
accordance with the specifications infthegpertinent
documentation.

The drive converters shall be protected against
excessive strains. In particular, nogecomponents must be
bent or isolating distances altered /in \the course of
transportation or handling. No centact shall be made with
electronic components and contacts:

Drive  converters contain“@electrostatic  sensitive
components which aré liable “to damage through
improper use. Electfic components must not be
mechanically damaged "o, destroyed (potential health
risks).

5. Electrical connection

When workinghondlive drive converters, the applicable
national'aecidentyprevention rules (e.g. BGV A2) must be
compliedWwith.

The <electricaly installation shall be carried out in
accordanceywith the relevant requirements (e.g. cross-
sectional areas of conductors, fusing, PE connection).
For further information, see documentation.

Imstructions for the installation in accordance with EMC
reguirements, like screening, earthing, location of filters
and wiring, are contained in the drive converter
documentation. They must always be complied with, also
for drive converters bearing a CE marking. Observance
of the limit values required by EMC law is the
responsibility of the manufacturer of the installation or
machine.

6. Operation

Installations which include drive converters shall be
equipped with additional control and protective devices in
accordance with the relevant applicable safety
requirements, e.g. Act respecting technical equipment,
accident prevention rules etc. Changes to the drive
converters by means of the operating software are
admissible.

After disconnection of the drive converter from the
voltage supply, live appliance parts and power terminals
must not be touched immediately because of possibly
energized capacitors. In this respect, the corresponding
signs and markings on the drive converter must be
respected.

During operation, all covers and doors shall be kept
closed.

7. Maintenance and servicing

The manufacturer's documentation shall be followed.
Keep these safety instructions in a safe place!

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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Description

2 Des

Range of application

cription

The inverter is a power electronics component for feeding highly
dynamic three-phase drives in the output range from 0.75 kW to 37 kW.

The unit can be operated from a DC system with voltages from 510 V to
650 V.

The inverter enables a three-phase system with a variable gutput
frequency between 0 Hz and 400 Hz to be generated ffem thé DC link
voltage with the pulse width modulation method (PWM).

The unit is controlled by the internal closed-loop contfol gleetronics
which consists of a microprocessor and a digital signal processor
(DSP). The functions are provided by the unit software.

The unit can be operated via the PMU operator contral panel, the user-
friendly OP1S operator control panel, the terminalstrip or via the bus
system. For this purpose, the unit has a number of interfaces and three
slots for the use of optional boards.

Resolvers, encoders, pulse encodérs,and/multiturn encoders can be
used as encoders on the motor.

= PMU

K

Terminal strip
Optional <:::> S
boards Control electronics = Serial

interface

C/L+ o _T_ L o U2iT1
| v2/T2 Motor
T —{ : terminals
D/L- o + — W2/T3
DC link DC :
: fuse link Inverter :
PE3 Orermrmrmimim B e i ~-0 PE2
AR o S ;
Fig€e-1 Circuit principle of the inverter
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02.2005 Transport, Storage, Unpacking

3 Transport, Storage, Unpacking O

The units and components are packed in the manufacturing plant 0
corresponding to that specified when ordered. A packing label is

located on the outside of the packaging. Please observe the

instructions on the packaging for transport, storage and professional 4

handling.
Transport Vibrations and jolts must be avoided during transport. h@
damaged, you must inform your shipping company immediate
Storage The units and components must be stored in clean, d DO

Temperatures between -25 °C (-13 °F) and +70 °C
permissible. Temperature fluctuations must not be
hour.

(158 °F) are
ethan 30 K per

CAUTION If the storage period of two years is excee
formed. See Section "Forming".

nit must be newly

Unpacking The packaging comprises board an ted paper. It can be
disposed of corresponding to riate local regulations for the

disposal of board products. i components can be installed
and commissioned after they e n unpacked and checked to

ensure that everything is comple d that they are not damaged.

>
N
O
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First Start-up

4 First Start-up

Unpack and check the
units

v

Mount the unit and
install optional boards
which have not yet
been fitted

\

Form the DC link
capacitors, if necessary

v

Connect the protective
conductor, the power
cables or buses and, if
present, the ext. 24 V

supply

v

Connect the control
cables, communication
cables, encoder cables

and motor cables

After removing the packaging, check that the unit is

intact and undamaged. Only intact units may be started ?ee section
s Transport,
up. Please also check that the unit is complete, that the
. . Storage,
correct optional boards are fitted, and that the Unoacking"
technology option has been released, if ordered. P 9
Retrofit any optional boards which have not yet been Sge 'section
"Installation”

installed, if necessary. Then install the units taking into
account the requirements at the point of installation and
the EMC instructions.

and®Installation
infConformance

with EMC
Regulations"
If the DC link of the unit was de-energized for more than See section
two years, you have to newly form the DC link capacitors "Forming"
Please connect, starting with thefprotective conductor, See section

the power cables or DC link buses‘and the'external 24 V "Connecting-up'
supply. Pay attention to EMC instructions when laying and

the cables. Please do not at this stageyconnect any "Installation in
control, communication, encoder and motor cables Conformance
(exception: cable for conpécting Up an OP1S, if with EMC
parameterization is to be effected via the OP1S). Regulations"
Please connegt theyrémaining control, communication,

encoder and moter cables. Pay attention to the EMC

instructions when [aying the cables.

WARNING © Theldevice must be disconnected from See section

"Connecting-up"
and "Installation
in Conformance
with EMC
Regulations"

itssvoltage supplies (24 V DC electronics
supply and DC link / mains voltage)
before the control and encoder leads are
connected or disconnected!

Failure to observe this advice can result in
encoder defects, which may in turn cause
uncontrolled axis movements.

A

Power up the external
24V supply

v

After checking that the cabling has been correctly
connected and that it sits properly, power up the external
24V supply. After the electronics power supply has been
started, the unit initializes itself. The action can take
several seconds. The drive status is subsequently shown
on the PMU.

Siemens AG

6SE7087-2KP50
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First Start-up 02.2005

If the PMU does not show status °005 after completion

If necessary, carry out of the unit initialization, or if the unit has already been See section O

parameter reset to
factory setting

\

Parameterizing by
download or with
parameter modules

' N

After checking the unit and the cabling once more, powe
up the line voltage and perform a function test accordi
to your parameterization.

parameterized before, you should carry out a parameter "Parameterization”
reset to factory setting.

See section 4
"Parameterization”

WARNING It must be ensured that no da
persons and equipment can o
energizing the power and
recommended not to : driven
machine until the fun
been successfull

Function test

Further start-up and parameterization a
your specific requireme

N
S

L 4

Q
o
&

L 4
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3 Installation
5.1 Installing the units
WARNING Safe converter operation requires that the equipment is mounted and

commissioned by qualified personnel taking into account the warning
information provided in these Operating Instructions.

The general and domestic installation and safety regulations féFwork
on electrical power equipment (e.g. VDE, UL) must bg'observed as well
as the professional handling of tools and the use of personal protective
equipment.

Death, severe bodily injury or significant material'damage could result if
these instructions are not followed.

Clearances When you install the equipment, make sure,thagthe DC link connection
is at the top and the motor connection ig at/thesbottom.

The devices must be mounted side'byysidesin close physical contact.

In order to ensure an adequateysupply,of €ooling air, a clearance of
100 mm must be left at the top ofythe"unit and at the bottom of the unit
respectively to components which may considerably affect the flow of
cooling air.

When mounting in cabinets, the,cabinet cooling must be designed
according to the power [0ss.Please refer to the Technical Data in this

regard.
Requirements at the ¢ Foreign particles
point of installation The units must'be protected against the ingress of foreign particles
as otherwise their function and operational safety cannot be
ensured.

+ Dust, gases, vapors
Equipmentrooms must be dry and dust-free. Ambient and cooling
aimust not contain any electrically conductive gases, vapors and
dustwhich could diminish the functionality. If necessary, filters
should be used or other corrective measures taken.

¢ “Cooling air
The units must only be operated in an ambient climate in
accordance with DIN IEC 721-3-3 Class 3K3. For cooling air
temperatures of more than 45 °C (113 °F) and installation altitudes
higher than 1000 m, derating is required.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Mounting
7@ ’ O

Cooling ai \l‘ll_

Fig. 5-1 Minimum clearances @

Installation The unit is mounted directlk nting surface. Fixing is by means

of two or four M5 screws
¢ ® Slots

for screws M5

100 mm
-

- —
_T_— 22.5 mm 33.75 mm T_ 45 mm
" 45 mm " 675 mm "~ |90 mm
@ 0.55 kW 1.5/2.2 kW 4.0 kW
\ Side view Front view (without front cover)
Fig. 5-2 Dimension drawings for housings up to 90 mm wide

B6SE7087-2KP50 Siemens AG
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Installation

Mounting surface

360 mm ———»

414 mm

le——220 mm —>

——425mm

\—1/

Cutouts

25 mm

Side view

Fig. 5-3

Dimension drawings for hous

&

?

—
i " [135
55/75/ 1¢
iew

for M5 screws O

mm and 180 mm wide
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5.2 Installing the optional boards

DANGER The unit has hazardous voltage levels up to 5 minutes after it has been
powered down due to the DC link capacitors. The unit or the DC link
terminals must not be worked on until at least after this delay time.

5.2.1 Installing optional boards on units with a width up to 90 mm

Disconnect unit
from power supply

DANGER Disconnect the rectifier unit or the converter fromythe power supply and
switch OFF the unit. Remove the 24V powersupply for the electronics.
Take off all connecting leads.

Dismantling the unit Dismantle the unit as follows;

L
L

Opening the unit .

Removingtheislot .
cover

Open the terminals of the DG,link"bus module.

Remove the fixing screwsiby means of which the unit is fixed to the
mounting surface.

Pull the unit down,untilthe DC link bus module is completely
exposed.

Pull the unit ougtowards you.
Lay the unit onyits left side.

Unscrew/the two fixing screws of the right-hand side wall. The fixing
screws areflocated at the top of the unit at the rear right-hand
corner, and at the bottom of the unit in the middle of the right-hand
Side wall.

You do,not have to remove the two fixing screws completely, as the
walll of the unit is provided with a cutout to enable you to swing out
the,cover once the screws have been loosened.

Open the right-hand side wall. To open it, swing the right-hand side
wall towards you and pull it upwards out of the guide on the front
edge.

Remove the cover of the selected slot on the front panel.

¢ To do so, you must carefully cut through the four connecting points

of the cover on the front panel with a thin knife.

5-4
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Fixing screw for side
cover

ﬂ 3

Designation plates
1 for the optional
R 7 boards

Fig. 5-4 Position of th%ws on the right-hand side wall

X
2
w

EEEETTEITTTH

%
=
3
o

0000
00000

=

U
PBI
L 4
Slot A
g
5 ]
L (|© &
oA
© Slot B
2]
e
c
£ fﬁ .
= 4 C‘ 2
2
4
Slot C
b1l
7
¢ n
Fig. 5-5 Removing the right-hand side wall
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Installing the Push the optional board from behind into the opening on the front cover
optional board (D) until the position of the 64-pole system connector on the main
board corresponds with the position of the socket.

Insert the optional board from the right onto the 64-pole system
connector on the main board (@). The view shows the installed state.

Screw the optional board tight at the fastening points in the front section
of the optional board (®).

N L 4
% Slot B %
°
© _ —_
= p =
g Q7 AA g
Slot C A\ N © Slot C &
] (6]
] Q) 4 q ® 4
L @f
A A
Ln ©
Fig. 5-6 Installing the optional board
Assembling and Close the right-hand side w he“unit as follows
mounting the unit ¢ Insert the right-hand sid&wall from above into the guide on the front

right-hand side.
+ Swing back the_side
tight'again by means of the two fixing screws.

Mount the unitas
¢ Insert the unitinto its mounting position from the front underneath

the DC li dule.
¢ Liftth i ards until the DC link bus module is completely in its

origimal position again.
. g nit tight to the mounting surface with the fixing screws.
¢ dnterlock the DC bus module.
e-connect all previously removed connecting cables.

. ck all connecting cables and the shield to make sure they sit
roperly and are in the correct position.

Designating the ¢ To designate the optional board, insert the relevant designation
plate into the envisaged position on the front of the unit.

optional bo
% + After powering up the voltage, you can log on the optional boards in

the software of the unit and commence start-up.

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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5.2.2 Installing optional boards on units with a width of 135 mm and
180 mm

Disconnect unit
from power supply

DANGER Disconnect the rectifier unit or the converter from the power supply and
switch OFF the unit. Remove the 24V power supply for the electronics.
Take off all connecting leads.

NOTE Optional boards are mounted when the power section iswalready
installed.
Opening the unit ¢ Loosen the 2 fixing screws on the front ofthe unit at the top. There

is no need to remove the screws conipletely, since cutouts are
provided in the housing to permitthe’front/io come away after the
screws have been loosened.

¢ Carefully swing the upper frontssection forwards (approx. 30 °) away
from the housing.

+ At the power section, open the,locking lever of the ribbon cable that
connects up with the coftrol electronics.

+ Take off the front of the tinit by moving it forwards.
Removing the slot ¢ Remove the covenof the selected slot on the front panel.

cover ¢ To do so, yod must carefully cut through the four connecting points
of the cover onthe front panel with a thin knife or remove the
existing blind“eaps:
Removing the ¢ Undo theftwoleptional board screws by about one turn each.
optional board ¢ Loosen,the connection between the system connector and the
board so as to prevent any mechanical tension arising when the
screwsyare fully unscrewed.
¢ Jakeout the optional board screws and remove the board.
Mounting the ¢, Insest the optional board from the behind the broken-out slot cover
optional board (@) until the position of the 64-pole system connector on the

electronic board corresponds with the position of the socket.

¢ Insert the option board into the 64-pole system connector on the
electronic board (@).

¢ Screw the optional board tight at the fastening points in the front
section of the optional board with the two screws (®).

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Fig. 5-7

Assembling and
mounting the unit

Connecting up the
unit

Designating the
optional board

Slot C

Installing the optional board 0

Keep the front of the unit tilted about ap@ely 30 °© forwards

and insert the cutout of the lower gu% approaching from
he'po

below - into the strip on the power s

Insert the connection cable plug
close the locking lever.

Carefully return the front
the guide plates on the ri

front) enter the housing eutouts?
Screw the front of th i urely to the power section with the two
fixing screws.
Re-connect all'preyiou emoved connecting cables.

Check all connecting cables and the shield to make sure they sit
properly ak he correct position.

To desig ptional board, insert the relevant designation
plate int isaged position on the front of the unit.

Aftergpo up the voltage, you can log on the optional boards in
of the unit and commence start-up.

wer section socket and

to the housing. Make sure that
ide of the front (viewed from the

5-8
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§) Installation in Conformance with EMC
Regulations

The following contains a summary of general information and
guidelines which will make it easier for you to comply with EMC and CE
regulations.

+ Ensure that there is a conductive connection between the hélising of
the converters or inverters and the mounting surface:¥fhe use of
mounting surfaces with good conducting propertiesq(e.g.‘galvanized
steel plate) is recommended. If the mounting surfacefisiinsulated
(e.g. by paint), use contact washers or serratedgwashers.

+ All of the metal cabinet parts must be connected threugh the largest
possible surface area and must provide goed conductivity.
If necessary, use contact washers or sepratedwashers.

¢ Connect the cabinet doors to the cabinet frame using grounding
strips which must be kept as short ag passible.

+ You must use shielded cables toymake th€ connection between the
inverter and the motor.

¢ The shield of the motor supplpcableimust be connected to the
shield connection of the inyerterand to the motor mounting panel
through the largest possible stface area. If the motor terminal box
is made of plastic, youmust,use additional earthing litz wires.

+ The motor cable shield must not be interrupted by output reactors,
fuses or contactors,

¢ All signal cables must be shielded. Separate the signal cables
according {e,sighal groups.
Do not route cables’with digital signals unshielded next to cables
with analog signals. If you use a common signal cable for both, the
individuaPsignals must be shielded from each other.

+ Power cables must be routed separately away from signal cables (at
least 20.cm apart). Provide partitions between signal cables and
poweRcables. The partitions must be grounded.

#¢ Connect the reserve cables/conductors to ground at both ends to
achieve an additional shielding effect.

+ ‘Lay the cables close to grounded plates as this will reduce the
injection of undesired signals.

+ Eliminate any unnecessary cable lengths because these will
produce additional coupling capacitances and inductances.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Installation in Conformance with EMC Regulations 02.2005

¢ Use cables with braided shields. Cables with foil shields have a
shielding effect which is worse by a factor of five.

+ Contactor operating coils that are connected to the same supply
network as the inverter or that are located in close proximity of the
inverter must be connected to overvoltage limiters (e.g. RC circuits,
varistors).

Further information is contained in the chapter 3 "Instructions for ¢

Design of Drives in Conformance with EMC Regulations" of

Compendium. The Compendium can be found on the attache and

can also be ordered as a hard copy (Order No.: 6SE7

CAUTION This product has limited availability in accordance
and is not suitable for operation on public supply ne
implementation of supplementary measures.

NOTE In line with the EMC product standard for v,
EN 61800-3:1996 + A11:2000 Ch
Power Drive Systems) have to com
accordance with Table 11 an
standard).
For technical reasons there n
not possible for PDS to co wi

e-speed drives

b) drive systems (PDS =
e limit values (in

of the above-mentioned

ber of applications in which it is
hese limit values.

limited on a of filter effects.

This note mus ularly observed for option L20 (operation on
non-grounde ks).

Such applications are:
¢ |T networks in compéz?ems
. Application@t ecessary dynamic operational behavior is
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7 Connecting-up O

DANGER SIMOVERT MASTERDRIVES units are operated at high voltages.
The equipment must be in a no-voltage condition (disconnected from
the supply) before any work is carried out!

Only professionally trained, qualified personnel must work on or with ¢
the units.

Death, severe bodily injury or significant property dam\%ncur if

these warning instructions are not observed.

Hazardous voltages are still present in the unit up to s after it
has been powered down due to the DC link capaciters. s, the
appropriate delay time must be observed beforgwor on the unit or
on the DC link terminals.

The power terminals and control terminals still'be live even when
the motor is stationary.

If the DC link voltage is supplied centrally, nverters must be
reliably isolated from the DC link v e!

uld be observed that live
) can be touched (shock

When working on an opened
components (at hazardous volt
hazard).

The user is responsible tha%e units are installed and connected-up
according to recognized atiens in that particular country as well as
other regionally valid re @ s. Cable dimensioning, fusing,

Ol )

grounding, shut and overcurrent protection should be
0

>
\\\O

O
<<>Q’

L 4
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227777222777,
7777777777772
2077707000077
| Jf=!
. X3 DC link
Safe STOP (optional) X533 ——£&z777777272727227, A - busbars
¢

BBEAH

PMU 2] %
Bl 7]
External DC24 V supply, j b Fx100 |
RS485 (USS) X100~ [trA
S1
Bus terminating resistor (USS) S1—— = &
Slot A

Terminal strip X101 ———»

R 5[]
||

@
[¢]

RS232 / RS485 (USS) X103 ——— Slot C

x
0000
o0o0000)[ &

Motor connection X2

O

_ _ Shield
Shield connection for — || connections for
control cables motor cable
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RS232/RS485 (USS) X103 ——

DC link bus module X3 £ 7 ,l || PE3
Safe STOP (option) X533 = i
L/
IRRNRRY
i L 4
PMU—r| &
External DC24 V supply, i
RS485 (USS) X100 PEEaA
S1
Bus terminating —
resistor (USS) S1
(Il
X101 B
Terminal strip X101 —-g
LI
L

O
l

Motor connection X2 ——»

Fig. 7-2 verview of units 135 mm wide
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Ji

DC link bus module X3 / / 7| I PE3
f [ -
Safe STOP (option) X533 S I\,
YL Ll
(RERRRRIARANRY

INNNNRRIARRNNY
EEEL
@l

PMU —
[Pl &

L 4
DC24 V supply, \
RS485 (USS) X100 FEEA @
S1
Bus terminating u
B D

resistor (USS) S1

[
|

x
=
1<)
=4
w

Terminal strip X101 ——

Slot B

O
|

X
B2
(=
@
O

RS232/RS485 (USS) X103 ———

Motor connection X2 ———»
Fig. 7-3 CN verview of units 180 mm wide

Slot C

0000
00000

O
|
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7.1 Power connections
WARNING Q

Protective conductor

The protective conductor must be connected up both on the mains sid
and on the motor side.

On account of leakage current through the interference-suppression 4
capacitors the following must be observed as per EN 5017

e A minimum cross-section of 10 mm2 Cu must be u

o If supply connections with cross-sections less than are
used, two protective conductors have to be conn he

cross-section of each of the protective conductors'c ponds to
the cross-section of an outer conductor. é

NOTE If the unit is mounted on a grounded mounti urface via a conductive
connection, the protective conductor crg§s section can be the same as

that of the phase conductor. The fuhcti e second protective
conductor is afforded by the groun ing surface.

Q‘D

N
>
$

L 4

Q
o
&

L 4
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7.1.1 Power connections for units with a width up to 90 mm
Protective On top of the unit behind the DC link connection X3 is an extra
conductor protective conductor connection in the form of a threaded M4 bolt.
It is used for connecting a protective conductor for units in isolated
connection.
X3 - DClink bus The DC link bus module serves to supply the unit with electrical energy.
module . . :
Bar Designation Meaning Range
3 PE3 Protective conductor connection
2 D/L- DC link voltage - DC’510 - 650 V
1 C/L+ DC link voltage + DC 510 - 650V

Connectable cross-section: "Electro-plated copperi 3xd10 mm, rounded
off according to DIN 46433

Bar 1 is at the front when installed.

Table 7-1 DC link busbars
X2 — Motor The motor connection is locatéd\atithe lower section of the unit.
connection - 3
Terminal Meaning Range

[—?_' % ﬁ PE2 Protective conduetor connection

1 | B S u2 PhaSe U2,/ T1 3ACOV-480V

1 EIE V2 Rhase V2/ T2 3ACOV-480V

] S w2 Phase W2 / T3 3ACOV-480V

Connectable créss-segtion: 4 mm? (AWG 10), stranded

Terminal PE2 isfat the front when installed.

Table 7-2 Metor connection

Thefconnector must be firmly screwed onto the housing to provide a
reliable motor connection.

Jhesmetor cables must be dimensioned in accordance with VDE 298,
Part 2.

After installation of the connector, the shield of the motor cable must be
fixed to the shield plate through a large surface area.

6SE7087-2KP50 Siemens AG
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7.1.2 Power connections for units with a width of 135 mm and 180 mm
X3 - DClink bus The DC link bus module serves to supply the unit with electrical energy.
module ) - )
Bar Designation Meaning Range
3 PE3 Protective conductor connection
2 D/L- DC link voltage - DC 510 - 650 V
1 C/L+ DC link voltage + DC 520 - 650 V

Connectable cross-section: "Electro-plated copper" 3x20 mmgfrounded
off according to DIN 46433

Bar 1 is at the front when installed.

Table 7-3 DC link busbars
X2 — Motor The motor connection is to a terminal block at theysbottom of the unit.
connection - -
<18.5 kW Terminal Meaning Range
PE Protective conductor cénnection
Uu2/T1 Phase U2/ T1 3ACO0V-480V
V2 /T2 Phase V2UI2 3ACO0V-480V
@ @ @ @ W2/T3 Phase W2,/ T3 3ACO0V-480V
Connectable cross-section:
Housing width 135 mm: #10,mm?2 (AWG 8), stranded
Housing width 180 mm:, 16 mmz2 (AWG 6), stranded
Viewed from the front, Terminal PEis at the left.
Table 7-4 Metor connection
X2 — Motor The moterconnection is to a terminal block at the bottom of the unit.
connection = 22 kW . .
Teerminal Meaning Range
@ Protective conductor connection
Uu2/T1 Phase U2/ T1 3ACO0V-480V
V2/T2 Phase V2 /T2 3ACO0V-480V
%)% % W2 /T3 Phase W2 / T3 3AC OV - 480 V
@ Connectable cross-section:
(® Maximum cross-section: 50 mm?2 (AWG 1/0),
D D Q Minimum cross-section: 10 mm?2 (AWG 6)

PE terminal is at the bottom right of the shield plate.

Table 7-5 Motor connection

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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7.2

Standard
connections

WARNING

WARNING

CAUTION

Control connections

connections:
+ external 24V supply, USS bus connection (RS485)
¢ serial interface for PC or OP1S

The basic version of the unit is provided with the following control OO

+ control terminal strip. L4
The device must be disconnected from its voltage suppli DC
electronics supply and mains voltage) before the co ncoder

leads are connected or disconnected!

Failure to observe this advice can result in encoder cts, which may
in turn cause uncontrolled axis movements.

acted to the control
ty separation as

stipulated in EN 50178 (PELV circui ective Extra Low Voltage).

The external 24 V supplydnustibe protected by an m.c.b. in order to
prevent the overloadingfof d conductors / components in the

event of a device ( short circuit in the control electronics or
a wiring fault).
Fuse —F1,F2 x , tripping characteristic C,

Siemens 55X2 1 .
(For wiring inf fon, see supplementary sheet supplied with rectifier
r

unit or conve nd Fig. 7-4).

L 4

Q
o
&

L 4

7-8
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3AC
380-480V
N
|../\. N W
PELV power
supply F1
DC = 3
24V — @
= -X9 2 |1
-X100 % : |
"e ”
electronics 1
34Y t
Il
® I
Control 1l
— Q I
Inverter 1.2
Inverter 1.3
Inverter 2.1
L 4
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Switch for ON +5V
External 24 V _|}24V 33 R I — B P24 USS bus connection S1 OFF
supply o 31 = 36V S
®__I\N\ ry GND|
pE L 17 RS485N
Serial USS = ) 35 LS RS485P M TxD
interface (RS485) RS485N I:.:’ l RxD |_|>1
94 -
36 ® LlJ EN_RS232
X101 Controller i I
— - RS232 1d
Lo w2 en sy MICTO BOOT &
Aux. powr N controller 5
supply 2 — M24
S o ]2
[N |
3 3|8
»—B—t > S-He—> «—Out 0|0 |9
Out In »In B
3 2| 1
Two-way ._W > 4 OHe—> < (I)nut
digital inputs »>
and outputs Z . 5 SHe—r < (I)nut
6 <
—B—d— — > e - - IOnut
Outputs , 4 two-waydigital inputs/outputs
—" S < : >
Digital inputs 8
L
Inputs A
9
Analog input ® X103
ulg <:'> Slot B
Analog output
12| o] <:> Slot C
Fig. 7-5 Overvi the ard connections
’\

N
&
&

L 4
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X100 - external The 4-pole terminal strip serves to connect the external 24 V DC power
DC24 V supply, supply (supply from the supply unit or an AC/AC converter) and for
USS bus connecting a USS bus.

9-pole Sub-D socket of the serial interface X103.

The bus terminating resistor can be switched in via switch S1 as
required. In the lower position, the bus termination is switched off. ¢

The termination has to be switched in whenever the unit is loeated at
one end of the USS bus.

The USS bus connection is linked to the control electronics and the < )

Terminal Designation Significance
33 +24 V (in) 24V DC power suppl
- 34 ov Reference potentia

o[o[]]
0000

ooog

35 RS485P (USS) USS bus conne RS485
36 RS485N (USS) USS bus ¢

Connectable cross-section: 2.5 mmz (A

Terminal 33 is at the top when installed.

Table 7-6 External 24 V supply, USS b

The unit draws a current of
optional boards are plugge

e 24 V power supply. When

NOTICE The RS485 interface ¢ rated either via —X100 or —X103.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES  Operating Instructions 7-11



Connecting-up 06.2005

X101 - Control The following connections are provided on the control terminal strip:
terminal strip ¢ 4 combined digital inputs and outputs

2 additional digital inputs

1 analog input

1 analog output

24 V auxiliary voltage supply (max. 60 mA, output only!) for the
inputs.

* & & o

CAUTION If the digital inputs are supplied from an external 24 V supply, this must
be referenced to frame X101.2. Terminal X101.1 (P24 AUX) may not

be connected with the 24V supply.

Terminal Designation Meaning Range

1 P24 AUX Aux. voltage stipply DC 24V /60 mA
1 2 M24 AUX Referencepotential ov
2 choked
3 3 DIO1 DigitahinpUt/output 1 24V, 10 mA /20 mA
4 4 DIO2 Digital input/output 2 24V,10 mA /20 mA
2 5 DIO3 Digital input/output 3 24V, 10 mA /20 mA
7 6 DIO4 Digital input/output 4 24V, 10 mA /20 mA
8 7 DI5 Digital input 5 24V, 10 mA
1% 8 Di6 Digital input 6 24V, 10 mA
11 9 Al— Analog input — 11 bit + sign
12 differential input:
10 Al+ Analog input + +10V/Ri=40kQ
11 AO Analog output 8 bit + sign
+10V/5mA
12 M AO Ground analog output

Connectable cross-section: 0.14 mmz2 to 1.5 mmz2 (AWG 16)

Terminal 1 is at the top when installed.

Table 7-7 Control terminal strip

6SE7087-2KP50 Siemens AG
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X103 - Serial It is possible to connect either an OP1S or a PC with RS232 or RS485
interface serial interface via the 9-pole SUB D socket. There are different
connecting cables for the PC for the various transmission protocols.

The 9-pole SUB D socket is internally coupled with the USS bus, thus
enabling data exchange with other nodes linked via the USS bus.

This interface is also used for loading software.

Pin  Designation Meaning Range 4

1 RS232 ID Changeover to RS232 protocol
—\ 2 RS232 RxD Receive data via RS232
9 %/5 3 RS485 P Data via RS485 interface
o 0o 4 Boot Control signal for software upd
8 8 5 M5 AUX Reference potential to P ov
% 6 P5V 5V aux. voltage su +5 V, max. 200 mA
° O |1 7 RS232 TxD Transmit data via RS232
~——
8 RS485 N Data via RS48 RS485
9 M_RS232/485 Digital g

Table 7-8 Serial interface

1))
R
.(,(b
&

O
&

L 4
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X533 - Safe stop
option

DANGER

NOTE

Using the "safe stop" option, it is possible to interrupt the gating signals
to the power section by means of a safety relay. This ensures that the
unit will definitely not generate a rotating field in the connected motor.

Even if the control electronics generates trigger commands, the power
section cannot move the motor.

The "safe stop" function is a "device for the prevention of unexpected
starting" in accordance with EN 60204-1, Section 5.4, and meets the
requirements of Safety Category 3 to EN 954-1 by virtue of appropriate
external protective circuitry.

The "safe stop" function does not electrically isolate the moter from the
power section, i.e. the motor terminals are still at hazardous voltage
when the function is active!

The safe stop option is not suitable for bringing a rotating motor to a
quick halt as by de-energizing the trigger signals, thegmotor is only
braked by the connected load.

The motor cannot produce a torque,when the,"safe stop" function is
activated. Where external forces are appliedsto the drive axes or with
drives that are not self-arresting (e.g.\ertical axes), additional holding
devices, e.g. brakes, are required.

A residual risk cannot be precluded'in the case of two simultaneous
errors in the power section. In thiskease, the drive can be aligned by a
small angle of rotation (asynchronous motors: Max. 1 slot pitch in the
remanence range, corresponding to about 5° to 15°).

The products.desctibed here have been developed to perform safety-
related functionstas part of a complete system or machine. A complete,
safety-related’system generally includes sensors, evaluation units,
signaling devigés jand strategies for safe shutdown. The manufacturer
of an instalfationsor machine is responsible for providing an appropriate
ovefall safety system. Siemens AG, its regional offices and associated
companiesreferred to as "Siemens" below) cannot guarantee all the
characteristics of a complete installation or machine that has not been
designed by Siemens.

Siemens shall not be liable for recommendations that are made or
implied as a result of the following description. No new warranty or
liability claims over and above those stated in the Siemens general
delivery conditions can be inferred from the following description.

7-14
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The safe stop option comprises the safety relay and the connecting
terminals for relay triggering and a checkback contact.

X5133 Terminal Designation Meaning Range
2 1 Contact 1 Checkback "safe stop" DC 20V -30 V.
j 2 Contact 2 Checkback "safe stop" 1A
3 Control input  Rated resistance of field coil DC 20V -30V
"safe stop" >823Q = 10% at20°C  max. operating
frequency@6/min
4 P24 DC Supply voltage "safe stop" DCa24'V /
30 mA

Connectable cross-section: 1.5 mm2 (AWG 16)

Table 7-9 Terminal assignment for the "safe stop" option

The field coil of the safety relay is connecied atyone end to the
grounded electronics frame. When the field ceil is supplied via an
external 24 V supply, its negative pole must be connected to ground
potential. The external 24 V supply musticomply with the requirements
for PELV circuits to EN 501784DIN,VDE 0160).

In the shipped state, a jumpenis inSerted between terminals 3 and 4.
The jumper must be removed befere the "SAFE STOP" function can be
used and an external controlfor selecting the function connected.

If the safety relay is suppliedwia‘the internal supply at X533:4, the
external 24 V supplygmust'deliver at least 22 V at terminal X9:1/2 to
ensure that the relay picks tp reliably (internal voltage drop).

Terminal strip
- X533 :

O~
O

O w -
O |-

Optocoupler / *
fibre optics
supply

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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The checkback contacts of the safety relay are capable of at least

100,000 switching cycles at the specified load (30 V DC/ 1 A). The

mechanical service life is about 10° switching cycles. The safety relay is

an important component in ensuring reliability and availability of the

machine. For this reason, the pcb with the safety relay must be

replaced in the case of malfunction. In this case, the unit must be

returned for repair or replaced. Function checks must be carried out at

regular intervals, which must be defined in compliance with Employer

Liability Insurance Regulation BGV Al 8§39, para. 3. Accordifngl

function checks must be performed as required by the#& service
a
0

conditions, but at least once a year and additionally after titi
commissioning and any modification and/or mainten

P24 ]

Request protective |4 _______|
device enable o, ]

Emerg.
stop

(O

Mains
Main switch  -Q1 I—L %/%
Al EYll Y12 |Y21)Y22 13 23 |31 47 57
N IR ' ] Il
LT
3TK2828
Y Y
AY33AY34 PE A2 14 24 |32 48 58
K1

SIMOVERT
-K2

MASTERDRIVES
M .
X: Binary input, connect to OFF3

e.g. X101.8 -->P558=21
Y: Binary output, connect to "Comparison value
reached"

\ e.g.X101.6 -->P654 = 120; P796 = 0 (comparison value)
Fig. 7-6 Sample application of "safe stop" function with contactor safety
combination for monitoring a moving protective device in Safety Category

3to EN 954-1

u2va [w2

% L
* S ) - | “ﬁ‘
:! I—Cu control -

i board
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All external cables relevant to the safety function are protected, e.g.
installed in cable ducts, to preclude the possibility of short circuits.
Cables must be installed in compliance with the requirements of
EN 60204-1, Section 14.

In the circuit shown in Fig. 7-6, the tumbler does not release the movi
protective device until the drive has stopped. It may be possible to omit
the tumbler if the risk assessment of the machine deems this to be
safe. In this case, the NC contact of the protective device is connecteﬁ
directly to terminals Y11 and Y12 and electromagnet Y1 is .

Binary input X is negated with signal "OFF3", i.e. at 24 erter
decelerates the motor to zero speed along the parameteri
deceleration ramp. The converter signals zero speedivi ry output

Y, thus energizing relay K2.
Once the motor has stopped, the safety relay in@erter is opened
iadhe

and the coil of main contactor K1 remains at checkback
contact. If contacts in the safety relay are stickin e checkback
contacts do not close and the safety combination on the right
deenergizes main contactor K1 via del cts 47/48 when the
set delay period expires.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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7.3

Protective
conductor

WARNING

Motor cable

7.4

WARNING

NOTICE

Conductor cross-sections

If the unit is mounted conductively on a grounded mounting surface, the
cross section of the protective conductor can be the same as that of the
phase conductor.

In the case of insulated installation on units up to 90 mm wide, a
second protective conductor (with the same cross section as'the, line
conductor) must be connected to ground (M4 threadedioltsson the top
of the unit next to the mains terminal).

For cross-sections and leads, see catalog Motion Control SIMOVERT
MASTERDRIVES MC or IEC 60 204-1: 1997/1998:

Combinations of units

For simple configuration of multi-akis drives, one or several Compact
PLUS DC/AC inverters can be fed from the DC link of the Compact
PLUS AC/AC converters.

The total drive poweref thegdnverters must not exceed the drive power
of the convertef, A simultaneity factor of 0.8 applies here.

For example; a'4 kW inverter and a 1.5 kW inverter can be connected
to a conyerter,With a drive power of 5.5 kW by a common DC bus.

The line-side components are rated according to the total power of all
converters and inverters. In the case of a multi-axis drive from one
5.5%\W, converter, one 4 kW inverter and one 1.5 kW inverter, the line-
sidé components must be rated for an 11 kW converter. If the total
power does not exactly equal that of one converter, then the line-side
components must be dimensioned according to the next-higher
converter power.

If more than two inverters are connected to the DC bus of a converter,
an external DC 24 V supply must be provided for these inverters. Only
one further inverter can be connected to the 24 V voltage output in the
case of a converter with a housing width of 45 mm.

7-18
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02.2005 Parameterization

8 Parameterization

It is possible to parameterize the units of the SIMOVERT
MASTERDRIVES series by various methods of parameter input. Every
unit can be set via the dedicated parameterizing unit (PMU) without the
need to use additional components.

Each unit is supplied with the user software DriveMonitor and
comprehensive electronic documentation on a CD. In the casée of]
installation on a standard PC the units can be parameterized via'the
serial interface of the PC. The software provides extepSive parameter
aids and a prompted start-up function.

The unit can be further parameterized by entering parameters with the
OP1S manual operator panel and via a controllérat the'field bus level
(e.g. Profibus).

NOTE In firmware V.20 (for performance 2 units) BIC® parameters can also
be changed in the "Run" drive status{(see'also parameter list
"Changeable in"). In contrast tg firmwarew1.x in which BICO
parameters could only be changedtin,the "Ready" drive status,
structural changes can also begmade on performance 2 units with
firmware V2.0 during runningropesation.

WARNING Unintentional axis movemeénts‘may occur as a result of undesired
changes to BICOfparameters in the "Run" drive status.

8.1 Parametermenus

Parameters with related functions are compiled in menus for structuring
theparameter set stored in the units. A menu thus represents a
seléction out of the entire supply of parameters of the unit.

ItsiS possible for one parameter to belong to several menus. The
parameter list indicates which individual menus a parameter belongs to.
Assignment is effected via the menu number allocated to each menu.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Mgglueclztta\cia: Menu level 2 Menu level 3
P60 Menu Select (only on OP1S) (only on OP1S)
— User parameters e | General parameters | — | SCom1/SCom2
— | Terminals | e | Field bus interfaces.J
= | Communication | SIMOLINK
P60 Parameter menu —
I | Control and status words | ] Y/
- | Setpoint channel |
— | Motor/encoder |
I Fixed settings
- Control/gating unit | Position control |
Quick
[ | parameterization | Speed control |
| Current control |
Board o Sequen
S configuration | V/f open-loop control |
| Gating unit |
Drive setting
R Download e | Faults/alarms |
— | Messages/displays |
= | Upread/free access
- | Trace |
. Po;v;irnsiteig'tqion Releases | — | Basic positioner |
| — | Synchronism |
Free blocks
e | Positioning |
Technology | | Setting up/MDI |

PU——

By entering a password in P359,
access to the menus in the gray

shaded area can be prohibited to
unauthorized persons

P358 Key P359 Lock

Fig. 8-1 Parameter menus
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Parameterization

Menu levels

The parameter menus have several menu levels. The first level
contains the main menus. These are effective for all sources of
parameter inputs (PMU, OP1S, DriveMonitor, field bus interfaces).

The main menus are selected in parameter P60 Menu Selection.

Examples:

P060 =0 "User parameters" menu selected

P060 =1 "Parameter menu" selected

P060 =8 "Power section definition" menu selected

Menu levels 2 and 3 enable the parameter set to be moreyextensively
structured. They are used for parameterizing the unitsgwith the OP1S
operator control panel.

Main menus

P060 Menu Descriptk§
0 User parameters Freely configurable menu
1 Parameter menu Contains complete parameter set:
More extensive strueture ofithe®functions achieved by using
an OP1S operator control"panel
Fixed settings Used to perform a'parameter reset to a factory or user setting
Quick Used for quick parameterization with parameter modules
parameterization When selecfed;the unit switches to status 5 "Drive setting"

4 Board configuration Usedgf@rconfiguring the optional boards
When selected, the unit switches to status 4 "Board
configuration”

5 Drive setting Usedifor detailed parameterization of important motor,
enceder and control data
When selected, the unit switches to status 5 "Drive setting"

6 Download Used to download parameters from an OP1S, a PC or an
automation unit
When selected, the unit switches to status 21 "Download"

7 Upread/free access Contains the complete parameter set and is used for free
access to all parameters without being restricted by further
menus
Enables all parameters to be upread/upload by an OP1S, PC
or automation unit

8 Power,section Used to define the power section (only necessary for units of

définition the Compact and chassis type)
When selected, the unit switches to status 0 "Power section
definition"
Table 8-1 Main menus
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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User parameters

Lock and key

In principle, parameters are firmly assigned to the menus. However, the
"User parameters" menu has a special status. Parameters assigned to
this menu are not fixed, but can be changed. You are thus able to put
together the parameters required for your application in this menu an
structure them according to your needs. The user parameters can be
selected via P360 (Select UserParam).

In order to prevent undesired parameterization of the units and to
protect your know-how stored in the parameterization, it is po e to
restrict access to the parameters by defining your own S with
the parameters:

¢ P358 key and

>
N

8-4
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8.2 Parameter input via the PMU
The PMU parameterizing unit enables parameterization, operator
control and visualization of the converters and inverters directly on the
unit itself. It is an integral part of the basic units. It has a four-digit
seven-segment display and several keys.
/— Seven segment display for:
~ drive statuses i :'__:' I _q
//__// //__// //__// //__// Alarms and faults g035 EF0O
Parameter numbers /-EDU ,’:,EDU ,:)','_-.':_r:',_'-:' CUDB
Raisekey VAN PEOD UBOLYEELC LHOD
Lowerkey —1—— o
Toggle key —— P Parameter indices ’ L—’, L-', ;
Parameter values 5 UUU O
Fig. 8-2 PMU parameterizing unit
Key Significance @ntion
=) Toggle key e For switching betweemyparameter number, parameter index
and parametergvaltig, in the sequence indicated (command
becomes effe€tive when the key is released).
o If fault displayjis active: Acknowledge the fault
A Raise key For increasing the displayed value:
e Short press = single-step increase
e QLong press = rapid increase
v Lower key Forlowering the displayed value:
s /Short press = single-step decrease
e “lwOng press = rapid decrease
P |+ A Hold toggle‘key o /' If parameter number level is active: For jumping back and forth
and press raise between the last selected parameter number and the

key

operating display (r000)

If fault display is active: For switching over to parameter
number level

If parameter value level is active: For shifting the displayed
value one digit to the right if parameter value cannot be
displayed with 4 figures (left-hand figure flashes if there are
any further invisible figures to the left)

Hold toggle key

and press lower

key

If parameter number level is active: For jumping directly to the
operating display (r000)

If parameter value level is active: For shifting the displayed
value one digit to the left if parameter value cannot be
displayed with 4 figures (right-hand figure flashes if there are
any further invisible figures to the right)

Table 8-2

Operator control elements on the PMU

Siemens AG
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Toggle key As the PMU only has a four-digit seven-segment display, the 3

(P key) descriptive elements of a parameter
¢ Parameter number, O
+ Parameter index (if the parameter is indexed) and < )
¢ Parameter value

cannot be displayed at the same time. For this reason, you have to
switch between the individual descriptive elements by depressing the®
toggle key. After the desired level has been selected, adjus can
be made using the raise key or the lower key. @

With the toggle key, you can change Parame xr

over:

e from the parameter number to the IE‘ IE‘
parameter index

e from the parameter index to the
parameter value Parame Parameter

index value
o from the parameter value to the
parameter number E
If the parameter is not indexed, you
can jump directly from the parameter
number to the parameter value.

NOTE If you change the value of
effective immediately. It i

er, this change generally becomes
the case of acknowledgement
ameter list by an asterisk * *’) that the
ive until you change over from the

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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Example The following example shows the individual operator control steps to be
carried out on the PMU for a parameter reset to factory setting.
Set P053 to 0002 and grant parameter access via PMU 0
A [P]y ~ [A] s 2 [A] s A [Pl s
| PO53 [| 0000 [| 0001 [| 0002 [| PO53 | L 4

Select P060

[ Poss 7|||_A||>I PoG0 | (}g
S

Set P060 to 0002 and select "Fixed settings" menu Q
2 IE N 2 IE N 2 IE N
2 I

| P060 || 1 || PO,
Select P970
ot .K\'

| P060 | | P970 |

Set P970 to 0000 and start parameter re @

ZIE'N ZEN ZIE'N

3
O
&

L 4
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8.3

Order numbers

Parameter input via the OP1S

The operator control panel (OP1S) is an optional input/output device
which can be used for parameterizing and starting up the units. Plain-
text displays greatly facilitate parameterization.

The OP1S has a non-volatile memory and can permanently store
complete sets of parameters. It can therefore be used for archiving sets
of parameters. The parameter sets must be read out (upread),from the
units first. Stored parameter sets can also be transferred (downléaded)
to other units.

The OP1S and the unit to be operated communicate withyeach other via
a serial interface (RS485) using the USS protocol. Ddring
communication, the OP1S assumes the function ofithe ‘master whereas
the connected units function as slaves.

The OP1S can be operated at baud rates of 9 kBd¥and 19.2 kBd, and
is capable of communicating with up to 32 slaves (addresses 0 to 31). It
can therefore be used both in a point-to-peint link (e.g. during initial
parameterization) and within a bus configuratien.

The plain-text displays can be shown'in ones©f five different languages
(German, English, Spanish, French, ltalian). The language is chosen by
selecting the relevant parameterfofitheislave in question.

Components Order Number

OP1S 6SE7090-0XX84-2FK0
Connecting cable 3 m 6SX7010-0AB03
Connecting cabletd,m 6SX7010-0AB05
Adapter for installationtin, cabinet door incl. 5 m cable | 6SX7010-0AA00

NOTE The parameter settings for the units connected to the OP1S are given
in the carrespending documentation of the unit (Compendium).
6SE7087-2KP50  Siemens AG
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g.2na 25U 5]5]
# 188, 808 min-1

# 1868, B8E min-1
Run x

9-pole SUB-D connector
O Fault on rear of unit

LCD (4 lines x 16 characters)

LED red

4
LED green O Run
—  \l Reversing key
ON key I ' lIVAN Raise key \
OFF key o P/ Lower key
N\ Key for toggling between control
Jog key Jog || 7 || 8 || 9 6
5 & 0 to 9: number keys
0 || +/- ||Reset Reset keydackn
Sign key
Fig. 8-3 View of the OP1S

”—U—

2727772727777
7777777777777
LI
(2227272222

[l
(1]

OP1S Connecting

OP1S side: Unit side: L
9-pole S&et 9-pole SUB-D connector M
101

% Fig. 8-4 Example: The OP1S in a point-to-point link with the Compact PLUS unit

NOTE In the as-delivered state or after a reset of the parameters to the factory
setting, a point-to-point link can be adopted with the OP1S without any
further preparatory measures and parameterization can be
commenced.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Key

Significance

Function

ON key

For energizing the drive (enabling motor activation). The
function must be enabled by means of parameterization

OFF key

For de-energizing the drive by means of OFF1, OFF2 or
OFF3, depending on parameterization. This function
must be enabled by means of parameterization.

Jog

Jog key

For jogging with jogging setpoint 1 (only effective when
the unit is in the "ready to start" state). This fiiction must
be enabled by means of parameterization.

Reversing key

For reversing the direction of rotation of theydrive. The
function must be enabled by means @f parameterization.

Toggle key

For selecting menu levels and switching between
parameter number, parameter indexiand parameter
value in the sequence indicatediyIhe gurrent level is
displayed by the position ofgheg,curser on the LCD
display (the command comies intoteffect when the key is
released).

For conducting a numerical‘input

Reset key

For leaving menuilevels

If fault displayais,active, this is for acknowledging the
fault. This funetion must be enabled by means of
parameterization.

Raise key

For increasing the displayed value:

Short’press =single-step increase
Long press = rapid increase

If/motorized potentiometer is active, this is for raising the
Setpoint. This function must be enabled by means of
parameterization

Lower key

Forlowering the displayed value:

Short press = single-step decrease
Long press = rapid decrease

If motorized potentiometer is active, this is for lowering
the setpoint. This function must be enabled by means of
parameterization.

+/-

Signekey

For changing the sign so that negative values can be
entered

to

Number keys

Numerical input

NOTE

Table 8-3

Operator control elements of the OP1S

If you change the value of a parameter, the change does not become
effective until the toggle key (P) is pressed.

Parameter changes made using the OP1S are always stored safely in
the EEPROM (protected in case of power failure) once the toggle key
(P) has been pressed.

8-10
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Some parameters may also be displayed without a parameter number,
e.g. during quick parameterization or if "Fixed setting" is selected. In
this case, parameterization is carried out via various sub-menus.

Example of how to proceed for a parameter reset.

2 x
2[P]y 2 [Py 2 [¥] s
L 4
0.0 A 0V 00||MtionControl Menu Sel ection
# 0.00 m n-1|{*Menu sel ection |[[*User Param
* 0.00 m n-1|[ OP: Upread Param Menu. .
Ready|| OP: Downl oad Fi xed Set...

Selection of fixed setting

IEN zlz'a ZIEN

Fi xed Setting Fi xed Setting actory Setting
*Sel ect Fact Set *Sel ect Fact Set #Fact Set .
Fact Set . #Fact Set . *No Fact Set

Selection of factory setting

Pl. =

Factory Setting
#Fact Set .
*No Fact Set

Start of factory sétti
NOTE It isanot possible to start the parameter reset in the "Run" status.

Q
o
&

L 4
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8.4 Parameter input with DriveMonitor

NOTE Please refer to the online help for detailed information on
DriveMonitor ( t@ | button or F1 key).

841 Installation and connection
8.4.1.1 Installation

A CD is included with the devices of the MASTERBRIVES/Series when
they are delivered. The operating tool supplied an the'€D (DriveMoni-
tor) is automatically installed from this CD. If "automatic notification on
change" is activated for the CD drive on the PC,“aser guidance starts
when you insert the CD and takes you through,installation of
DriveMonitor. If this is not the case, start/file!Autoplay.exe" in the root
directory of the CD.

8.4.1.2 Connection

There are two ways of conneeting a PC to a device of the SIMOVERT
MASTERDRIVES Serieg viaithe’USS interface. The devices of the
SIMOVERT MASTERDRIVES Series have both an RS232 and an
RS485 interface;,

RS232 interface The serial interface that PCs are equipped with by default functions as
an RS232 interface. This interface is not suitable for bus operation and
is therefore only,intepded for operation of a SIMOVERT

MASTERDRIVES device.
-~ X300:
5 N 1 n.c. (not connected)
. 9l | (Compact PLUS: RS232 Id)
. 2 RxD (RS232)

I
|
: 3 Rx+/Tx+ (RS485)
|
f

—_s— ==

I
. | 4
’ 2. >( 2 '7| 5 Ground
6.2 C ® | o 6| 6+5V (OP1S)
| 10 I I . | 7 TxD(RS232)
N J k ) 8Rx/Tx- (RS485)
== - 9 Ground
To PC COMXx Device side
socket -X300 (compact PLUS -X103)
9-pin SUB-D connector
Fig. 8-5 Connecting cable for connecting PC COM(1-4) to SIMOVERT
MASTERDRIVES X300
NOTICE DriveMonitor must not be operated via the Sub-D socket X300 if the

SST1 interface parallel to it is already being used for another purpose,
e.g. bus operation with SIMATIC as the master.

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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RS485 interface The RS485 interface is multi-point capable and therefore suitable for

8.4.2

8.4.21

bus operation. You can use it to connect 31 SIMOVERT
MASTERDRIVES with a PC. On the PC, either an integrated RS485
interface or an RS232 <> RS485 interface converter is necessary. On
the device, an RS485 interface is integrated into the -X103 connectio

For the cable: see pin assignment -X300 and device documentation of
the interface converter.

L 4

Establishing the connection between DriveMonitor @device

Setting the USS interface :
You can configure the interface with menu Tg LINE Settings.

E3 DriveMon

OMLIME Setkings...

Options...
Langquage...

Siemens AG

6SE7087-2KP50
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The following settings (Fig. 8-7) are possible:
¢ Tab card "Bus Type", options

USS (operation via serial interface)

Profibus DP (only if DriveMonitor is operated under Drive ES). < )
¢ Tab card "Interface"

You can enter the required COM interface of the PC (COM1 to
COMA4) and the required baudrate here. ¢

NOTE Set the baudrate to the baudrate parameterized in SIM
MASTERDRIVES (P701) (factory setting 9600 bau

Further settings: operating mode of the bus in RS tion;

setting according to the description of the interfac er
RS232/RS485

¢ Tab card "Extended"

Request retries and Response timeout; h 0 n increase the
values already set if communication errc@ frequently.

A
«» Drive ES USSParam [X! +» Drive ES USSParam [? «» Drive ES USSParam

Bus Tupe |lntufacei Entended Bus Type Interface iExtendedl Bus Tupe | Inteiface E*'md!dl
R it e ] Papes s @ wow
05y Boudrsle: | 9800 é Responsstimeout (1100 ms} 40 [20.300)
Task tineaut (5} [40 (0.9 i |
Concel | b | Concel | Hep (N[ ok ] Concel | Heb |
Fig. 8-7 configuration

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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8.4.2.2 Starting the USS bus scan
DriveMonitor starts with an empty drive window. Via the menu "Set up O
an ONLINE connection..." the USS bus can be scanned for connecte
devices:

E3 DriveMon
Wiewe Tools  Help L 4

CTRL+O

Sek up an OMLIME conneckion ...

Export
Irnpork

Convert

Parameter sets last dealt with

Exik

Fig. 8-8 Starting the USS bt

NOTE The "Set up an onli ion” menu is only valid from Version 5.2
onwards.

MDMP e

Linit type | “ersion | Open |

Cance|

™ Den ersten gefundenen Antrieb sofart online Gifnen

— Suchen Antriebe

Quantity of I2

Adress 4 ll
L4 Fig. 8-9 Search for online drives

During the search the USS bus is scanned with the set baudrate only.
The baud rate can be changed via "Tools - ONLINE Settings”, see
section 8.4.2.1.
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8.4.2.3 Creating a parameter set

With menu File 2 New ... you can create a new drive for O
parameterization (see Fig. 8-10). The system creates a download file

(*.dnl), in which the drive characteristic data (type, device version) are

stored. You can create the download file on the basis of an empty

parameter set or the factory setting.

E3 DriveMon
N View Tools Help

Qpen. .. CTRL+O
Set up an OMLIME connection ...

Expork

Irnpoart

Converk

Parameter sets lask dealt with

Ezik

Generates a new parameter set basad ¥ ackory sekking.

Fig. 8-10 Creating a new drK

Based on factory i

¢ The parame preassigned with the factory setting values
Empty param S€
¢ For compilati individually used parameters

of a parameter set that has already been created
changed, this can be done by calling the corresponding
via the “File 2 Open” menu function. The last four drives
opened via “Parameter sets last dealt with”.

u create a new drive, the window "Drive Properties" (Fig. 8-11)
. Here you must enter the following data:

p
0:7 dropdown list box "Device type", select the type of device (e.g.
MASTERDRIVES MC). You can only select the devices stored.

@o In dropdown list box "Device version", you can select the software
version of the device. You can generate databases for (new)
software versions that are not listed when you start online
parameterization.

+ You must only specify the bus address of the drive during online
operation (switchover with button Online/Offline)

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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NOTE The specified bus address must be the same as that of the
parameterized SST bus address in SIMOVERT MASTERDRIVES O

(P700).
No bus address is assigned to the drive with the button "Disconnect 0
network connection".

. 4

NOTE Field "Number of PCD" has no special significance for the
parameterization of MASTERDRIVES and should be left.a .
If the value is changed, it must be/remain ensured th ing value

in the program matches the value in parameter P70%rive at all
times.

Drive Properties

[Unit bype

Short Type

it wersian

dware MC P2 [Performance 2)

Techrnology Typ % J

Bus r-‘-.dl:lres\ |EI dizconnect network, connection |

Huantity D%
Cancel |
& Create file; Drive properties

Qr confirming the drive properties with ok you have to enter the name

\Qand storage location of the download file to be created.

2
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8.4.3 Parameterization
8.4.3.1 Structure of the parameter lists, parameterization with DriveMonitor O

Parameterization using the parameter list is basically the same as
parameterization using PMU (See Chapter 6 "Parameterizating Steps").
The parameter list provides the following advantages:

+ Simultaneous visibility of a larger number of parameters ¢
¢ Text display for parameter names, index number, index

parameter value, binectors, and connectors \p
¢ On a change of parameters: Display of parameter Jimi ossible

parameter values

The parameter list has the following structure:

Field |Field Name Function
No.
1 P. Nr Here the parameter number is displayed. nly change the field in

menu Free parameterization.

2 Name Display of the parameter name, i with the parameter list

Ind Display of the parameter index fo arameters. To see more than
index 1, click on the [+] sign. is is then expanded and all indices of
the parameter are displayed

4 Index text Meaning of the index of the parameter
Parameter Display of the current pa >temwvalue. You can change this by double-
value clicking on it or se; ecting a essing Enter.

6 Dim Physical dimen @ e parameter, if there is one

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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With buttons Offline, Online (RAM), Online (EEPROM) (Fig. 8-12 [1])
you can switch modes. When you switch to online mode, device
identification is performed. If the configured device and the real device
do not match (device type, software version), an alarm appears. If an
unknown software version is recognized, the option of creating the
database is offered. (This process takes several minutes.)

EX| DriveMon - [MASTERDRIVES MC (Adr.: 0) : MASTERDRIVES MC_tmp]

2' File ‘iew Drive Mavigator Parameters ®perate Diagnostics  Tools  Window  Help
B| D/ =uEsa(e xR % 8yl ml= 2 =0
18] 1] il
5] Device identification “'| Parameter List Complete 4
] 'ﬁ' Drive Mavigatar A
B assisted commissianing P Mo. Name | | Ind Index text Pa
B direct to parameter list (1419 # Active FSetp 0
[ Ioad standard application ni7g # Bin/ConnC2 00o0a0oano;
B assisted F1 technalagy COM [ # Bin/ConnC3 0000000anar
= Parameter overview n073 # Conn/BinC1 00a0a00a008
B User Parameters ni74 # Conn/BinC2 0000000000(
-] Parameter Menu — ' |n075 # Conn/BinC3 0000000000(
2 Bl Common Parameters Lit R Cff Fauits a
B Tarminals n077 | #Bin/ConnCT 0000000000¢
- (B Communication UE2S " HinterpolPoint + | oo Table 1 0
B seril Interfaces 1j2 |80 328Gear 1 ACL ool input 4096
B Field Bus Interf UB4T  32BGear 1WNom + oo Input 0.00
B el Bus Snterrace UG4S 32BGear 2ACL + o0 [input 4096
5 SIMELINK UB4E 32BGear 2YNfim (001 [input 0.0
SCBSCI . 04
B ControkStatus Word | [agasii s + 0T IFDs i 050 L
< R | @ |- J B
[ [2] [orF | [0 ans 8] JOFFLNE
JFar Help, press Fi LF

Fig. 8-12 rii indow/parameter list

The’ '\Q)tor drive window has a directory tree for navigation

purpos ig. 8-12 [2]). You can deselect this additional operating tool
i View - Parameter selection.

L 4

Siemens AG  6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES  Operating Instructions 8-19



Parameterization 02.2005

The drive window contains all elements required for the
parameterization and operation of the connected device. In the lower
bar, the status of the connection with the device is displayed:

Connection and device ok 0

Connection ok, device in fault state

L 4
Connection ok, device in alarm state

Device is parameterized offline %
No connection with the device can be establism ffline

5 JOlFI TR

parameterization possible).

NOTE If no connection with the device can be esta ause the device
does not physically exist or is not connected, you‘¢an perform offline
parameterization. To do so, you have to nge,to offline mode. In that
way, you can create an individually ad nload file, which you
can load into the device later.

N
RS
R
.Q(b
<
O
&

L 4
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Drive Navigator

This is used to quickly access important functions of the DriveMonitor.

Settings for Drive Navigator under Tools -> Options (Fig. 8-14):

EZ DriveMon, - [MASTERDRIVES MC Plus (Adr.: 0) : (RAM)]

{i File View Drive Navigator Parameters Operate Diagnostics Tools  Window Help

@) s’ == el |

EBX

2|NE S|HE 2|5 = Refs
ke %

i

L 2

Drive Navigator

Aszsisted
commiggioning

Download parameter
file ta drive

Direct to parameter 3
lst B 4—5
1)

General diagnostics

Save drive parameters
to a file

Extended functions

qd 2
o
\'J-

Load standard
application

Assisted FOT
technology COMM

"~
At Basic positioner

-
&
N

g = operating screen
N
b
E |Systern Set. 0.00 jn.od Device status ith device 0K Bus Address| 0 A
For Help, press F1
Fig. 8-13
Options
N\ U
D igate Toolbars
‘e * Small icans
- reselection parameter list) " Large icons
indow preselection Show info window
Mohe " ‘Yes

{* Parameter List Complete " No

" Free Parameterization

Parameter selection window Activate ool interface

* Save last settings * ‘Yes

" Al subdirechaories opened L

@ Cancel
Fig. 8-14 Options menu display
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Toolbar of the Drive Navigator

Assisted commissioning

Direct to parameter list \%

General diagnostiQ

' Save§' e@eters to afile
J— Q

d parameter file to drive

Load standard application

Assisted F01 technology COMM

‘ Basic positioner operating screens
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8.4.3.2 General diagnostics

Via the Diagnostics = General diagnostics menu the following window
opens. This window gives a general overview of the active warnings
and faults and their history. Both the warning and the fault number as
well as plain text are displayed.

General Diagnostics

| Actree Warnings | Aktrve Faul
Mo | Warning Text | About | Mo | Fault Text
2 SIMOLIME, start alarm 153 Reguest master control enable

18 Encoder adustrent
19 Encoder data serial protocol
23 Motor temperature

| Fault Histary
| Mo, | Fault Text

ault Tirne: | About |

2 153 Reguest master control enable 0 Q000: 0000: 001 7
3 2 Pre-charging fault Q 000000000017
Dperat. Hours 17 d[1 h 17 s DE Bus Vi 541 W
Firrmwarerversion ’W Output ’139— )
CalcTimeHdroom ’2?— % Motar & ’?9?8— k4
Drive Temp ’23— T tdatar erat. 35— C
Drive Utilizat. ﬁ b4 ac soon min!
Euxtended Diagrostics

Fig. 8-15 agnostics

Via the Exte nostics button you can reach the next

Graphic Diagnostics
Bus Diagnostics Trace Function
e Cross Reference i Cross Reference
) Binectors L Connectors
L 4 Abbrechen
Fig. 8-16 Extended diagnostics
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8.5 Parameter reset to factory setting :

The units are delivered with this setting.

You can restore this initial state at any time by resetting the parameter:
to the factory setting, thus canceling all parameter changes made since
the unit was delivered. S

PO53 = 6 Grant parameter access @
6: Parameter changes permitted via PMU and seriahinterface
Il SCom1 (OP1S and PC) @
P060 =2 Menu selection "Fixed settings" 0
_ Select desired factory setting
=9
P366 =" 0: Standard Q

Note: This parameter wa e et prior to despatch of
the unit and only nee e changed in exceptional
cases.

P970 =0 Start parameter reset\
0: Parameter reset i

1: No parameter ¢

The factory setting is the defined initial state of all parameters of a unitQ

Unit carries out parameter
reset and then leaves the
"Fixed settings™ menu.

Fig. 8-17 &\Zr parameter reset to factory setting
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8.6 Parameterizing by download

Downloading with The OP1S operator control panel is capable of upreading parameter

OP1S sets from the units and storing them. These parameter sets can then be
transferred to other units by download. Downloading with the OP1S is
thus the preferred method of parameterizing replacement units in a
service case.

During downloading with the OP1S, it is assumed that the units are in
the as-delivered state. The parameters for the power section définition
are thus not transferred (see section "Detailed parametetizationgpower
section definition"). If a PIN has been entered to release,optional
technology functions, this is also not overwritten during downloading.

With the "OP: Download" function, a parameter sefistoredfin the OP1S
can be written into the connected slave. Starting,from‘the basic menu,
the "OP: Download" function is selected with “Lower*0r "Raise" and
activated with "P".

[Py

Mot i onCont r ol Downl oad
*Menu sel ection [[*1909199701

OP: Upread MASTERDRI VES MS
#OP: Downl oad PLUS

Example: Selecting and activatingthe "Download" function

Now one of the parameter sets stored in the OP1S has to be selected
using the "Lowef! or 2Raise" keys (displayed in the second line). The
selected ID istgeonfitmed with the "P" key. Now the slave ID can be
displayed with "Coweror "Raise". The slave ID contains various
characteristig’features of the unit such as rated output, order number,
software versign, etc.

The "Download®procedure is then started with the "P" key. During
download, the OP1S displays the parameter currently being written.

ZIEN 7||E|N

Downl*ead Downl oad Mot i onControl 00
*1909199701 *1909199701 Downl oad
MASTERDRI VES MC |[|MASTERDRI VES MC Pxxx

PLUS PLUS

Example: Confirming the ID and starting the "Download" procedure

With "Reset", the procedure can be stopped at any time. If downloading
has been fully completed, the message "Download ok" appears and the
display returns to the basic menu.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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NOTE

After the data set to be downloaded has been selected, if the
identification of the stored data set does not agree with the identification
of the connected unit, an error message appears for approximately 2
seconds. The operator is then asked if downloading is to be
discontinued.

7||E|>| ZIE'N ZIEIN

Downl oad Downl oad Error: Mot i onControl 00
*1909199701 *1909199701 Di fferent St op downigead?
MASTERDRI VES MC ||MASTERDRI VES MC ||l Ds #yes

PLUS PLUS no

Yes: Downloading is discontinued.
No: Downloading is carried out.

Parameterizing with parameter modulés

Pre-defined, function-assigned parameter modules are stored in the
units. These parameter modules cambe combined with each other, thus
making it possible to adjust your unititothe desired application by just a
few parameter steps. Detailedékfiowledge of the complete parameter
set of the unit is not required:

Parameter modules are availableyfor, the following function groups:
1. Motors

2. Motor encoders

3. Control types

4. Setpoint and‘eommand sources

Parameterization, is effected by selecting a parameter module from
each function.groupyand then starting quick parameterization. A
parameter reset toithe factory setting is performed and then, according
to your selectionsthe required device parameters are set to achieve the
required contfol functionality. The parameters necessary for fine
adjustmentof the control structure are automatically adopted in the
usef menu,

If parameter changes have already been carried out on the unit, it is
recommended that you carry out a parameter reset to the factory
setting prior to performing "Quick parameterization".
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P060 = 3 Select "Quick Parameterization" menu
PO71 = ? Input of unit line voltage in V
) AC Units: RMS value of AC voltage
¢ DC Units: DC link voltage
Input of motor type
=2
P095 =" 0: No motor connected

P095 =1 2 5 1: 1FT6/1FK6 synchronous servo-motor
2: 1PH7(=1PA6)/1PL6/1PH4 induction se/@:motar
5: Torque motor 1FW3

P96 = ? Input the code number for the connected'dFK6/1FT6 motor
: (For list see Chapter 8.8)

Input the code number for the connected 1PH7(=1PA®6),

=7
Po97 =" 1PH4, 1PL6 motor (For list see Chapter 8.8)

P99 = ? Input the code number fonthe connected 1FW3 motor
" | (For list see Chapter 8.8)

v v
P130 = ? Select motor_encoder \
0: automatic encodgr deteetion
0.1.2.3.5.6,7 4 : 2-pole resolver

1

2: Resolver withfpaleypair number of motor

3: Encodep2048/rev,

4: Multitdrn encoder 2048/rev.

5: Pulse‘encoder 1024/rev.

7: Encoderswithout C/D track 2048/rev (SW V1.30 and
laten)
Theabsolute initial position is not set on encoders without
a C/Dgrack. These can only be used on asynchronous
machines. The position is corrected via a zero pulse (if
connected).
1PAB, 1PL6, 1PH4 and 1PH7 asynchronous motors with
encoder:
These motors are normally supplied with an ERN1381
encoder without C/D track.

\ 4
P147 VL. Selection of a multitur_n enocder
: EQN1325 (2048 lines)

2: ECN1313 (2048 lines)

6: EnDat

7: EQI1325 (32 lines)

8

9

—_

: EQN1125 (Heidenhain) EnDat
: ECN1113 (Heidenhain) EnDat
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P367 =7

Select type of control
0: V/f open-loop control

2: Torque control
3: Speed control

P368 = ?

Select setpoint and command source
: not used

P368 = 4|7, 8
0,1,2 3

v
P700.1 =7

: Analog input and terminal strip

: Fixed setpoints and terminal strip

: MOP and terminal strip

: USS

: not used

: PROFIBUS (CBP2)

: OP1S and fixed setpoints via SCom1
: OP1S and MOP via SCom1

Input the USS address

o~NOoO OB WN-~0

v

P918.1 =7

Input the PROFIBUS address

\4 ¢

P370 =1

Start of quick parameterization
0: No parameter change

1: Parameter change according to chosen
combination,of parameter modules
Note:
After start;upran automatic factory setting of P366 = 0
takes place, fallowed by the associated parameterization.

P0O60 =0

Return to user menu

Function diagram
modules

Fig. 8-18 Sequence for parameterizing with parameter modules

Fungtion diagram modules (function diagrams) are shown after the flow
chart for parameter modules stored in the unit software. On the first few
pages‘are the:

+ setpoint and command sources, on the following pages are the
¢ _.analog outputs and the display parameters and the
¢ open-loop and closed-loop control types.

It is therefore possible to put together the function diagrams to exactly
suit the selected combination of setpoint/command source and
open/closed-loop control type. This will give you an overview of the
functionality parameterized in the units and of the necessary
assignment of the terminals.

The function parameters and visualization parameters specified in the
function diagrams are automatically adopted in the user menu and can
be visualized or changed there.

The parameter numbers of the user menu are entered in P360.
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02.2005 Parameterization

Setpoint and command source
Terminal strip and X011 A P24
analog input o)
-X101/2 2 M24
-X101/3 a 1= Operation
V hJ
. -
-X101/4 1 0= Faul'(<
1
-X101/5 8 0= Alarm X 4
O <
[
1 -Xx101/6 2 1 Inverte; relesae
_ -X101/7 5 1-Edge = Apcknowledge
_ -X101/8A 1=0ON 0 =;OFF1
.
.
Differential input Analn Scale
- P630
oV Analn Offset
LN A0V ..+ 10V P631
-X101/9 6— corresponds to
(] A -100 % ... +100 %
: D
o Al-
-X101100—
1
.

Control type:
Speed

control
—>| r003 Output Volts
_>| r004 Output Amps K

—>| r006 DC Bus Volts

Ref-
speed }—b Norm.
P353
. . Gai n-Reg. Time
Disp Speed Conn P235.1 P240.1
1041.1 FSetp
(= speed n(max, F T T Torq(Lim1)
setpoint) P263.1
' \ \ I , Current ! <|
control
/1 1 )
i i:’1( FSetp 7'y
P4 Torq (Lim2)
Accel gDecel P264.1
Time P462.1 i
Motor
Analog output AmaOut Scale AnaOut Smooth encoder
+-10V Ane P643.1 pe42.1

: T
[ ]

x10111 BAA 0 Disp Speed Conn
¢ : =|| r041.2

-X101/12 Q— (=speed actual value )
[}

______ Y o2 A

YVI= 15079, 5, P643.1

Type of encod
Resolve
"o 6
- . SBRI1/2 N
5 -X410/90 % Track A+ sin + ® o] -x41413
S5 _-X410/91 8 Track A- sin- o o | -xata/a x
m S
Data of resolver to be connected: % @ -X410/92 ¢ Track B+ cos+ : o | -x414/6
- 2-po| g 5 -X410/93 ~ Track B- COos- . : -X414/7
Data of pulse encoder simulation: § z -X410/94 é Zero pulse + Excitation | 3 | -X414/9
- i @ °
1024 pulses/revolution @ S -X410/95 ¢ Zero pulse - Me i : . -X414/11
2 : =
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02.2005 Parameterization
Setpoint and command source:
Terminal strip and fixed setpoints (FSetp)
[ ]
.
.
-X101/1 8 P24
-X101/2 r'\ M24
3
-X101/3 1 =Opera‘tion ’
A 4
-X101/4 o 0 =Fault
—{ <
-X101/5 ¢ FSetp Bit 0
y— O P >
-X101/6 ® FSetp Bit 1‘
-X101/7 ,'\ 1-Edge = Afknowledge l A
—— ® »
L~ -X101/8 a1 =ON 0 =OFF1 FSetp1—H0 0
:’ ' FSetp2—n0 1
] FSetp3—n 1 0
' FSetp4—»
Control type: X
Torque
control —»{ 1003 Output Volts
—»| 1004 Output Amps
Ref —»| 1006 DC Bus Voits
Torque }—b Norm
P354 Disp Torg Conn
(_r-?-grg L FSetp Torqg(Lim1)
= orque P263
setpoint)
R I , Current »
T control ‘I
FSetp Torq(Li .
P264
Speed
monitoring
L 4 O n(max FWD speed) n(max REV speed)
\ P452  P453
Analog output AnaOut Smooth  Disp Torg Conn
+-10 V An A”a%“‘“ffa'e P642.1 r039.2
. : T (=Torque actual
value)

X101/11 &AnaOutf

Disp Speed Conn

®AnaOut D C b|r041.2
-X101/12 Q— (=speed actual value)
.
-X400/60 5
. -X400/61
: -X401/68
Data of pulse encoder to be connected: . Track B+ -X401/70
-HTL der (15 V.
4 o peoder (15V) v Zeropulse+ A -X401/72
- without control track Yecccccsses i
Shield
connection
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02.2005 Parameterization

Setpoint and command source
Terminal strip and motorized potentiometer

.
-X101/1 & P24
-X101/2 r'\ M24
.
-X101/3 o 1 = Operation MOP Accel Time MOP Decel Time
Y ¢ P431 P432 7S
-X101/4 & 0=Fault MOP(max)
$ T 3 I P(m
~ -X101/5 6 1 = Raise I\gOP
| -X101/6 8 1 = Lower I\élOP R
[ -
-X101/7 ? 1-Edge = Aé:knowledge i MaPi
4
- X101/8 & 1=0ON 05 OFF1 Conf MOP
M P425
. 00x0 = ... Without storin er OFF
N 00x1 = ... Storin r O,

Type of control
V/f control

—»| 1003 Output Volts
j —»{ 1004 Output Amps \
Re;;gged Norm. —)I r006 DC Bus Volts K
olts Curve1
P327

Y
—> . i
/ \- T ) Boost I
i _T_ n(maxble / €, P325 l_N
Accel Time Decel Time

P462.1 P464.1 Motor
L 4

Freq Curve1 encoder
\ P326
Analog output AnaOut Smooth

+/-10 V AnaOut Offset naOut Scale P642.1

: T

[ ] —eey
-X101/11 OL A Disp Freq Conn
-~ ¥ 10432
(=!Jrequency actual value)

]
X101/12 &= D
L]

n(max, FWD spee
P452.1

I
L

Type of encoder:

Without e| de
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Setpoint and command source 5
223
o5 8 x c
. » 8 ¢ - © S
<1> Interface parameters P700 to P704 remain - 0 83 o =
unchanged if parameter P370=1 is set o % < £ 2 2 Qo g =
via SCom1 (e. g. DriveMonitor). > 5 8 % €5 £ o83 2 235
bW ooz 22c22289855¢5
cx8eggeeeooG g Sy
20 EfgEo tESRE =588
8= s 226N ZLL 3 9o O
roorxw>OoaOo0<x<xO0OO0OO0Ouworwdo
LITTT T T Tl T] *
hils 1’ Statt d 1
atus wor
-X100/35, PKW:4
RS485P PZD:2
e Rhatitall Lt «——— [ PKW | +«++ [ PKW | [ Dataword 1 | [ Datawo
. Transmit value
M Baud rate:
L_|-X100/36e RS485N 9.6 KB Receive ‘A
Tigfailre | —>[_PKW_ ] +«e+ [ PKW ] [ Dataword 1 | [ Datawofd 2]
I ! 4
: time: 0 = Control word 1 o~
M none 15 0
. —
Proposal  [0[oJo[1]1[r]ofo] [+[*a] JT[1] |
20 0 T 9 5N~ 0 o ™ N~
200 ¢ 0@ 5 = = © b o
eEs=z82caoas 8554
T = o ® 8 o © =
£ 2o > 2 q S = 3
232 N T
] X oo o §
£
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02.2005

Setpoint and command source:
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02.2005 Parameterization
8.8 Motor lists
Synchronous
motors
1FK6 / 1FK7 /
1FT6 / 1FS6
NOTE 1FK7xxx HD (High Dynamic, P096=82-92) are new AC servo motors
based on the 1FK6 series. The data of 1FK7xxx HD (High Dymamic)
and 1FK6xxx therefore tally.
Input in [ Motor order number Speed Torque Number
P096 (MPRD) nn [rpm] M, [Nm] of pole
pairs
1 1FK6032-6AK7 6000 0.8 1.5 3
2 1FK6040-6AK7 6000 0.8 1.75 3
3 1FK6042-6AF7 3000 246 2.4 3
4 1FK6060-6AF7 3000 40 3.1 3
5 1FK6063-6AF7 3000 6.0 4.7 3
6 1FK6080-6AF7 3000 6.8 52 3
7 1FK6083-6AF7 3000 10.5 7.7 3
8 1FK6100-8AF7 3000 12.0 8.4 4
9 1FK6101-8AF7 3000 15.5 10.8 4
10 1FK6103-8AF7 3000 16.5 11.8 4
11 1FT6031-4AK%. 6000 0.75 1.2 2
12 1FT6034-1AK7_-3A
1FT6034-4AK7_ 6000 14 2.1
13 1FT6041-4AF7L 3000 2.15 1.7
14 1FT6041-4AKTY 6000 1.7 24
15 1FTE044-TAF7_-3A
1F36044-4AF7 _ 3000 4.3 2.9
16 1TRI16044-4AK7 _ 6000 3.0 4.1
17 1F§6061-6AC7_ 2000 3.7 1.9 3
18 4ET6061-1AF7_-3A
1FT6061-6AF7_ 3000 3.5 2.6 3
19 1FT6061-6AH7_ 4500 2.9 3.4 3
20 1FT6061-6AK7_ 6000 21 3.1 3
21 1FT6062-6AC7 _ 2000 5.2 2.6 3
22 1FT6062-1AF7_-3A
1FT6062-6AF7_ 3000 4.7 34 3
23 1FT6062-1AH7 _
1FT6062-6AH7 _ 4500 3.6 3.9 3
24 1FT6062-6AK7_ 6000 21 3.2
25 1FT6064-6AC7_ 2000 8.0 3.8
Siemens AG  6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES  Operating Instructions 8-39



Parameterization 02.2005

Input in | Motor order number Speed Torque Current | Number
P096 (MPRD) n, [rpm] M, [Nm] In [A] of pole
pairs
26 1FT6064-1AF7_-3A
1FT6064-6AF7_ 3000 7.0 4.9 3
27 1FT6064-6AH7_ 4500 4.8 5.5
1FT6064-1AH71
28 1FT6064-6AK7_ 6000 21 3.5 3
29 1FT6081-8AC7_ 2000 7.5 41 4
30 1FT6081-8AF7_ 3000 6.9 5.6 4
31 1FT6081-8AH7_ 4500 5.8 73 4
32 1FT6081-8AK7_ 6000 4.6 7.7 4
33 1FT6082-8AC7_ 2000 1.4 6.6 4
34 1FT6082-1AF7_-1A
1FT6082-8AF7_ 3000 10.3 8.7 4
35 1FT6082-1AH7_
1FT6082-8AH7_ 4500 8.5 11.0
36 1FT6082-8AK7_ 6000 5.5 9.1
37 1FT6084-8AC7_ 2000 16.9 8.3
38 1FT6084-1AF7_-1A
1FT6084-8AF7_ 3000 14.7 11.0
39 1FT6084-8AH7_ 4500 10.5 12.5
1FT6084-1AH71
40 1FT6084-8AK7_ 6000 6.5 9.2 4
1FT6084-1AK71
41 1FT6084-8SC7 " 2000 23.5 12.5 4
42 1FT6084-8SE7 - 3000 22.0 17.0 4
43 1FT6084-8SH7. 4500 20.0 24.5 4
44 1FT6084-8SK7) 6000 17.0 25.5 4
45 1FT6086-8ACT_ 2000 22.5 10.9 4
46 1FT6086-TAF7_-1A
1RI6086-8AF7_ 3000 18.5 13.0 4
47 1FZ36086-8AH7_ 4500 12.0 12.6
1F16086-1AH71
48 1FT6086-8SC7_ 2000 33.0 17.5 4
49 1FT6086-8SF7_ 3000 31.0 245 4
50 1FT6086-8SH7_ 4500 27.0 31.5 4
51 1FT6086-8SK7_ 6000 22.0 29.0 4
52 1FT6102-8AB7_ 1500 24.5 8.4 4
53 1FT6102-1AC7_-1A
1FT6102-8AC7_ 2000 23.0 11.0
54 1FT6102-8AF7_ 3000 19.5 13.2
55 1FT6102-8AH7_ 4500 12.0 12.0
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Input in | Motor order number Speed Torque Current | Number
P096 (MPRD) n, [rpm] M, [Nm] In [A] of pole
pairs
56 1FT6105-8AB7_ 1500 41.0 14.5 4
57 1FT6105-1AC7_-1A
1FT6105-8AC7_ 2000 38.0 17.6 4
58 1FT6105-8AF7_ 3000 31.0 22.5 4
59 1FT6105-8SB7_ 1500 59.0 21.7 4
60 1FT6105-8SC7_ 2000 56.0 280 4
61 1FT6105-8SF7_ 3000 50.0 85.0 4
62 1FT6108-8AB7_ 1500 61.0 20.5 4
63 1FT6108-8AC7_ 2000 55.0 24.5 4
64 1FT6108-8SB7_ 1500 83.0 31.0 4
65 1FT6108-8SC7_ 2000 8040 40.0 4
66 1FT6132-6AB7_ 1500 62.0 19.0 3
67 1FT6132-6AC7_ 2000 55.0 23.0 3
68 1FT6132-6AF7_ 3000 86.0 23.0 3
69 1FT6132-6SB7_ 1500 102.0 36.0 3
70 1FT6132-6SC7_ 2000 98.0 46.0 3
71 1FT6132-6SF7_ 3000 90.0 62.0 3
72 1FT6134-6AB7_ 1500 75.0 24.0 3
73 1FT6134-6AC7_ 2000 65.0 27.0 3
74 1FT6134-6SB7_. 1500 130.0 45.0 3
75 1FT6134-6SC7% 2000 125.0 57.0 3
76 1FT6134-6SF7m 3000 110.0 72.0 3
77 1FT6136-6AB74 1500 88.0 27.0 3
78 1FT6136-6AC%._ 2000 74.0 30.0 3
79 1FT6486-6SB7_ 1500 160.0 55.0 3
80 1F16136-68C7_ 2000 150.0 72.0 3
81 1RI6108-8SF7_ 3000 70.0 53.0 4
High Dynamic
82 TFK6033-7AK71 6000 0.9 1.5 3
1FK7033-7AK71
83 1FK6043-7AK71 6000 2.0 44 3
1FK7043-7AK71
84 1FK6043-7AH71 4500 2.6 4.0 3
1FK7043-7AH71
85 1FK6044-7AF71 3000 35 4.0 3
1FK7044-7AF71
86 1FK6044-7AH71 4500 3.0 4.9 3
1FK7044-7AH71
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Input in | Motor order number Speed Torque Current | Number
P096 (MPRD) n, [rpm] M, [Nm] In [A] of pole
pairs
87 1FK6061-7AF71 3000 54 5.3 3
1FK7061-7AF71
88 1FK6061-7AH71 4500 43 5.9 3
1FK7061-7AH71
89 1FK6064-7AF71 3000 8.0 7.5 3
1FK7064-7AF71
90 1FK6064-7AH71 4500 5.0 7.0 3
1FK7064-7AH71
91 1FK6082-7AF71 3000 8.0 6.7 4
1FK7082-7AF71
92 1FK6085-7AF71 3000 6.5 7.0 4
1FK7085-7AF71
Water cooling
100 1FT6132-6WB7 1500 150.0 58.0 3
101 1FT6132-6WD7 2500 13610 82.0 3
102 1FT6134-6WB7 150Q 185.0 67.0 3
103 1FT6134-6WD7 2500 185.0 115.0 3
104 + 105 | Reserved for future application§
106 1FT6138-6WB7 1500 290.0 112.0 3
107 1FT6138-6WD7 2500 275.0 162.0 3
108 1FT6163-8WB7 1500 450.0 160.0 4
109 1FT6163-8WDJZ 2500 450.0 240.0 4
110 1FT6168-8WB7 1500 690.0 221.0 4
111 1FT6168-8WC7 2000 550.0 250.0 4
112 to 119 | for future applications
120 1FT6062:6WFT 3000 10.1 7.5 3
121 1FT6062:6WH7 4500 10.0 11.0 3
122 1FT6062-6WK7 6000 9.8 15.2 3
123 1FT6064-6WF7 3000 16.1 11.4 3
124 1F16064-6WH7 4500 16.0 18.5 3
125 1FT6064-6WK7 6000 15.8 27.0 3
126 1FT6082-8WC7 2000 221 13.6 4
12% 1FT6082-8WF7 3000 21.6 19.1 4
128 1FT6082-8WH7 4500 20.8 28.4 4
129 1FT6082-8WK7 6000 20.0 32.6 4
130 1FT6084-8WF7 3000 35.0 27.0 4
131 1FT6084-8WH7 4500 35.0 39.0 4
132 1FT6084-8WK7 6000 34.0 51.0 4
133 1FT6086-8WF7 3000 46.0 37.0 4
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Input in | Motor order number Speed Torque Current | Number
P096 (MPRD) n, [rpm] M, [Nm] In [A] of pole
pairs
134 1FT6086-8WH7 4500 45.0 53.0 4
135 1FT6086-8WK7 6000 44.0 58.0 4
136 1FT6105-8WC7 2000 82.0 60.0 4
137 1FT6105-8WF7 3000 78.0 82.0 4
138 1FT6108-8WB7 1500 116.0 43.0 4
139 1FT6108-8WC7 2000 115.0 57.0 4
140 1FT6108-8WF7 3000 109.0 81.0 4
141 to 149 | for future applications
Other types
150 1FT6108-8AF7 3000 37.0 25.0 4
151 1FT6105-8SH7 4500 40.0 41.0 4
152 1FT6136-6SF7 3000 145.0 104.0 3
153 1FT6021-6AK7 6000 0:3 1.1 3
154 1FT6024-6AK7 6000 0.5 0.9 3
155 1FT6163-8SB7 1500 385.0 136.0 4
156 1FT6163-8SD7 2500 340.0 185.0 4
157 1FT6168-8SB7 1500 540.0 174.0 4
158 to 159 | for future applications
Compact
160 1FK7022-5AK71 6000 0.6 1.4 3
161 1FK7032-5AK71 6000 0.75 1.4 3
162 1FK7040-5AK71 6000 1.1 1.7 4
163 1FK7042-5AF74 3000 26 1.9 4
164 1FK7042-5AK71 6000 1.5 24 4
165 1FK#060-5AF7 1 3000 4.7 3.7 4
166 1FK7060-5AH71 4500 3.7 4.1 4
167 1FKiZ063-5AF71 3000 7.3 5.6 4
168 1FK7063-5AH71 4500 3.0 3.8 4
169 TFK7080-5AF71 3000 6.2 44 4
170 1FK7080-5AH71 4500 45 47 4
17 1FK7083-5AF71 3000 10.5 74 4
472 1FK7083-5AH71 4500 3.0 3.6 4
173 1FK7100-5AF71 3000 12.0 8.0 4
174 1FK7101-5AF71 3000 15.5 10.5 4
175 1FK7103-5AF71 3000 14.0 12.0 4
176 1FK7042-5AH71 4500 22 22 4
177 to 199 | for future applications
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Input in | Motor order number Speed Torque Current | Number
P096 (MPRD) n, [rpm] M, [Nm] In [A] of pole
pairs
Explosion-proof
200 1FS6074-6AC71 2000 7.2 3.4 3
201 1FS6074-6AF71 3000 6.3 44 3
202 1FS6074-6AH71 4500 45 5.0 3
203 1FS6074-6AK71 6000 1.9 3.2 3
204 1FS6096-8ACT71 2000 20.0 9.8 4
205 1FS6096-6AF71 3000 17.0 12,0 4
206 1FS6096-8AH71 4500 11.0 11:5 4
207 1FS6115-8AB73 1500 37.0 180 4
208 1FS6115-8AC73 2000 34.0 16.0 4
209 1FS6115-8AF73 3000 28.0 20.0 4
210 1FS6134-6AB73 1500 680 22.0 3
211 1FS6134-8AC73 2000 59.0 24.0 3
212 1FS6134-8AF73 3000 34.0 22.0 3
2;:53;0 for future applications
Table 8-4 Motor list 1FK6 / TFKZ / 1FT6 / 1FS6
Torque motors
1FW3
Input in | Motor ordN Speed Torque Current | Number
P099 number nn [rpm] M, [Nm] I [A] of pole
pairs
1 1FW3201 250 300.0 20.0 14
2 1RW 3202 250 500.0 33.0 14
3 1FW3203 250 750.0 51.0 14
4 1FW3204 250 1000.0 65.0 14
5 1FW3206 250 1500.0 100.0 14
6 1FW3208 250 2000.0 135.0 14
7109 for future applications
10 1FW3281 200 2500.0 147.0 17
11 1FW3283 200 3500.0 200.0 17
12 1FW3285 200 5000.0 295.0 17
13 1FW3288 200 7000.0 435.0 17
14 to 253 | for future applications

Table 8-5 Motor list 1TFW3
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Asynchronous For 1PH7, 1PH4, and 1PL6 motors, the up-to-date calculation data

motors have been stored in the unit. These might differ from the rating plate

1PH7 /1PL6/1PH4  slightly. Always use the data stored. The magnetization current is

determined by automatic parameterization.
NOTE 1PH7xxx is the new designation of what were formerly 1PA6xxx
motors. The 1PH7xxx and 1PA6xxx data therefore tally.
Input in | Motor order Rated Pole pair | Current | Voltage Torgue quency
P097 | number speed number | I, [A] Un [V] M, [ n [Hz]
(MPRD) n, [rpm] Z A

1 1PH7101-2_F 1750 2 9.7 398 2366 60.0
2 1PH7103-2_D 1150 2 9.7 391 35.7 40.6
3 1PH7103-2_F 1750 2 12.8 398 34 .1 61.0
4 1PH7103-2_G 2300 2 16.3 388 31.1 78.8
5 1PH7105-2_F 1750 2 17.2 398 43.7 60.0
6 1PH7107-2_D 1150 2 171 360 59.8 40.3
7 1PH7107-2_F 1750 2 21.7 381 54.6 60.3
8 1PH7131-2_F 1750 2 237 398 70.9 59.7
9 1PH7133-2_D 1150 2 27:5 381 1121 39.7
10 1PH7133-2_F 1750 2 33.1 398 95.5 59.7
11 1PH7133-2_G 2300 2 4274 398 93.4 78.0
12 1PH7135-2_F 1750 2 40.1 398 117.3 59.5
13 1PH7137-2_D 1150 2 40.6 367 161.9 39.6
14 1PH7137-2_F 1750 2 53.1 357 136.4 59.5
15 1PH7137-2_G 2300 2 54.1 398 120.4 77.8
16 1PH7163-2_B 400 2 28.2 274 226.8 14.3
17 1PH7163-2_D 1150 2 52.2 364 207.6 39.2
18 1PH7163-2_F 1750 2 69.1 364 185.5 59.2
19 1PH7163-2_G 2300 2 77.9 374 157.8 774
20 1PH7167-2_B 400 2 35.6 294 310.4 14.3
21 1PH7167-2_D 1150 2 66.4 357 257.4 39.1
22 1PH7167-23F, 1750 2 75.3 398 223.7 59.2
23 1PH7184-2(B 400 2 51.0 271 390 14.2
24 1PRZ1842_D 1150 2 89.0 383 366 39.2
25 1PH7184-2_F 1750 2 120.0 388 327 59.0
26 1PH7184-2_L 2900 2 158.0 395 265 97.4
27 1PH7186-2_B 400 2 67.0 268 505 14.0
28 1PH7186-2_D 1150 2 116.0 390 482 39.1
29 1PH7186-2_F 1750 2 169.0 385 465 59.0
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Input in | Motor order Rated Pole pair | Current | Voltage Torque Frequency
P097 | number speed number | I, [A] Un [V] M, [Nm] fn [HZ] ‘
(MPRD) n, [rpm] Zy -]

30 1PH7186-2_L 2900 2 206.0 385 333 97.3
31 1PH7224-2_B 400 2 88.0 268 725 14.0
32 1PH7224-2_D 1150 2 160.0 385 670 38.9
33 1PH7224-2_U 1750 2 203.0 395 600 58.9
34 1PH7224-2_L 2900 2 274.0 395 490 97.3
35 1PH7226-2_B 400 2 114.0 264 935 14.0
36 1PH7226-2_D 1150 2 197.0 390 870 38.9
37 1PH7226-2_F 1750 2 254.0 395 73% 58.9
38 1PH7226-2_L 2900 2 348.0 390 610 97.2
39 1PH7228-2_B 400 2 136.0 272 1145 13.9
40 1PH7228-2_D 1150 2 238.0 390 1070 38.9
41 1PH7228-2_F 1750 2 342.0 895 975 58.8
42 1PH7228-2_L 2900 2 402.0 395 708 97.2
43 1PL6184-4 B 400 2 69:0 300 585 14.4
44 1PL6184-4_D 1150 2 121.0 400 540 394
45 1PL6184-4_F 1750 2 1660 400 486 59.3
46 1PL6184-4 L 2900 2 209.0 400 372 97.6
47 1PL6186-4_B 400 2 90,0 290 752 14.3
48 1PL6186-4_D 1150 2 158.0 400 706 394
49 1PL6186-4_F 1750 2 231.0 400 682 59.3
50 1PL6186-4_L 2900 2 280.0 390 494 97.5
51 1PL6224-4 B 400 2 117.0 300 1074 14.2
52 1PL6224-4 D 1150 2 218.0 400 997 39.1
53 1PL6224-4 F 1750 2 292.0 400 900 59.2
54 1PL6224-4 L 2900 2 365.0 400 675 97.5
55 1PL6226-4 1B 400 2 145.0 305 1361 14.0
56 1PL6226-4_D 1150 2 275.0 400 1287 39.2
57 1PL62264 F 1750 2 350.0 400 1091 59.1
58 1PL6226%4 L 2900 2 470.0 400 889 97.4
59 1RL6228-4/B 400 2 181.0 305 1719 14.0
60 1PL6228-4 D 1150 2 334.0 400 1578 39.2
61 1PL6228-4 F 1750 2 470.0 400 1446 59.0
62 1PL6228-4 L 2900 2 530.0 400 988 97.3
63 1PH4103-4_F 1500 2 20.2 350 48 52.9
64 1PH4105-4_F 1500 2 27.3 350 70 53.1
65 1PH4107-4_F 1500 2 34.9 350 89 52.8
66 1PH4133-4_F 1500 2 341 350 95 51.9
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Input in | Motor order Rated Pole pair | Current | Voltage Torque Frequency
P097 | number speed number | I, [A] Un [V] M, [Nm] fn [HZ] ‘
(MPRD) n, [rpm] Zy -]
67 1PH4135-4_F 1500 2 51.2 350 140 51.6
68 1PH4137-4_F 1500 2 60.5 350 172 51.6
69 1PH4163-4_F 1500 2 86.3 350 236 50.9
70 1PH4167-4_F 1500 2 103.3 350 293 51.0
71 1PH4168-4_F 1500 2 113.0 350 331 51.0
72 1PH7107-2_G 2300 2 24.8 398 50 78.6
73 1PH7167-2_G 2000 2 88.8 350 196 67.4
74 to 99 | for future applications
100 1PL6284-..D. 1150 | 2 | 4780 | 400 2325 38.9
12;;0 for future applications

Table 8-6 Motor list 1PH7 / 1PL6 / 1PH4

For information about motor ratings and availability please see Catalog
DA65.3 "Synchronous and asynehronéus servomotors for SIMOVERT
MASTERDRIVES".

The data stored under the motor ndmbers describe the design point of
the motor. In Chapter 3 "Inductien servo motors" of Catalog DA65.3 two
operating points are indicatedior operation with MASTERDRIVES MC.
The operating points‘are calgulated for 400 V and 480 V AC line
voltage on the e@nverter input side.

The data for the, 480,V line voltage are stored in the control system as
the rated motor cturrent’'is slightly lower for a few motors in this
operating paint,

P293 "Field weakening frequency" is always decisive for the actual field
weakening operating point. The field weakening frequency P293 is
automaticallys/calculated for a line voltage of 400 V.
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8.9 Motor identification

From Version V1.30 onwards, automatic motor identification is
available. In the case of Siemens motors (P095 = 1 or 2 ) the motor
type is first selected in P096 or P097. In the case of non-Siemens
motors (P095 = 3 or 4), the rating plate data and number of pole pairs
have to be entered, and then automatic paramterizing is called with
P115=1.

After exit from the "drive initial start-up" status with PO60 =/, P15 = 2
is set and hence motor identification is selected. The converter must
now be switched in within 30 s so that measuring can start.“The alarm
AQ78 is set during the 30 s.

CAUTION The motor shaft can move slightly during the measurement operation.
The motor cables are live. Voltages are present atthe/converter output
terminals and hence also at the motor terminalsiithey are therefore
hazardous to touch.

WARNING It must be ensured that no danger,for,persons and equipment can
occur by energizing the powerand'the unit.

If measurement is not started within 30 s or if it is interrupted by an OFF
command, error F114 is set. The converter status during measurement
is "Motid-Still" (r001 =)18).,Measurement is ended automatically, and
the converter reverts40 the status "Ready for start-up” (r001 = 009).

In current-corittelledimode (P290 = 0), automatic motor indentification
should always _beperformed during initial start-up.

8.10 Complete parameterization

T o make full use of the complete functionality of the inverter/converter,
parameterization must be carried out in accordance with the
"Campendium". You will find the relevant instructions, function
diagrams and complete lists of parameters, binectors and connectors in
the Compendium.

Language Compendium order number
German 6SE7080-0QX70
English 6SE7087-6QX70
French 6SE7087-7QX70
Spanish 6SE7087-8QX70

Italian 6SE7087-2QX70

6SE7087-2KP50  Siemens AG
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Maintenance

9 Maintenance

DANGER

SIMOVERT MASTERDRIVES units are operated at high voltages.

All work carried out on or with the equipment must conform to all the
national electrical codes (BGV A2 in Germany).

Maintenance and repair work may only be carried out by properly
qualified personnel and only when the equipment is disconpected from
the power supply.

Only spare parts authorized by the manufacturer may be,used.

The prescribed maintenance intervals and also the instructions for
repair and replacement must be complied with.

Hazardous voltages are still present in the driveunits®p to 5 minutes
after the converter has been powered down due toithe DC link
capacitors. Thus, the unit or the DC link terminalsymust not be worked
on until at least after this delay time.

The power terminals and control terminals can still be at hazardous
voltage levels even when the motofis stationary.

9.1 Repla

cing the fan

A fan is mounted at the |[oWer section of the inverter for cooling the
power section.

The fan is fed byshe 24 \/'supply voltage and switched on and off by
electronic controlaceording to the heat sink temperature.

The fan is designedfor, a service life of L1g > 35,000 hours and an
ambient temperature,of T, = 45 °C. It must be exchanged in good time
to ensure the availability of the unit.

It may befRecessary to disassemble the unit for this purpose.
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9.1.1 Replacing the fan in units up to 45 mm wide
Removal + After removing the X20 connector which is protected against polarity
reversal and undoing the two cover screws, unscrew the fan and
withdraw the connector.
Installation + Fit the fan in the reverse order, making sure that the arrow indicating
the direction of air flow points to the inside of the unit.
NOTICE Make sure that the leads to the fan are connected the sight Way round.
Otherwise the fan will not operate!
9.1.2 Replacing the fan in units up to 90 mm wide
Removal ¢ After removing the X20 connectogwhich is protected against polarity
reversal and unscrewing the two'gover screws, the fan can be
dismantled by pushing out thesinternals of the insert rivets and the
connector can be disconnected,, The'insert rivets can be re-used.
Installation ¢ Fit the fan in the reverse‘arder, making sure that the arrow indicating
the direction of air flow peints'to the inside of the unit.
NOTICE Make sure that the Igads to the fan are connected the right way round.
Otherwise the fan willnot operate!
9.1.3 Replacing the fandn units 135 mm wide
Removal #¢ Youw,can remove the fan by undoing the four mounting screws or
sliding out the internal parts of the insert rivets. The insert rivets can
be re-used.
#Disconnect the leads on the fan.
Installation Fit the new fan in the reverse order.
Make sure that the arrow indicating the direction of air flow points to
the inside of the unit.
NOTICE Make sure that the leads to the fan are connected the right way round.
Otherwise the fan will not operate!
6SE7087-2KP50  Siemens AG
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9.1.4 Replacing the fan in units up to 180 mm wide

Two fans are mounted on the lower side of the inverter, an internal fan
for cooling the control electronics and a unit fan for cooling the power,
section.

Internal fan ¢ Opening the unit; S

e Loosen the 2 mounting screws in the front at the top e unit.
There is no need to take the screws right out. Slpts ided
in the housing to allow the front of the unit to be releas hen
the screws have been loosened.

e Carefully swing the front of the unit forwards (t le of
about 30°) away from the housing.

e On the power section, open the locking | onthe ribbon cable

connector to the control electronics.
¢ Move the cover forwards and take it Q
¢ Remove the fan connection on the powenRsection.
¢ Undo the four mounting screw lid Q the internal parts of the

insert rivets. Then remove the fa insert rivets can be re-used.
¢ Fit the new fan by reversin ence of operations. Make sure

that the arrow indicating iregtion of rotation is pointing to the
inside of the unit. K

Unit fan ¢ Undo the four moun ws or slide out the internal parts of the
insert rivets. Th e he fan. The insert rivets can be re-used.

¢ Disconnect @‘ on the fan.
+ Fitthe ne n e reverse order.

¢+ Make surN arrow indicating the direction of air flow points to
the inside o nit.

NOTICE Make@ the leads to the fan are connected the right way round.
t I

he fan will not operate!
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SIMOVERT MASTERDRIVES  Operating Instructions 9-3

O






02.2005 Forming

10 Forming

CAUTION If a unit has been non-operational for more than two years, the DC link
capacitors have to be newly formed. If this is not carried out, the unit
can be damaged when the line voltage is powered up.

If the unit was started up within two years of manufacture, thesDC link
capacitors do not have to be re-formed. The date of manufactdre of the
unit can be read from the serial number.

How the serial (Example: F2SD123456)
number is made up

Position Example Meaning
1to2 F2 Place of manufacture
3 R 2003
S 2004
T 2005
U 2006
4 1t09 January to September
(0] October
N November,
D December
51010 Not relevant for forming

The following applies/for the above example:
Manufacture teok™place in December 2004.

During forming a‘defined voltage and a limited current are applied to
the DC link gapaeitors and the internal conditions necessary for the

function of the/DClink capacitors are restored again.
3AC 400 V
oLl olL2 OL3$PE

WARY
1.5 MM2ureeedfereseeerefreeese
Motor
connection
g - : -I : U2
g . _| i V2/T2
g - : .I i w2rrs
D/L- i
E DC link Inverter
= PE2
T i e
Fig. 10-1 Forming circuit
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Components for the o 1 fuse-switch triple 400V /10 A

Iorming tc_:irc)uit + 3incandescent lamps 230 V /100 W O
suggestion

99 ¢ Various small parts e.g. lamp holders, 1.5 mm2 cable, etc. 0
DANGER The unit has hazardous voltage levels up to 5 minutes after it has been

powered down due to the DC link capacitors. The unit or the DC link S
terminals must not be worked on until at least after this delay.time.

Procedure ¢ Before you form the DC link capacitors the unit or@t and

middle bar of the DC link bus module have to d (C/L+ and
D/L-).

¢ When the unit has been removed, conne arth. Installed
units are earthed through the bar conneetion .

¢ The unit is not permitted to receive asWi command (e.g. via
the keyboard of the PMU or the ger ).

¢ The incandescent lamps must b / extinguish during the

course of forming. If the la inue to burn, this indicates a fault

in the unit or in the wiring

¢ Connect the required co entsrin accordance with the circuit
example.
¢ Energize the formin it%Fhe duration of forming depends on the
idle time of the inverter,
Al Forming time
61 .
in hours

2L

L 4

Off-circuit idle
time in years

14
I T T T T
& 1 2 3 4 5
@ - Forming time as a function of inverter idle time

Q>®
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11 Technical Data

EC Low-Voltage Directive EN 50178
73/23/EEC and RL93/68/EEC

EC EMC Directive 89/336/EWG EN 61800-3

EC Machinery Safety Directive EN 60204-1
89/392/EEC

Approvals UL: E 145 153

CSA: LR 21927
cULus: E 214113 (> 22 kW)

Type of cooling

Air-cooled with installed fan

Permissible ambient or coolant

temperature
e During operation

e During storage
e During transport

0° Cto+45°C (32°Fto 113° F)
(to 50° C, see fig. “Derating curves”)
-25° C to +55° C (-13° F to 131° F)
-25° C to +70° C (-13° F to 158° F)

Installation altitude

< 1000 m above sea level (100,per. centsloadability)
> 1000 m to 4000 m abovye sea level
(Loadability: seetfig-*“BRerating curves”)

Permissible humidity rating Relative air humidity <95% during transport and storage
<85,% in operation (condensation not
permissible)

Environmental conditions Climate: 3K3

to DIN IEC 721-3-3

Chemically active)sdbstances: 3C1

Pollution degree

Pollution degree 2 tofEC 664-1 (DIN VDE 0110, Part 1),
Moisture‘egndensation during operation is not permissible

Overvoltage category

Categorylll toplEC 664-1 (DIN VDE 0110, Part 2)

Type of protection

IP20 EN,60529

Protection class

Class ¥to'EN 536 (DIN VDE 0106, Part 1)

Shock-hazard protection

EN'60204-1 and to DIN VDE 0106 Part 100 (BGV A2)

Radio interference level

According to EN 61800-3

e Standard No radio interference suppression

e Options Radio interference suppression filter for class Al to EN 55011
Noise immunity Industrial sector to EN 61800-3

Paint Indoor duty

Siemens AG 6SE7087-2KP50
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Mechanical strength

- Vibration According to DIN IEC 68-2-6
During stationary duty:

const. amplitude
o deflection 0.15mm in frequency range 10 Hz to 58 Hz

(housing width <90 mm)

0.075 mm in frequency range 10 Hz to 58 Hz
(housing width > 135 mm) *

e acceleration 19.6 m/s2  in frequency range > 58 Hz to 500 Hz

(housing width < 90 mm) \%

9.8 m/s? in frequency range > 58 Hz to 500 Hz

e accleration 9.8 m/s? in frequency range > 9 Hz to 500

- Shocks According to DIN IEC 68-2-27 / 08.89
30 g, 16 ms half-sine shock
- Drop According to DIN IEC 68-2-31/ 04.

onto a surface and onto an edge

(housing width > 135 mm)
During transport:
o deflection 3.5 mm in frequency range 5 Hz to 9 Hz Q

Table 11-1 General data

L 4

N
S

N
&
&

L 4
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Designation Value

Order No. 6SE70...| 12-0TP_0 | 14-0TP_0 | 16-0TP_0 | 21-0TP 0 | 21-3TP_0

Rated voltage V]

e Input DC 510 (- 15 %) to 650 (+ 10 %)

¢ Output 3 AC 0 up to rated input voltage x 0.64

Rated frequency [Hz]

e Input

e Output 0 ...400

Rated current [A]

e [nput 2.5 5.0 7.5 12.5 15.7

e Output 2.0 4.0 6.1 10.2 13.2

Motor rated power [kw] 0.75 15 2.2 4.0 5.5

Auxiliary power supply I\ DC 24 (20 - 30)

Max. aux. current requirement [A]

e Standard version at 20 V 0.8
e Maximum version at 20 V 1.5
Pulse frequency fp [kHZ] 2,510 10.0

Performance Il units (60SEZ

Pulse frequencies <5 kHz and >8,kHzare available only with
0 - TP70)

Load class Il to EN 60 146-1-1

(N V.

Base load current [A] 0.91 x rated output current
Overload cycle time [s] 300
Overload current *) [A] 1964 rated output current
Overload duration [s] 30

Extra short-time loading

~ N

Short-time current (fp = 5 kHz) [A]

8. x rated output current

Short-time current (fp = 10 kHz)[A]

2/ x rated output current

Short-time cycle [s] 1
Short-time duration [ms] 250
Loses, cooling
Efficiency n (rated operation)
Power loss (fp = 10 kHz) [kw] 0066 0.086 0.116 0.156 0.240
Cooling air requirement [m3/s] 0.002 0.009 0.009 0.018 0.018
Pressure drop Ap [Paj} 10 20 20 15 15
Sound pressure levels, types @thion, dimensions, weights
Sound pressure level [dB(A)) 18 40 40 37 37
Dimensions [Mm]
e Width 45 67.5 67.5 90 135
¢ Height 360 360 360 360 360
¢ Depth 260 260 260 260 260
Weight approx: [kal 3 4 4 5 9.1
*)  With a 1.6-fold overload in field weakening, the torque quality is reduced
due to a ripple of 300 Hz.
Table 11-2 Technical data of inverter (Part 1)
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Designation Value
Order No. 6SE70...| 21-8TP_0 | 22-6TP_0 | 23-4TP_0 | 23-8TP 0 |
Rated voltage V]
e Input DC 510 (- 15 %) to 650 (+ 10 %)
¢ Output 3 AC 0 up to rated input voltage x 0.64
Rated frequency [Hz]
e Input
e Output 0 ...400
Rated current [A]
e Input 20.8 30.4 40.5 44.6
e Output 17.5 255 34.0 375
Motor rated power [kW] 7.5 11.0 15.0 18.5
Auxiliary power supply I\ DC 24 (20 - 30)
Max. aux. current requirement [A]
e Standard version at 20 V 0.8 0.8
e Maximum version at 20 V 2.1 2.4

Pulse frequency fp [kHz]

2.51010.Q

Pulse frequencies <5 kHz and >8,kHzare available only with

Performance Il units (60SE¥0 ~_-_TP70)

Load class Il to EN 60 146-1-1

(N V.

Base load current [A] 0.91 x rated output current
Overload cycle time [s] 300
Overload current *) [A] 1964 rated output current
Overload duration [s] 30

Extra short-time loading

~ N

Short-time current (fp = 5 kHz) [A]

8. x rated output current

Short-time current (fp = 10 kHz)[A]

2/ x rated output current

Short-time cycle [s] 1
Short-time duration [ms] 250
Loses, cooling
Efficiency n (rated operation)
Power loss (fp = 10 kHz) [kw] 0:300 0.410 0.550 0.660
Cooling air requirement [m3/s] 0.041 0.041 0.061 0.061
Pressure drop Ap [Paj} 30 30 30 30
Sound pressure levels, types @thion, dimensions, weights
Sound pressure level [dB(A)) 48 48 59 59
Dimensions [Mm]
e Width 135 135 180 180
¢ Height 360 360 360 360
¢ Depth 260 260 260 260
Weight approx: [kal 9.2 9.3 13.8 14.0

*)  With a 1.6-fold overload in field weakening, the torque quality is reduced

due to a ripple of 300 Hz.
Table 11-3 Technical data of inverter (part 2)
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Designation Value

Order No. 6SE70...| 24-7TP_0 | 26-0TP_0 | 27-2TP 0 | |

Rated voltage V]

e Input DC 510 (- 15 %) to 650 (+ 10 %)

¢ Output 3 AC 0 up to rated input voltage x 0.64

Rated frequency [Hz]

e Input -

e Output 0...400

Rated current [A]

e Input 55.9 70.2 85.7

¢ Output 47.0 59.0 72.0

Motor rated power [kwW] 22.0 30.0 37.0

Auxiliary power supply I\ DC 24 (20 - 30)

Max. aux. current requirement [A]

e Standard version at 20 V 1.3 1.7

e Maximum version at 20 V 1.8 2.1

Pulse frequency fp [kHZ]

2.51t0 10 kHz (see fig. "Dgratingeurves")

Pulse frequencies <5 kHz and >8,kHzare available only with
Performance Il units (60SE¥Z0 _~_-_TP70)

Load class Il to EN 60 146-1-1

(N .

Base load current [A] 0.91 x rated output current
Overload cycle time [s] 300
Overload current *) [A] 1964 rated output current
Overload duration [s] 30
Loses, cooling .
Efficiency n (rated operation)
Power loss (fp = 6 kHz) [kw] 0.58 065 0.85
Cooling air requirement [m3/s] 0.041 0.061 0.061
Pressure drop Ap [Pa] 30 30 30
Sound pressure levels, types of construction, di mions, weights
Sound pressure level [dB(A)] 48 59 59
Dimensions [mm]
¢ Width 180 180 180
* Height 360 360 360
¢ Depth 260 260 260
Weight approx. {kg] 14.1 14.5 14.7
#QWith*a 1.6-fold overload in field weakening, the torque quality is reduced
dueto a ripple of 300 Hz.
Table 11-4 Technical data of inverter (part 3)
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Derating curves Permissible rated input voltage in %
according to VDE 0110/ IEC 664-1
(not required by UL / CSA)

100

75

4
50 :
0 1000 2000 3000 4000
>

Height above sea level in m

Permissible rated current in %

100
Derating
90 factor K1
1.0
80
0.9
70 0.845
0.8
60
0 1000 2000

Heig

Permissible rated curri

100 Temp Derating
[°C] factor K2
75 50 0.879
45 1.0
50 40 1.125
35 1.25*
30 1.375*
25 15*

25
L 2
0 0 20 30 40 50 *See note
>
\ Coolant temperature in °C below

Derating for units of > 22 kW
Permissible rated current in %

100 I
Pulse Derating
\ frequency factor K
kHz 3
75
6 1.00
7 0.95
50 8 0.90
9 0.85
L 4 o 10 0.80
2 4 6 8 10 12 14 16 18
Pulse frequency
Fig. 11-1 Derating curves
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The derating of the permissible rated current for installation altitudes of
over 1000 m and at ambient temperatures below 45 °C is calculated as

follows:
Total derating =Deratingatitude X Deratingambient temperature ‘ )
K=Kz xKpo

NOTE It must be borne in mind that total derating must not be greater than%!_

Example: Altitude: 3000 m K1 =0.845
Ambient temperature: 35 °C Ko=1.2 %
— Total derating = 0.845 x 1.25 =1.056 (= 1)

Rating plate TR e

SIEMENS

MASTERDRIVES MC
DC/AC DRIVE

® BSETON-8TRED

Bestellnummer: 8SE7021-8TP50-Z
number: Z=G91+C43 List of unit options

Unit designation

Year of manufacture

Month of manufacture

pwrRCONvEG LR21927

E145163 c €

1528922 10

850
GA
@1—2 Example of rating plate (applies only <22 kW)

Date of manufa The date of manufacture can be derived as follows:
r\ Character | Year of manufacture: | Character | Month of manufacture
S 2004 1t09 January to September
T 2005 (0] October
u 2006 N November
y'S \Y 2007 D December
Table 11-5 Assignment of characters to the month and year of manufacture

Siemens AG  6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES  Operating Instructions 11-7



Technical Data 06.2005

Option codes

Option Meaning Option Meaning O

SBP: Pulse encoder evaluation CBP2: PROFIBUS (sync freq possible)
C11 Slot A Ga1 Slot A
C12 Slot B G92 Slot B *
C13 Slot C G93 Slot C

SBR1: Resolver evaluation CBC: CAN bus

without pulse encoder simulation G21 Slot A
Cc23 Slot C G22 Slot

SBR2: Resolver evaluation with Gz3 SlotC

pulse encoder simulation EB1: Expansio d

|

n
C33 Slot C G61 %
SBM2: Encoder and absolute G62
encoder evaluation G63 tc
ca1l Slot A EB2: S Board 2

C42 Slot B G71 Slot A
C43 Slot C G72 Slot B
SLB: SIMOLINK G73 Slot C
G4a1 Slot A K80 TOP” option
G42 Slot B FO1 nology software

G43 Slot C &
Table 11-6 Meaning of th ion es

L 4

N
S

N
&
&

L 4
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02.2005

Faults and Alarms

12

12.1

Faults and Alarms

Faults

General information regarding faults
For each fault, the following information is available:

Parameter ro47 Fault number
ro49 Fault value
ro51 Fault list
P952 Number of faults
r782 Fault time

If a fault message is not reset before the electronic supply voltage is
switched off, then the fault message will be presentagain when the
electronic supply is switched on again. The unit cannot be operated
without resetting the fault message.

Number / Fault

Cause

te sure

F0O01

Main contactor
checkback

The monitoring time of the main contactor
checkback (P600) has expired.

-'Cheek main contactor checkback
- Clear main contactor checkback
(P591,B = 0)

s Increase monitoring time (P600)

F002

Pre-charging fault

The monitoring time of pre-charging has
expired, i.e. the DC link voltage has not
reached the setpoint within 3 secs.

- Check voltage connection (AC or DC)
= Compare value in P0O70 and unit MLFB

FO06

DC link overvoltage

Due to excessive DC link voltage, shutdewn
has occurred. The rated value of the shutdewn
threshold is 819 V. Due to gémponent
tolerances shutdown cangake place in‘the
range from 803 V to 835V;

In the fault value the DC'ink voltage upon
occurence of the faultdsyindicated
(normalization Ox7FFF corresponds to 1000V)

Check the line voltage (AC-AC) or the input
direct voltage (DC-AC). Compare value with
P071 (Line Volts)

F008

DC link undervoltage

The lower limit value’of 76 % of the DC link
voltage has beef*fallenishort of.

In the fault valueithe BC link voltage upon
occurencegof the fault is indicated
(normalization OX7ZFFF corresponds to 1000V)

- Check the line voltage (AC-AC) or the input
direct voltage (DC-AC). Compare value with
PO71 (Line Volts)

- Check input rectifier (AC-AC)

- Check DC link
FO11 Overcurtent shutdown has occurred. - Check the converter output for short-circuit or
Thé shutdown threshold has been exceeded. | earth fault
Overcurrent
Theyphase in which an overcurrent has - Check the load for an overload condition
occurred is indicated in a bit-coded manner in
the)fault value (see P949). - Check whether motor and converter are
correctly matched
Phase U --> Bit 0 = 1--> fault value = 1
Phase V --> Bit 1 = 1--> fault value = 2 - Check whether the dynamic requirements
Phase W--> Bit 2 = 1--> fault value = 4 are too high
If an overcurrent occurs simultaneously in
several phases, the total of the fault values of
the phases concerned is the resulting fault
value.
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Faults and Alarms

02.2005

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F015 Motor is blocked/overloaded (current control), | - Reduce the load
or has stalled (v/f characteristic): - Release the brake
Motor blocked - Increase current limits
Static load is too high - Increase P805 Blocking Time
- Increase the response threshold for the
permissible deviation P792
The fault is not generated until after the time - Increase torque limits or torque setpoint
entered in P805. - Check connection of motor phases including
correct phase assignment/sequence @
Binector B0156 is set, in status word 2 r553 v/f characteristic only:
Bit 28.
- Reduce rate of accelera
Whether the drive is blocked or not can be - Check characteristic setting-
detected at P792 (Perm Deviation) and P794.
P806 enables detection to be limited to "at
standstill" (P806 = 1, only for current control)
or to be completely de-activated (P806 = 2).
In the case of current control, the precondition
for this fault is that the torque limits (B0234)
have been reached.
In the case of slave drive, detection is de-
activated. @
In the case of v/f control, the I(max) controller
must be active.
FO17 SAFE STOP operating or failure of the 24 er applied for SAFE STOP?
power supply during operation (only for STOP checkback connected?
SAFE STOP Compact PLUS units) Compact PLUS units: check 24 V supply

Compact PLUS only

F020

Excess temperature of
motor

The motor temperature limit value h e
exceeded.

r949 = 1 Motor temperatur, al

exceeded

r949 = 2 Short-circuit e r temperature
sensor cable or sensor d tivi

r949 = 4 Wire break emperature
sensor cable or sens ctive

- Temperature threshold adjustable in P381!
- P131 = 0 -> fault de-activated
- Check the motor (load, ventilation etc.)

- The current motor temperature can be read
in r009 (Motor Temperat.)

- Check the sensor for cable break, short-
circuit

F021

Motor 12t

Check: Thermal time constant of motor P383
Mot ThermT-Const or motor [2t load limit
P384.002.

The 12t monitoring for the motor is
automatically activated if P383 >=100s
(=factory setting) and P381 > 220°C is set.
Monitoring can be switched off by setting a
value <100s in P383.

F023

Excess temperature
inverter

The limit)value of the inverter temperature has
eeded

- Measure the air intake and ambient
temperature

(Observe minimum and maximum ambient
temperature!)

- Observe the derating curves at theta > 45 °C
(Compact PLUS) or 40 °C

- Check whether the fan is running

- Check that the air entry and discharge
openings are not restricted

- In the case of units > 22 kW
acknowledgement is only possible after 1
minute

12-2
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02.2005

Faults and Alarms

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F025

UCE upper switch/UCE
Phase L1

For Compact PLUS units: UCE upper switch

For chassis type units: UCE Phase L1

- Check the converter outputs for earth fault

- Check the switch for "SAFE STOP" on
Compact units

F026

UCE lower switch/UCE
Phase L2

For Compact PLUS units:
UCE lower switch

For Compact and chassis type units: UCE

- Check the converter outputs for earth faul

- Check the switch for "SAFE STOP" on
Compact units

Phase L2 &
F027 For Compact PLUS AC/AC units: Pulse - Check the converter outputs for earth fault
resistance fault
Pulse resistor fault / - Check the switch for " n
UCE Phase L3 For chassis type units: UCE Phase L3 Compact DC/DC units an its with

the option "SAFE STOPX

F029
Meas. value sensing

Compact PLUS only

A fault has occurred in the measured value
sensing system:

- (r949 = 1) Offset adjustment in phase L1 not
possible

- (r949 = 2) Offset adjustment in phase L3 not
possible.

- (r949 = 3) Offset adjustment in phases L1
and L3 not possible.

- (r949=65) Autom. Adjustment of the analo
inputs is not possible

F035

External fault 1

Parameterizable external fault input 1 h
been activated.

- k whether there is an external fault

heck whether the cable to the
corresponding digital output is interrupted

2. - P575 (Src No ExtFault1)
F036 Parameterizable external faultinput 2 @ - Check whether there is an external fault
been activated.
External fault 2 - Check whether the cable to the
corresponding digital output is interrupted
- P576 (Src No ExtFault2)
F038 A voltage failure ha ed'during a Re-enter the parameter. The number of the
parameter task. parameter concerned is indicated in fault value
Voltage OFF during ro49.
parameter storage
F040 Incorrectper: status Replace the control board (CUMC) or the unit
(Compact PUS).
Internal fault of
sequence control
F041 Afa s oceurred during the storage of Replace the control board (CUMC) or the unit
va i EPROM. (Compact PLUS)
EEPROM fault
F042 The,available calculating time of the time slot | - Reduce pulse frequency
exceeded.

Time slot overflow

At Jeast 10 failures of time slots T2, T3, T4 or
(see also parameter r829.2 to r829.5)

- Calculate individual blocks in a slower
sampling time

- The technology functions Synchronization
(U953.33) and Positioning (U953.32) must not
be enabled at the same time.

Siemens AG
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Faults and Alarms

02.2005

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F043

DSP link

The link to the internal signal processor is
interrupted

- Reduce pulse frequency (perhaps caused by
calculating time overflow)
- If fault re-occurs, replace the board/unit

The pulse frequency P340 should not be
adjusted to values larger than 7.5 kHz (for
60MHz - DSP) or 6 kHz (for 40MHz - DSP). If
higher values are set, indices 12 to 19 have to
be checked on visualization parameter r8

The indicated free calculating time of the DSP
time slots always have to be t an zero.
If the calculating time is is also
displayed by fault F043 (

Remedy: Reduce pul

FO44

BICO manager fault

A fault has occurred in the softwiring of
binectors and connectors

F045

HW fault on optional
boards

Fault value r949:
>1000: Fault durin
>2000: Fault during b

tor softwiring

- Voltage O

- Factory settin new parameterization
- Exchang board

1028;Lin ory is full. The link area

W wo processors is full. No further
ct an be transferred.

uction of the linked connections between
processors. Interface between the two
cessors is position control/setpoint
ditioning i.e.softwires from and to the
etpoint conditioning, position controller,
speed controller, torque interface and current
controller which are not necessary should be
dissolved to reduce the link (value 0).

A hardware fault has occu in SS

to an optional board.

F046

Parameter coupling
fault

- Replace CU board (Compact, chassis units)
- Replace the unit (Compact PLUS)

- Check the connection betewen the subrack
and the optional boards

- Replace optional boards.

g the transfer of

A fault has occurred d
parametegs to the DSEH

If fault re-occurs, replace the board/unit

S
&

Q>®
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Faults and Alarms

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F051

Encoder fault

- Signal amplitude of resolver or encoder is
below the tolerance threshold

- Power supply faults in the case of encoders
and multiturn encoders

- In the case of multiturn encoders
(SSI/Endat), connection fault of the serial
protocol

N
.Q(b

S
&

Fault value r949:

10th and 1st position:
09 = Resolver signal missing (sin/cos track

20 = Position error: Alarm A18 was generate
during the change to the "operation" state.
(For remedial action see 29)

21 = A/B track undervoltage: @
Root(A*2+B72)<0.01V (For remedial action
see 29)

22 = A/B track overvoltage:
Root(A*2+B72)>1.45V ( medial action
see 29)

25 = Encoder initial pasiti recognized
(C/D track missing
- Check encoder cab|
- Correct enco

ulty / interrupted)?
ameterized?

- Is the corr d for encoder or
multiturn od ncoders and multiturn
encoders different cables!

-Enc u

26 = Enc ero pulse outside the permitted

der zero pulse has occurred
der/multiturn
e supply Encoder fault
-circuit in encoder connection?
coder faulty?
ncoder incorrectly connected up?
HPower off/on or in drive settings and back to
new initialization of the starting position!!!
29 = A/B track undervoltage: In the zero
passage of one track the amount of the other
track was less than 0.025 V
- Check encoder cable (faulty/torn off)?
- Is shield of encoder cable connected ?
- Encoder faulty?
- Replace SBR/SBM
- Replace unit or basic board
- Is the correct cable being used in each case
for the encoder/multiturn encoder?’Encoders
and multiturn encoders require different
encoder cables!
IPower off/on or in drive settings and back to
new initialization of the starting position!!!

Multiturn (SSI/EnDat):

30: Protocol fault CRC/Parity Check (EnDat)
31: Timeout Protocol (EnDat)

32: No-load level error, data line (SSI/EnDat)
33: Initialization of timeout

- Check parameterization (P149)

- Check encoder cable (faulty / torn off?

- Encoder cable shield connected ?

- Encoder faulty?

- Replace SBR/SBM

- Replace unit or basic board

Siemens AG
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Faults and Alarms 02.2005

Number / Fault Cause Counter-measure

34: Address wrong (only EnDat)

Writing or reading of parameters not
successful, check address and MRS code
(P149)

40: Alarm, lighting, EnDat encoder

41: Alarm, signal amplitude, EnDat encode
42: Alarm. position value, EnDat encoder
43: Alarm, overvoltage, EnDat encoder

44: Alarm, undervoltage, EnDat encoder 4
45: Alarm, overcurrent, EnDat encoder

46: Alarm, battery failure, E oder
49: Alarm, check sum esror, coder
60: SSI protocol faulty (s! 4

100th position:
0xx: Motor encoder fault

1xx: External enc fa
1000th position®{(from V1°50)
1xxx: Frequ e ed, EnDat encoder

FO053 After changes have been made to parameters,
a fault has occurred during the calculation of
Parameter fault in dependent parameters.
follow-up task
F054 A fault has occurred during initialization alue r949:

encoder board. oard code is incorrect

; TSY not compatible

: SBP not compatible

4: SBR not compatible

5: SBM not compatible (from V2.0 only the
SBM2 board is supported; see also r826
function diagram 517)

6: SBM initialization timeout

7: Board double

t 20: TSY board double
@ 21: SBR board double

Encoder board
initialization fault

23: SBM board three-fold
24: SBP board three-fold

'S 30: SBR board slot incorrect
31: SBM board slot incorrect

\ 32: SBP board slot incorrect
40: SBR board not present
41: SBM board not present
42: SBP board not present
50: Three encoder boards or two encoder

boards, none of them on Slot C

60: internal fault

Communication on the SIMOLINK ring is - Check the fiber-optic cable ring

disturbed.
SIMOLIN - Check whether an SLB in the ring is without
failure voltage
- Check whether an SLB in the ring is faulty
N - Check P741 (SLB TIgOFF)
F A fault has occurred during the processing of a | No remedy
parameter task.
ter fault
meter task

6SE7087-2KP50  Siemens AG
12-6 Operating Instructions ~ SIMOVERT MASTERDRIVES



02.2005

Faults and Alarms

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F059

Parameter fault after

A fault has occurred in the initialization phase
during the calculation of a parameter.

The number of the inconsistent parameter is
indicated in fault value r949. Correct this
parameter (ALL indices) and switch voltage o

factory setting/init. and on again. Several parameters may be
affected, i.e. repeat process.
F060 Is set if parameter PO70 is at zero when Enter correct MLFB after acknowledging the

MLFB is missing during

INITIAL LOADING is exited.

fault (power section, initial loading)

initial loading &
F061 A parameter which has been entered during The number of the inconsistent parameter is
drive setting is in the non-permissible range. indicated in fault value r949 (efg. r
Incorrect enocder = pulse encodefin tl e Jof
parameterization brushless DC motors) -> i
parameter.
F063 The synchronization or positioning technology | - Deactivate synchroni

PIN is missing

functions have been activated without an
authorization being present (PIN)

F065

SCom telegram failure

No telegram has been received at an SCom
interface (SCom/USS protocol) within the
telegram failure time.

- Enter the PIN (U29

inserted in the time
technology function
ssage F063 is
can only be cleared by

If technology function
slots without enabling t

eck the connection of PMU -X300 or X103 /
7,28 (Compact, chassis unit)

Check the connection of X103 or X100 / 35,36
(Compact PLUS unit)

Check "SCom/SCB TIgOff" P704.01 (SCom1)
or P704.02 (SCom2)

F070

SCB initialization fault

A fault has occurred i ization of the

SCB board.
O

Fault value r949:

1: Board code incorrect

2: SCB board not compatible

5: Error in configuration data
(Check parameterization)

6: Initialization timeout

7: SCB board double

10: Channel error

FO72

EB initialization fault

A fault hd during initialization of the
EB b .

Fault value r949:

2: 1st EB1 not compatible
3: 2nd EB1 not compatible
4: 1st EB2 not compatible
5: 2nd EB2 not compatible
21: Three EB1 boards

22: Three EB2 boards

110: Fault on 1st EB1

120: Fault on 2nd EB1
210: Fault on 1st EB2
220: Fault on 2nd EB2

F073
Anlnp1SL1

n Compac?PLUS

4 mA at analog input 1, slave 1 fallen short of

Check the connection of the signal source to
the SCI1 (slave 1) -X428: 4, 5.

not Compact PLUS

4 mA at analog input 2, slave 1 fallen short of

Check the connection of the signal source to
the SCI1 (slave 1) -X428: 7, 8.
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Faults and Alarms

02.2005

Number / Fault

Cause

Counter-measure

FO75
Anlnp3 SL1

not Compact PLUS

4 mA at analog input 3, slave 1 fallen short of

Check the connection of the signal source to
the SCI1 (slave 1) -X428: 10, 11.

FO76

4 mA at analog input 1, slave 2 fallen short of

Check the connection of the signal source tog

the SCI1 (slave 2) -X428: 4, 5.

Aninp1 SL2

L 4
not Compact PLUS
FO77 4 mA at analog input 2, slave 2 fallen short of | Check the connection of the sign urce to
Anlnp2 SL2

not Compact PLUS

the SCI1 (slave 2) -X42\

FO78
Anlnp3 SL2

not Compact PLUS

4 mA at analog input 3, slave 2 fallen short of

Check the connection‘of signal source to

FO79
SCB telegram failure

not Compact PLUS

No telegram has been received by the SCB
(USS, peer-to-peer, SCI) within the telegram
failure time.

F080

TB/CB initialization
fault

Fault during initialization of the board at th
DPR interface

AN

"SCom/SCB Tig OFF"
1(2)

CU (-A10)

rd code incorrect

B/CB board not compatible
: CB board not compatible

: Error in configuration data
6: Initialization timeout

7: TB/CB board double

10: Channel error

Check the T300/CB board for correct
contacting, check the PSU power supply,
check the CU/ CB / T boards and check the
CB initialization parameters:

- P918.01 CB Bus Address,

- P711.01 to P721.01 CB parameters 1 to 11

F081

OptBrdHeartbeat-
Counter

F082

TB/CB telégra ilur

Heartbeat-count; tl ional board is no

longer being process:

N\
&

Fault value r949:

0: TB/CB heatbeat-counter

1: SCB heartbeat-counter

2: Additional CB heartbeat-counter

- Acknowledge the fault (whereby automatic
reset is carried out)

- If the fault re-occurs, replace the board
concerned (see fault value)

- Replace ADB

- Check the connection between the subrack
and the optional boards (LBA) and replace, if

time.

necessary
new process data have been received by Fault value r949:
he TB or the CB within the telegram failure 1=TB/CB

2 = additional CB
- Check the connection to TB/CB

- Check P722 (CB/TB TIgOFF)

- Replace CB or TB

12-8
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Faults and Alarms

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F085

Add. CB initialization
fault

A fault has occurred during initialization of the
CB board.

Fault value r949:

1: Board code incorrect

2: TB/CB board not compatible
3: CB board not compatible

5: Error in configuration data
6: Initialization timeout

7: TB/CB board double

10: Channel error

Check the T300 / CB board for correct
contacting and check the CB initialization
parameters:

- P918.02 CB Bus Address;

- P711.02 to P721.02 CB,Parameters 1 to 11

F087 A fault has occurred during initialization of the | - Replace CU (-A10), or replace the unit
SLB board. (Compact PLUS type)
SIMOLINK initialization
fault - Replace SLB
F099 Recording of the friction characteristic was Fault value r9497gives the cause (bit coded):
interrupted or not done at all.
Friction characteristic Bit Meaning Value displayed
record 0 Pos."speed limit 1
1 Négy speed limit 2
2 Releases missing: 4
direction of rotation, inverter, controller
3 Speed controller connecting 8
4 Iaterrupt through cancellation of the 16
record command
5 lllegal dataset changover 32
6 Time exceeded 64
Y4 Measuring error 128
F109 The rotor resistance determined during - Repeat measurement
measurement of the direct current deviatesitoo | - Enter data manually
Mid R(L) greatly.
F111 A fault has occurred during the Mot 1d. - Repeat measurement
Mid DSP r949=1 The current doesfnot build up when - Check motor cables at r949=1
voltage pulses are applied
- When r949=2: Avoid mechanical stressing of
r949=2 (only for P115=4) The difference the motor during the measurement; if the fault
between speed setpgintiand actual value is occurs directly after the start of the motor
too large during the/measurement identification check the encoder and motor
cables.
r949=3 (only fof P115=4yThe magnetizing
current determined is too high. - When r949=3: Check the motor rating plate
data stored (ratio Urateq/ lratea dO€S NOt
r949=121(The stator resistance P121 is not correspond with the measured inductance)
determined,correctly
r949=124y1 he rotor time constant P124 is
parameterized with the value 0 ms
59495847 The valve voltage drop P347 is not
determined correctly
F112 A fault has occurred during measurement of - Repeat measurement
the motor inductances or leakages.
Mid X(L)
F114 The converter has automatically stopped the Re-start with P115 function selection = 2
automatic measurement due to the time limit "Motor identification at standstill". The ON
MId OFF up to power-up having been exceeded or due | command must be given within 20 sec. after
to an OFF command during the measurement, | the alarm message A078 = standstill
and has reset the function selection in P115. measurement has appeared.
Cancel the OFF command and re-start
measurement.
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Faults and Alarms

02.2005

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F116
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

F117
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

F118
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

AN

F119
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentatio

F120
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F121
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F122
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F123
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F124

See TB documentati

Technology board fault

not Compact PLUS

Technology board fault
not Compact PLUS L 2
F125 See TB d

X

See 1B d@on

mentation

e TB documentation

See TB documentation

See TB documentation

See TB documentation

F126
Technology board fau

not Compact PL
F127

Technol

not Compact

e TB documentation

See TB documentation

e TB documentation

See TB documentation

F128

Technology board fault

not'€@ompact PLUS

See TB documentation

See TB documentation
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Faults and Alarms

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F129
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

F130
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

F131
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

AN

F132
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentatio

F133
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F134
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F135
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F136
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F137
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentati

2 2

F138
Technology board fault

not Compact PLUS

See 1B d@on

mentation

e TB documentation

See TB documentation

See TB documentation

See TB d

X

See TB documentation

F139
Technology board fau

not Compact PL
F140

Technol

not Compact

e TB documentation

See TB documentation

e TB documentation

See TB documentation

F141

Technology board fault

not'€@ompact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Faults and Alarms

02.2005

Number / Fault

Cause

Counter-measure

F142
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

F143
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

L 4

F144
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentation

AN

F145
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

See TB documentatio

F146
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F147
Technology board fault

not Compact PLUS

See TB documentation

F148

An active signal is present at binector U

().

mentation

amine cause of fault, see function diagram
10

Fault 1

Function blocks

F149 An active signal is present inec 6" Examine cause of fault, see function diagram
(1). 710

Fault 2

Function blocks

F150 An active signal is pre a ctor U063 Examine cause of fault, see function diagram
(1). 710

Fault 3

Function blocks

F151 An active signal isspre t binector U064 Examine cause of fault, see function diagram
(1). 710

Fault 4

Function blocks

F152 Check cause of fault, see function diagram

Signs of life repeatedly
invalid.

L 4
After an @ppro number of invalid signs of
life, f life monitoring block has gone
into ta

170

F153

No valid sign-of-life to
interface

Cyclically execute write tasks from the tool
interface within the monitoring time whereby
the sign-of-life has to be increased by 1 for
every write task.

F244 in the internal parameter linking Release comparison of gating unit software
and operating software regarding the transfer

ParaLink i parameters.

Compact P onl If this repeatedly occurs, replace unit.

F255 A fault has occurred in the EEPROM. Switch off the unit and switch it on again. If the

Faultin EEPROM

fault re-occurs, replace CU (-A10), or replace
the unit (Compact PLUS).

L 4

Table 12-1

Fault numbers, causes and their counter-measures
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Faults and Alarms

12.2

Alarms

The alarm message is periodically displayed on the PMU by A = alarm/,
alarm message and a 3-digit number. An alarm cannot be
acknowledged. It is automatically deleted once the cause has been
eliminated. Several alarms can be present. The alarms are then

displayed one after the other.

When the converter is operated with the OP1S operator control panel,
the alarm is indicated in the lowest operating display line. Theq4€d LED
additionally flashes (refer to the OP1S operating instructiens).

Number / Alarm

Cause

Counter-measure ‘ ? r

A001

Time slot overflow

The calculating time work load is too high.

a) At least 3 failures of time slots T6 or T7 (see
also parameter r829.6 or r829.7)

b) At least 3 failures of time slots T2, T3, T4 or
T5 (see also parameter r829.2 to r829.5)

- Reduce pulse frequency.

- Calculate individual function blocks in slower
time slots (parameterld950 ff.)

A002

SIMOLINK start alarm

Start of the SIMOLINK ring is not functioning.

- Check thefiber-optic cable ring for
interruptions

- Checkywhether there is an SLB without
voltage in the ring

=€heck whether there is a faulty SLB in the
ring

A003

Drive not synchronous

Although synchronization has been activated,
the drive is not synchronous.

Possible causes are:

- Poor communication connegtion (frequent
telegram failures)

- Slow bus cycle times (in the case of high bus
cycle times or synchronizatienfof slow time
slots, synchronizing canjlast fop1-2 minutes in
the worst case).

- Incorrect wiring of thetime counter (only if
P754 > P746 /T0)

SIMOLINK (SLB):

- Check r748 i002 and i003 = counters for
CRC faults and timeout faults

- Check the fiber-optic cable connection

- Check P751 on the dispatcher (connector
260 must be softwired); Check P753 on the
transceiver (corresponding SIMOLINK
connector K70xx must be softwired).

A004

Alarm startup of 2nd
SLB

Startup of the 2nd.SIMOLINK ring does not
function.

- Check the fiber optic cable ring for any
disconnections

- Check whether an SLB in the ring is without
voltage

- Check whether an SLB in the ring is faulty

A005

Couple full

Theyclosedsloop electronic system of
MASTERDRWIES MC consists of two
micreproeessors. Only a limited number of
couple channels are provided for transferring
data between the two processors.

Hhhe“alarm displays that all couple channels
between the two processors are busy. An
attempt has, however, been made to
iAterconnect another connector requireing a
couple channel.

None

A014

Simulation active,alarm

The DC link voltage is not equal to 0 when the
simulation mode is selected (P372 = 1).

- Set P372 to 0.

- Reduce DC link voltage (disconnect the
converter from the supply)

A015

External alarm 1

Parameterizable external alarm input 1 has
been activated.

Check

- whether the cable to the corresponding
digital input has been interrupted.

- parameter P588 Src No Ext Warn1

Siemens AG

6SE7087-2KP50
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A016

External alarm 2

Parameterizable external alarm input 2 has
been activated.

Check

- whether the cable to the corresponding
digital input has been interrupted.

- parameter P589 Src No Ext Warn2

A017

Safe Stop alarm active

Safe Stop is detected in the READY states.

See F017 for causes/counter-measures.

A018

Encoder adjustment

Signal amplitude
Resolver/encoder in the critical range.

See F051 for causes/counter-

As a general rule, it is néees initialize
the starting position again 0 FF/ON
or switch to the drive settings back

again!!!

If alarm A18 occurs in y" status (r001

= 009) while an en€eder use, the
amplitude of the CD signal is too small,
or the connecti C rack may be
interrupted, er without CD-Track is
in use.

In the cas n encoder without CD track,

correctly set.

A019

Encoder data serial
protocol

Connection fault of the serial protocol on
multiturn encoders (SSI/Endat)

is defective on multiturn
FO051 for causes/counter-

eneral rule, it is necessary to initialize
rting position again => power OFF/ON
witch to the drive settings and back

A020

Encoder adjustment,
external encoder

The amplitude of an external encoder ligs,in
the critical range.

A021

Encoder data of
external multiturn
encoder faulty

ause/remedies see F051

As a general rule, it is necessary to initialize
the starting position again => power OFF/ON
or switch to the drive settings and back
again!!!

A fault has occurred durin
serial protocol to an e al
encoder (SSI- or Endat-

A022

Inverter temperature

Faulty serial protocol in the case of an external
multiturn encoder. Cause/remedies see F051

As a general rule, it is necessary to initialize
the starting position again => power OFF/ON
or switch to the drive settings and back again!!

The threshold fi
exceededy

N

- Measure intake air and ambient temperature.

- Observe derating curves at theta > 45°C
(Compact PLUS) or 40°C derating curves

- Check whether the fan is operating

- Check whether the air entry and discharge
openings are restricted.

meterizable threshold (P380) for
ing an alarm has been exceeded.

Check the motor (load, ventilation, etc.). Read
off the current temperature in r009 Motor
Temperat.

e current load state is maintained, a
hermal overload of the converter occurs.

- Reduce converter load

12t converter - Check r010 (Drive Utiliz)
The converter will lower the max. current limit
(P129).
L 4
6SE7087-2KP50 Siemens AG
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Faults and Alarms

Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A028

Diagnostics counter

The position of an encoder (motor encoder or
external encoder) was incorrect for one or
more samplings. This can result from EMC
faults or a loose contact.

When faults start to occur at a certain rate,
fault message F51 is triggered by the
corresponding fault variable.

For test purposes, fault message F51 can be
triggered with the setting P847=2 in order to
obtain more information about fault variable
ro49.

All indices can also be monitored in r849 in
order to find out which diagnostics counter
counts the fault. If alarm A28 is hidden for this
fault, then the corresponding index in P848
can be setto 1.

A029 The parameterized limit value for the 12t Motor load cycle is exceeded!
monitoring of the motor has been exceeded.
12t motor Check the parameters:
P382 Motor Cooling
P383 Mot Tmp T1
P384 Mot Load Limits
A032 An overflow has occurred during recording Repeat recording withlewer amplitude

PRBS Overflow

with noise generator PRBS

A033 The positive or negative maximum speed has | - Increase relevanymaximum speed
been exceeded.

Overspeed - Redugelregenerative load (see FD 480)

A034 Bit 8 in r552 status word 1 of the setpoint Check

Setpoint/actual value
deviation

channel. The difference between freqeuncy
setpoint/actual value is greater than the
parameterized value and the control
monitoring time has elapsed.

=“whetheran excessive torque requirement is
present

- whether the motor has been dimensioned too
small.

Increase values P792 Perm Deviation Frqg/
set/actual DevSpeed and P794 Deviation Time

A036

Brake checkback
"Brake still closed"

The brake checkback indicates the' "Brake,still
closed" state.

Check brake checkback (see FD 470)

A037

Brake checkback
"Brake still open"

The brake checkback indicates the "Brake still
open" state.

Check brake checkback (see FD 470)

A042

Motor stall/block

Motor is stalled or blocked.

The alarm cannot be influenced by P805
"PullOut/BickTime", but by P794 "Deviation
Time"

Check

- whether the drive is blocked

- Whether the drive has stalled

A049
No slave

not Compact PLUS

At serial [/O (SCBJ with SCI1/2), no slave is
conpectedior fiber-optic cable is interrupted or
slaves are witheut voltage.

P690 SSCI Analn Conf
- Check slave.

- Check cable.

A050

Slave incorrect

Atser. /0 the slaves required according to a
parameterized configuration are not present
(slave number or slave type): Analog inputs or
outputs or digital inputs or outputs have been

Check parameter P693 (analog outputs), P698
(digital outputs). Check connectors

K4101...K4103, K4201...K4203 (analog inputs)
and binectors B4100...B4115, B4120...B4135,

not CompactPLUS parameterized which are not physically B4200...B4215, B4220...B4235 (digital inputs)
present. for connecting.
A051 In a peer-to-peer connection a baud rate has Adjust the baud rate in conjunction with the

Peer baud rate

not Compact PLUS

been selected which is too high or too
different.

SCB boards P701 SCom/SCB Baud Rate

A052
Peer PcD L

not Compact PLUS

In a peer-to-peer connection, a PcD length has
been set which is too high (>5).

Reduce number of words P703 SCom/SCB
PcD #

Siemens AG
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A053
Peer Lng f.

not Compact PLUS

In a peer-to-peer connection, the pcD length of
transmitter and receiver do not match.

Adjust the word length for transmitter and
receiver
P703 SCom/SCB PcD #

A057
TB Param

not Compact PLUS

Occurs when a TB is logged on and present,
but parameter tasks from the PMU, SCom1 or
SCom2 have not been answered by the TB
within 6 seconds.

Replace TB configuration (software)

A061

Alarm 1
Function blocks

An active signal is present at binector U065

(1)

Check cause of alarm (see FI3'710)

A062

Alarm 2
Function blocks

An active signal is present at binector U066

(1)

Check cause of alarm{see FB.710)

A063

Alarm 3
Function blocks

An active signal is present at binector U067

(1)

Check cause of alarm (see FD 710)

A064

Alarm 4
Function blocks

An active signal is present at binector U068

(1)

Checkgeause ofialarm (see FD 710)

A072

Frict Char Init

Automatic initiation of the friction characteristic
has been selected, but the drive has not yet
been switched on.

Note: If the ON command is not given within
30 seconds, the automatic initiation of the
friction characteristic is stopped withgfault
F099.

Energizedrive.
(Brive status "Operation" 014)

A073

Interr InitFric

Automatic initiation of the friction characteristic
has been interrupted (OF Efcommand-erfault).

Note:

If the drive is not switched,on again within 5
minutes, the automatic initiation of the friction
characteristic is stopped (E099).

Rectifiy any causes of the fault.
Re-energize the drive.

A074

Incompl FricChar

Incomplete initiation of friction characteristic.
As there is a lackgef enables or due to
limitations, complete initiation of the friction
characteristic is not pgssible in both directions.

Grant enable for both directions of rotation.
Set the speed limitations for both directions
such that all characteristic points can be
approached.

A075

Ls,Rr Dev.

The measured,values of the leakage
measurement orlef rotor resistance deviate
significantlys

If individual measured values significantly
deviate from the average values, they are
automatically disregarded in the calculation
(for RI) or the value of the automatic
parameterization remains (for Ls).

It is only necessary to check the results for
their plausibility in the case of drives with high
requirements on torque or speed accuracy.

A078

Stands. Meas

The standstill measurement is executed when
the/converter is powered up. The motor can
align itself several times in a certain direction
with this measurement.

If the standstill measurement can be executed
without any danger:

- Power up the converter.

A081

CB alarm

The following description refers to the 1st
CBP. For other CBs or the TB see operating
instructions for CB board.

The ID byte combinations which are being
sent from the DP master in the configuration
telegram are not in conformance with the
permissible ID byte combinations. (See also
Compendium, Chapter 8, Table 8.2-12).
Consequence:

No connection is made with the PROFIBUS
master.

New configuration necessary

12-16
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Number / Alarm Cause Counter-measure

A082 The following description refers to the 1st New configuration necessary.
CBP. For other CBs or the TB see the
CB alarm operating instructions for the CB board.

No valid PPO type can be identified from the
configuration telegram of the DP master.
& |

Consequence:
No connection is made with the PROFIBUS
master.

A083 The following description refers to the 1st See operating instructions of the CB board
CBP. For other CBs or the TB see the
CB alarm operating instructions for the CB board. \

No net data or invalid net data (e.g. complete
control word STW1=0) are being received
from the DP master.

Consequence:
The process data are not passed on to the
dual port RAM. If P722 (P695) is not equal to

zero, this will cause the fault message F082 to

be tripped.

A084 The following description refers to the 1st See opera instructions of the CB board
CBP. For other CBs or the TB see the

CB alarm operating instructions for the CB board.
The telegram traffic between the DP master

and the CBP has been interrupted (e.g. cable
break, bus cable pulled out or DP master
powered down).

Consequence:

If P722 (P695) is not equal to zero, this
cause the fault message F082 to be tri

A085 The following description refers to t st See operating instructions of the CB board
CBP. For other CBs or the TB seejthe
CB alarm operating instructions for the

A086 See operating instructions of the CB board
CB alarm
ented. The
the CBP and the
A087 See operating instructions of the CB board
CB alarm
Fault in the DPS manager software of the
A088 manual for CB board See user manual for CB board
CB alarm
user manual for CB board See user manual for CB board

larm of the 2nd CB board corresponds to
A81 of the 1st CB board
See user manual for CB board See user manual for CB board
Alarm of the 2nd CB board corresponds to
A82 of the 1st CB board

CB alarm

A091 See user manual for CB board See user manual for CB board
'S Alarm of the 2nd CB board corresponds to
CB alarm A83 of the 1st CB board
AQ See user manual for CB board See user manual for CB board
Alarm of the 2nd CB board corresponds to
alarm A84 of the 1st CB board

Siemens AG  6SE7087-2KP50
SIMOVERT MASTERDRIVES  Operating Instructions 12-17



Faults and Alarms

02.2005

Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A093

See user manual for CB board
Alarm of the 2nd CB board corresponds to

See user manual for CB board

not Compact PLUS

CB alarm A85 of the 1st CB board

A094 See user manual for CB board See user manual for CB board
Alarm of the 2nd CB board corresponds to

CB alarm A86 of the 1st CB board

A095 Alarm of the 2nd CB board. Corresponds to See user manual for CB board
A87 of the 1st CB board

CB alarm Y 4
See operating instructions for CB board

A096 See user manual for CB board See user manual for CB boar;
Alarm of the 2nd CB board corresponds to

CB alarm A88 of the 1st CB board

A097 See user manual for TB board See user manual for Tl r

TB alarm 1 %

A098
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manu@oard

A099
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

A100
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

A101
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

ee Use al for TB board

ee User manual for TB board

See user manual for TB board

A102
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for T| ar

See user manual for TB board

A103
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for oard

See user manual for TB board

A104
TB alarm 1

not Compact PLUS

L 2 \
See%@l for TB board

See user manual for TB board

A105

TB alarm 1

TB alarm 1

not CompachPLUS

.V,-‘ ser manual for TB board

See user manual for TB board

See user manual for TB board

See user manual for TB board

A107

1

ompact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB board
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A108
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB board

A109
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB board

L 4

A110
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB boar

A111
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for

A112
TB alarm 1

not Compact PLUS

See user manual for TB board

A113
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

A114
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

A115
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manua TB board

e nual for TB board

e user manual for TB board

See user manual for TB bga

A116
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual fo r

2 2

A117
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See use( board

See user manual for TB board

A118
TB alarm 2

not Compact PL

not Compact

S@'ﬂanual for TB board

See user manual for TB board

e user manual for TB board

See user manual for TB board

A120

TB alarm 2 y'S

not'€@ompact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB board

Siemens AG
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A121
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB board

A122
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB board

L 4

A123
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for TB boar

A124
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manual for

A125
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

A126
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

A127
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB board

See user manua TB board

e nual for TB board

e user manual for TB board

A128
TB alarm 2

not Compact PLUS

See user manual for TB bga

See user manual for TB board

A129

Axis does not exist -

Machine data 1 (po

coder type/axis
type) is 0 (axis doe: .

You must assign a valid value to machine data
1 in order to operate the axis.

machine data1=0 Effect:
Operatiomof theyaxis i§ inhibited and the
position ¢ activated.
A130 The "in OP]" checkback signal was | Activate control signals [OFF 1], [OFF2],
missi a traversing command was [OFF3] and "enable controller" [ENC].
Operating conditions initia Th lowing causes inhibit the "in
do not exist operatiol ckback signal (status bit No.2, - If checkback signals [OFF2] and/or [OFF3]
refer to finction diagram sheet 200) : are missing, check the supply of control word
1 (MASTERDRIVES function diagram, sheet
signals [OFF1], [OFF2], [OFF3] 180).
r "enable controller" [ENC] are not
activated - Analyze the queued fault number
[FAULT_NO], remedy the fault, and then
Checkback signals [OFF2] and/or [OFF3] are | cancel the fault using the acknowledge fault
not activated. [ACK_F] control signal.
- A fault [FAULT] is active. Note:
To activate the "in operation" [IOP] status
Effect: again, you must deactivate [OFF1] and then
& The traversing command is inhibited. activate it again.
B6SE7087-2KP50 Siemens AG
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A131 Control signal [OFF1] was deactivated while a | Check the activation of control signal [OFF1]
traversing command was being executed. from the user program.

OFF1 missing
Effect:
The drive is brought to a standstill via a ramp
(P464 Deceleration Time). There is a
subsequent pulse disable. This also valid if
P443 =0 (function diagramm 310) and the
ramp generator bypass (function diagramm
320) is used.

A132 - Control signal [OFF2] was deactivated while | - Check the activation of contrél sigaal [OFF2]
a traversing command was being executed. from the user program.

OFF2 missing
- Checkback signal [OFF2] was deactivated - If checkback signal [OEE2] istmissing, check
while a traversing command was being the supply of control word A(MASTERDRIVES
executed. function diagram, sheet 180).
Effect: Note:
The pulse disable is initiated immediately. If To activate the “imoperation” [IOP] status
the motor is not braked, it coasts down. again, you must deagtivate [OFF1] and then

activate it again.

A133 - Control signal [OFF3] was deactivated while | - Check thetactivation of control signal [OFF3]
a traversing command was being executed. from théuser program.

OFF3 missing
- Checkback signal [OFF3] was deactivated =if checkback signal [OFF3] is missing, check
while a traversing command was being thesupplysof control word 1 (MASTERDRIVES
executed. functiomydiagram, sheet 180).
Effect: Notes:
The motor decelerates at the current limit; To,activate the "in operation" [IOP] status
There is a subsequent pulse disable. again, you must deactivate [OFF1] and then

activate it again.
A134 The "enable controller" [ENC] controlgsignal Check the activation of the "enable controller"

Enable Controller ENC
missing

was deactivated while a traversing/command
was being executed (control bit No.3 fInverter
Enable", refer to function diagram, sheeif180)

Effect:
The pulse disable is initiated immediately. If
the motor is not braked, it'‘ceasts‘down.

[ENC] control signal from the user program.

A135

Actual position value
not 0.k

Actual position valuegiotie.k. ffem position
sensing (B0070 / BQO7 1)

- Check interconnection of BO070 and B0071,
- check position encoder and evaluation board,
- check encoder cable.

A136

Machine data 1
changed - RESET

Machine data 1 (position encoder type/axis
type) was changeds

Effect:

If machine data 1 has been changed, the
"reset technology" [RST] control signal must
be activated. Alternatively switch the
MASTERDIVES electronic power supply off

necessary The activatiomyof traversing commands is and on again
inhibited"
A137 The same axis assignment (machine data 2) A unique axis assignment must be entered for

Axis assignment

was entered for several axes (M7 only, not
signifieant for the FO1 technology option).

all axes on an M7-FM. For example, it is not
allowed to define two X axes.

incorrect
Effect:
The activation of traversing commands is
inhibited.

Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A138

Axis assignment of roll
feed incorrect

The NC block contains an axis number which
is defined as a roll feed axis but the axis type
is defined as an incremental or absolute
position encoder (machine data 1 = 1 or 2).
(M7 only, not significant for the FO1 technology
option) .

The NC block for a roll feed axis type
(machine data 1 = 3) contains:

- No axis number (X, Y, Z...)

- An incorrect axis number

Effect:
NC program execution is inhibited or aborted.

- Axis type 1 or 2:The block is not allowed to
contain an axis number which is defined as a
roll feed (M7 only).

- Axis type 3:The axis number of the roll fe:
must be specified in every NC block.

L 4

A140

Following error in
standstill

The following error limit for standstill was
exceeded at standstill:

- Following error monitoring - at standstill
(machine data 14) was entered incorrectly.

- The value entered for "in position - exact stop
window" (machine data 17) is greater than the
value in "following error monitoring - at
standstill" (machine data 14).

- The axis was pushed out of position
mechanically.

Effect:

The position control system is deactivate d
the axis decelerates via "deceleration ti

during errors" (machine data 43).

- Check and correct t

- Optimize the spe

- Rectify mecha

A141

Following error in
motion

The following error limit for motion
exceeded during a traversing moveme

- Following error monitoring
(machine data 15) was e

- The mechanical sys ca
commands of the positio

- Actual position val@
- Incorrect opti tio e position

controlle@rs d controller.

- The mecghan

system is sluggish or

5

Its" (machine data 43).

- Check and correct the machine data.

- Check the actual position value (speed-
controlled operation); check position encoder,
evaluator module and encoder lead.

- Optimize the position controller or the speed
controller.

- Check the mechanical system.
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A142

In position - timer

The "in position - exact stop window" was not
reached within the time specified in "in position
- timer monitoring":

- Check and correct the machine data.

- Optimize the position controller or speed

Actual-value disable
not allowed - axis

value" function was actuated while the roll
feed was running.

monitoring controller.
- In position - exact stop window (machine
data 17) too small - Check the mechanical system.
- In position - timer monitoring (machine data
16) too short @
- Position controller or speed controller not
optimized
- Mechanical causes \
Effect:
The position control system is deactivated.
A145 The "digital input" with the "disable actual The "digital input" for "disable actual value"

stationary.

Direction of movement

standstill Effect:
The axis movement is stopped via the
deceleration ramp, the "disable actual value"
function is not executed.

A146 A positioning movement was aborted. When

attempting to resume the movement at the
point of interruption, the roll feed would ha

s in front of the target position in
e before continuing.

Deceleration = 0

because of age error or an error in
the technglog ware.

Effe
Th

not allowed had to travel in the opposite direction to rea
the programmed target position. This is
inhibited by the setting of machine data
"response after abort".
There are various possible reasong fo
axis crossing the target position wi
positioning movement is a|
- Motor coastdown
- The axis was moved intentionally, e.g. in
setup mode.
Effect:
The axis move is ited.

A148 The current deceleration value is 0, e.g. This fault should not normally occur. It is used

as an emergency stop feature for the
technology software.
Replace the hardware (M7; MCT).

A149

Distance to go

ntrol system is deactivated and
t rive,is decelerated via the "deceleration
time during errors" (machine data 43).

rror in the technology software.

ati ffect:

position control system is deactivated and
the drive is decelerated via the "deceleration
time during errors" (machine data 43).

This fault should not normally occur. It is used
as an emergency stop feature for the
technology software.

*f?
&
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Faults and Alarms 02.2005

Number / Alarm Cause Counter-measure
A150 The selected NC program contains a slave The same slave axis cannot be used
axis which is already being used by another simultaneously by several NC programs.
Slave axis already master axis (M7 only, not significant for the
allocated to other FO1 technology option).
master axis
Example:

NC program 1, started in axis X, contains NC
blocks for axes X and Y. NC program 2 is
started in axis Z and contains NC blocks for @
axes Z and Y. This program is denied with
warning 150, because axis Y is already being

used by program 1.
Effect: \
NC program execution is inhibited or aborted.

A151 The slave axis required by the master axis is The slave axis must d to "slave"
not in "slave" mode (M7 only, not significant mode.
Slave axis operating for the FO1 technology option).

mode not allowed

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

A152 The "slave" mode was deselected in the slave ust remain switched to
axis during the traversing movement (M7 only,
Slave axis operating not significant for the FO1 technology option).

mode changed

Effect:
NC program execution is inhibited or aborte!
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

A153 A warning is active in the slave axis re
by the master axis (M7 only, not signifi
Error in slave axis the FO1 technology option).

he NC program will only run if all of the axes
it needs are error-free. To clear this warning,
you must first clear all the warnings in the
slave axis.

Effect:

NC program execution is
the axis is brought to a st
deceleration ramp.

via the

A154 The "follow-up mode" [F ontrol signal is Deactivate follow-up mode in the slave axis.
active in the slave axis ired by the master

Follow-up mode in axis. A slave axis tched to follow-

slave axis active up mode cannot d by the master

axis (M7 only, i cant for the FO1
technology option).

%ﬁon is inhibited or aborted,

ht to a standstill via the

A155 T ST] control signal is active in the | Cancel the "reset" [RST] control signal in the
is required by the master axis. A slave | slave axis.

an active reset cannot be used by the
er axis (M7 only, not significant for the

echnology option.

Reset in slave axis
active

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

6SE7087-2KP50 Siemens AG
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Faults and Alarms

Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A156

Axis type (MD1) of
slave axis not allowed

An NC program was started in which a slave
axis is defined as a roll feed axis type (M7
only, not significant for the FO1 technology
option).

The warning is output in the master axis and
indicates an illegal axis type in the slave axis.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Axes defined as roll feed axes can only be
used in dedicated NC programs.

A160

Setup speed =0

The value entered in level 1 or level 2 for the
[F_S] velocity level in setup mode is zero.

Effect:
The axis movement is inhibited.

Define a permissible velocitylevelfor level 1
and/or level 2. The permissiblelvalue range is
between 0.01 [1000*LY/minhand "traversing
velocity - maximum (machine data 23).

A161

Reference approach

The velocity value entered for "reference point
- approach velocity" (machine data 7) is zero.

Enter a permissible value for the approach
velocity. The permissible value range is
between 0.042[4000%20/min] and "traversing

velocity = 0 Effect: velocity - maximum,(machine data 23).
The axis movement is inhibited.
A162 The velocity value entered for "reference point | Enter afpermissible value for the reference

Reference point -
reducing velocity = 0

- reducing velocity" (machine data 6) is zero.

Effect:
The axis movement is inhibited or stopped.

point/reducing velocity. The permissible value
range’is(between 0.01 and 1000
[1000>L U/min].

A165

MDI block number not
allowed

The MDI block number [MDI_NO] specifiedin
the control signals is greater than 11.

Effect:
The axis movement is inhibited.

Befine an MDI block number [MDI_NQ]
between 0 and 10.

A166

No position has been
programmed in MDI
mode

The "start" [STA] control signal was aetivated
in MDI mode without initially transferring-a.
positional value to the selected, MDI block.

Effect:
The axis movement is,inhibited.

Use the correct sequence: data transfer
followed by axis start.

A167

No velocity has been
programmed in MDI
mode

The "start" [STA] controlisignaliwas activated
in MDI mode without initiallyaptransferring a
velocity value to the geleeted MDI block.

Effect:
The axis movement isinhibited.

Use the correct sequence: data transfer
followed by axis start.

A168

G91 not allowed with

G91 (incremental dimensions) was defined in
the MDI blotkyas the™'st G function for the
MDI on-the-fly function.

The MDI on-the-fly function only allows G90
(absolute dimensions) as the 1st G function.

MDI on the fly
Effect;
Thegaxis‘'movement is inhibited or stopped via
the deceleration ramp.
A169 - Centrol'signal "reset technology" [RST] Ensure that the control signals are activated

Start conditions for
flying MDI do notiexist

activated

- Control signal "follow-up mode" [FUM]
activated

Effect:
The "MDI on-the-fly" function is not executed.

correctly.

A170

Single block mode
block does net exist

An NC block was started in single-block mode
although a block has not yet been transferred.

Effect:
NC block execution is inhibited.

Transfer the block.

Siemens AG
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Faults and Alarms

02.2005

Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A172

Program with this
number does not exist

The program number specified in [PROG_NO]
for automatic mode is not stored in the
memory of the technology.

Effect:
NC program execution is inhibited.

- Transfer the program to the technology.

- Select the correct program number.

A173

Program number not
allowed

The program number specified in [PROG_NO]
for automatic mode is not allowed.

Effect:
NC program execution is inhibited.

The permissible range for program numbers is
between 1 and 200.

A174

Program number
changed during
traversing

The program number [PROG_NO] was
changed while the program was running.

Effect:

NC program execution is aborted and the axis
or axes are brought to a standstill via the
deceleration ramp.

The program number mést notbe changed
while the program is runningx

A175

No block end
programmed

The decoded NC block is not terminated with
the following block identifier "0".

You can use the "output actual values -
decoder error location" task to read out the
program number and block number where the
block decoder detected an error.

Effect:
NC program execution is inhibited or aborted.
Moving axes are stopped via the deceleration
ramp.

Correct the block:

The last block inthe sequence must contain
the followingiblock identifier "0".

A177

Prog. number of block
search forwd. does not
exist

The program number for the main progrdam
(level 0), which was transferred with thétblock
search function, does not exist.

Effect:
NC program execution is ighibited.

Specify an existing main program number.

A178

Program number of
block search forward
not allowed

- The program number f@r the main program
(level 0), which was transfetred with block
search, is different fromithe selected program
number.

-No breakpoint is known for the "automatic
block search" function (& program abort has
not yet occurred).

-A different programsntmber is stored as the
breakpoint for the, "automatic block search”
function.

Effeet:
NC program execution is inhibited.

For the block search function, the selected
program number [PROG_NO] must be
specified as the program number for the main
program.

A179

Prog.No.of block srch
fwd level 1/2 do€s,not
exist

The subprogram number specified with block
searchifor level 1 or level 2 does not exist.

Effect:
NC program execution is inhibited.

For the block search function, an existing
program number must be specified as the
subprogram number for level 1 or level 2.

A180

Prog.no. of'bleck
search forward‘level1
<>cmd.

The subprogram number transferred with
block search for level 1 is not the same as the
subprogram number in the NC block.

Effect:
NC program execution is inhibited.

For the block search function, the subprogram
number specified in the NC block must be
specified as the subprogram number for level
1.

A181

Prog.no. of block
search forward level 2
<> cmd.

The subprogram number transferred with
block search for level 2 is not the same as the
subprogram number in the NC block.

Effect:
NC program execution is inhibited.

For the block search function, the subprogram
number specified in the NC block must be
specified as the subprogram number for level
2.
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Faults and Alarms

Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A183

Block no. of block
search fwd |. 0 does
not exist

The block number for the main program (level
0), which was transferred with block search,
does not exist in the main program.

Effect:
NC program execution is inhibited.

For the block search function, an existing
block number must be specified as the block
number for the main program.

A184

Block no. of block
search forward is no
UP call

The block number for the main program (level
0), which was transferred with block search,
does not contain a subprogram call for
subprogram level 1.

Effect:
NC program execution is inhibited.

For the block search function, a block number
with a subprogram call must be specified as
the block number for the main program (level
0) if a block search is to be performed in
subprogram level 1.

A185

Block no. of block
search forward does
not exist

The block number for subprogram level 1,
which was transferred with block search, does
not exist in the subprogram.

Effect:
NC program execution is inhibited.

For the block search funetion, ‘@block number
which exists in this subprogram must be
specified as the block'number for subprogram
level 1.

A186

Block no of block
search fwd lev 1 is no
SP call

The block number for subprogram level 1,
which was transferred with block search, does
not contain a subprogram call for subprogram
level 2.

Effect:
NC program execution is inhibited.

For the blocksSearchiinction, a block number
with a subprogramjcall must be specified as
the block number for subprogram level 1 if a
block séareh iste be performed in subprogram
level 2.

A187

Block no of block
search fwd lev 2 does
not exist

The block number for subprogram level 2,
which was transferred with block search, does
not exist in the subprogram.

Effect:
NC program execution is inhibited.

Fontheblock search function, a block number
which exists in this subprogram must be
specified as the block number for subprogram
level 2.

A188

Rem. loop count bl.
search fwd lev1/2 not
allowed

The remaining loop count transferredswith
block search for subprogram level /' or/2iis
greater than the programmegd,loopicotnt.

Effect:
NC program execution, is inhibited.

For the block search function, it is only allowed
to specify a remaining loop count between 0
and the programmed loop count-1.

A190

Digital input not

The NC block which wasyread‘in,contains the
"inprocess measurement" oh'set'actual value
on-the-fly" function, although a'digital input

Program the digital input for the desired
function.

programmed has not been programmied'fer this function
(machine data 45).
Effect:
NC programiexecution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.
A191 Although the®external block change" function | - Correct the program.

Digital input not
actuated

wasgprogrammed, the digital input was not
actuatedgin order to trigger the external block
change.

Effect:
The NC program is interrupted, the axis is
brought to a standstill via the deceleration
ramp.

- Check the actuation of the digital input.
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A195

Negative overtravel
reached

- Negative software limit switch position
approached

- "Software limit switches - negative" (machine
data 12) entered incorrectly

- The programmed position is less than the
negative software limit switch.

- "Reference point - coordinate" (machine data
3) is less than the negative software limit
switch.

- Incorrect encoder actual value
Effect:

The axis movement is stopped via the
deceleration ramp.

- Check the machine data and the NC
program.

- Check the encoder actual value.

A196

Positive overtravel
reached

- Positive software limit switch position
approached

- "Software limit switches - positive" (machine
data 13) entered incorrectly”

- The programmed position is greater than the
positive software limit switch

- "Reference point - coordinate" (machine
3) is greater than the positive software limit
switch

- Incorrect encoder actual value

Effect:
The axis movement is stopp
deceleration ramp.

A200

No position has been
programmed in
Automatic mode

- Check the machine data and the NC
programs.
- Check th coder actual value.

No position has been prog
block for the roll feed vers
axis number of the rol di

hough the

Effect:

NC program execu
the axis is broug
deceleration ra

The axis number and the positional value must
be specified in every NC block for the roll feed
version.

A201

No velocity has been
programmed in
Automatic mode

The decoded block needs a path or axis

velocity. \

When using linear interpolation with path
velocity (G01), a path velocity must be defined
with F. When using chaining with axis velocity
(G77), the axis velocities must be defined with
FX, FY, etc. When using roll feed with axis
velocity (G01), the velocity must be defined
with F.
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Faults and Alarms

Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A202

Axis unknown

An axis which does not exist was detected in
the decoded NC block. A logical name (X, Y,
Z, A, B, C) must be assigned to each axis with
machine data 2 (axis assignment). Only these
logical axis names can be used in the NC
block. These errors cannot normally occur,
since the logical axis names are verified when
the NC blocks are entered.

Exception: Machine data 2 (axis assignment)
is changed afterwards.

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values — decoder error location'
task.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC block.

@ :
\}‘D

A203

1st G-function not

The NC block which was read in contains an
illegal 1st G function.

: G90 (absolute dimensions)
ntal dimensions) can be

1st G function. Only G91 is

e roll feed version.

matic/single-block mode:Define a legal
unction according to the table (see the
gramming Guide).

2nd G-function not

allowed The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with th
"output actual values - decoder error location
task.
Effect:
The axis movement is inhibited or stoppe
the deceleration ramp.

A204 The NC block which was rea

illegal 2nd G function.

- MDI mode:Only G30 to G39 (acceleration
override) can be entered as the 2nd G
function.

- Automatic/single-block mode:Define a legal
2nd G function according to the table (see the
Programming Guide).

3rd G-function not
allowed

&

allowed The NC program numbe block
number in which the lo coder
detected the error can be d with the
"output actual value 0 rror location"
task.
Effect:
The axis movement isjinhibited or stopped via
the decelerati

A205 The NC

e error can be read out with the

d
4 tual values - decoder error location”

- MDI mode:No 3rd G function is allowed.

- Automatic/single-block mode:Define a legal
3rd G function according to the table (see the
Programming Guide).

ct:
The axis movement is inhibited or stopped via
the deceleration ramp.
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A206

4th G-function not
allowed

The NC block which was read in contains an
illegal 4th G function.

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location”
task.

Effect:
The axis movement is inhibited or stopped via
the deceleration ramp.

- MDI mode:No 4th G function is allowed.

- Automatic/single-block mode:Define a legal
4th G function according to the table (see t
Programming Guide).

A208

D-number is not
allowed

A D number greater than 20 was found in the
decoded NC block.

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location”
task.

Effect:
The axis movement is inhibited or stopped via
the deceleration ramp.

Correct the NC block.

A210

Interpolation of 3 axes
not allowed

The decoded NC block contains an
interpolation of 3 or more axes.

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with tl
"output actual values - decoder error lo
task.

Effect:
NC program execution is inhibi
the axis is brought to a st
deceleration ramp.

A211

Shortest distance G68
and G91 not allowed

G function G68 (shortest

was detected in the d e
ime

although G91 (increment ions) is
active.
Example: N10 G91°G 20.000

The NC program number and NC block
number in whi block decoder
detected can be read out with the
"output al values - decoder error location"
tale

Effect:

rogram execution is inhibited or aborted,
i brought to a standstill via the
leration ramp.

Correct the NC block.Function G68 can only
be programmed in association with G90
(absolute dimensions).

N
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Faults and Alarms

Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A212

Special function and
axis combination not
allowed

A different axis was programmed in the NC
block following a special function (M7 only).

Example:

N10 G50 X100 F1000

N15 G90 Y200 incorrect
N15 G90 X200 -correct

Correct the NC program.The axis used in the
NC block with the special function must also
be programmed in the next NC block.

The NC program number and NC block @
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location”
task. \
Effect:
NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.
A213 The decoded NC block contains several D Correct the NC k.
numbers.
Multiple D-number not
allowed Example:
N1 G41 D3 D5.
The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error locati
task.
Effect:
NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via
deceleration ramp.
A214 The decoded NC block contains s Correct the NC block.
mutually exclusive G functi m t
Multiple acceleration acceleration override gr to G39)
behaviour not allowed
Example:
N1 G34 G35
The NC program n NC block
number in which k decoder
detected the er a ead out with the
"output a@ual lues S decoder error location”
task. \
Effect:
NC ra ecution is inhibited or aborted,
the ght to a standstill via the
deceleration'ramp.
A215 The decaded NC block contains several Correct the NC block.
xclusive G functions from the
Multiple special ial function group (G87, G88, G89, G50,
functions not allewed 51).
Example:
N1 G88 G50
The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location”
L 4 task.
Effect:
NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.
Siemens AG  6SE7087-2KP50
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A216

Multiple block transition
not allowed

The decoded NC block contains several
mutually exclusive G functions from the block
transition group (G60, G64, G66, G67).

Example:
N1 G64 G66 X1.000 FX100.00

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location”
task.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC block.

N

A217

Multiple axis
programming not
allowed

The decoded NC block contains the same axis
more than once.

Example:
N1 G90 GO1 X100.000 X200.000 F100.00

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the

"output actual values - decoder error location”
task.

Effect:
NC program execution is inhibited or abofte:
the axis is brought to a standstill via th
deceleration ramp.

A218

Multiple path condition
not allowed

Correct the NC

>

lock.

The decoded NC block contains sever.

mutually exclusive G functions fro
preparatory function grou
(G00/G01/G76/GTT).

Example:

N1 GO01 (linear interpolation),G77(chaining)

X10 F100.

The NC program @NC block
number in whi e ock decoder
detected&e error can|be read out with the
"output actual v decoder error location"

task.

ecution is inhibited or aborted,
ught to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC block.

A219

Multiple dimensiens
specification net
allowed

ded NC block contains several
ally exclusive G functions from the
nsional notation group (G90/G91).

Example:
N1 G90 G91.

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location"
task.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC block.
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A220

Multiple zero offset
selection not allowed

The decoded NC block contains several
mutually exclusive G functions from the zero
offset group (G53 to G59).

Example:
N1 G54 G58

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location”
task.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC block.

AY

A221

Multiple tool offset
selection not allowed

The decoded NC block contains several
mutually exclusive G functions from the tool
offset selection group (G43/G44).

Example:
N1 G43 G44 D2

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error locati
task.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via
deceleration ramp.

A223

Subprogram number
does not exist

Correct the NC block.

The decoded NC block contains a'su m

technology.

Effect:
NC program executi i d or aborted,

the axis is brought
deceleration ramp

A224

Subprogram nesting
depth not allowed

S

S

S

Correct the NC block.

was echded.

subprogran\
The ram number and NC block

the NC block decoder
det ror can be read out with the
values - decoder error location"

t:
Clprogram execution is inhibited or aborted,
axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC program.

The permissible nesting depth for

subprograms is 2 subprogram levels.
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Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A225

Status of collision
monitoring select. not
allowed

The decoded NC block contains simultaneous
selection and deselection of collision
monitoring (G96/G97).

Example: N1 G96 G97 X100

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the
"output actual values - decoder error location"
task.

Effect:

NC program execution is inhibited or aborted,
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

Correct the NC block.

A227

Negative overtravel
violated

The look-ahead function of the decoder has
detected that the negative software limit switch
will be crossed. See also error message
"A195: Negative overtravel reached".

The NC program number and NC block
number in which the NC block decoder
detected the error can be read out with the

"output actual values - decoder error location”
task.

Effect:
NC program execution is inhibited or abarte!
the axis is brought to a standstill via the
deceleration ramp.

A228

Positive overtravel
violated

The look-ahead function of the decode
detected that the positive software limi

"output actual values - de
task.

L 4
Correct the NC pr m
Check the machine

orrect the NC program.
Check the machine data.

deceleratiol

A241 The table ent has been changed. Load the table again.

Table assignment Effe Note:

changed NC ot be processed. A table can only be loaded again if it is not
selected. The warning is cleared automatically
when the table has been successfully loaded.

A242 as not loaded correctly or has been | Load table 1 again.

Table 1 invalid Note:

ct: Table 1 can only be loaded again if it is not

Table 2 invalid

L 4

Table.1 cannot be processed.

selected. The warning is cleared automatically
when table 1 has been successfully loaded.

Table 2 was not loaded correctly or has been
reset.

Effect:
Table 2 cannot be processed.

Load table 2 again.

Note:

Table 2 can only be loaded again if it is not
selected. The warning is cleared automatically
when table 2 has been successfully loaded.
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Faults and Alarms

Number / Alarm

Cause

Counter-measure

A244

Travel table 3 not valid

Travel table 3 has not been correctly adopted
or has been reset.

Consequence:
Travel table 3 cannot be processed.

Adopt travel table 3 again.

Note:

Travel table 3 can only be newly adopted ifjit'is
not selected. When travel table 3 has been
successfully adopted, the alarm message is
automatically canceled.

A245

Travel table 4 not valid

Travel table 4 has not been correctly adopted
or has been reset.

Consequence:
Travel table 4 cannot be processed.

Adopt travel table 4 again.

L 4
Note:
Travel table 4 can only be ne ted if it is
not selected. When travel tab as been
successfully adopted, the age is

automatically canceled.

A246

Travel table 5 not valid

Travel table 5 has not been correctly adopted
or has been reset.

Adopt travel table 5 a

Note:

Consequence: Travel table 5 can on newly adopted if it is
Travel table 5 cannot be processed. not selected. travel table 5 has been
successfull t e alarm message is
automatically ca ed.
A247 Travel table 6 has not been correctly adopted | Adopt trav ble 6 again.

Travel table 6 not valid

or has been reset.

Consequence:
Travel table 6 cannot be processed.

A248

Travel table 7 not valid

Travel table 7 has not been correctly ad
or has been reset.

Consequence:

»

t€d. When travel table 6 has been
lly adopted, the alarm message is

ravel table 7 can only be newly adopted if it is
not selected. When travel table 7 has been
successfully adopted, the alarm message is
automatically canceled.

A249

Travel table 8 not valid

Travel table 7 cannot be processed
Travel table 8 has not bee

or has been reset.
Consequence:

Travel table 8 cannot be S!

Adopt travel table 8 again.

Note:

Travel table 8 can only be newly adopted if it is
not selected. When travel table 8 has been
successfully adopted, the alarm message is
automatically canceled.

Table 12-

Q
o
&

L 4

numbers, causes and their counter-measures
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Faults and Alarms

02.2005

12.3

Fatal errors (FF)

Fatal errors are serious hardware or software errors which no longer
permit normal operation of the unit. They only appear on the PMU in
the form "FF<No>". The software is re-booted by actuating any key on

the PMU.

Number / Fault

Cause

Counter-measure

FFO1

Time slot overflow

A time slot overflow which cannot be remedied
has been detected in the high-priority time
slots.

At least 40 failures of time slots T2, T3, T4 or
T5 (see also parameter r829.2 to r829.5)

- Reduce pulse frequency (P340)
- Replace CU

FFO3

Access fault
Optional board

Serious faults have occurred while accessing
external option boards (CB, TB, SCB, TSY ..).

- Replace CU, or replace gheunit (Compact
PLUS type)

- Replace the LBA

- Replace thé option board

FF04 A fault has occurred during the test of the - Replace€U, or replace the unit (Compact
RAM. PLUS type)

RAM

FFO05 A fault has occurred during the test of the - Replace CUyor replace the unit (Compact
EPROM. PLUS type)

EPROM fault

FF06 Stack has overflowed For VVCilncrease sampling time (P357)

Stack overflow

For'MC: Reduce pulse frequency (P340)

AReplace CU, or replace the unit (Compact
PLUS type)

FFO7
Stack Underflow

Stack underflow

~'Replace CU, or replace the unit (Compact
PLUS type)

- Replace firmware

FFO08
Undefined Opcode

Invalid processor commandé@Shaould be
processed

- Replace CU, or replace the unit (Compact
PLUS type)

- Replace firmware

FF09

Protection Fault

Invalid format in a protected proegessor
command

- Replace CU, or replace the unit (Compact
PLUS type)

- Replace firmware

FF10

lllegal Word Operand
Address

Word access to uneven,address

- Replace CU, or replace the unit (Compact
PLUS type)

- Replace firmware

FF11

lllegal Instruction
Access

Jump commandito uneven address

- Replace CU, or replace the unit (Compact
PLUS type)

- Replace firmware

FF13

Wrong firmware
version

Agversion conflict between the firmware and
the hardware has occurred.

- Replace firmware
- Replace CU, or replace the unit (Compact
PLUS type)

FF14

FF processing

Unexpected fatal error

(During processing of the fatal errors, a fault
number has occurred which is unknown to
date).

Replace the board

FF15
CSTACK_OVERFLOW

Stack overflow (C-Compiler Stack)

Replace the board

FF16 NMI - Replace firmware
- Replace CU, or replace the unit (Compact
NMI error PLUS type)
noti€ompact PLUS
Table 12-3 Fatal errors
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Environmental Friendliness

13 Environmental Friendliness

Environmental
aspects during the
development

Plastics
components used

Environmental
aspects during
production

Environmental
aspectsfor/disposal

The number of components has been significantly reduced over earlier
converter series by the use of highly integrated components and the
modular design of the complete series. Thus, the energy requirement
during production has been reduced.

Special significance was placed on the reduction of the volume, weight
and variety of metal and plastic components.

ABS: PMU board, Siemens logo

PC / ABS: Front cover MC Large

PAG: Front cover MC, terminal strips,
spacer bolts, fan impeller

PAG.6: DC link terminal cover,
through terminalsyterminal strips, terminal
blocks

Pocan (PBT): Optional cardicovers

PP: PMU goevers

PBTP: Fanyhousing

Hostaphan (Makrofol): Insulating plates

Formex:

NOMEX: Insulating paper

FR4: Rrinted circuit boards

Halogen-containingflame retardants were, for all essential
components, replagedby environmentally-friendly flame retardants.

Environmental compatibility was an important criterium when selecting
the supplied components.

Purchased€omponents are generally supplied in recyclable packaging
materials (board).

Surfacefinishes and coatings were eliminated with the exception of the
galyvanized sheet steel side panels.

ASIC devices and SMD devices were used on the boards.
The production is emission-free.

The unit can be broken down into recyclable mechanical components
as a result of easily releasable screw and snap connections.

The plastic components are to DIN 54840 and have a recycling symbol.

After the service life has expired, the product must be disposed of in
accordance with the applicable national regulations.
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Finora sono apparse le seguenti edizioni: Edizione Numero interno
The following versions have been published so far: Version Internal item number
AC 475901 4170 72 J AC-6R
AD 475901 4170 72 J AD-6R
AE A5E00082380
AF A5E00082380
AG A5E00082380
L'edizione AG comprende i seguenti capitoli:
Capitolo Variazioni Pagi Data
N edizione
1 Definizioni ed allarmi edizione revisionata 4 02.2005
2 Descrizione edizione revisionata 1 02.2005
3 | Trasporto, immagazzinaggio, sballaggio edizione revisionatd 1 02.2005
4 | Prima messa in servizio edizione revisionata 2 02.2005
5 | Montaggio edizione revisionata 8 02.2005
6 | Costruzione corretta secondo EMC edizioneftevisionata 2 02.2005
7 | Allacciamento edizione revisienata 18 06.2005
8 | Parametrizzazione ediZioneyrevisionata 48 02.2005
9 | Assistenza edizioneyevisionata 3 02.2005
10 | Formazione edizione revisionata 2 02.2005
11 | Dati tecnici edizione revisionata 8 06.2005
12 | Guasti ed allarmi edizione revisionata 39 02.2005
13 | Aspetti ambientali edizione revisionata 1 02.2005
Version AG consists of the following chapters:
Chapter v Changes Pages Version
m date
1 | Definitions and Warnings reviewed edition 4 02.2005
2 | Description reviewed edition 1 02.2005
3 | Transport, Storage, Unpaeking reviewed edition 1 02.2005
4 | First Start-up reviewed edition 2 02.2005
5 Installation reviewed edition 8 02.2005
6 | Installation in Confermange with EMC reviewed edition 2 02.2005
Regulations
7 | Connecting-up reviewed edition 18 06.2005
8 | Parameterization reviewed edition 48 02.2005
9 Maintenance reviewed edition 3 02.2005
10 | Forming reviewed edition 2 02.2005
11 | Technical Pata reviewed edition 8 06.2005
12 | Faultstand Warnings reviewed edition 36 02.2005
13 | Environmental Friendliness reviewed edition 1 02.2005




Con riserva di variazioni di funzioni, dati tecnici, norme, disegni e

parametri.

We reserve the right to make changes to functions, technical data,
standards, drawings and parameters.

E'vietata la trasmissione o la copiatura di ques ti, la
diffusione o I'utilizzazione del loro contenuto

espressamente autorizzato. Per trasgressigni hiederanno
risarcimenti. Tutti i diritti sono riservati, spe e nel caso di

brevetti e marchi registrati.

Abbiamo verificato la concordanga |
pubblicazione con il software ed har e descritti. Tuttavia non
osi

si possono escludere scostam non essere in grado di
fornire alcuna garanzia sull ispondenza. | dati di

questa documentazione v unque regolarmente
controllati e le necessarie correzioni sono contenute nelle edizioni
successive. Per ogni consiglio iglioramento siamo grati.

The reproduction, t ission or use of this document or its con-
i i t express written authority. Offenders

they coincide with the described hardware and software.
However, éifferences cannot be completely excluded, so that we
0 not accept any guarantee for complete conformance.
wever, the information in this document is regularly checked

ecessary corrections will be included in subsequent editions.

e are grateful for any recommendations for improvement.
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